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Vazeni majitelé,

dékujeme Vam za nakup robotického mopu iRobot Braava. Vstoupili jste
mezi miliény lidi, ktefi Uklid pfenechavaji robotlm a davaiji tak prednost
elegantnimu reSeni uklidu.

Prectéte si prosim tento navod a seznamte se s Vasim novym pomocnikem
iRobot Braava, abyste dokdazali spravné vyuzit vSech jeho schopnosti.
Pokud byste méli jakékoliv otazky, navstivte naSe webové stranky
www.irobot.cz, kde najdete dalsi uzite¢né informace.

Dékuiji, Ze jste se rozhodli pro nakup naseho vyrobku.

At Ziji roboti, ktefi pfinaseji zménu!

o o=

Colin Angle
Predseda spravni rady, vykonny feditel
a spoluzakladatel iRobot Corporation
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robot
DULEZITE BEZPECNOSTNI POKYNY

K OMEZENI RIZIKA POZARU, URAZU ELEKTRICKYM PROUDEM
NEBO ZRANENI

A\ UPOZORNENI: Neodstraiiujte kryty elektroniky, baterie nebo
nabijeciho adaptéru robotu Braava. Pod témito kryty nejsou zadné

soucasti, které by umoznovaly servis uzivatelem. Jakékoliv servisni
zasahy prenechejte kvalifikovanym servisnim technikiim.

VAROVANI: NASLEDUJICi POKYNY S| DUKLADNE PROCTETE
A USCHOVEJTE PRO POZDEJSi POTREBU.

Aby nemohlo vzniknout riziko zranéni nebo poskozeni, je nutné vzdy

dodrzovat nasledujici zakladni bezpe€nostni opatreni:

e Pred prvnim pouzitim robotu Braava si dikladné preététe veskeré
bezpecnostni a provozni pokyny.

e Prectéte si a dodrzujte veSkeré vystrahy uvedené v této pfirucce
a na robotu Braava, navigacni kostce a nabijecim adaptéru.

e Roboticky mop Braava pouzivejte pouze v souladu s pokyny uvedenymi v této
prirucce.

¢ NepokousSejte se opravovat nebo upravovat nastaveni jakychkoliv
elektrickych nebo mechanickych funkci robota. Zasahovani do téchto

funkci mdize vyvolat nebezpecéné situace a mUze vést k neuznani zaruéni
opravy.

e Méjte na paméti, Ze po mokrém vytfeni podlahy robotem Braava mohou
byt podlahy kluzké.

e Braava pracuje velice tiSe. BEéhem cinnosti robota se pohybujte
se zvySenou pozornosti, abyste na Braavu nestoupli &i o néj nezakopli.

OMEZENI POUZITi

e Braava neni hracka. Béhem Cinnosti robota dohlizejte na déti a domaci
zvirata.

¢ Braava obsahuje elektrické soucasti. Na robota nestfikejte vodu, ve vodé
jej neoplachuijte ani jej do ni neponofuijte. Braava se Cisti pouze s pouzitim
suchého hadfiku.

e Braava je ur€ena pouze pro pouziti v interiéru a pouze na tvrdych
podlahovych krytinach.

e Braavu nepouzivejte k uklidu velkych ¢astic, rozlitych tekutin, bélicich
prostiedkd, barviv ¢i jinych chemickych latek.

e Braavu nepouzivejte v blizkosti hoficich ¢i kouficich predmétd.

e Pred pouzitim Braavy odstrarite z uklizeného prostoru kiehké predméty
a predméty na nabytku, které by mohly po narazu robota spadnout.

4 Roboticky mop Braava
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Z uklizeného prostoru odstrarite napajeci $ndry, $ndry rolet ¢i zavésy,
abyste omezili riziko zachyceni a strzeni téchto pfedmétd.

Pomoci fyzickych zabran zamezte moznosti vstupu robota na oteviené
balkony v blizkosti uklizenych prostor.

Dbejte, aby se distici tkanina nenahrnula do zlabku mezi uchyty, coz by
mohlo vést ke zhorSeni funkce Cidel a tim i bezpecnosti provozu robota.
Dalsi informace viz strana 18.

Braavu nepouzivejte k mopovani v mistech, kde by vihkost mohla
poskodit nedokon&enou podlahovou krytinu nebo citlivy koberec.

Braavu provozujte za bézné pokojové teploty. Braavu ani jeho baterie
nevystavujte mrazu ani extrémné vysokym teplotam.

BATERIE A NABIJENI

Baterii Braavy nabijejte pouze ze zasuvky se standardnim napétim 240 V.

K nabijeni baterii Braavy pouzivejte vyhradné pfilozeny nabijeci adaptér.
Nabijeci adaptéry robotll Braava nejsou navzajem zaménitelné.

Pouzivejte pouze nabijeci baterie schvalené vyrobcem robota.
Nepouzivejte nabijeci adaptér s poSkozenou napajeci Sidrou nebo vidlici.
S Braavou nemanipulujte ani ji nenabijejte, pokud mate mokré ruce.

Pred c¢isténim robota jej vzdy odpojte od nabijeciho adaptéru.

A\ UPOZORNENI: Braava obsahuje softwarové rozhrani, které umoziiuje
vyrobci robota poskytovat aktualizace vnitiniho firmwaru robota, pokud
budou takovéto aktualizace uzivatelim k dispozici. Jakékoliv pokusy

o pristup, ziskanim kopirovani, Upravy, distribuci ¢i jakékoliv jiné pouziti
softwaru Braavy je prisné zakazano.

A\ VAROVANI: Provadéni zmén nebo tiprav zafizeni, které nejsou
vyslovné schvalené spole¢nosti iRobot mohou vést ke ztraté zaruky.

www.irobot.cz 5
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IRobot Braava - popis

Braava
——@ Ovladaci tlagitka

——@ Cidlo navigace NorthStar®
—9 Ukazatel naviga¢ni soustavy
—e Naraznik

—@ Madio o

—6 Vypina¢ navigaéni kostky (na zadnim rohu)

—@) Vyménitelna Cistici podlozka

Navigaéni kostka NorthStar®

Zdifka nabijeni baterie
Cidla proti padu ze schod(

Kryty kole¢ek podvozku

S50

Nabijeci adaptér

6 Roboticky mop Braava
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Viceucéelova cistici podlozka
K zametani na sucho, k mopovani, vhodné pro jednorazové utérky ¢i opakované

pouzitelné utérky z mikroviakna.

—® Uchyty pro utérku

—@ Stredovy Zlabek s otvory pro ¢€idla proti padu
/

Podlozka s nadrzkou Pro-Clean
(soucast dodavky vybranych modelt)

K vlhkému mopovani s modrou Cistici utérkou Pro-Clean z mikrovlaken.

—@ Pinici otvor
— Nadrzka
—@ Knot

www.irobot.cz 7
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TlacCitka a kontrolky

—@ Vypinaé
Stiskem vypinace se Braava zapne.

Stiskem tlacitka a jeho podrzenim po dobu dvou sekund se Braava vypne.

Souvisly modry svit: Robot je zapnuty
Blikani ¢ervenou barvou: Nizké nabiti baterie
Souvisly ¢erveny svit: Baterie je vybita (je nutné ji nabit)

—@ Tlaéitko zametani

Pouziva se v kombinaci s utérkami na zametani.
Stisknutim zahgjite ¢isténi.*
Stiskem béhem cisténi se Cinnost pozastavi.

Souvisly modry svit: ReZzim zametani je aktivni
Blikani modrou barvou: Rezim zametani je pozastaven

—@ Tlacéitko mopovani
Pouziva se v kombinaci s utérkami na mopovani.
Stisknutim zahajite mopovani.*

Stiskem béhem mopovani se €innost pozastavi.

Souvisly modry svit: Rezim mopovani je aktivni
Blikani modrou barvou: Rezim mopovani je pozastaven

*PodrZenim stisknutého tlacitka se aktivuje reZim rychlého cisténi, viz strana 15.

8 Roboticky mop Braava
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—@ Ukazatele navigaéni soustavy
Pripojeni navigacni kostky NorthStar
Blikani kontrolky (1) modrou barvou: Vytvari se spojeni
Souvisly svit modrou barvou (kontrolky 1 az 3): Spojeni s navigacni kostkou
NorthStar vytvofeno

Pocet sviticich kontrolek signalizuje silu signélu mezi navigacni kostkou a robotem. Pokud nesviti
zadna kontrolka, robot navigacni kostku nedetekoval.

Dalsi mozné stavy

Postupné blikani kontrolek modrou barvou: Priprava
Blikani kontrolek modrou barvou s pauzou: ReZim spanku
Prostredni kontrolka sviti Cervené: Zavada*®

(5]

—@ Kontrolky navigaéni kostky NorthStar®

Blikani modrou barvou: Navigacni kostka zapnuta, vysila se signal
Souvisly modry svit: Navigacni kostka zapnuta, spojeni s Braavou
je vytvoreno

Souvisly ¢erveny svit: Vybita baterie

www.irobot.cz 9
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Baterie a nabijeni

Rezim Braava 320 Braava 380/390
Doba provozu Zametani az 3 hodiny az 4 hodiny
Mopovani 2 hodiny 2,5 hodiny
Doba nabijeni N/A 10 hodin 4 hodiny ”

"2 hodiny s pouzitim turbo-nabijeCky (prodava se samostatné)
Nabijeni

e Postavte Braavu na bo¢ni stranu, abyste ziskali pfistup ke zdifce nabijeni.

¢ Nabijeci adaptér pfipojte ke standardni sitové zasuvce a koncovku
do zdirky nabijeni Braavy.

¢ \ nabijeni pokracujte, dokud nezacne vypina¢ robota souvisle svitit
modrou barvou.*

* PIné kapacity mUZe baterie Braavy dosahnout az po nékolika nabijecich
cyklech.

*Modré svétlo znamend, Ze baterie je v praméru
nabita na 80 % své kapacity.

Doba nabijeni i doba provozu
mohou zaviset na okolni teploté,
typu podlahové krytiny a dalSich
provoznich podminkach.

Zditka nabijeni baterie

TIP: Braavu je mozné nabijet i pomoci rychlonabijeé¢ky Braava Turbo Charge

A\ UPOZORNENI: Braavu nenabijejte, pokud je k nému p¥ipojena
podlozka s nadrzkou Pro-Clean ¢Ci jakakoliv vihka tkanina. Robota

nabijejte pouze ze standardni zasuvky s napétim 240 V. K nabijeni
pouzivejte pouze nabijeci adaptér, ktery je soucasti dodavky Braavy.
Pred zaéatkem uklidu Braavu vzdy odpojte od nabijeciho adaptéru.

10 Roboticky mop Braava
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Ukazatele nabijeni

(b&hem pfipojeni k siti)

@ Vypinac

Pulsujici ¢ervené svétlo: Probiha nabijeni baterie
Trvaly modry svit: Baterie je nabita

Navigaéni kostka NorthStar

®

Navigacni kostka pouziva dvé baterie typu C. Kryt prostoru s bateriemi
se nachazi na spodni strané navigacni kostky.

OD Pouzité baterie likvidujte v souladu s pfedpisy
O O prostrednictvim nejblizsiho recyklacniho strediska,
7
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Rezimy zametani a mopovani
Braava dokaze zametat a mopovat tvrdé podlahové krytiny s pouzitim

snadno dostupnych utérek uréenych pro zametani a mopovani, nebo
s pomoci opakované pouzitelnych utérek z mikrovlaken.

Braava neni vysavac a neni ur€ena k pouziti na kobercich.

Rezim zametani

Rezim zametani slouzi k uklidu
s pouzitim utérky pro zametani.

V rezimu zametani se Braava
pohybuje vpfed v pfimém sméru
a pokracuje v uklidu pohybem

v rovnobéznych liniich.

Tento zpUsob uklidu je idealni

k odstranovani prachu, necistot,
vlasll apod. Tim udrzuje podlahu
Cistou kazdy den.

Rezim mopovani
Rezim mopovani je uréen k uklidu
s pouzitim utérky pro mopovani.

V rezimu mopovani se Braava pohy-
buje na kratkou vzdalenost kupfedu
a do strany, nasledné se ¢astecné
vrati a pak se pohybuje kupredu

a na druhou stranu. Braava béhem
uklidu takto stfida obé strany.

Tento zpUsob mopovani napomaha
uvolfiovat a z podlahy odstrafiovat
odolnéjsi necCistoty.

Braava se pii mopovani automaticky prizplsobuje mensi plose Uklidu, aby
se Cisténi optimalizovalo, dokud je tkanina vihka.

TIP: Uklid zahajte reZimem zametani, kterym odstranite povrchové
necistoty a nasledné pouzijte vihkou utérku a rezim mopovani,
kterym odstranite odolnéjsi necistoty.

12  Roboticky mop Braava
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Cistici utérky
Utérky na jedno pouziti
Tyto utérky jsou uréeny pouze k pouziti s viceu€elovou gistici podlozkou.

e S robotem Braava je mozné pouzivat vétSinu suchych a vihéenych utérek
k jednomu pouziti.

e Vzdy dodrzujte pokyny k pouziti a pé¢i o podlahovou krytinu poskytované
spole¢né s pouzivanou suchou nebo vihkou utérkou.

Utérky z mikrovlaken

Utérky z mikrovlaken specialné navrzené pro zarizeni Braava je mozné prat
a pouzivat opakované.

e Bilé utérky jsou uréené k suchému zametani s pouzitim viceucelové Cistici
podlozky.

e Utérky s modrym vzorem jsou ur¢ené k mopovani a je mozné je pouzivat
budto v kombinaci s podlozkou s nadrzkou nebo s viceucelovou
podlozkou. Pfed pouzitim utérku navihcete.

A\ UPOZORNENI: Utérky pro pouziti za vihka nemuseji byt vhodné
k ¢isténi neuzavrenych podlah. Zjistéte si u vyrobce podlahové krytiny

nebo dodavatele pokladky podlahy, zda je mozné podlahu Gistit
mopovanim.

Typy podiah

e Braava je urCena k ¢&isténi tvrdych podlahovych krytin, véetné dreva,
dlazdic, vinylu, linolea a laminatu.

¢ Braava pracuje nejlépe na hladkych tvrdych povrSich a nemusi
dosahovat stejnych vysledk( na nevyrovnané dlazbé, silné voskovanych
podlahovych krytinach ¢i na drsnych povrsich, jako je napfiklad bfidlice
nebo cihla, na nichz mlze dochazet k zachytavani Cistici tkaniny.

A\ UPOZORNENI: Braava neni uréena k odstraiiovani velkych neéistot.
Pred c¢iSténim pomoci Braavy z podlahy odstrante velké neéistoty

a pripadné kaminky ¢i jiné ostré ¢astice, které by mohly podiahu
poskrabat, pokud by doslo k jejich zachyceni pod Cistici podlozkou.

www.irobot.cz 13
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Jak Braava uklizi

Braava cisti podlahy inteligentnim zpUsobem diky tomu, Ze béhem uklidu
mistnost mapuje.

Uklidovy cyklus

e Braava domacnost uklizi po ¢astech: nejprve provadi uklid po své pravé
strané a nasledné se vraci a provadi uklid po levé strané.

e Jakmile je dokonc&en uklid otevienych prostor v obou &astech, provadi
Braava uklid podél nabytku a stén, a nasledné pokracuje dale.

e Po dokonceni uklidu se Braava vraci na vychozi misto a zaparkuje se.

Postup uklidu
¢ V otevienych prostorach Braava provadi uklid
"/ metodicky pohybem kupfedu a zpét napfic
\ plochou podiahy.
e Pokud Braava narazi na nohy zidli, nabytek
a dal$i pfekazky, provede uklid kolem nich a
nasledné pokracuje v plvodnim postupu Uklidu.

e Braava je schopna detekovat schody a od
nich se automaticky vzdali zpét do uklizeného
prostoru.

Jako bezpecnostni opatieni se doporucuje
fyzickou prekazkou zablokovat pristupné
fimsy a okraje balkonu s pfevySenim vétSim
nez 30 cm.

¢ Braava je rovnéz schopna rozeznat prfechod na
koberce a vyhnout se jim.

Poznamka: Tam, kde je trover koberce zarovnana

s povrchem tvrdé podiahy, mizZe byt zapotrebi pouzit
docasnou prekazku, kterou pro Braavu vznikne Zzjistitelnd
hranice prostoru k uklidu.

e Braava provadi uklid podél stén a okrajd
nabytku, jakmile k nim dojede a po skonceni
uklidu ve volném prostoru.

14  Roboticky mop Braava
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Rezim rychlého ¢isténi

e V tomto rezimu je uklid o 30 % rychlejsi, nebot se soustredi jen
na oteviené prostory.

e Aktivuje se stiskem a podrzenim tlac¢itka pro zametani nebo mopovani
po dobu tfi sekund.

e Zazni pipnuti nasledované melodii oznadujici zacatek uklidu.

¢ Braava obvykle provede uklid stejnych otevienych prostor jako
ve standardnim rezimu cisténi, dojde ovSem k vynechani ¢is§téni kolem
nabytku a podél nékterych stén, ¢imz dochazi k uspore Casu.

Pozastaveni/obnoveni ¢innosti
K pozastaveni ¢innosti Braavy dojde automaticky, jakmile jej zdvihnete,
nebo pokud béhem jeho &innosti stisknete nékteré z tladitek zafizeni.

¢ Tlacgitko volby rezimu ¢&isténi bude blikat na znameni, ze je cyklus uklidu
pozastaven. Béhem pozastaveni ¢innosti si Braava pamatuje mapu pros-

toru, kde jiz Cisténi probéhlo.

e Cinnost Braavy obnovite tim, Ze ji umistite do 1,5 metru od navigaéni
kostky, odkud byl Uklid zahdjen, a ve sméru, v némz byl uklid zahajen.

e Stisknéte blikajici provozni tlagitko.

e Braava zacne s Uklidem, zatimco bude probihat urovani polohy v mapé
uklizeného prostoru. Jakmile Braava zjisti svou polohu, pfemisti se do
prostoru, ktery jesté nebyl uklizen, a bude odtud pokracovat v uklidu.

¢ Braava muze pfi obnovovani ¢innosti a uréovani své polohy provést uklid
v mistech, kde jesté uklid neprobéhl, anebo naopak v mistech, kde jiz
uklid probéhl.

e Pokud se Cinnost Braavy obnovi v misté€, kde doslo k pozastaveni uklidu,
mUze stanoveni polohy zafizeni trvat o néco déle, v zavislosti na vzdale-
nosti od navigaéni kostky.

e Pokud chcete pozastavenou Braavu zcela vypnout, stisknéte vypinac
robota a podrzte jej stisknuty po dobu dvou sekund.

Poznamka: Braavu je mozZné pozastavit pouze poté, co je na zacatku cyklu
uklidu vytvoreno spojeni s navigacni kostkou NorthStar.

www.irobot.cz 15

Braava_manual_multi.indb 15 @ 26.05.17 13:45



robot

Navigace NorthStar®

Navigacni jednotka NorthStar funguje jako majak, ktery vysila signal slouzici
k fizeni €innosti Braavy.

Vytvoreni spojeni s naviga¢éni jednotkou NorthStar

e Jakmile zacne Braava uklidovy cyklus, snazi se vytvofit spojeni
s navigacni kostkou, coz oznacuje blikani kontrolky navigacni soustavy
modrou barvou. Jakmile se Braava s kostkou spoji, bude kontrolka na
Braavé svitit modrou barvou souvisle.

e Kontrolka navigacni soustavy rovnéz oznacuje dosah soustavy. S tim,
jak se bude Braava blizit k hranici dosahu spojeni s naviga¢ni kostkou
(napriklad pfi prejezdu do jiné mistnosti nebo do vétsi vzdalenosti
od navigacni kostky) bude se snizovat pocCet sviticich kontrolek.

¢ Braava se mUze obcas vratit k navigaéni kostkce, aby doslo k potvrzeni
polohy pred tim, nez bude zafizeni pokracovat v uklidu.

e Braava s kazdym zacatkem cyklu uklidu vytvari novou mapu uklizeného
prostoru, ale vytvofenou mapu si zachovava, pokud dojde k pozastaveni
cyklu.

Cinnost bez pouziti navigaéni kostky NorthStar

e V/zhledem k tomu, Ze je navigacni kostka jen jednou ze soucasti navigacni
soustavy, je Braava schopna provadét uklid i bez pfitomnosti signalu.
V takovém pfipadé vSak bude uklizeny prostor vyrazné mensi a Braava
nebude schopna provést uklid ve vSech Usecich uklizeného prostoru.

Cinnost s pouzitim nékolika navigaénich kostek NorthStar
(pouze pro model 380):

e Braava je schopna vyuzivat nékolik naviga¢nich kostek k zametani
prostoru o rozloze aZ 186 ¢tvereCnich metrd. Braava se bude pohybovat
od jedné navigacni kostky k dalsi a rozSifovat tak obsluhovany prostor
s kazdou dalsi navigacni kostkou.

¢ Neékolik naviga¢nich kostek je mozné pouzivat i v rezimu mopovani,
Braava ovSem omezuje rozlohu ¢i§téného prostoru na 32 &tverecnich
metrd kvili optimalnimu vyuziti vinkosti utérky.

Rezim Braava 320 Braava 380/390
Pokryti Zametani 74 m? 93 m*
Mopovani 23 m? 32 m?

‘az 186 m? pfi pouziti dal$i navigacni kostky NorthStar® (samostatna dodavka)

16  Roboticky mop Braava
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Nastaveni navigac¢nich kostek NorthStar

Pouziti jedné navigac¢ni kostky

e Umistéte navigacni kostku pfiblizné doprostred uklizeného prostoru
a Braavu zapnéte v blizkosti kostky.

¢ Braava provede Uklid v okoli kostky a mize prejet i do dalSich mistnosti
v zavislosti na pouzitém rezimu Uklidu a dosahu signalu naviga¢ni kostky.

e Pokud mate na vybér z nékolika mistnosti, umistéte navigacni kostku
do vétsi mistnosti, abyste dosahli co nejvétsiho pokryti.

¢ Jakmile Braava dokon¢i cyklus, je mozné navigacni kostku premistit
do jiné mistnosti vdomé a pokraCovat v uklidu tam.

Pouziti vice navigacnich kostek:
(pouze Braava 380/390)

e Pouzitim jedné nebo vice dodateCnych navigacnich kostek (samostatna
dodavka) k rozSireni zabéru prostoru uklidu Braavy v jediném cyklu.*

e Dodatecné navigacni kostky umistéte do mistnosti nebo prostor
v sousedstvi prostoru pokrytého prvni navigacni kostkou. Kostky
je vhodné umistovat do vzdalenosti mezi 6 a 7 metry od sebe, aby
se pokryti signalem jednotlivych kostek prekryvalo.

¢ Braava bude uklid provadét automaticky od jedné navigacni kostky
k dalsi.
*Navigacni kostky jsou pfedem naprogramované na odli$né vysilaci kanaly, uvedené na spodni strané jednotky.

PFi provozu s vice navigacnimi kostkami je nutné pouZivat kostky, které vysilaji na odlisnych frekvencich.

[
— —
)| I [ S
AN\ &
Se NN
Pouziti s jednou navigacni kostkou Pouziti s vice naviga¢nimi kostkami

www.irobot.cz 17
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Pouziti Braavy

Nasazeni specialni utérky

1. Postavte Braavu na bok a sejméte Cistici podlozku.

2. Na gistici podlozku umistéte suchou nebo vihkou utérku tak,
ze na rozlozenou utérku podlozku polozite. Utérku upevnéte
zastréenim okrajl do Uchytll na obou stranach. Zptsob
pouziti podlozky s nadrzkou viz nasledujici stranka.

3. Umistéte Cistici podlozku zpét na Braavu. Podlozka
je zajisténa na misté pomoci magnetd.

PR

A\ UPOZORNENI: Dbejte, aby se utérka nenahrnula do

zlabku mezi uchyty, coz by mohlo vést ke zhorseni funkce
cidel a tim i bezpecnosti provozu zarizeni.

18 Roboticky mop Braava
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Pouziti Cistici podlozky Pro-Clean
s nadrzkou

Cistici podlozka Pro-Clean s nadrzkou Pro-Clean b&hem provozu Braavy
davkuje tekutinu a udrzuje tak Cistici tkaninu vinkou delSi dobu.

PInéni nadrzky

1. Zatahnéte za zatku a vytahnéte ji do strany. ?

2. Nadrzku naplrite vodou a plnici otvor
opét uzavrete. Zatku zatlaCte tak, aby
nedochazelo k uniku vody z nadrzky.
Informace o moZnostech pouZiti jinych
kapalin viz stranky www.irobot.cz.

3. Nadrzku plnite nad dfezem, nebot pfi zavirani
zatky mize dojit k uniku malého mnozstvi
kapaliny.

4. Navlh¢ete modrou utérku z mikrovlaken
Pro-Clean a pritisknéte ji k suchym zipdm.
Nepouzivejte utérku urCenou pro suché
cisténi.

TIP: Kapalina se davkuje riiznymi rychlostmi v zavislosti na druhu
podilahové krytiny a pouzitém roztoku. PFi prvnim pouziti utérku
navihcete jen mirné a nasledné podle potieby miru navihéeni zvyste.

A\ UPOZORNENI: Aby nedoslo k nadbyteénému maéeni podlahy,

neponechavejte Braavu bez dozoru a z podlahy jej seberte, jakmile

dokon¢i uklid.

Po dokonéeni mopovani:
e Z nadrzky vylijte zbyvaijici kapalinu.

¢ Nechejte plnici otvor otevieny, aby nadrzka mohla ddkladné
vyschnout. Vlhkou Cistici podlozku neskladujte na Braave.

e Pokyny k udrzbé viz strana 22.

www.irobot.cz 19
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Umisténi naviga¢ni kostky NorthStar®

1. Stiskem tlacitka na zadnim rohu
navigac¢ni kostky ji zapnéte. Na
protilehlém rohu zacne blikat modra
kontrolka, kterd zUstane svitit, jakmile
bude vytvoreno spojeni s Braavou.

Pokud naviga¢ni kostku zapomenete
zapnout, vysle Braava signal, kterym
se pokusi kostku zapnout. Pokud

se to podari, zacne kontrolka na
navigacni kostce blikat.

2. Navigaéni kostku umistéte
na stdl nebo vhodnou fimsu tak,
aby modra kontrolka smérovala
od stén mistnosti do prostoru.

Jak dosahnout nejlepsich vysledkt

¢ Navigacni kostku umistéte tak, aby nebyla ve sméru ke stropu mistnosti
zakryta, napfiklad kusem nabytku.

e Jakmile za¢ne Braava s uklidem, s navigacni kostkou jiz nepohybuijte,
nebot by to mohlo vést ke zhorSeni vykonu zafizeni.

¢ Navigacni kostku neumistujte na podlahu, nebot tam do ni mZe robot
narazit a posunout.

20 Roboticky mop Braava
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Zacatek uklidu

Braavu umistéte na podlahu ve vzdalenosti 2 az 2,5 metru od navigacni
kostky, prfedni stranou k navigacni kostce.

1. Stiskem vypinaCe Braavu zapnéte.
Jakmile se robot zapne, bude vypinac svitit modrou barvou.

2. Pokud chcete spustit Uklid s pouzitim SUCHE UTERKY,
stisknéte tlacitko pro zametani.

3. Pokud chcete spustit Uklid s pouzitim VLHKE UTERKY
stisknéte tlacitko pro mopovani.

OXQ, O

@J
©

L0

e Pokud Braava zjisti pfitomnost signalu z navigaéni kostky, bude
na ukazateli navigacni soustavy Braavy blikat jedna kontrolka modrou
barvou. Jakmile bude vytvoreno spojeni mezi obéma zafizenimi, bude
kontrolka svitit souvisle. Pokud se Zadna kontrolka nerozsviti, znamena
to, Ze Braava nemiZe nalézt signal navigaéni kostky.

e Po dokonceni uklidu pfehraje Braava kratkou melodii, vrati se do
vychoziho bodu a zaparkuje se. Braava ucini totéz, pokud se mu zacne
bé&hem uklidu vybijet baterie.

e Braavu vypnete stiskem a podrzenim vypinace po dobu dvou sekund.
Braava prehraje melodii a podsviceni vypinace zhasne.

e Navigacni kostku vypnete stiskem tlacitka na zadnim rohu kostky.
Kontrolka na protilehlém rohu jednotky zhasne.

www.irobot.cz 21
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Udrzba

Abyste svou Braavu uchovali v co nejlepSim stavu, dodrzujte nasleduijici pokyny
k udrzbé.

Cisténi a ulozeni

e Pomoci suchého hadfiku otfete prach a necistoty z vnéjSich povrchl
Braavy. Braavu neoplachujte vodou ani jej do vody neponofujte.

¢ VIhkym hadfikem setfete prach a neCistoty z koleCek podvozku. Pred tim
zkontrolujte, ze zafizeni neni zapojené do sité a dbejte, aby pouzity hadfik
byl jen mirné navihceny.

e P¥i nabijeni nebo uskladnéni v dobé, kdy se zafizeni nepouziva, jej ulozte
na boéni sténu (madlem dold).

¢ Pred dlouhodobgjSim uskladnénim vyjméte baterie z navigaéni kostky.
Kryty podvozku

e Béhem provozu mize dochazet k hromadéni necistot kolem kryt(
podvozku. Kryty zajistuji volny pohyb podvozku.

e Podvozek je proto potfeba pravidelné kontrolovat a podle potreby
nahromadéné necistoty odstrariovat.

¢ Maly vyrez vedle podvozku poskytuje pristup ke koleckiim s pouzitim
pinzety ¢i ndizek, kterymi je mozné nahromadéné necistoty odstranit.

Vytez

22  Roboticky mop Braava
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Podlozka s nadrzkou Pro-Clean

e Podlozku oplachnéte v umyvadle. Nadrzku nevkladejte do mycky nadobi.
K omyvani nepouzivejte mydlo.

e Pred tim, nez po umyti podlozku umistite zpét na Braavu, nechejte
ji dikladné vyschnout.

e Knot nadrzky je uréen k opakovanému pouziti a obsahuje antimikrobialni
latky. V dobé mezi ¢isténimi podlozky neodstranujte krytku knotu.

¢ Pokud dojde ke znecisténi nebo opotfebeni krytky knotu, je mozné
jej vymeénit.

e Zatazenim za pryzové ousko na strané krytky knotu krytku vyjméte.

¢ Novou krytku umistéte na misto a zatlacte ji tak, aby dikladné
tésnila.

www.irobot.cz 23

Braava_manual_multi.indb 23 @ 26.05.17 13:45



rRobot

Reseni potizi

Dalsi rady a informace o feSeni potizi viz stranky www.irobot.cz.

Kontrolky navigacni soustavy

Vystrahy kontrolek navigaéni soustavy v prtbéhu uklidu

navigaéni soustavy
trvale ervené sviti.

Problém: Pravdépodobna Reseni
priéina
Prostfedni kontrolka Systémova zédvada e Stisknutim vypinace a jeho podrzenim Braavu vypnéte.

® Po dobu 15 sekund otacejte obéma kole¢ky podvozku.

¢ Umistéte Braavu na podlahu a zapnéte ji. Braava musi byt
vybavena utérkou pro suché cisteni.

e Pokud jiz Cervend kontrolka nesuviti, stisknéte tlacitko rezimu
zametani.

¢ Pokud Cervené tlacitko nadale sviti, obratte se na zédkaznickou
podporu.

Prostredni kontrolka
navigacni soustavy
Cervené blika dvakrat az
Sestkrat.

Doslo k zablokovani Braavy
a ta se nedokaze vyprostit.

Premistéte Braavu do volného prostoru a znovu spustte Uklid.

Prostfedni kontrolka
naviga¢ni soustavy
Cervené blika
Etrnactkrat.

Motor Braavy se prehfiva.

Braavu vypnéte a nechejte ji dostate¢né vychladnout, pak
ji opét spustte.

Prostfedni kontrolka
navigacni soustavy
Cervené blika
patnactkrat.

Doslo k zablokovani Braavy
v pfili§ malém prostoru,

z néhoz se nedokaze
vyprostit.

Premistéte Braavu do volného prostoru a znovu spustte uklid.

Po stisku tlagitka
pro zametani nebo
mopovani sviti
kontrolka navigaéni
soustavy ervené a
zaroven se ozvou tfi
pipnuti.

Doslo k aktivaci ¢idla proti
padu, takze se Braava
neuvede do pohybu.

Sejméte a znovu nasadte utérku. Pfi opétovném nasazovani

dodrzte nasledujici pokyny:

 Dbejte, aby utérka nezasahovala do Zlabku uprostied
snimatelné Cistici podlozky

¢ Dbejte, aby nedochazelo k shrnovani utérky, coz mize
zabrariovat Uplnému zasunuti podlozky do téla robota.

Vystrahy kontrolek navigaéni soustavy v prtibéhu nabijeni

Problém:

Pravdépodobna
priéina

Reseni

Prostfedni kontrolka
navigacni soustavy
souvisle ervené sviti.

Systémova zadvada

Nejedna se o zavadu nabijeni, nicméné tato zavada neumozni
nabijeni Braavy. Postupujte podle pokynt v oddilu. , Vystrahy
kontrolek béhem provozu*.

Prosttedni kontrolka
navigacni soustavy
Cervené blika sedm-
nebo osmkrat.

Z&vada nabijeni

Obratte se na zdkaznickou podporu.

Béhem nabijeni blikaji
vSechny kontrolky
navigacni soustavy

a vSechna tlacitka, a
zafizeni pipa.

Pouziti neshodného
nabijeciho adaptéru

Odpojte neshodny nabijeci adaptér a pouzijte adaptér dodavany
spolecné s Braavou.

24
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Reseni potizi s navigaéni kostkou NorthStar®

Problem:

Pravdépodobna
priéina

Reseni

Braava nevytvori
spojeni s navigacni
kostkou.

Vzdjemna poloha
navigacni kostky a
Braavy.

Navigacni kostku vhodnym zpCisobem natocte a umistéte ji na
vyvysené misto. Kostku umistéte tak, aby modra kontrolka sméfovala
do otevfeného prostoru mistnosti.

Braavu umistéte na podlahu do vzdalenosti 2 az 2,5 metru od kostky,
predni stranou smérem k navigacni kostce. Braavu zapnéte.

S nasazenou suchou utérkou stisknéte tlacitko rezimu zametani.
Braava se rozjede smérem k navigaéni kostce a do 30 sekund dojde
k vytvoreni spojeni.

Jakmile se kontrolky naviga¢ni soustavy rozsviti modrou barvou,
znamend to, Ze spojeni kostkou bylo vytvoreno. Pokud kontrolka
na kostce naddle blika, nejedna se o zavadu.

Pokud Braava neni schopna se pohybovat pfimo vpred, postupujte
podle pokynl v odstavci , Zafizeni se nepohybuje fadné“ v oddilu
Redeni obecnych potizi.

Naviga¢ni kostku nelze
zapnout.

Baterie kostky jsou
vybité nebo jsou
nespravné viozené.

Do kostky vlozte nové baterie a ovérte jejich spravné umisténi.

Kontrolka sviti
Cervené.

Baterie jednotky jsou
vybité.

Do jednotky vlozte nové baterie.

Navigaéni kostka se
béhem provozu Braavy
vypne.

Ruseni signalu.

Zkontrolujte, Ze neni navigaéni kostka umisténa ve vzdalenosti
do 1,5 metru od plazmového nebo LCD televizoru, ani neni umisténa
v mistnosti se zapnutymi zafivkami.

Braava je mimo
dosah signalu.

Pokud se Braava vzdali mimo dosah signalu, kostka se vypne.
Jakmile se Braava vréti do dosahu signalu, vysle do kostky zpravu,
kterou se jednotka opétovné zapne.

Je nastaveno nékolik
navigacnich kostek, ale
Braava vyuziva pouze
jednu.

Umisténi navigacnich
kostek.

Aby mohla Braava vyuzit k navigaci dalsi kostku, musi se do pokryti
jejim signalem dostat béhem ¢&innosti. Pfidavné navigaéni kostky
umistujte tak, aby se k nim Braava mohla dostat.

Nejprve zkuste navigacni kostky umistit do vzdalenosti 5 metrQ
od sebe navzajem, aby Braava mohla snadnéji vytvorit spojeni.
Pro nésleduijici cykly ¢isténi posunite jednotlivé kostky do vétsi
vzdalenosti od sebe. S kostkami nepohybuijte za provozu Braavy.

Je nastaveno nékolik
navigacnich kostek,
ale Braava v nékterych
oblastech provadi uklid
opakované.

Nastaveni kanald
navigacnich kostek.

Ovéite, Ze jednotlivé kostky pouZivaji k vysilani signalu riizné kanaly
(frekvence). Cislo kanalu je uvedeno na spodni strané kazdé kostky.

Reseni potizi s podlozkou s nadrzkou Pro-Clean

Problém: Pravdépodobna | Reseni
priéina
Unikajici kapalina nebo | Uvolnény knot nebo Zkontrolujte stav zatky piniciho otvoru a krytky knotu. Zkontroluijte,
vznikajici louze. zatka plniciho otvoru. | Ze oba uzaveéry tésni. Pokud tyto uzavéry netésni, bude kapalina
unikat rychleji.
Knot se nevlhéi. Krytka knotu vyZaduje | Pokyny k vyméné krytky knotu viz tdrzba istici podlozky s nadrzkou.
vyménu.
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Reseni obecnych potizi

Problém:

Pravdépodobna

priéina

Reseni

Braava uklizi pouze
maly prostor.

Nepouziva se
navigacni kostka.

Zkontrolujte, Ze je navigacni kostka zapnuté a umisténa v prostoru,
ktery chcete Cistit. Zkontrolujte vhodné umisténi kostky, zda
nedochéazi k ruSeni signalu napt.:
o Skfinémi, policemi Ci stropnimi ventilatory nad kostkou.
¢ \elmi vysokym, nerovnym nebo &erné zbarvenym stropem nad
kostkou.
¢ Pritomnosti plazmového nebo LCD televizoru ve vzdalenosti
do 1,5 metru od kostky.

Nasazeni utérky.

Sejméte a znovu nasadte utérku. Pri opétovném nasazovani dodrzte

nasledujici pokyny:

e Dbejte, aby utérka nezasahovala do Zlabku uprostfed snimatelné
Cistici podlozky.

¢ Dbejte, aby nedochazelo k shrnovani utérky, coz mize zabranovat
UpInému zasunuti podlozky do téla zafizeni.

Potize s podvozkem
nebo pohonem
podvozku.

Zkontrolujte, zda neni podvozek zane$eny necistotami a podle potreby
vycistéte. Zkontrolujte, Ze je pohon pevné pfipojen k podvozku. Pokud
neni, obratte se na zékaznickou podporu.

Braava se radné
nepohybuje.

Prokluzovani
podvozku.

Ocistéte koleCka utérkou navlhéenou v teplé vodé, abyste z koleCek
odstranili necistoty a €istici roztok. Pfed opétovnym spusténim robota
nechejte koletka dlikladné oschnout.

Nasazeni utérky.

Sejméte a znovu nasadte utérku. Pfi opétovném nasazovani dodrzte

nasleduijici pokyny:

¢ Dbejte, aby utérka nezasahovala do Zlabku uprostfed snimatelné
Cistici podlozky.

¢ Dbejte, aby nedochazelo k shrnovani utérky, coz mlze zabranovat
UpInému zasunuti podlozky do téla zafizeni.

Potize s podvozkem
nebo pohonem
podvozku.

¢ Zkontrolujte, zda neni podvozek zaneSeny necistotami a podle potreby
vyCistéte.

o Zkontrolujte, Ze je pohon pevné pfipojen k podvozku. Pokud neni,
obratte se na zakaznickou podporu.

Braava se pohybuje
vzad.

Doslo k aktivaci ¢idla
proti padu.

Sejméte a znovu nasadte utérku. Pfi opétovném nasazovani dodrzte

nasleduijici pokyny:

¢ Dbejte, aby utérka nezasahovala do Zlabku uprostfed snimatelné
Cistici podlozky.

¢ Dbejte, aby nedochazelo k shrnovani utérky, coz mlze zabranovat
UpInému zasunuti podlozky do téla zafizeni.

Pokud je podlaha nerovna nebo obsahuje Siroké spary, umistéte

zafizeni na hladsi podlahu, abyste zjistili, zda problém pretrvava.

Braava se pohybuje
pry¢ a necisti podlahu
tam, kde zahdjila uklid.

Provoz Braavy je
pozastaven.

Braava mUze byt stéle pozastavena z predchoziho ¢isticiho cyklu.
Stisknéte vypina¢, abyste provoz zafizeni obnovili.

Po obnoveni ¢innosti
po jejim pozastaveni
Braava Cisti jiz dfive
vycisténou oblast.

Umisténi robota
v okamzZiku obnovy
¢innosti.

Je normdlni, pokud Braava opakované Cisti tutéz oblast, zatimco
se snazi urcit svou polohu.
¢ Aby Braava urcila svou polohu rychleji, obnovte jeho ¢innost
v obdobné poloze a orientaci jako na zacatku cisticiho cyklu.
¢ Pokud se Braavé nepodaii svou polohu ur€it, zahdji od zacatku
novy cyklus Cisténi.

Braava nevydrZi nabitd.

PouZiti nespravného
nabijeciho adaptéru
nebo baterie.

Ovéfte, Ze pouzivany nabijeci adaptér nese stejné oznaceni modelu,
jaké je uvedeno na spodni strané Braavy, a pouZivejte pouze
origindlni baterie Braava. Pokud problém pretrvava, kontaktujte
zakaznickou podporu.

Baterii je potfeba
»haforméatovat*.

Braavu nechejte nabijet po dobu 12 hodin pomoci nabijeciho
adaptéru a nikoliv nabijeci stanice, pak nechejte zafizeni v provozu,
dokud se baterie nevybije. Tento postup opakuite tfikrat, abyste
dosahli maximalni kapacity baterie zafizeni.
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ZARUCNI LIST

Vyrobce iRobot

Certus Mercatus spol. s r.o.

Areal Westpoint, U Silnice 949/11
Autorizovany servis 161 00 Praha 6

tel.: +420 840 111 220

e-mail: reklamace@mercatus.cz

Vyplni prodejce

Nazev vyrobku

Sériové cislo

Datum prodeje

Razitko prodejce

Zaznam o zarucnich opravach

Do opravy Prevzal Opraveno Cislo

predano dne podpis dne oprav. listu Podpis

1. Na vyrobek poskytujeme zaruku 24 mésicti ode dne prodeje spotiebiteli. Opravy v zaruéni dobé provadime bezplatné.

2. Zaruka a bezplatna oprava se vztahuje na vady vzniklé prokazatelné nasledkem vadného materialu, chybné konstrukce
nebo Spatného provedeni.

3. Zaruka a bezplatna oprava se nevztahuje na vady zpiisobené dopravou, nedodrZenim pokynii k obsluze uvedenych v navodu,
$patnou tdrzbou, mechanickym poskozenim, zasahem do spotiebice, nebo zavady zplisobené elektrickou instalaci, ktera
neodpovida CSN, stejné jako zavady zpiisobené nespravnym zapojenim.

4. Zaruka se nevztahuje na opotiebeni filtr, kartacu, baterie, gumovych éasti, dezénu kol apod.

5. Zivotnost baterie je minimalmé 6 mésict.

Autorizovany servis: tel.: +420 840 111 220 (7:30 - 15:30)
e-mail: reklamace@mercatus.cz

Pripadné reklamace reste prosim pfimo se servisnim stfediskem,
viz. kontakt na autorizovanv servis.
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Kedves iRobot® Braava™ tulajdonos!

Udvozdljiik Ont az iRobot késziilékek vilagaban, mint az iRobot Braava
padl6térlé robot U] tulajdonosa. On csatlakozik a vilagszerte folyamatosan
bévilg, rendkivil killdnleges kdzdsséghez, amelynek tagjai most fedezik
fel a kényelmesebb és egyszerlbb padldtakaritdas modszerét.

A praktikus robotok hasznalata, amelyek képesek segiteni a haztartasban
és a koril, most mar valésagga valt. Megtisztel benntinket, ha tapasztalatait
és észrevételeit tudtunkra adja, igy segiti ezen Uj berendezések tovabbi
fejlesztését. Amennyiben szeretne részt venni ezen igyekezetlinkben, kérjik
a kdvetkezEképpen jarjon el:

e Ha barmilyen tovabbi kérdése, javaslata lenne, vagy tdmogatasra
lenne szilksége, ne habozzon és forduljon hozzank a www.irobot.hu
weboldalunkon keresztl.

K&szonjik, hogy részt vesz a robot forradalom tékélesitésében. Varjuk
értékes észrevételeit, amelyek segitenek neklink bemutatni forradalmian
Uj termékeinket, melyek megvaltoztatjak és jobba teszik a vilagot
koroluttink.

Az egész iRobot csapat nevében,

Colin Angle
Co-Founder and CEO
iRobot Corporation

2 Hasznalati utasitas a 300-as sorozathoz
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FONTOS BIZTONSAGI ELOIRASOK

A TUZ ES ELEKTROMOS ARAMUTES VESZELYENEK, VALAMINT
AZ ABBOL ADODO SERULESEK VESZELYENEK ELKERULESE
ERDEKEBEN.

A\ FIGYELMEZTETES: Ne tavolitsa el a Braava késziilék elektronikajanak,
akkumulatoranak vagy tolté tapegységének fedelét. A késziilék nem

tartalmaz a felhasznalo altal javithato alkatrészeket. A javitast bizza
a szerviz képzett szakemberére.

FIGYELMEZTETES: A KOVETKEZO UTASITASOKAT OLVASSA
EL FIGYELMESEN ES TARTSA BE A KESOBBI FELHASZNALAS
CELJABOL.

A sérllés vagy tovabbi megel6zése érdekében, mindig be kell tartani
az alabbi alapvetd biztonsagi elSirasokat:

e QOlvassa el a biztonsagi és mikddtetési Utmutatasokat miel6tt hasznalatba
venné a Braava készuléket.

e Olvassa el és tartsa be az 6sszes Braava, tartozékon és az akkumulatort6iton,
valamint a hasznalati uitmutatdban szerepld jelzéseket, figyelmeztetéseket.

e A Braava készilléket csak az ebben a hasznalati Utmutatéban el6irt feladatok
elvégzésére haszndlja.

¢ Ne probalja meg 6nerével megjavitani vagy megvaltoztatni a készulék
barmely elektronikus vagy mechanikus funkcidinak beallitasait.
A készilékben térténd barmilyen beavatkozas veszélyt idézhet el
és elvesziti a garancidlis javitas lehet&ségét.

¢ Ne felejtse el, hogy a Braava nedves torlés funkcio utan a padl6 csuszos
lehet.

e A Braava készllék nagyon csdndesen dolgozik. A készilék mikoddése
kézben nagyobb figyelemmel mozogjon, hogy véletlenil ne Iépjen ra vagy
ne rugjon bele.

HASZNALATI KORLATOZASOK

e A Braava készllék nem jaték. A készilék miikddése kézben fokozottan
figyelijen a gyermekekre és a hazidllatokra.

e A Braava készlilék elektromos alkatrészeket tartalmaz. A készlilékre ne
permetezzen vizet, ne tisztitsa vizben és ne meritse vizbe. A készlléket
csak szaraz ronggyal tisztitsa.

e A Braava készllék csak beltéri haszndlatra és kemény padléfellletek
tisztitasara alkalmas.

e A Braava készlléket ne haszndlja a fehérit6- és festékfoltok vagy mas
kiontott vegyszerek feltisztitasara.

¢ A Braava készlléket ne hasznalja égé vagy flstdlgé dolgok kdzelében.

4 Hasznalati utasitas a 300-as sorozathoz
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¢ A Braava késziilék hasznalata el6tt tavolitsa el a tisztitandé térségbdl
a torékeny targyakat és azokat a butorokon 1évd targyakat, amelyek
leeshetnének a készlilék hozzalitédésének kdvetkeztében.

e A tisztitandd térségbdl tavolitsa el a vezetékeket, red6nyodk és fliggdnydk
zsinodrjait, hogy megakadalyozza ezen dolgok beakadasat vagy lerantasat.

¢ Ugyeljen ra, hogy a tisztité tériékendd ne torlddjon fel a tarték kdzotti
mélyedésekbe, ami az érzékel6k megzavardsat okozhatja és igy

veszélyeztetheti a készilék biztonsagos mikoddését. Tovabbi informaciok
a 18. oldalon talalhatok.

¢ A Braava készlléket ne hasznalja olyan helyiségek felmosasara, ahol
a nedvesség megkarosithatja a nem teljesen befejezett padidburkolatot
vagy érzékeny szdnyeget.

e Csak szobahdmérsékleten hasznalja a készlléket. A tulzott hé vagy fagy
megkarositjak a készlléket és annak akkumulatorat.
AKKUMULATOR ES ANNAK TOLTESE

e Az akkumulatort kizarélag 220V/230V rendelkezd halézati aljzatbdl szabad
feltolteni.

e A Braava készilék akkumulatoranak a feltdltéséhez kizardlag a gyartd
altal hozzacsomagolt t6It6 tapegységet hasznalja. A Braava 320-as és
380-as készilékek t0lt8i kdlcsdndsen nem cserélhetdk fel.

e Kizarolag a gyart¢ altal jovahagyott Ujratoltheté akkumulatorokat
hasznaljon.

¢ Ne hasznaljon olyan t6lt6t, amelynek sérillt a vezetéke vagy
a csatlakozoja.

¢ Nedves kézzel soha ne érjen a Braava készlilékhez és azt ne is toltse fel.
e A készliléket a tisztitasa el6tt mindig kapcsolja le a toltérél.

FIGYELMEZTETES: A Braava késziilék olyan szoftvert tartalmaz, amely
lehetdévé teszi a gyartonak belsé firmware frissitését, amennyiben
ilyen frissités a felhasznalonak rendelkezésére all. Barmilyen kisérlet

a Braava késziilékben 1év6 szoftverhez valé hozzaféréshez, masolassal
torténé megszerzésére, megmasitasara, tovabbi értékesitésére vagy
mas szoftvernek az alkalmazasa szigoruan tilos.

Megfeleléségi nyilatkozat az FCC eldirasokkal: Ezt a késziiléket
megfelelének mindsitették az FCC szabalyok 15. fejezete szerint.

www.irobot.hu 5

Braava_manual_multi.indb 5 @ 26.05.17 13:45



robot

A\ FIGYELMEZTETES: A késziiléken végzett barmilyen kiilsé

beavatkozas, médositas, atalakitas a garancia elvesztését okozza.

Ez az eszkdz megfelel az Industry and Sience Canada RSS 210-ben foglalt
el6éirasoknak. A készlilék hasznalata az alabbi feltételek mellett lehetséges:
(1) Ez a készlilék nem okozhat karos interferenciat. (2) Ennek késziiléknek
fogadnia kell minden beérkezett interferenciat, beleértve azt is, amely nem
kivanatos mikodés nyoman keletkezett.

A Braava készulék bemutatasa

Braava e
——@ 'ranyité gombok

——@ A NorthStar® navigacio érzékeldje

—9 A navigéacids rendszer kijelz6je

—@ Utkszo 0
—@ Fogantyu
A Northstar Cube egység kikapcsolé gombja
(a hatso sarkon) 9yseq g e

0

——g) Cserélhetd tisztit6 alaplap

Navigacios egység NorthStar®

—@) Akkumulator 81t konnektorja
—@) Szintkiilonbség érzékeldk
—D Alvaz kerekeinek védéburkolatai

—@ Akkumulétor tolts

(1)

6 Hasznalati utasitas a 300-as sorozathoz
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Tobbcélu tisztité alaplap
Mikroszalas, egyszeri vagy t6bbszori alkalomra hasznalhaté térl6kendé szaraz

és nedves torléshez.

—P A tori6kendé felfogatasa
—® Padl6 szintkildnbség érzékeld

Alaplap Pro-Clean tartallyal (opcionalisan rendelheté tartozék)

A nedves torléshez Pro-Clean kék, tisztitd mikroszalas torlékendé.

—@ Toltényilas
— Tartdly
—D Vizadagold gy(ir(i

www.irobot.hu 7
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Iranyitd gombok és kijelzOk

RO
Lo

—@ Fdkapcsolé gomb

A fékapcsolé gomb megnyomasaval a Braava késziiléket bekapcsolja.
A fékapcsolé gomb megnyomasaval és 2 masodpercig térténé nyomva tartasaval
a Braava készlléket kikapcsolja.

Folyamatos kék fény: A késziilék be van kapcsolva
Villogé piros fény: Az akkumulator toltésszintje alacsony
Folyamatos piros fény: Az akkumulator lemer(lt (szikséges annak feltoltése)

—@ A szaraz torlés gombja
A széraz torl6kendékkel valé kombinacioban hasznaljak.
A megnyomassal elkezdi a takaritast.*
A takaritas kdzbeni megnyomassal megallitja a folyamatot.

Folyamatos kék fény: A szaraz térlés izemmaod aktiv
Villogé kék fény: A szaraz torlés izemmaod megallitva

—@ A nedves torlés gombja

A nedves torlékendékkel valé kombinacidban hasznaljak.

A megnyomassal elkezdi a takaritast.*
A takaritas k6zbeni megnyomassal megallitja a folyamatot.

Folyamatos kék fény: A nedves torlés lizemmod aktiv
Villogé kék fény: A nedves torlés lzemmadd megdllitva

* A megnyomott gomb nyomva tartasaval aktivalja a gyorstisztitasi izemmodot. Lasd a 15. oldalon.

8 Hasznalati utasitas a 300-as sorozathoz
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—O A navigacioés rendszer kijelzdi
A NorthStar csatlakoztatasa
A kijelzén (1) villogo kék fény: A csatlakozas folyamatban van

Folyamatos kék fény(az 1-es és a 3-as kijelzén): A csatlakozas
a NorthStar Cube navigacios egységhez megtortént

A fények jelzik, hogy a Braava navigdcios rendszerhez valé kapcsoloddsa mennyire aktiv.
Mindhdrom jel egyidejii vildgitasa a legaktivabb kapcsolddast mutatja.
Ha egyik jel sem vildgit, akkor a Braava nem kapcsolddik éppen a NorthStar rendszerhez.

Kovetkezd lehetséges valtozatok

A kijelz6k fokozatos villogasa kék szinen: El6készilet

A kijelz6k sziinettel torténd villogasa kék szinen: Alvo allapot
A k6zéps6 kijelzd pirosan vilagit: Uzemzavar*

* Részletesebb informdcidkat a hibaelhéritas részben taldl.

(5]

—@ A NorthStar® Navigation Cube egység kijelzéi

Villogo piros fény: A késziilék bekapcsolva, a jelet kisugarozza
Folyamatos kék fény: A készllék bekapcsolva, megtdrtént a csatlakozas
a Braava készlilékhez

Folyamatos piros fény: Lemer(lt akkumulator

www.irobot.hu 9
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Akkumulator és annak toltése

Uzemmoéd Braava 320 Braava 380 Braava 390
Turbo
Uzemeltetési ids Szaraz torlés 3 6raig 4 6raig 4 braig
Nedves torlés 2 6ra 2,5 ¢6ra 2,5 6ra
Toltési id6 N/A 10 6ra 4 dra” 2 dra
"2 6ra a Turbo akkutoltd hasznalata esetében (kllon kaphatd)
Toltés

e Fektesse a Braava készlléket az oldalara ugy, hogy hozzaférheté legyen
az akkumulator t61té konnektorja.

e Az akkumulator t6lt6t csatlakoztassa a standard halézati aljzathoz
és a végz6dését a Braava készUlilék tolté konnektorjaba.

e A toltést addig folytassa, amig a kikapcsolé gomb nem kezd el allandé
kék fénnyel vilagitani.*

e A Braava készilék akkumulatoranak teljes kapacitasat majd csak néhany
toltési ciklus utan érheti el.

* Kék fény azt jelenti, hogy az akkumulator
a kapacitdsanak a 80 %-ra van feltéltve.

A toltési idé fligghet a kdrnyezé
hémérséklettdl, a padldfellilet tipusatdl
és mas Uzemeltetési tényez6ktdl is.

Toltés| port

TIPP: A Braava késziilék feltéltéséhez hasznalhatja a Braava Turbo gyorstoltét
is. Részletesebb informaciok a Turbé tolté késziilékhez tartozé hasznalati
utasitasokban talalhatok.

A FIGYELMEZTETES: A Braava késziiléket soha ne téltse addig,
amig ahhoz hozza van kapcsolva az alatét Pro-Clean tartallyal

vagy barmilyen nedves toriékendével. Az akkumulatort kizarélag
220V/230V rendelkez6 halézati aljzatbél szabad feltélteni. A Braava

késziilék akkumulatoranak a feltéltéséhez kizarélag a gyartoé altal
hozzacsomagolt t61t6 adaptert hasznalja. A tisztitasi folyamat
megkezdése el6tt mindig kapcsolja le a Braava késziiléket az
akkumulator toltorol.

10 Hasznalati utasitas a 300-as sorozathoz
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A toltés kijelzéi

(a halézathoz valo csatlakozas folyaman)

@ Fokapcsolo

Villogé piros fény: Az akkumulator tdltése folyamatban
Folyamatos kék fény: Az akkumulator feltoltve

NorthStar Navigation Cube navigaciés egység

A Cube egység két C tipusu elemet hasznal. Az elemek fedele a Cube
egység also oldalan talalhato.

A hasznalt elemeket az eldirasok betartasaval
1®) 6 a legkozelebbi begytijtéhelyen adja le.

www.irobot.hu 11
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A nedves és szaraz torlesi
Uzemmodok

A Braava készlilék képes szarazon és nedvesen a kemény padléfeliileteket
olyan kénnyen elérhetd tisztitd torl6kendék hasznalataval, amelyek
alkalmasak egyarant a szaraz és a nedves tisztitasra is, vagy tobbszori
felhasznalasra alkalmas mikroszalas torl6kend6bdl készliltek.

A Braava készlilék nem porszivd és nem alkalmas a szényegeken valé
hasznalatra!

Szaraz torlési izemmod

A szaraz térlés lizemmdd a szaraz
téribkendd felhasznalasaval térténd
tisztitdsra szolgal.

4

A szaraz t6rlés lzemmaodban

a Braava készlilék egyenes iranyban
halad el6re, majd folytatja a tisztitast
parhuzamos vonalakban.

Ez a tisztitdsi médszer idedlis a por,
piszok, hajszalak stb. eltavolitasara,
igy minden nap megérzi a tisztasagot.

Nedves torlés lizemmod

A nedves torlés izemmaodd nedves
torlékendé felhasznalasaval torténd
tisztitasra szolgal.

A nedves torlés lizemmoddban

a Braava készUlilék révid tavolsagra
el6ére, majd oldalra mozog, azt
koévetben részlegesen visszatér,

majd megint elére mozog és a masik
oldalra. A készlilék miikddése kdzben
valtogatja mindkét oldalt.

TIPP: A takaritast a szaraz torlés A nedves torlésnek ezen mdédszere
lizemméddal kezdje el, segit feloldani és eltavolitni a padlérdl
amely eltavolitja a feliileti a jobban odatapadt
azt kovetéen hasznadlja a
nedves tdriékendét és a A Braava késztilék a nedves torlés soran
nedves térlés iizemmédot, automatikusan alkalmazkodik a kisebb
amely eltavolitja a tisztitando felilethez, hogy a tisztitas
jobban odatapadt optimalizalva legyen, amig a tériékends
szennyezédéseket. nedves.

12 Hasznalati utasitas a 300-as sorozathoz

Braava_manual_multiindb 12 @ 26.05.17 13:46



rRobot

Feltorlo kendok

Torlékend6k egyszeri hasznalatra

Ezek a torl6kenddk kizardlag a tdbb célu tisztitd alaplappal valdé hasznalatra
alkalmasak.

e A Braava készilékhez alkalmasak az egyszeri hasznalati szaraz és
nedves torl6kendék tobbsége, mint pédlaul Swiffer® Target® markaju
torlbkenddk.

¢ Mindig tartsa be, mind a padlé gyartdjanak utasitasait, mind pedig
a felhasznalt szaraz vagy nedves t6rl6kendd gyartdjanak az utasitasait is.

e A Braava készUléket nem lehet a Swiffer® Wetdet® Refill termékekkel
hasznalni.

Mikroszalas torl6kendék

A Braava készUlék részére specidlisan kifejlesztett mikroszalas térl6kenddk
moshatodak, ezért alkalmasak tébbszori hasznalatra is.

e A fehér toriékenddk a tobb célu tisztitd alaplappal valé hasznalattal szaraz
feltorlésre alkalmasak.

e A kék mintaju térlékenddk a nedves torlésre alkalmasak, vagy a tartaly
és az alaplappal, vagy pedig a tdbb célu alaplappal valé kombinacidban.
Hasznalat el6tt a torl6kendét nedvesitse be.

A\ FIGYELMEZTETES: A nedves hasznalatra valé6 tériskendék nem
mindenkor alkalmasak a nem lezart feliiletii padldk tisztitasara.

Gy6z6djon meg a padlé gyartéjanal vagy a padlé lerakasat készité
cégnél, hogy a padlé tisztithat6-e felmosassal.

Padlétipusok

¢ A Braava készulék kemény padléfellletek tisztitasara alkalmas, beleértve
a fa, csempe, vinil, linéleum és laminat padldkat is.

e A Braava készlilék legjobban a sima, kemény fellileteken dolgozik,
ezért nem biztos, hogy az egyenetlen csempepadlén, erésen viaszos
padlofellleteken, vagy az érdes fellleteken, mint példaul a palakd vagy
tégla, ahol megtdrténhet a tisztité tériékendék megakadasa, ugyanolyan
j6 eredményeket ér el.

A\ FIGYELMEZTETES: A Braava késziilék nem alkalmas a nagyobb
szennyezddések eltavolitasara. A Braava késziilék segitségével torténé
tisztitas el6tt tavolitsa el a padlérél a nagyobb szennyezédéseket

és kovecskéket, estlegesen mas éles részecskéket, amelyek
megkarcolhatjak a padlét, vagy beragadhatnak a tisztité alaplap ala.

www.irobot.hu 13
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Hogyan takarit a Braava?

A Braava készlilék intelligens mddon tisztitja a padlét annak készénhetéen,
hogy takaritas kdzben a helyiséget feltérképezi.

Tisztitasi ciklus

e A Braava t6bb részletben végzi feladatat: EI6sz6r jobbra halad, majd
visszatér a kiindulasi helyre és balra indul el.

¢ Mihelyt a takaritas befejez6do6tt a nyitott térségben, a Braava elvégzi
a takaritast a butorok és a falak mentén is, majd azt kdvetéen tovabb
folytatja a munkajat.

e A takaritas utan visszatér a kiindulasi helyre és beparkol.

A takaritas folyamata

e Nyitott térségekben a készilék modszeres elére
és vissza menettel végzi el a takaritast
a padldfellleten.

e Amennyiben a Braava széklabnak, butornak
és mas akadalyoknak Utkozik, elvégzi a takaritast
azok kortl, majd azt kévetden folytatja az eredeti
takaritasi folyamatot.

e A Braava képes felismerni a Iépcs6ket és azok
peremétdl automatikusan visszatér a tisztitando
terUletre.

Mint biztonsagi intézkedést, ajanljuk
fizikai akadallyal meggatolni a 0,61
méternél magasabb parkanyokhoz vagy
erkélyekszélekhez val6 hozzaférést.

¢ A Braava képes felismerni a sz6nyegszéleket
és azokat kikerdli.

Megjegyzés: Ott, ahol a sz6nyeg széle teljesen egy szintben
van a kemény padldfellilettel, lehet hogy sziikség lesz
valamilyen ideiglenes akadaly hasznalatara, amely a Braava
késziilék szamdra megallapithatd hatart szab a tisztitandd
feltileten.

e A Braava elvégzi a butorok és a falak menti
tisztitast is, mihelyt odaér a szabad teriiletek
feltisztitasa utan.

14  Hasznalati utasitas a 300-as sorozathoz
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Gyorstisztitas lizemméd
e Ebben az izemmoddban a tisztitas 30 %-kal gyorsabb, mivel csak a nyitott
térségekre 6sszpontosit.

e A szaraz vagy nedves torlés gombjanak a megnyomasaval
és 3 masodpercig torténd nyomvatartasaval aktivalodik.

¢ Felhangzik egy sipolas, majd azt kdvetéen egy melddia, ami a takaritas
megkezdését jelzi.

¢ A Braava altaldban elvégzi a nyitott térség takaritasat, mint a normal
Uzemmaoddban, de kimarad a a falak és a butorok mentén térténd takaritas,
amivel idét takarit meg.

A tevékenység megallitasa/qjrainditasa
A Braava tevékenysége automatikusan megall, mihelyt azt felemeli, vagy
annak a mikddése kdzben megnyomja valamelyik iranyitdgombot.

e A tisztitasi lzemmad kivalaszté gombja annak jeleként villogni fog, hogy
a tisztitasi ciklus meg lett allitva. A tevékenység megallitasanak ideje alatt
a Brava készilék memdrigjaban megmarad a helyiség térképe, ahol mar
elvégezte a takaritast.

e A Braava, tevékenységét Ujrainditja ugy, hogy azt 1,83 méteren bellli
tavolsagba helyezi a Cube egységtdl az iranyban, amerre megkezd6dott
a takaritas.

e Nyomja meg a villogé tizemgombot.

e A robot a takaritas megkezdésével egyidejlileg feltérképezi a helyiséget
€s meghatarozza sajat helyzetét abban.Folyamatos helymeghatarozasa
segitségével azokra a helyekre iranyit, ahol még nem takaritott.

* Ujrainditaskor, helyzetének meghatarozasa utan vagy a még kihagyott
teruleteken folytatja munkajat, vagy ujra attakaritja a mar megtisztitott
terUleteket.

e Amennyiben az Ujrainditas azon a helyen térténik, ahol megallitottak
a gépet, a helyzetmeghatarozas kicsit hosszabb ideig is eltarthat, Cube
egyseégtdl valé tavolsag figgvenyében.

e Amennyiben a megallitott készUléket teljesen ki akarja kapcsolni, nyomja
meg és tartsa nyomva 2 masodpercig a készllék kikapcsold gombijat.
Megjegyzés: A késziilék megallitasa csak azutan lehetséges, hogy a robot
a takaritas megkezdése utan fel tudta venni a kapcsolatot a NorthStar
Cube navigdcids egységgel.

www.irobot.hu 15
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NorthStar” navigacio

A NorthStar Navigation Cube navigacios egység ugy mikodik mint egy
vilagitétorony, amelyik sugarozza a sziikséges jeleket a Braava késziilék
muikddésének az iranyitasahoz.

A csatlakozas megteremtése a NorthStar Navigation Cube
navigacios egységgel

e Amint a Braava készllék elkezdi a takaritast, igyekszik felvenni
a kapcsolatot a NorthStar Navigation Cube navigacios egységgel, amit
a navigacios egyseégen lévé kijelzd kék szin( villogé fény jelez. Mihelyt
a Braava készilék 0sszekapcsolodik a Cube egységgel, a Braava
készlléken taldlhatd kijelz6 folyamatosan kék szinnel vilagit.

e A navigacios egység kijelz6je ugyszintén jelzi a rendszer hatotavolsagat.
Azzal, ahogy a Braava készulék kdzeledik a navigacios egyseéggel létrehozott
kapcsolat hatétavalsagahoz (példaul valamilyen mas helyiségbe torténé
athaladaskor vagy a Cube navigacios egységtél torténd nagyobb tavolsagba
valo jutaskor) csokkenni fog a kigyult kijelz8k szama.

e A Braava néha visszatérhet a NorthStar Navigation Cube navigacios
egységhez, hogy megtérténjen a helyzetének a visszaigazolasa még
azel6tt, hogy a készlilék folytatna a takaritast.

e A Braava minden takaritasi ciklus kezdetén Uj térképet készit a tisztitando
térségrdl, amit megdriz abban az esetben is, ha megallitjak takaritas
kézben.

A NorthStar Navigation Cube navigaciés egység hasznalata
nélkiili miikodtetes

e Tekintettel arra, hogy a Cube egység csak egyik része az egész navigacios
rendszernek, a Braava a NorthStar jelzése nélklil is képes elvégezni
a takaritast. Ebben az esetben viszont a feltakaritott térség lényegesen
kisebb lesz és a Braava késziilék nem lesz képes végrehajtani a takaritast
a tisztitando térség egész terlletén.

Tobb NorthStar Navigation Cube navigaciés egység
hasznalataval torténo miikodtetés:

¢ A Braava készUlilék képes kihasznalni tobb NorthStar Cube navigaciés
egységet is egészen 186 négyzetméterd terllet szaraz feltdriéséhez.
A robot az egyik Cube egysegtél a masikig fog mozogni, igy minden
tovabbi navigacids egységgel béviteni fogja a kiszolgalt terlletet.

e Egyszerre tObb navigacios egységet a felmosasi lzemmaodban is fel lehet
hasznalni, viszont a készilék 32 négyzetméterben maximalja a feltisztithatd
fellletet, a torl6kendd nedvességének optimalis kihasznalasa érdekében.

16 Hasznalati utasitas a 300-as sorozathoz
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Uzemméd Braava 320 | Braava 380 | Braava 390 Turbo

Fedés Szdraz térlés | 74 m? 93 m* 93 m*

Nedves torlés |23 m? 32 m? 32 m?

*majd 186 m? a kdvetkez6 NorthStar® Cube készlilék hasznalataval (kiilén megrendelhetd)

A NorthStar Navigation Cube navigacios
egységek beallitasa

Egy Cube egység hasznalata

e Helyezze el a Cube egységet korllbelll a tisztitandd térség kdzepébe
és a Braava készliléket kapcsolja be az egység kdzelében.

e A Braava készllék elvégzi a takaritast a Cube egység kortl és at is mehet
egy masik helyiségbe, a hasznalt izemmaod és a NorthStar Cube navigacios
egyséqg jelének hatosugara fliggvényében.

e Amennyiben valasztasi lehetésége van tobb helyiségbdl is, a navigacios
egységet a nagyobb helyiségbe helyezze el, hogy minél nagyobb lefedést
érjen el.

e Amint a Braava készllék befejezi a takaritast, a Cube egységet
athelyezheti egy masik helyiségbe.

A Braava késziilék hasznalata egyszerre tobb Cube
egységgel:

e Egy vagy tobb pét- Cube egység hasznalataval (kilén megrendelhetd)
megndvelhetd a Braava készllék hatékonysaga egy ciklusban.*

e A pot- Cube egységeket helyezze el a helyiségben, vagy az elsd Cube
egység altal elfedett térségének a szomszédsagaba. Ajanlott
az egyseégeket 6-7 méteres egymastdl valo tavolsagokban elhelyezni,
hogy az egyes egységek jelei fedjék egymast.

e A Braava készllék automatikusan fogja végezni a takaritast egyik Cube
egységtél a masikig.
* A Cube egységek elbre be vannak programozva eltérd frekvenciasavokra, amelyek az egység also felén

vannak feltiintetve. Egyszerre t6bb Cube egység hasznalatakor sziikséges olyan egységeket hasznalni,
amelyek eltérd frekvenciasavokon sugdroznak.

|
— —
= l [ U
—Lﬁo
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Egy Cube Tobb Cube
egység egység
hasznalata hasznalata
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A Braava készulék hasznalata

A torlékendé felrogzitése

1. Fektesse a Braava készliléket az oldalara és vegye
le a tisztitd alaplapot.

2. Atisztito alaplapra helyezze ra a szaraz vagy a nedves
torl6kendét ugy, hogy a kiteritett torl6kenddre rahelyezi
a tisztitd alaplapot. A torl6kendét rogzitse mindkét oldalon
a vajatokba torténd betlizéssel. A tartallyal valé alaplap
hasznalati modja a kdvetkez6 oldalon talalhaté meg.

3. Helyezze vissza a tisztité alaplapot a készilékre. Az alaplap
magnesek segitségével van a helyére fogatva.

-y

A FIGYELMEZTETES: Ugyeljen ra, hogy a tisztité

torlokendo ne torlédjon fel a tartok kozotti mélyedésekbe,
ami az érzékel6k megzavarasat okozhatja és igy
veszélyeztetheti a késziilék biztonsagos miikodését.

18 Hasznalati utasitas a 300-as sorozathoz
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A tisztité alaplap Pro-Clean tartallyal
valo hasznalata

(ktlon megrendelheté a Braava 320-as modellhez)

A tisztito alaplap Pro-Clean tartallyal a Braava készulék miikddése kdzben
adagolja a folyadékot, és igy tovabb nedvesen tartja a térl6kendét.

A tartaly toltése

1. Huzza meg a dugoét és huzza ki azt oldalra.

2. Toltse meg a tartalyt vizzel, majd a toltényilast ismét
zarja le. A dugdét nyomja bele ugy, hogy a folyadék
ne tudjon kiszivarogni a tartalybdl. Informaciokat
a mas folyadékok hasznalatanak lehetdsegeirdl
lasd a global.irobot.com weboldalakon.

3. Atartaly téltését mosogaté felett végezze, ugyanis
a dugo bezarasakor kisebb mennyiségi folyadék
kiszivaroghat.

4. Nedvesitse be a Pro-Clean kék mikroszalas torlékendét és
nyomja hozza a tép6&zarakhoz. Ne haszndlja a szaraz tisztitasra
valo torlékendét.

TIPP: A folyadékot kiilonb6z6 gyorsasagokkal adagolja a padiéfeliilet
fajtajanak és a hasznalt oldat fiiggvénye alapjan. Az els6 hasznalat
elétt a torlokendo6t csak mérsékelten nedvesitse be, majd azt
kovetéen sziikség szerint a benedvesitést fokozza.

A FIGYELMEZTETES: Hogy ne torténjen meg a padlé tulsagos
benedvesitése, ne hagyja a Braava késziiléket feliigyelet nélkiil

és mihelyt befejezé6dott a takaritas, szedje fel és tegye mashova
a Braavat.

A nedves torlés befejezése utan:

e A tartalybdl dntse ki a maradék folyadékot.

e Hagyja nyitva a t6ltényilast, hogy a tartaly alaposan kiszaradhasson.
A nedves tisztitd torl6kendét ne tarolja a Braava készlléken.

e A karbantartasi utasitasokat, lasd a 22. oldalon.

www.irobot.hu 19
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A NorthStar® Cube egység elhelyezése

1. A NorthStar Navigation Cube
egységet a hatso sarkan

talalhaté gomb megnyomasaval
kapcsolhatja be. Az ellentétes
sarkon elkezd villogni a kék szind
kijelz6, amely folyamatosan fog
vilagitani, mihelyt Iétrejon

a kapcsolat a Braava
készulékkel.

Amennyiben elfelejti a Cube
egységet bekapcsolni, a Braava
készlilék jelet kild ki, amellyel
megprobalja a Cube egységet
bekapcsolni. Amennyiben ez
sikertil, elkezd villogni a Cube
egységen a kijelzé.

2. A NorthStar Navigation Cube
egységet helyezze az asztalra vagy
egy alkalmas parkanyra ugy, hogy
a kék kijelz6k a falaktdl a helyiség
kozepe felé iranyuljanak.

A jobb eredmény érdekében:

¢ A NorthStar Navigation Cube egységet Ugy helyezze el, hogy ne legyen
letakarva a helyiség mennyezete iranyaban, példaul egy butordarabbal.

e Amint a Braava készlilék elkezdi a takaritast, a NorthStar Navigation
Cube egységet mar ne mozditsa el, ugyanis az a késziilék rosszabb
teljesitményéhez vezethet.

¢ A NorthStar Navigation Cube egységet ne helyezze a padléra, mert
ott nekilitkdzhet a robot és odébb tolhatja azt.

20 Hasznalati utasitas a 300-as sorozathoz
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Takaritas megkezdése

Helyezze le a padldra a Braava készlléket 2-2,5 méteres tavolsagban
a NorthStar Navigation Cube egységtdl, az elllsé oldalaval a Cube egység
iranyaba.

A f6kapcsold gomb megnyomasaval bekapcsolja a készliléket.
Amint a robot bekapcsolodik, a kapcsolé gomb kék szinen fog
vilagitani.

2. Amennyiben a SZARAZ TORLOKENDOVEL akarja elinditani
a tiszitast, nyomja meg a szaraz térlés gombot.
3. Amennyiben a NEDVES TORLOKENDOVEL akarja elinditani

a tiszitast, nyomja meg a nedves torlés gombot.

OO,
o

OOO

Amennyiben a Braava készUlék érzékeli a Cube egységbdl kisugarzé
jeleket, a Brava készlilék navigacios egységén a kijelz6je kék szinen fog
villogni. Mihelyt létrejon az 6sszekapcsolas mindkét berendezés kozott,
a kijelzé folyamatosn vilagitani fog. Amennyiben semmilyen kijelz6 sem
fog kigyulladni, az azt jelenti, hogy a Braava nem tudja megtalélni

a NorthStar egység jelét.

A takaritas befejezése utan a készlilék eljatszik egy révid melodiat,
majd visszatér a kiindulasi pontra és leparkol. A robot ugyanezt teszi,
ha takaritas kzben elkezd lemeriini az akkumulatora.

A készliléket a f6kapcsold két masodpercig torténd nyomva tartasaval
tudja kikapcsolni. A készllék lejatsza a melddiat és kialszik a kikapcsold
vilagitasa.

A NorthStar Navigation Cube egység kikapcsolasahoz nyomja meg
az egység hatso sarkan talalhaté gombot. Az egység szembenlévd sarkan
[évé kijelzd kialszik.

www.irobot.hu 21
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Karbantartas

Ahhoz, hogy az On Braava késziilékét minél jobb allapotban tartsa fenn, tartsa be
a kdvetkez6 karbantartasi utasitasokat.

Tisztitas és tarolas
e Szaraz rongy segitségével tordlje le a port és a szennyezddést a Braava

felUletérdl. A késziilékre ne permetezzen vizet és ne is meritse azt viz ala.

e Enyhén nedves ronggyal t6rdlje le a készllék kerekeirdl a port és a
szennyez8déseket. Elbtte gydz6djon meg rola, hogy a késziilék nincs
a haldzatra kapcsolva, tovabba Ugyeljen arra, hogy a tisztitasra hasznalt
rongy csak mérsékelten legyen benedvesitve.

o Atoltés folyman vagy a tarolaskor, amikor a készlléket nem haszndlja,
fektesse az oldalara (fogantyuval lefelé).

e Hosszabb ideig tartandé tarolas esetén vegye ki az elemeket a NorthStar
Cube egységbdl.

Az alvaz boritasai

e Hasznalat kdzben dsszegylilhetnek a szennyez&dések az alvaz boritasai
kordl. Ezek a boritasok biztositjak az alvaz szabad mozgasat.

o Ezért a készlilék alvazat sziikséges rendszeresen ellendrizni és szlikség
szerint eltavolitani a felgyllemlett szennyez6déseket.

e Az alvaz melletti kicsi vajat teszi lehetévé csipesz vagy oll6 hasznalataval
a hozzaférést a kerekekhez, amelyekkel el lehet tavolitani a felgyllemlett
szennyez&déseket.

Kimetszés

22 Hasznalati utasitas a 300-as sorozathoz
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Alaplap a Pro-Clean tartallyal (kiilon megrendelhet6 a Braava 320-as
modellhez)

e Az alaplapot 6blitse le a mosddban. A tartalyt ne tegye bele
mosogatogeépbe. A kitisztitashoz hasznaljon szappant.

e Még az el6tt, hogy az alaplapot visszahelyezzi a Braava készlilékre,
hagyja azt alaposan megszaradni.

e A tartalygydrl tdbbszori haszndlatra lett készitve és antibakteridlis
anyagokat tartalmaz. Az alaplap tisztitasai kdz6tt ne tavolitsa el a gydri
véddéfedelét.

e Amennyiben a gy(r( véddéfedele bekoszolodik vagy elkopik, kérjlk,
cserélje le!

e A gydr( fedelének oldalan lévé gumifil meghuzasaval a fedelet vegye
Ki.

e Az yj fedelet helyezze a helyére és nyomja be Ugy, hogy az rendesen
témitsen.

www.irobot.hu 23
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Hibaelharitas

Tovabbi tandcsok és informaciok a hibaelharitasroél lasd a www.irobot.hu

weboldalakon.

A navigacios rendszer ellenérzése

A navigacids rendszer figyelmeztet6 kijelzései a takaritas folyaman

Probléma:

Feltételezhet6 ok

Megoldas

A navigdcios rendszer
kozépsé kijelz6je
&llanddan pirosan
vilagit.

Rendszerhiba

o A kikapcsolé gomb megnyoméséval és annak nyomva tartasaval
kapcsolja ki a Braava készliléket.

¢ 15 masodpercig gyorsan forgassa az alvaz mindkét kerekét.

* Helyzze vissza a padléra a Braava késziiléket és kapcsolja azt be.
A készilléket széraz tisztitasra alkalmas torl6kendével kell ellatni.

* Amennyiben a piros kijelz6 mar nem vilagit, nyomja meg a felséprés
lizemmaéd gombijat.

* Amennyiben a piros kijelzé tovabbra is vilagit, forduljon
az Ugyfélszolgalathoz.

A navigécios rendszer
kozépsé kijelz6je

A Braava készllék
valahol elakadt és nem

Kapcsolja ki a Braava késziiléket és hagyja elég ideig alaposan
kih(Ini, majd ismét kapcsolja be.

kozépsé kijelz6je
tizennégyszer pirosan
villog.

készlilék motorja
tulmemelgszik.

kétszer, legfeliebb tudja kiszabaditani
hatszor pirosan villog. magat.
A navigdcios rendszer | A Braava Kapcsolja ki a Braava készliléket és hagyja elég ideig alaposan

kihdilni, majd ismét kapcsolja be.

A navigécios rendszer
kozépso kijelzéje
tizen6tszor pirosan
villog.

A Braava készllék
beszorult valahova,
ahonnan nem tudja
magat kiszabaditani.

Helyezze 4t a Braava készlléket valamilyen szabad helyre a tisztitas
Ujrakezdéséhez.

A navigacios rendszer
kozépsé kijelzbje
pirosan jelez felsoprés/
mopolas gombjanak
megnyomasakor,
felhanzik harom
sipolas.

Bekovetkezett
valamelyik érzékeld
aktivalasa, tehat

a Braava késziilék
nem mozog.

Vegye le, majd Ujra helyezze vissza a tisztito torlékendét.

A visszahelyezéskor tartsa be az alabbi utasitasokat:

¢ Ugyeljen ra, hogy a tériékendd ne Iégjon bele véjatba a tisztitd
alaplap kozepén talalhato érzékelénél.

* Ugyeljen ra, hogy ne térténjen meg a térlékendd felgylrédése,
ami megakadalyozhatja az alapalap teljes beillesztését a készlilék
testébe.

A navigacios rendszer figyelmezteté

kijelzései a toltés folyaman

Probléma:

Feltételezhet6 ok

Megoldas

A navigdacios rendszer
kozépsé kijelzbje
folymatosan pirosan
vilagit.

Rendszerhiba

Nem téltéshibardl van szo, mindazonaltal ez a hiba nem teszi
lehetévé a Braava készlilék toltését. A ,,Miikdés kdzben felléps
figyelmeztetd kijelzések” 1évé részben taldlhaté utasitdsok szerint
cselekedjen.

A navigécios rendszer
kozépsé kijelzéje
hétszer vagy nyolcszor
pirosan villog.

Hiba a téltéskor

Forduljon hivatalos szervizhez.

A toltés folyaman a
navigacios rendszer
0Osszes kijelzéje és
gombja villog, a
késziilék sipol.

Nem megfelelé
akkumulator
hasznalat

Kapcsolja le a helytelen toltét adaptert és haszndlja a gyarté altal
a Braava késziilékhez csomagolt akkumulator toltét.
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A NorthStar® Navigation Cube navigacios egység problémainak megoldasa

Probléma:

Feltételezhet6 ok

Megoldas

A Braava késztilék nem
kapcsolddik 6ssze a
Cube egységgel.

A Cube egységnek és
a Braava késziiléknek
nem megfelelé a
kolcsdnos helyzetlk.

A Cube egységet megfeleld modon forditsa el és tegye valamilyen
magasabb fekvésl helyre. Az egységet Ugy helyezze el, hogy a kék
szind kijelz a helyiség nyitott része felé iranyuljon.

Helyezze a padldra a Braava késziiléket 2-2,5 méteres tavolsagban
a Cube egységtdl,eliilsé oldalaval a Cube egység iranyaba. Kapcsolja
be a Braava készliléket.

A felhelyezett szaraz torlékendével nyomja meg felséprés lizemmaéd
gombjat. A Braava késziilék elindul a Cube egység felé és 30
masodpercen bellil megtorténik az 6sszekapcsolas.

Mihelyt a navigacios rendszeren folyamatos kék szinen vilagit

a kijelz8, azt jelenti, hogy megtértént az dsszekapcsolds a Cube
egységgel. Amennyiben a kijelz6 tovabbra is villog, az nem jelent
hibat.

Amennyiben a Braava készillék nem képes egyenesen elérehaladni,
a Altalanos hibaelharitas fejezetének , A készilék nem rendesen
mozog*“ részében feltlintetett utasitdsok szerint cselekedjen!

A Cube egységet nem
lehet bekapcsolni.

Az egységben 1évé
elemek lemertiltek
vagy helytelentl
vannak behelyezve.

Tegyen bele az egységbe Uj elemeket és ellenérizze azok helyes
behelyezését.

A Cube egység
kijelz6je pirosan vilagit.

Az egység elemei
lemertiltek.

Helyezzen az egységbe Uj elemeket.

A Cube egység
magatdl kikapcsol
a Braava készUlék
mikodése soran.

A jelet valami zavarja.

Gy6z6djon meg rdla, hogy a Cube egység nincs elhelyezve

1,5 méteres tavolsagon belil plazma vagy LCD televizidhoz, és hogy
nincs olyan helyiségben, ahol bekapcsolt fénycsdves vilagitotestek
vannak.

A Braava készulék
hatétavolsagon kivil
van.

Amennyiben a Braava készlilék a jelek hatétavolsagan kivil ér,
a Cube egység magatdl kikapcsol. Mihelyt a Braava készlilék
visszatér a hatétavolsagon belill, elkiild a Cube egységhez egy
lizenetet, amely az egységet Ujra bekapcsolja.

Braava készilék egyes
térségekben ismételten
elvégzi a takaritast.

Tobb Cube egység A Cube egységek Ahhoz, hogy a Braava késziilék egy kévetkezé Cube egységet

is be van dllitva, de elhelyezése. is kinasznaljon a navigalashoz, a tevékenysége kdzben annak

a Braava készlilék a jelsugérzasanak a hatdtavolsagaba kell érnie. A pét- Cube

kozulik csak egyet egységeket Ugy helyezze el, hogy a Braava késziilék hozzajuk tudjon

hasznal ki. jutni.
Elészor probalja meg a Cube egységeket egymastdl 5 méteres
tavolsagon belil elhelyezni, hogy a Braava késziilék kdnnyebben
ki tudja alakitani a kapcsolatot. A kdvetkezé tiszitasi ciklusokhoz
helyezze 4t az egyes Cube egységeket nagyobb tavolsagba
egymastodl. A Cube egységeket ne mozditsa el a Braava készlilék
mikodése soran.

Tébb Cube egység A Cube egységek Ellendrizze, hogy az egyes Cube egységek eltéré csatornasavokat

is be van dllitva, de a | csatornasavja. (frekvenciakat) hasznalnak a jelek sugarzasahoz. A frekvenciasav

minden egység alsé oldalan talalhato.

Az alaplap Pro-Clean tartallyal problémainak megoldasa

Probléma: Feltételezhet6 ok | Megoldas

Kiszivargé folyadék Meglazult gytirGi vagy a | Ellenérizze a téltényilés dugdjat és a gy(iri véddfedelét. Ellendrizze,
vagy keletkezett téltényilas fedele. hogy mindkét zaréfedél jol témit. Amennyiben ezek a zéréfedelek
viztdcsak. nem témitenek, a folyadék gyorsabban fog szivarogni.

A kandc/gydrl nem
nedvesedik be.

A gy(r( védéfedele
cserére szorul.

A gy(r( fedelének kicseréléséhez lasd a “tisztité alaplap tartallyal
karbantartasa” részt.
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Altalanos hibaelharitas

Probléma:

Feltételezhet6 ok

Megoldas

A Braava késziilék
csak kicsiny helyen
takarit fel.

Nem hasznélja a
Cube navigacios
egységet.

Ellenérizze, hogy a Cube egység be van-e kapcsolva a helyiségben,

amelyet ki akar tisztitani. Ellendrizze az egység helyes elhelyezését,

valamint hogy nem zavarja-e azokat valami példaul:

* Az egység folott taldlhatd szekrényekkel, polcokkal, vagy
mennyezeti ventilatorokkal.

* Az egység folott taldlhatéd nagyon magas, egyenetlen vagy fekete
szinl mennyezettel.

* Plazma vagy LCD televiziokkal, 1,5 méteres tavolsagon bellil
az egységtol.

A tisztitd torlékendk
felrégzitése.

Vegye le, majd helyezze vissza a tisztitd torl6kendét.

A visszahelyezéskor tartsa be az aldbbi utasitasokat:

* Ugyeljen ra, hogy ne térténjen meg a tdrlékendd felgylrédése,
ami megakadalyozhatja az alaplap teljes beillesztését a késziilék
testébe.

Problémak

az alvazzal vagy
annak

a meghajtasaval.

Ellendrizze, vajon nincs-e az alvaz eltémdédve szennyezédésekkel

és szlikség szerint tisztitsa ki. Ellendrizze, hogy a meghajtas rendben
van rogzitve az alvdzhoz. Amennyiben nincs, forduljon az hivatalos
szervizhez.

A Braava késziilék nem
rendesen mozog.

Az alvaz elcsUszott.

Tisztitsa meg a kerekeket meleg vizben benedvesitett ronggyal, hogy
eltavolitsa a kerekekrél a szennyez6déseket és a tisztito oldatot.

A készlilék Ujrainditasa el6tt hagyja a kerekeket alaposan
megszaradni.

A tisztit6 torlékenddk
felrdgzitése.

Vegye le, majd helyezze vissza a t6rl6kendét. A visszahelyezéskor

tartsa be az aldbbi utasitasokat:

 Ugyeljen ra, hogy a téri6kendd ne Idgjon bele a vélyatba a tisztitd
alaplap kozepén talalhato érzékel6nél.

¢ Ugyeljen ra, hogy ne térténjen meg a torlékendd felgylrédése,
ami megakadalyozhatja az alaplap teljes beillesztését a késztilék
testébe.

Problémak az
alvézzal vagy annak
meghajtasaval.

¢ Ellendrizze, vajon nincs-e az alvaz eltémdédve szennyezédésekkel
és szlikség szerint tisztitsa ki.

¢ Ellendrizze, hogy a kerekek jol vannak-e rogzitve az alvazhoz.
Amennyiben nincs, forduljon hivatalos szervizhez.

A Braava készlilék
hatrafelé mozog.

Megtértént a padlé
szintklildnbség
érzékeldk aktivalasa.

Vegye le, majd helyezze vissza a torl6kend6t.

A visszahelyezéskor tartsa be az aldbbi utasitasokat:

 Ugyeljen ra, hogy a tériékendd ne Iégjon bele a vélyatba a tisztitd
alaplap kozepén talalhato érzékel6nél.

* Ugyeljen ra, hogy ne térténjen meg a térlékendd felgylrédése,
ami megakadalyozhatja az alaplap teljes beillesztését a késziilék
testébe.

Amennyiben a padlé nem egyenes, vagy széles hézagok vannak

rajta, helyezze &t a készlléket a simabb padiéfeliletre, hogy

megallapitsa, vajon a probléma tovéabbra is fendll-e.

A Braava készlilék
eltavolodik és nem
tisztitja a padlot
ott, ahol elkezdte a
takaritast.

A Braava készllék
miikddése meg lett
allitva.

A Braava készllék még mindig megdllitva lehet az el6z6 tisztitasi
ciklus utan. Nyomja meg a kikapcsol6é gombot, hogy a késziilék
mikodését Ujrainditsa.

A Barava készlilék

a megdllitott ciklus
Ujrainditdsa utan a
mar el6tte kitisztitott
terlletet Ujra kitisztitja.

A készlilék helyzete
az Ujrainditas
pillanatéban.

Az normadlis, amennyiben a Braava kész(ilék ismételten ugyanazt
a teriiletet tisztitja, mikdzben igyekszik meghatérozni a sajat
helyzetét.
¢ Ahhoz, hogy a Braava késziilék gyorsabban meghatdrozza a sajat
herzetet inditsa Ujra hasonld helyen és helyzetben, mint
a takaritasi ciklus elején.
* Amennyiben a Braava késziiléknek nem siker(il meghatarozni
a helyzetét, Ujra eléIrél megkezdi az Uj takaritasi ciklust.

A Braava hamar

Helytelen t6lt6

Gy6z6djon meg réla, hogy az alkalmazott tlté adapteren ugyanolyan

lemertil. adapter vagy modelljelzés taldlhato, mint a Braava késziilék alsé oldalan. Kizardlag
akkumulator eredeti Braava akkumulatort hasznaljon. Amennyiben a probléma
haszndlat tovabbra is fendll, forduljon a hivatalos szervizhez.
Akkumulator A Braava készliléket hagyja 12 6ran kereszttl tolteni a t61t6 adapter
Ujraélesztése segitségével, semmi estre sem a tolt6 allomason. Majd hagyja
a készlléket mikodni, amig az akkumulator teljesen le nem merdil.
Ezt a folyamatot ismételje meg haromszor, hogy elérje a készlilék
akkumulatoranak maximalis kapacitasat.
26 Hasznalati utasitas a 300-as sorozathoz

Braava_manual_multi.indb 26

@»

26.05.17 13:46



JOTALLASI JEGY

Gyarto: iRobot® Corporation, 8 Crosby Drive, Bedford, MA
01730, USA
Forgalmazé: Certus Mercatus Kft., 2045 Torokbalint, Té Park u. 3.

Garancidlis szerviz:

Start-Metal Plus Kft.

1149 Budapest, Egressy ut 96-98
A lépcs6haz Fszt. 1.

Nyitva tartas: H-P: 10-18

Tel.: +36-30-214-24-26

e-mail: szerviz@robotdoki.hu
Robotdoki telefonos diagnosztika:
+36-306-86-87-86

Termékre vonatkozé adatok (elado tolti ki)

Termék neve:

Termék tipusa:

Termék gyartasi szama:

Megrendelés datuma:

Atadas napja:

Elad6 pecsétje:

Bejegyzések a garancialis javitasokrodl, cserérdl

(szerviz tolti ki)

Igénybejelentés id6pontja:

Kijavitasra torténé atvétel id6pontja:

Atvevé aldirasa:

A hiba oka:

Kijavitas modja:

Visszaadas id6pontja:

Javitasi lap szama:

Atadé alairasa:

Fogyasztd alairasa:
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A termék cseréjének ténye és oka:

A kicserélés id6pontja:

Javitasi lap szama:

Atadé aldirasa:

Fogyaszto alairasa:

1. A fogyaszt6 az atadas napjat kdvetSen, a rendeltetésszeri hasznalat
ellenére jelentkez6 hiba esetén jogosult jotallasra. A termékre a forgalmazé
altal vallalt jétallasi id6: 24 honap. E hataridé elmulasztasa jogvesztéssel
jar.

2. A jotallas nem vonatkozik a kopéalkatrészekre (pl. kefék, pamacsok,
sz(ir6k, téltéanyagok, cserélheté gumialkatrészek). Az akkumulatorra
vonatkoz6 jotallasi id6: 12 honap.

3. A hiba kijavitasara vonatkozoé igényét a fogyaszté koteles a felismerést
kévetSen haladéktalanul bejelenteni.

4. A jotallasi jogot a fogyaszto kdézvetlendil a fent megjeldlt szerviz felé kételes
érvényesiteni, és a hiba okardl, illetve a tapasztalt jelenségrél a szervizt
tajékoztatni.

5. A jotéllasi jog csak a kitoltott, lepecsételt jotallasi jegy valamint a szamla
bemutatasaval érvényesithetd.

6. A jotéllas alapjan a forgalmazé nem koételes a termék kicserélésére

kivéve, ha a termék a szerviz véleménye alapjan nem, vagy csak 30 napot
meghaladdan, vagy csak jelentés funkcidvesztéssel lenne javithatoé.

7. A jétallas és a téritésmentes javitasok a bizonyithatéan anyaghibabdl,
hibas szerkezetbdl vagy gyartasi hibabdl eredé hibakra vonatkoznak.
8. A jotallas és a téritésmentes javitdsok nem vonatkoznak az olyan hibakra,

amelyek a szallitasbdl, a hasznalati utasitasban feltlintettek be nem
tartasabol, helytelen karbantartasbdl, mechanikus sériilésbél, a termék
nem szakszer(i kezelésébdl, behatasbdl, vagy az elektromos halézaton
keletkezett hibabdl erednek, vagy ha a hibat a nem megfelelé bekotés
okozta.

9. A gyartd, illetve a forgalmazé tajékoztatja a fogyasztdkat, hogy
fogyasztdi jogvita esetén a fogyaszté a megyei (févarosi) kereskedelmi
és iparkamarak mellett miik6dé békéltets testiilet eljarasat is
kezdeményezheti.

10. A jétallas a fogyaszto jogszabalybdl eredd jogait nem érinti.

Garancialis szerviz: e-mail: szerviz@robotdoki.hu
tel:+36-30-214-24-26

Reklamacio esetén kérjilk egyenesen a garancialis
szervizk6zponthoz forduljon!

www.irobot.hu

[ ] ©  © 2007-2012 iRobot Corporation, 8 Crosby Drive, Bedford, MA 01730. All rights reserved.
iRobot, Roomba, Virtual Wall and Home Base are registered trademarks of iRobot Corporation.
Dirt Detect is a trademark of iRobot Corporation. WC:4359149.600seriesmanual.EN

U.S. Patent Nos. www.irobot.com/patent
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Bine ati venit!

rRobot

Stimate utilizator al robotului iRobot® Braava™,

Bine ati venit in lumea aparatelor iRobot. in calitate de proprietar al robotului
pentru spalat podele iRobot Braava ati devenit membrul grupului tot mai
mare de oameni din lumea intreaga care, la fel ca si dumneavoastra, admira
modalitati mai usoare de curatare a pardoselilor proprii.

Utilizarea robotilor practici, capabili sa de o mana de ajutor in casa si in jurul
acesteia, devine o noua realitate. Vom fi bucurosi daca veti impartasi cu

noi experienta dumneavoastra si astfel veti dezvolta in continuare aparate
absolut noi. In cazul in care doriti sa participati la efortul nostru, procedati in
felul urmator:

e Daca aveti orice intrebadri, sugestii sau cereri, nu ezitati sa ne contactati
prin intermediul adresei de internet www.irobot.ro.

Va multumim ca luati parte la revolutia robotica. Asteptam cu placere
sugestiile dumneavoastra valoroase care ne ajuta sa prezentam produse
absolut noi, care schimba si infrumuseteaza lumea dumneavoastra.

Pentru intreaga echipa iRobot,

(e o=

Colin Angle
Co-fondator si Director General al companiei

iRobot Corporation

2 Manual de utilizare pentru seria 300
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AVERTIZARI IMPORTANTE PRIVIND
SECURITATEA

iN SCOPUL LIMITARII RISCULUI DE INCENDIU, ELECTROCUTARE
SAU RANIRE

AATENTIE: Nu indepartati capacele pieselor electronice, ale acumulatorului
sau ale adaptorului de incarcare a robotului Braava. Sub aceste capace nu se

afla nici un fel de piese care ar putea fi reparate de catre utilizator. Lasati in
seama tehnicienilor calificati orice interventii de service.

AVERTIZARE: CITITI CU ATENTIE URMATOARELE INDICATII SI
PASTRATI-LE PENTRU O UTILIZARE ULTERIOARA.

Pentru a elimina aparitia riscului de ranire sau deteriorare, este obligatorie
respectarea urmatoarelor masuri de securitate de baza:

o Tnaint_e de prima utilizare a robotului Braava cititi cu atentie toate instructiunile de
securitate si exploatare.

* Cititi si respectati toate avertizarile specificate in prezentul manual pentru robotul
Braava, Cube si adaptorul de incarcare.

° UtilizatiI robotul Braava in conformitate cu instructiunile specificate in prezentul
manual.

¢ Nu incercati sa reparati sau sa adaptati setarile oricaror functii ale
instalatiilor electrice sau mecanice. Interventia in aceste functii poate
duce la situatii periculoase si la pierderea garantiei.

¢ Tineti minte ca dupa curatarea umeda cu robotul Braava pardoselile pot fi
alunecoase.

* Robotul Braava lucreaza foarte silentios. in cursul functionarii robotului,
miscati-va cu o atentie marita pentru a nu calca pe aparat sau a nu va
impiedica de acesta.

LIMITARI DE UTILIZARE

* Robotul Braava nu este o jucarie. In cursul exploatarii robotului,
supravegheati copiii si animalele de companie.

¢ Robotul Braava contine componente electrice. Nu stropiti robotul cu apa,
nu-l spalati in apa nici nu-I scufundati in apa. Robotul se curata doar cu o
carpa uscata.

¢ Robotul Braava este destinat pentru utilizare doar in interior si doar pe
suprafete dure de pardoseala.

¢ Nu utilizati robotul Braava pentru curatarea particulelor mari, a lichidelor i
a vopselelor varsate, a altor substante chimice.

e Nu utilizati robotul Braava in apropierea obiectelor care ard sau fumega.

* inainte de utilizarea robotului Braava, indepartati din spatiul curatat obiectele
fragile care ar putea cade in urma unei coliziuni.

¢ Din spatiul curatat indepartati cablurile de alimentare, snururile de la
jaluzele sau draperii, pentru a limita riscul smulgerii acestor obiecte.

¢ Cu ajutorul unor piedici fizice, limitati posibilitatile de intrare a robotul pe
balconul deschis din apropierea incaperilor in care se face curatenie.

4 Manual de utilizare pentru seria 300
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e Aveti grija ca tesatura de curatare sa nu intre in jgheabul dintre
dispozitivele de prindere, ceea ce ar putea sa cauzeze inrautatirea
functiei senzorilor precum si a securitatii de exploatare a robotului. Pentru
informatii suplimentare vezi pagina 18.

¢ Nu utilizati robotul Braava pentru spélarea locurilor in care umiditatea ar
putea deteriora invelitoarea de pardosea nefinisata sau covorul sensibil.

¢ Exploatati robotul la temperatura normalé a camerei. NU expuneti robotul
nici acumulatorul acestula la ger sau temperaturi extrem de ridicate.

ACUMULATORUL SI INCARCAREA ACESTUIA

° gnfg(?ati acumulatorul robotului doar la priza cu tensiunea standard de

¢ Pentru incarcarea acumulatorului robotului Braava utilizati exclusiv
adaptorul atasat. Adaptoarele de incarcare ale robotului Braava 320 si 380
nu sunt reciproc inlocuibile.

e Pentru incarcarea acumulatorului robotului Braava utilizati exclusiv
adaptorul atasat. Aceste adaptoare sunt aprobate de producator.

° laluf utilizati adaptorul de incarcare cu cordon de alimentare sau stecher
efecte.

¢ Nu manipulati robotul Braava si nici nu o incarcati daca aveti mainile
umede.

e fnainte de curétare, decuplati intotdeauna robotul de la adaptor.

ATENTIE: Robotul Braava contine o interfata de software care ii permite
constructorului robotului sa furnizeze actualizarile de software intern
al robotului, daca astfel de informatii vor fi la dispozitia utilizatorilor.

Orice incercari de acces la software, copierea, modificarea, distributia
acestuia sau orice utilizare a software-ului robotului Braava este strict
interzisa.

Comunicare privind concordanta cu regulamentele FCC:

Robotul indeplineste cerintele Sectiunii 15 a regulamentelor FCC.

Utilizarea robotului se ghideaza dupa urmatoarele conditii:

1. Prezenta robotului nu are voie sa genereze bruiaje nocive.

2. Robotul trebuie sa fie in stare sa faca fata oricarui bruiaj receptionat, inclusiv
bruiajul care poate genera o activitate nedorita.

A\ AVERTIZARE: Efectuarea unor schimbiri sau modificari ale robotului

care nu sunt expres aprobate de catre compania iRobot, pot duce la
pierderea garantiei.

Robotul indeplineste cerintele prevederii RSS-210 si ale regulamentului
Industry Canada Rules. Utilizarea robotului se ghideaza dupa urmatoarele
doua conditii: (1) Prezenta robotului nu are voie sa genereze orice fel de
bruiaj. si (2) prezenta robotului trebuie sa fie in stare sa faca fata oricaror
bruiaje receptionate, inclusiv bruiajele care pot genera efecte nedorite.

www.irobot.ro 5
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Lista partilor componente Braava

Braava

——@ Butoane de comanda
——@ Numar navigatie NorthStar®
_@ Indicator sistem de navigatie

——@3 Bara protectoare 0
—@ Maner

—@ intrerupatorul unitétii Cube (pe coltul dorsal)

—0 Talpa de curatare amovibila

Unitatea de navigatie NorthStar® Navigation Cube

—@ Orificiu pentru incarcarea acumulator
—9 Senzori de trecere peste pardoseala
—) Capacele pentru rotilele sasiului

—@ Adaptor pentru incarcare

6 Manual de utilizare pentru seria 300
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Talpa de curatare multifunctionala

Pentru maturare uscata, spalare, tesatura din micro fibre pentru o singura uti-
lizare sau utilizare repetata.
—® Dispozitivele de prindere a tesaturii

—@ Canal central cu senzori pentru traversarea pardoselii

//

Talpa cu recipient Pro-Clean (parte componenta a livrarii
pentru anumite modele)

Pentru spalare umeda cu o tesatura de curatare albastra Pro-Clean din micro fibre.

—@ Gura de umplere
—B Recipient
— @ Fii

www.irobot.ro 7
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Butoane si indicatoare

—@ Intrerupator

Prin apasarea intrerupatorului, robotul Braava porneste.
Prin apasarea intrerupatorului si tinerea apasata a acestuia timp de doua secunde,
robotul Braava se opreste.

Lumina albastra continua: Braava este pornita
Pulsatie de culoare rosie: Nivel scazut de incarcare a acumulatorului
Lumina rosie continua: Acumulatorul este descarcat (trebuie incarcat)

—@ Butonul maturare
Se utilizeaza in combinatie cu tesaturile uscate
Prin apasare porniti curatarea.*

Prin apasare in cursul curatarii, intrerupeti activitatea.

Lumina albastra continua: Regimul de maturare este activ
Pulsatie de culoare albastra: Regimul de maturare este intrerupt

—@ Butonul spalare

Se utilizeaza in combinatie cu tesaturile umede.

Prin apasare porniti curatarea.*
Prin apasare in cursul curatarii, activitatea se intrerupe.

Lumina albastra continua: Regimul de spélare este activ
Pulsatie de culoare albastra: Regimul de spalare este intrerupt

* Prin tinerea butonului apasat se activeaza regimul de curatare rapida. Vezi pagina 15.

8 Manual de utilizare pentru seria 300
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—O@ Indicator sistem de navigatie
Conexiune NorthStar

Pulsatie indicator (1) culoare albastra: Conexiunea este in curs de realizare
Lumina continua de culoare albastra (indicatoarele de la 1 la 3): A fost
creata conexiunea cu unitatea de navigatie NorthStar Cube

Numaérul de lumini indicd puterea conexiunii Braava la sistemul de navigatie,
3 fiind cel mai puternic. Daca nu exista lumini, Braava nu detecteaza un semnal NorthStar.

Alte situatii posibile

Pulsatie gradata a indicatoarelor, culoare albastra: Pregatirea
Pulsatia cu pauza a indicatoarelor, culoare albastra: Regim de somn
Indicatorul mijlociu lumineaza cu lumina rosie: Defectiune*

* Pentru informatii mai detaliate vezi solutionarea problemelor.

(5]

—©@ 5. Indicatoarele unitatii NorthStar® Navigation Cube

Pulsatie de culoare rosie: Instalatia este pornita, se transmite semnalul

Lumina albastra continua: Instalatia este pornita, conexiunea cu robotul
Braava a fost creata

Lumina rosie continua: Bateria este descarcata

www.irobot.ro 9
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Acumulatorul si incarcarea acestuia

Regim Braava 320 Braava 380
Timp de exploatare Maturare pana la 3 ore pana la 4 ore

Spalare 2 ore 2.50re
Timp de incarcare N/A 10 ore 4 ore **

** 2 ore cu utilizarea incarcatorului turbo (se vinde separat)

Incarcare

e Asezati robotul Braava pe partea laterala pentru a ajunge la orificiul de
incarcare.

e Conectati adaptorul de incarcare la priza de retea iar fisele in orificiile de
incarcare a robotului Braava.

e Continuati Tncarcarea pana ce intrerupatorul robotului incepe sa pulseze
albastru™.

e Acumulatorul robotului Braava poate atinge capacitatea maxima abia
dupa cateva cicluri de incarcare.

* Lumina albastra inseamna ca
acumulatorul este incarcat in medie
de 80 % din capacitatea sa.

Timpul de incarcare si timpul
de exploatare pot depinde de
temperatura ambianta, tipul
invelitorii de pardoseala si alte
conditii de exploatare.

Port de incarcare

INDICATIE: Robotul Braava se poate incarca cu ajutorul incarcatorului rapid
Braava Turbo Charge Cradle. Pentru informatii mai detaliate vezi
indicatiile legate de instalatia Cradle.

A\ ATENTIE: Nu incércati robotul Braava in cazul in care la acesta este
conectata talpa cu vasul Pro-Clean sau orice tesatura umeda. Incarcati
robotul doar la priza standard cu tensiunea de 240 V. Pentru incarcare

utilizati doar adaptorul de incarcare care face parte din livrarea robotului
Braava. Inainte de curatare, decuplati intotdeauna robotul Braava de la
adaptorul de incarcare.

10 Manual de utilizare pentru seria 300
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Indicatorul incarcarii

(in timpul conexiunii la retea)

© intrerupator

Pulsatii de culoare rosie: Are loc incarcarea acumulatorului
Lumina albastra continua: Acumulatorul este incarcat

Unitatea de navigatie NorthStar® Navigation Cube

®

Unitatea Cube utilizeaza doua baterii tip C. Capacul spatiului pentru baterii
se afla pe partea inferioara a unitatii Cube.

D Lichidati bateriile uzate potrivit instructiunilor si prin intermediul

O 6 celui mai apropiat centru de reciclare.
7
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Regimuri de maturare si spalare
podele

Robotul Braava este in stare sa mature si sa spele pardoseli dure utilizand
tesaturi de curatare accesibile destinate pentru curatare uscata si umeda sau
tesaturi din microfibre pentru utilizare repetata.

Robotul Braava nu este un aspirator si nu este destinat pentru covoare.

Regim de maturare

Regimul de maturare serveste pentru
curatare cu o fesatura uscata.

In regimul de maturare, robotul
Braava se deplaseaza inainte
in directie dreapta si continua
curatarea prin miscare in linii
paralele.

Aceasta modalitate de curatare este
ideala pentru indepartarea prafului, a
firelor de par etc., astfel pardoseala
fiind mentinuta curata in fiecare zi.

Regim de spalare podele Regimul de spalare podele serveste
pentru curatare cu o tesatura umeda.

In regimul de spalare podele, robotul
Braava se deplaseaza pe distante
mici inainte si in lateral, dupa care se
intoarce partial si apoi se deplaseaza
inainte si in cealalta parte. Astfel,

in cursul activitatii, robotul curata
ambele parti.

Acest mod de spalare pe jos ajuta
la liminarea de pe pardoseala a unor
impuritati mai rezistente.

In cursul spalarii pe jos, robotul Braava
se adapteaza automat la un spatiu

mai mic de curatare, pentru a optimiza
procesul pana ce tesatura este umeda.

INDICATIE: Porniti efectuarea curateniei in regimul de maturare, prin
care indepartati impuritatile de suprafata, si in continuare
utilizati tesatura umeda si regimul de spalare pe jos prin
care indepartati impuritatile mai rezistente.
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Tesaturi pentru curatare

Tesaturi pentru o singura utilizare

Aceste tesaturi sunt destinate doar pentru utilizare cu talpa de curatare
multifunctionala.

e Cu robotul Braava se pot utiliza majoritatea tesaturilor uscate si umede
pentru o singura utilizare, cum sunt, de pilda, tesaturile marca Swiffer®
sau Target®.

e Respectati intotdeauna indicatiile pentru utilizare si grija fata de
invelitoarea de pardoseala furnizata impreuna cu tesatura uscata sau
umeda aferenta.

¢ Cu robotul Braava nu este posibila utilizarea produsului Swiffer® WetJet®
Refill

Tesaturi din microfibre

Tesaturile din microfibre concepute special pentru robotul Braava se pot
spala si utiliza repetat.

e Tesaturile albe sunt destinate pentru maturarea uscata in cazul in care
facem uz de talpa multifunctionala.

e Tesaturile albastre sunt destinate pentru spalare pe jos si se pot utiliza
sau in combinatie cu talpa cu recipient, sau cu talpa multifunctionala.
Umeziti tesaturile Tnainte de utilizare.

A\ ATENTIE: Este posibil ca tesiturile pentru utilizare umeda sa nu
fie adecvate pentru curatarea pardoselilor nefinisate. Luati legatura

cu producatorul pardoselii sau cu furnizorul pentru a afla daca este
posibila curatarea pardoselii prin spalare.

Tipuri de pardoseli

e Robotul Braava este destinat pentru curatarea pardoselilor cu suprafata
dura, inclusiv lemnul, gresia, linoleum si laminatul.

¢ Robotul Braava lucreaza optim pe suprafetele netede si dure si s-ar
putea sa nu atinga rezultate identice pe gresia denivelata, pe invelitorile
tratate puternic cu ceara sau pe suprafetele aspre, cum sunt de exemplu,
ardezia sau caramida, pe care tesatura se poate agata.

A\ ATENTIE: Robotul Braava nu este destinat pentru indepirtarea
impuritatilor de dimensiuni mari. Inainte de inceperea curatarii cu

robotul Braava, indepartati de pe pardoseala impuritatile mari, eventual
pietricelele sau alte particule ascutite care ar putea zgaria pardoseala
daca ar fi captate de talpa de curatare.

www.irobot.ro 13
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In ce mod efectueaza robotul Braava
curatenie

Robotul Braava curata pardoselile intr-un mod inteligent gratie faptului ca in
cursul procesului de curatare cartografiaza incaperea.

Ciclu de efectuare a curateniei

¢ Robotul Braava efectueaza curatenia in casa in faze: prima data
efectueaza curatenia pe partea sa dreapta, dupa care se intoarce si curata
partea stanga.

e Odata ce a fost finalizata curatenia spatiilor deschise in ambele parti,
robotul Braava efectueaza curatenie de-a lungul mobilei si al peretilor,
dupa care continua procesul de curatare.

e Dupa terminarea curateniei, Braava revine la locul initial si intra in parcare.

Desfasurarea curateniei

* in spatii deschide, Braava efectueazi curatenia
metodic, prin deplasare inainte si inapoi de-a
curmezigul pardoselii.

¢ |n cazul in care robotul Braava se loveste de
piciorul scaunului, mobila sau alte obstacole,
efectueaza curatenia in jurul acestora, dupa care
continua procesul de curatare initial.

e Robotul Braava este in stare sa detecteze
scarile si se indeparteaza automat de muchii,
revenind in spatiul de efectuare a curateniei.

Drept masura de securitate se recomanda
blocarea, cu ajutorul unui obstacol fizic, a
caii de acces si a marginilor balconului avand
o suprainaltare mai mare de 0,61 metri.

e De asemenea, robotul Braava este in stare sa
recunoasca intrarea pe covor i sa o evite.

Observatie: Acolo unde nivelul covorului este nivelat la
suprafata pardoselii dure, este posibila necesitatea utilizarii
unui obstacol temporar prin care , pentru robotul Braava, apare
granita identificabild a spatiului pentru curatare.

¢ Robotul Braava efectueaza curatenie de-a
lungul peretilor si a marginilor mobilei imediat
dupa ce ajunge la ele, iar dupa ce termina,
efectueaza curatenie in spatiul deschis.
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Regim de curatare rapida

In acest regim, efectuarea curateniei este cu 30 % mai rapid&, deoarece
se concentreaza doar la spatii deschise.

Se activeaza prin apasarea si tinerea apasata timp de trei secunde a
butonului pentru masurarea timpului.

Se aude o piuitura urmata de o melodie semnificand inceperea efectuarii
curateniei.

De obicei, in regimul standard de curatare, robotul Braava efectueaza
curatenie in spatii deschise identice, insa este omisa curatenia in jurul
mobilei si de-a lungul unor pereti, astfel economisindu-se timpul.

intrerupere/reluare activitate

Activitatea robotul Braava se intrerupe automat odata ce o ridicati de pe jos
sau daca in cursul functionarii apasati unul din butoanele robotului.

Butonul pentru selectarea regimului de curatare pulseaza anuntand
intreruperea ciclului de efectuare a curateniei. In cursul intreruperii
activitatii, Braava tine minte harta spatiului in care curatenia a fost deja
efectuata.

Braava reia activitatea daca o asezati la 1,83 metri distanta de unitatea
Cube, de unde a fost inceputa efectuarea curateniei si in directia de unde
a pornit efectuarea curateniei.

Apasati butonul de serviciu pulsand.

Braava incepe sa efectueze curatenia in timp ce se stabileste pozitia pe
harta spatiului in care se efectueaza curatenia. Odata ce Braava identifica
pozitia sa, se muta in spatiul care nu a fost inca curatat si continua
curatenia din acest punct.

In cursul reludrii activit&tii si al stabilirii pozitiei sale, Braava poate efectua
curatenie in locurile In care inca nu s-a efectuat curatenia sau, dimpotriva,
in locurile deja curatate.

In cazul in care activitatea robotului Braava se reia din locul in care a fost
intrerupta efectuarea curateniei, s-ar putea ca stabilirea pozitiei robotului sa
dureze ceva mai mult, in functie de distanta fata de unitatea Cube.

Pentru a iesi din ciclul de curatare, opriti Braava tinand apasat butonul
de alimentare timp de 2 secunde.

Observatie: Functionarea robotului Braava se poate intrerupe doar
dupa ce, la inceputul efectuarii curateniei, a fost realizata conexiunea cu
unitatea de navigatie NorthStar Navigation Cube.
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Navigatia NorthStar®

Unitatea de navigatie NorthStar Navigation Cube functioneaza ca un far care
emite semnalul servind pentru comanda activitatii robotului Braava.

Crearea conexiunii cu unitatea de navigatie NorthStar Cube

e Odata ce robotul Braava a inceput ciclul de efectuare a curateniei,
incearca sa realizeze legatura cu unitatea de navigatie NorthStar
Navigation Cube, ceea ce este semnalizat prin pulsatii albastre ale
indicatoarelor sistemului de navigatie. In momentul in care robotul Braava
a intrat in contact cu unitatea Cube, indicatorul de pe robotul Braava va
lumina continuu cu lumina albastra.

¢ |ndicatorul sistemului de navigatie, de asemenea, indica raza de actiune
a sistemului. In functie de apropierea robotului de granita conexiunii cu
unitatea de navigatie (de exemplu, la trecerea intr-o alta incapere sau la o
distanta mai mare fata unitatea de navigatie Cube), numarul indicatoarelor
care lumineaza se va reduce.

¢ Din cand in cand, robotul Braava poate reveni la unitatea NorthStar
Navigation Cube pentru confirmarea pozitiei, inainte ca robotul sa
continue efectuarea curateniei.

e |ainceperea fiecarui ciclu de efectuare a curateniei, Braava creeaza o
noua harta a spatiului curatat, mentindndu-si harta creata, daca are loc
intreruperea ciclului.

Activitatea desfasurata fara utilizarea unitatii de navigatie
NorthStar Navigation Cube
e Avand in vedere faptul ca unitatea Cube este doar una din componentele
sistemului de navigatie, robotul Braava este in stare sa efectueze
curatenie si in absenta semnalului NorthStar. Intr-un astfel de caz, spatiul
de curatare va fi semnificativ mai mic iar robotul Braava nu va fi in stare sa
efectueze curatenie in toate segmentele spatiului de curatat.

Activitate desfasurata cu utilizarea mai multor unitati de
navigatie NorthStar Navigation Cube: (DOAR la modelul 380):

¢ Robotul Braava este in stare sa utilizeze mai multe unitati de navigatie
NorthStar Cube in scopul maturarii spatiului avand o suprafata de pana
la 186 metri patrati. Braava se va deplasa de la o unitate Cube la alta si
astfel va extinde spatiul deservit cu fiecare unitate urmatoare.

e Mai multe unitati de navigatie se pot utiliza si in regimul de spalare pe
jos, insa Braava limiteaza aria spatiului curatat la 32 metri patrati datorita
utilizarii optime a umiditatii tesaturii.

Regim Braava 320 Braava 380
Acoperire Maturare 74 m? 93 m*
Spélare 23 m? 32 m?

" pana la 186 m? la utilizarea unei instalatii suplimentare NorthStar® Cube (livrare separata)
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Setarea unitatilor de navigatie Up NorthStar
Navigation Cube
Utilizarea unitatii Cube

e Amplasati unitatea aproximativ in centrul spatiului in care se efectueaza

curatenia si porniti robotul Braava in apropierea unitatii.

¢ Robotul Braava efectueaza curatenie in jurul unitatii Cube si poate trece in

incaperile urmatoare, in functie de regimul de efectuare a curateniei utilizat si
al razei de actiune a semnalului unitatii de navigatie NorthStar Cube.

e in cazul in care aveti la alegere mai multe incéperi, amplasati unitatea de

navigatie intr-o incapere mai mare, pentru a atinge o acoperire maxima.

e (QOdata ce robotul Braava termina ciclul, unitatea Cube se poate muta

intr-o alta incapere a casei si se poate continua curatenia in acea
incapere.

Utilizarea robotului Braava cu mai multe unitati Cube
(DOAR Braava 380):

e Utilizarea uneia sau a mai multor unitati Cube aditionale (livrare separata)
pentru largirea razei de actiune a robotul Braava intr-un ciclu.”

e Unitatile Cube aditionale trebuie amplasate in incapere sau in spatiul
invecinat acoperit de prima unitate Cube. Este adecvata amplasarea

unitatilor la distante de la 6 la 7 metri una de alta, pentru ca acoperirea cu
semnalul fiecarei unitati sa se suprapuna.

¢ Robotul Braava va efectua curatenie automat, de la o unitate Cube la alta.

* Unitétile Cube sunt programate in prealabil pe canale de emisie diferite, specificate in partea inferioara a

unittii In cursul exploatarii cu mai multe unitati Cube este necesard utilizarea unitatilor care emit pe frecvente

diferite.
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Utilizarea unei singure unitatii Cube

Utilizarea mai multor unitatii Cube
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Utilizarea robotului Braava

Fixarea tesaturii de curatare

1. Asezati robotul Braava pe o latura si scoateti talpa
de curatare.

2. Pe talpa curata amplasati tesatura uscata sau umeda in asa
fel, incat sa asezati talpa pe tesatura intinsa. Fixati tesatura
prin introducerea marginilor in ochiurile de prindere pe
ambele parti. Pentru utilizarea talpii cu recipient vezi pagina
urmatoare.

3. Amplasati talpa curata inapoi pe instalatie. Talpa este fixata
in locul ei cu ajutorul magnetilor.

-

A\ ATENTIE: Aveti grija ca tesiatura de curitare sa nu intre
in jgheabul dintre dispozitivele de prindere, ceea ce ar

putea sa cauzeze inrautatirea functiei senzorilor precum
si a securitatii de exploatare a robotului.
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Utilizarea talpii de curatare
Pro-Clean cu recipient

(livrare separata la modelul Braava 320)

Talpa de curatare Pro-Clean cu recipient Pro-Clean trebuie dozata cu lichid
in cursul exploatarii robotului Braava, astfel mentinand tesatura de curatare
umeda un timp mai lung.

Umplerea recipientului

1. Trageti busonul intr-o parte.

2. Umpleti recipientul cu apa si inchideti la loc
orificiul de umplere. Impingeti busonul in asa
fel, incat sa evitati scapari nedorite de apa din
recipient. Informatii in legétura cu utilizarea altor
tipuri de lichide gasiti la pagina web
www.irobot.ro.

3. Umpleti recipientul deasupra chiuvetei, deoarece in
cursul inchiderii se pot scurge cantitati mici de lichid.

4. Umeziti tesatura albastra din microfibre, Pro-Clean,
si presati-o in zona scai. Nu utilizati o tesatura
destinata pentru curatare uscata.

INDICATIE: Lichidul se dozeaza in cantitati diferite, in functie de tipul
tesaturii de curatat pardoseala si solutia utilizata. La prima
utilizare umeziti tesatura doar foarte putin iar apoi, in functie
de necesitati, mariti gradul de umezeala.

A\ ATENTIE: Pentru a evita umezirea excesiva a pardoselii, nu utilizati
Braava fara supraveghere si ridicati-o de pe pardoseala imediat dupa

efectuarea curateniei.

Dupa terminarea spalarii:
e Goliti restul de lichid din recipient.

e | asati deschis orificiul de umplere pentru ca recipientul sa se poate
usca bine. Nu depozitati talpa de curatare umeda pe robotul Braava.

¢ Instructiunile pentru intretinere se gasesc la pagina 22.
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Amplasarea unitatii NorthStar® Cube

1. Prin apasarea butonului de pe
coltul dorsal al unitatii NorthStar
Navigation Cube porniti aceasta
unitate. Pe coltul opus incepe sa
pulseze indicatorul albastru care
va incepe sa lumineze continuu
odata ce este creata conexiunea

cu robotul Braava.

In cazul in care uitati s&

porniti unitatea Cube, robotul
Braava emite un semnal cu
care incearca sa porneasca
unitatea Cube. in caz de reusits,
indicatorul de pe unitatea Cube
Incepe sa pulseze.

2.  Amplasati unitatea NorthStar
Navigation Cube pe masa
sau parapet adecvat, pentru
ca indicatorul albastru sa fie
directionat dinspre peretii
incaperii spre spatiu.

Cum se pot atinge cele mai bune rezultate

e Amplasati unitatea NorthStar Navigation Cube in asa fel, incat sa nu fie
acoperita din directia spre tavan, de exemplu de un articol de mobila.

e Odata ce robotul Braava incepe sa efectueze curatenie, nu mai miscati
unitatea NorthStar Navigation Cube, deoarece s-ar putea deteriora
puterea robotului.

e Nu amplasati unitatea NorthStar Navigation Cube pe pardoseala,
deoarece acolo robotul ar putea sa o loveasca si ar putea s-0 miste
din loc.
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Inceperea efectuirii curateniei

Amplasati robotul Braava pe pardoseala la o distanta de la 2 pana la
2,5 metri fata de unitatea NorthStar Navigation Cube, cu partea frontala
spre unitatea Cube.

1. Prin apasarea intrerupatorului, robotul Braava porneste.
Odata ce robotul porneste, intrerupatorul lumineaza cu lumina
albastra.

2. Dacg doriti sa porniti efectuarea curateniei utilizand O
TESATURA USCATA, apasati butonul pentru maturare.

3. Dacad doriti sa porniti efectuarea curateniei utilizand O
TESATURA UMEDA, apasati butonul pentru spalare.

OXQ, O

O
(3]

L0,

e |n cazul in care Braava identifica prezenta semnalului emis de unitatea Cube,
pe indicatorul sistemului de navigatie al robotului Braava pulseaza albastru
o singura lampa de semnalizare. Odata ce este creata conexiunea intre ambele
instalatii, lampa de semnalizare lumineaza continuu. In cazul in care nu se
aprinde nici unul din indicatoare, atunci Braava nu poate gasi semnalul unitatii
NorthStar.

o~

e Dupa finalizarea curateniei, robootul Braava reda o melodie scurta, revine
in pozitie initiala si parcheaza. Braava face acelasi lucru daca, in timpul
efectuarii curateniei, incepe sa i se descarce bateria.

e Robotul Braava se opreste prin apasarea si tinerea apasata a intrerupatorului
timp de doua secunde. Braava reda melodia si lumina de fond si lumina
intrerupatorului se stinge.

e Unitatea NorthStar Navigation Cube se opreste prin apasarea butonului
de pe coltul dorsal al unitatii. Indicatorul de pe coltul opus al unitatii se stinge.
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Intretinere

Pentru a pastra robotul dumneavoastra Braava intr-o stare cat mai buna, respectati
urmatoarele instructiuni privind intretinerea.

Curatare si depozitare

e Cu ajutorul unei carpe uscate stergeti praful si impuritatile de pe spatiile externe
ale robotului Braava. Nu spalati robotul cu apa si nici nu-l scufundati in apa.

e Cu o carpa umeda stergeti praful si impuritdtile de pe rotilele sasiului. Inainte de
aceasta, verificati ca robotul sa nu fie conectat la retea si asigurati-va ca, carpa sa
fie umezita doar moderat.

e in cursul incércérii sau al depozitdrii in perioada in care robotul nu este utilizat
asezati-| pe partea laterala (cu manerul in jos).

e finainte de o depozitare pentru o perioads mai lunga, scoateti afara cumulatorul
din instalatia NorthStar Cube.

Capac sasiu

e in cursul exploatérii, impuritatile se pot aduna in jurul capacelor de sasiu.
Capacele asigura miscarea libera a sasiului.

e De aceea, sasiul robotului trebuie verificat in mod regulat si, in functie de
necesitati, impuritatile ingramadite trebuie sa fie indepartate.

e Fanta mica de langa sasiu permite acces la rotile cu ajutorul unei pensete sau
foarfeci, cu care se pot indeparta impuritatile ingramadite.

Talpa cu recipient Pro-Clean

(livrare separata pentru modelul Braava 320)

e Clatiti talpa in spalator. Nu introduceti recipientul in masina de spalat vase. Pentru
spalare nu utilizati sapun.

e inainte de a amplasa talpa spélata la loc pe robotul Braava, I4sati sa se usuce
bine.

e Fitilul recipientului este destinat pentru o utilizare repetata si contine substante
anti-microbiene. In perioada de curatare a talpi, nu indepartati capacelul fitilului.

e in cazul poludrii sau uzurii capacelului fitilului, acesta se poate inlocui.

e Capacelul se scoate prin
tragerea de urechiusa Fanta
amplasata pe partea
laterala a acestuia.

e Puneti capacelul la loc
si apasati in asa fel, incat
sa etanseze bine.
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Declaratie de conformitate U.E.

Aceasta declaratie de conformitate este emisa sub responsabilitatea exclusiva a producatorului:

iRobot Corporation e 8 Crosby Drive, Bedford ¢ MA 01730
Prin prezenta se declara ca produsele: robot mop pentru podele si accesorii
Date identificare produs: Braava 300 Series, modele: 3XXy; unde X =0-9 si y=a-z.

Sunt conforme si verificate prin testare in conformitate cu cerintele Directivei CE, respectiv instalate
in concordanta cu instructiunile de instalare continute in documentatia produsului. Documentele
tehnice sunt la 8 Bedford Drive, Bedford, MA 01730.

Aparate electrice pentru uz casnic si scopuri similare. Siguranta. Cerinte generale.
Directiva pentru tensiune joasa 2006/95/EC:

e EN 60335-1:2010 - Aparate electrice pentru uz casnic si scopuri similare-Siguranta
— partea 1: cerinte generale.

e EN 60335-2-10:2002 +A1:2008 - Aparate electrice pentru uz casnic si scopuri similare
-Siguranta — partea 2-10: Prescriptii particulare pentru aspiratoare si aparate de curatat
prin aspirare cu apa.

e EN 60335-2-2:2009 + A1:2012 - Aparate electrice pentru uz casnic si scopuri similare
- Siguranta — Partea 2-2: Prescriptii particulare pentru aspiratoare si aparate de curatat
prin aspirare cu apa.

e EN 62233:2008 - Metode de masurare a campurilor electromagnetice ale aparatelor
electrocasnice si ale altor aparate similare in ceea ce priveste expunerea umana.

Directiva RoHS 2011/65/EC:

e EN 62321:2009 - Produse electrotehnice — determinarea nivelelor a sase substante
normale (plumb, mercur, cadmium, hexavalent chromium, polybrominated biphenyls,
polybrominated dephenyl ethers)

Directiva EMC 2004/108/EC:

e EN 55014-1:2006 + A1:2009 + A2:2011 - Compatibilitate electromagnetica - Cerinte
pentru aparate de uz casnic, scule electrice si alte aparate similare — Partea 1: Emisii.

e EN 55014-2:1997 +A1:2001+A2:2008 - Compatibilitate electromagnetica - Cerinte
pentru aparate de uz casnic, scule electrice si alte aparate similare — Partea 2: Imunitate
- Standard familie de produse.

e EN 61000-3-2:2006 + A1:2009 + A2:2009 - Compatibilitate electromagnetica - Cerinte
pentru aparate de uz casnic, scule electrice si alte aparate similare — Partea 3-2: limite
- limite pentru emisii de curent armonice (iesire curent echipament < 16 A per faza)

e EN 61000-3-3:2008 - Compatibilitate electromagnetica - Partea 3-3: Limite — limitarea
schimbarilor de tensiune, fluctuatii de tensiune si a sistemelor publice de joasa tensiune,
pentru echipament cu o rata de curent < 16 A pe faza si nu subiectul conexiunii
conditionate

e EN61000-4-6:2009 - Compatibilitate electromagnetica. Partea 4-6: Limite — Tehnici
de testare si masurare — Imunitate la perturbante induse de campuri de radio frecventa.
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Solutionare probleme

Pentru informatii suplimentare in legatura cu solutionarea problemelor
vezi site-ul www.irobot.ro.

Indicatoare sistem de navigatie

Avertizarile indicatoarelor sistemului de navigatie in cursul efectuarii curateniei

Problema:

Cauza probabila

Solutia

Indicatorul mijlociu al
sistemului de navigatie
lumineaza cu culoarea
rosie continud.

Eroare de sistem

* Opriti robotul Braava prin apasarea si tinerea apasata a
intrerupatorului.

¢ Timp de 15 secunde rotiti energic ambele rotile ale sasiului.

* Amplasati robotul Braava pe pardoseala si porniti-l. Robotul trebuie
sa fie echipat cu tesatura pentru curatare uscata.

¢ Dacd indicatorul rosu nu mai lumineaza, apasati butonul regimului
de méturare.

¢ Dacd butonul rosu lumineaza in continuare,luati legatura cu centrul
de service.

Indicatorul mijlociu al
sistemului de navigatie
pulseaza rosu de doua
pana la sase ori.

Robotul Braava s-a
blocat si nu poate sa
se elibereze.

Mutati robotul Braava in spatiul deschis si curatati din nou.

Indicatorul mijlociu al
sistemului de navigatie
pulseaza rosu de
paisprezece ori.

Motorul robotului
Braava se
supraincalzeste.

Opriti robotul Braava si lasati-| sa se raceasca suficient, apoi porniti-I
din nou.

Indicatorul mijlociu al
sistemului de navigatie
pulseaza rosu de
cincisprezece ori.

Robotul Braava s-a
blocat intr-un spatiu
prea mic din care nu
se poate elibera.

Mutati instalatia Braava in spatiul deschis si curdtati din nou.

Indicatorul mijlociu al
sistemului de navigatie
pulseaza rosu la
apasarea butonului
pentru maturare sau
spdlare, auzindu-se trei
piuituri.

A fost activat
senzorul, asa ca
robotul Braava nu se
pune in miscare.

Dati jos si din nou puneti la loc tesatura de curatare. in cursul

reamplasarii respectati urmatoarele indicatii:

o Aveti grija ca tesatura sa nu ajunga in canalul din partea de mijloc a
pértii amovibile a talpii de curatare.

* Aveti grija ca tesatura sa nu se suflece, ceea ce ar impiedica
introducerea talpii in corpul robotul.

Avertizarile indicatoarelor sistemului

de navigatie in cursul incarcarii

Problema:

Cauza probabila

Solutia

Indicatorul mijlociu al
sistemului de navigatie
lumineaza cu culoare
rosie continud.

Eroare de sistem.

Nu este vorba de o defectiune de incarcare, insa aceasta defectiune
nu permite fncarcarea robotului Braava. Procedati potrivit indicatiilor
din sectiunea ,,Avertizarile indicatoarelor in cursul exploatarii“.

Indicatorul mijlociu al
sistemului de navigatie
pulseaza rosu de sapte
pana la opt ori.

Defectiune de
incarcare.

Luati legdtura cu centrul de service.

in cursul incarcérii,
pulseaza toate
indicatoarele
sistemului de navigatie
si butoanele, instalatia
piuie.

Este utilizat un
adaptor de incarcare
neadecvat.

Decuplati adaptorul de incarcare incorect si utilizati adaptorul livrat
fmpreuna cu robotul Braava.
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Solutionarea problemelor cu unitatea de navigatie NorthStar® Cube

Problema:

Cauza probabila

Solutia

Robotul Braava nu
realizeaza conexiunea
cu unitatea Cube.

Pozitia reciproca a
unitatii Cube gi a
robotului Braava.

Rotiti unitatea Cube intr-un mod adecvat si agezati-o intr-un loc
indltat. Amplasati unitatea in asa fel, incat indicatorul albastru s fie
directionat in spatiile deschise ale incaperii.

Amplasati robotul Braava pe pardoseala la o distanta de la 2 pana
la 2,5 metri fata de unitatea Cube, cu partea frontala spre unitatea
Cube. Pornitii robotul Braava.

Cu tesatura uscatd amplasatd, apasati butonul regimului de méaturare.
Robotul Braava porneste in directia unitatii Cube si dupa 30 de
secunde se realizeaza conexiunea.

in momentul in care pe indicatorul sistemului de navigatie se aprinde
lumina albastra, conexiunea cu unitatea Cube a fost realizata. In cazul
in care indicatorul de pe unitatea Cube pulseaza in continuare, nu
este vorba de o defectiune.

in cazul in care robotul Braava nu este in stare si se deplaseze
drept inainte, procedati potrivit indicatiilor din sectiunea ,Instalatia
nu se miscd reglementar” si din sectiunea Solutionarea dificultatilor
obignuite.

Unitatea Cube nu poate
porni.

Bateriile unitatii sunt
descarcate sau
introduse incorect.

Introduceti in unitate baterii noi si verificati amplasarea lor corecta.

Indicatorul unitatii
Cube lumineaza cu
culoarea rosie.

Bateriile unitatii sunt
descércate.

Introduceti baterii noi in unitate.

in cursul exploatarii
robotului Braava,
unitatea Cube se
opreste.

Bruiajul semnalului.

Verificati dacd unitatea Cube nu este amplasata la o distantd mai
mica de 1,5 metri de televizorul cu plasma sau LCD si nici intr-o
incapere in care sunt aprinse tuburile fluorescente.

Robotul Braava se
afla in afara razei de
actiune a semnalului.

in cazul in care robotul Braava se indepérteaza de raza de actiune a
semnalului, unitatea Cube se opreste. Odata ce Braava se intoarce in
raza de actiune a semnalului, transmite spre unitatea Cube un semnal
la care unitatea porneste din nou.

Sunt setate cateva
unitati Cube, dar
Braava utilizeaza doar
una.

Amplasarea unitatilor
Cube.

Pentru ca instalatia Braava sd poata utiliza pentru navigare o alta
unitate Cube, trebuie sa ajunga in raza de actiune a semnalului in
cursul activitatii. Amplasati unitétile Cube aditionale in asa fel, incat
robotul Braava s le poatd accesa.

Incercati prima daté s& amplasati unitatile Cube la o distant de

5 metri una de alta, pentru ca robotul Braava sa poatd realiza usor
conexiunea. Pentru ciclul urmator de curdtare, mutati fiecare unitate
Cube la o distanta mai mare una de alta. Nu miscati unitatile Cube in
cursul exploatdrii robotului Braava.

Sunt setate mai multe
unitati Cube, dar in
unele zone, robotul
Braava efectueaza
curdtenie repetata.

Setarea canalelor
unitatilor Cube.

Verificati daca unitdtile Cube separate utilizeaza pentru emiterea
semnalului canale (frecvente) diferite. Numarul canalului este
specificat pe partea inferioard a fiecarei unitati.

Solutionarea problemelor cu talpa cu recipient Pro-Clean

Problema:

Cauza probabila

Solutia

Scapare de lichid sau
aparitia baltoacelor.

Fitilul sau bugonul
orificiului de umplere
slabite.

Verificati starea bugonului de la orificiul de umplere si capécelul
fitilului. Verificati etanseitatea ambelor busoane. In cazul in care
aceste busoane nu etanseaza, lichidul se va consuma mai rapid.

Fitilul nu se umezeste.

Capacelul fitilului
necesitd fnlocuire.

Pentru indicatii in legatura cu inlocuirea capécelului de la fitil vezi
intretinerea talpii de curatare cu recipient.
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Solutionarea problemelor comune

Problema:

Cauza probabila

Solutia

Robotul Braava face
curatenie doar pe un
spatiu mic.

Nu se utilizeaza
unitatea de navigatie
Cube.

Verificati daca unitatea Cube este pornitd si amplasata in spatiul in care

doriti s& faceti curatenie. Verificati amplasarea corecta a unitatii, dacd nu

exista bruiajul semnalului, de exemplu, datorita.:

¢ Dulapurilor, rafturilor sau ventilatoarelor de tavan de deasupra unitétii.

¢ Tavanului foarte nalt, inegal sau colorat in negru, deasupra unitétii.

 Prezentei unui televizor cu plasma sau LCD aflat la o distanta mai mica
de 1,5 metri fata de unitate.

Fixarea tesaturii de
curatare.

Dati jos si din nou puneti la loc tesatura de curatare. in cursul

reamplasarii respectati urmatoarele indicatii:

o Aveti grija ca tesdtura sa nu ajunga in canalul din partea de mijloc a
partii amovibile a talpi de curatare.

 Aveti grija ca tesdtura sa nu se suflece, ceea ce ar impiedica
introducerea talpii in corpul instalatiei.

Dificultati cu sasiul
sau propulsia
sasiului.

Verificati poluarea sasiului cu impuritéti si daca este necesar, curatati.
Verificati conectarea corecta a propulsiei la sasiu. In caz contrar, luati
legatura cu centrul de service pentru clienti.

Braava nu se

Alunecarea sasiului.

Curatati rotilele cu o cérpa umezité in apa caldd, pentru a indeparta

deplaseaza fnapoi.

senzorul de trecere
peste pardoseala.

misca in mod de pe roti impuritdtile si solutia de curdtare. Inainte de noua pornire a
corespunzator. robotului, lasati rotilele sa se usuce bine.
Fixarea teséturii de | Dati jos si din nou puneti la loc tesétura de curatare. in cursul
curatare reamplasdrii respectati urmatoarele indicatii:
 Aveti grija ca tesdtura sa nu ajunga in canalul din partea de mijloc a
partii amovibile a talpi de curatare.
o Aveti grija ca tesdtura sa nu se suflece, ceea ce ar impiedica
introducerea talpii in corpul robotul.
Dificultati cu sasiul o \erificati daca sasiul este plin de impuritati si daca este necesar, curatati.
sau propulsia o \erificati conectarea corecta a propulsiei la sasiu. In caz contrar, luati
sasiului. legdtura cu centrul de service pentru clienti.
Braava se A fost activat Dati jos si din nou puneti la loc tesatura de curatare. in cursul

reamplasarii respectati urmatoarele indicatii:

o Aveti grija ca tesdtura s nu ajunga in canalul din partea de mijloc a
pértii amovibile a talpi de curatare.

* Aveti grija ca tesatura sa nu se suflece, ceea ce ar impiedica
introducerea talpii in corpul instalatiei.

in cazul unei pardoseli cu denivelari sau cu rosturi largi, amplasati robotul

pe o pardoseala mai neteda, pentru a putea identifica solutionarea

problemei.

Braava se
deplaseaza in alta
parte si nu curata
pardoseala in locul
in care a inceput
curatenia.

Exploatarea
robotului Braava
este intrerupta.

Braava poate fi intrerupta din ciclul de curatare precedent. Apésati
ntrerupatorul pentru a relua exploatarea robotului.

Dupa reluarea
activitatii in urma
intreruperii acesteia,
Braava curata zona
deja curatata inainte.

Amplasarea robotului
in momentul reludrii
activitatii.

Este normal dacd Braava curatd repetat aceleasi zone, in timp ce

incearca sa-si stabileasca pozitia.

¢ Pentru ca Braava sd-si poata stabili pozitia mai rapid, reluati activitatea
acesteia intr-o pozitie si orientare similare cu cele de la inceputul
ciclului de curatare.

¢ In cazul in care Braava nu reuseste sa-si determine pozitia, incepe de
la inceput un nou ciclu de curétare.

Instalatia Braava
nu rezista in stare
incarcata.

Se utilizeaza

un adaptor de
incarcare gresit
sau acumulatori
necorespunzatori.

Verificati daca adaptorul de incércare utilizat are aceeasi marca a
modelului ca si cea specificata pe partea dorsala a robotului Braava
si utilizati doar acumulatori originali Braava. in cazul in care problema
persistd,contactati service-ul pentru clienti.

Bateria trebuie sa fie
formatata“.

Lasati robotul Braava sa se incarce timp de 12 ore cu ajutorul adaptorului
de incércare si apoi lasati robotul sa functioneze pana la descarcarea
acumulatorului. Repetati acest procedeu de trei ori, pentru a atinge
capacitatea maxima a acumulatorul robotului.
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CERTIFICAT DE GARANTIE

Producatorul iRobot®

Certus Mercatus RO, SRL

Cezar Bolliac nr. 8 etaj 1, ap. 2, sector 3
030911 Bucharest Romania
www.irobot.ro

tel.: +40726263440

e-mail: info@cm-group.ro

Importator autorizat

S.C. Cordon Electronics S.R.L.
Str. Dumitru Brumarescu, Nr. 9A,
Sector 4

Service autorizat Telefon: 0372324762, 0213009905,
0721909190, 0740209932,
0730616100, 0743893650

Email: office@cordongroup.ro
Website: www.cordongroup.ro

Completeaza comerciantul

Semnatura si stampila cumparatorului

Denumirea produsului

Seria

Data vanzarii

Stampila comerciantului

Data receptiei

Data predarii Numele si
1 Descrierea defectului sta_mpila_uni-
tatii service
Descrierea reparatiei
Nr. Intrarii
Data receptiei
Data predarii Numele si
2 Descrierea defectului sta_mpila_uni-
tatii service

Descrierea reparatiei

Nr. Intrarii
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Data receptiei
Data predarii Numele si
3 | Descrierea defectului stampila uni-
tatii service
Descrierea reparatiei
Nr. Intrarii
1. Produsul beneficiaza de 24 de luni de garantie incepand cu data vanzarii catre consumator,

reparatiile se efectueaza gratis.

2. Garantia si reparatia gratis se refera la defectiunile rezultate in mod atestabil datorita materialului
defect, constructiei eronate sau variantei incorecte.

3. Garantia si reparatia gratis nu se refera la defectiunile cauzate in cursul transportului, datorita
nerespectarii instructiunilor de deservire specificate in manual, intretinerii neadecvate, deteriorarii
mecanice, interventiei in instalatie sau la defectiunile cauzate de instalatia electrica care nu este in
conformitate cu CSN, precum si la defectiunile cauzate de o conectare incorecta.

4. Garantia nu se refera la materialele consumabile. Prin material consumabil se intelege: periile,
periutele, filtrele, dozele si partile de cauciuc amovibile. Aceste materiale consumabile se afla in
vanzare pe piata libera. Materialul consumabil, in mod exceptional, beneficiaza de garantie, doar in
cazul defectiunilor aparute in mod atestabil datorita materialului defect.

5. Drepturile consumatorului sunt conforme cu prevederile L 449/2003 si OG 21/1992 cu completarile
si modificarile ulterioare, republicata, precum si cu modificarile introduse de OUG 174/2008, privind
vanzarea produselor si garantiile asociate acestora, in vigoare la data comercializarii produsului,
pe intreaga perioada cat acestea sunt in vigoare. Drepturile consumatorului nu sunt afectate de
garantia oferita.

6. Cumparatorului i-a fost probata functionarea corespunzatoare a produsului si i s-a explicat modul
de utilizare. Cumparatorul a verificat inventarul de livrare al produsului inclusiv existenta manualului
de utilizare in limba romana. Cumparatorul a luat la cunostinta de integritatea suruburilor si sigiliilor
produsului.

7. La solicitarea reparatiei produsului in perioada de garantie, cumparatorul este obligat sa prezinte
Certificatul de garantie avand toate rubricile completate, insotit de bonul de casa sau factura de
achizitie.

8. Durata medie de utilizare a produselor este de 2 ani de la data achizitionarii.

NU FAC OBIECTUL GARANTIEI:

1. Accesoriile,consumabilele, subansamblele casabile (periile, periutele, filtrele, dozele,
manere,capace,butoane), etc.

2. Nerespectarea parametrilor de alimentare pentru care a fost conceput produsul.

3. Repararea, modificarea, desigilarea sau incercarea de reparare a produsului de catre persoane/
firme neautorizate de firma IRobot

4. Utilizarea produsului in alte scopuri decat cele pentru care a fost conceput, mentionate explicit in
manualul de instructiuni.

Produsul a fost conceput si fabricat pentru a fi utilizate exclusiv in scopuri casnice.
Acumulatorii beneficiaza de un termen de garantie de 6 luni.

www.irobot.ro

[ ] - © 2007-2014 iRobot Corporation, 8 Crosby Drive, Bedford, MA 01730. All rights reserved.
o o iRobot, Roomba, Virtual Wall and Home Base are registered trademarks of iRobot Corporation.
Dirt Detect is a trademark of iRobot Corporation. WC:4359149.600seriesmanual.EN

U.S. Patent Nos. www.irobot.com/patent
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rRobot
YBaxkaemu CobcTBEHULM,

[Jlobpe gownn B cBeTa Ha iRobot. Ype3s npupgobusaneTo Ha poboTusmpanara nogoumcrauka iRobot Braava, Bue
ce NPUCbeIMHABATE KbM e/IHa MHOTO CMeLManHa 0BLLIHOCT Ha XOpa OT LiAN CBAT, KOUTO Beye 0TKpKXa KONKO
nonesHo, yA0OHO 1 NPaKTUYHO e J1a MMaLLl JomalLieH poboT, KoiTo cam U3mMiBa NOA0BUTE HACTUNKIA.

Ynotpe6ata Ha npakTUyHN POBOTH, KOUTO MOANOMAraT eXeHEBHaTA JOMAKUHCKA PaboTa, Ca efiHa HOBa
peantocT. lLle ce papBame fa nostyunm KOMEHTapy ¥ 0T3UBY 0T Bac, Thii KaTo Hile NPOAbIMKABAME Pa3BUTUETO
Ha Te31 HeBePOATHY poboTi. ETo Kak Mo3eTe fa ce BKMouuTe:

+ 3a BbNPOCK, KOMEHTAPN NN TEXHNYECKN 3aNUTBAHIA, (BbPXKETE C HAC Ha: WWW.iI'ObOt.bg.

BnaronapMM Bu, ue cTe yact o1 Ta3m pesonouud. OyakBame BaLLuTe OLEHKM, fOKATO npoabvKaBame
pa60TaTa (N BBPXY p060TVITe, KOUTO NPOMEHAT (BETa U1 ﬂOﬂOﬁpﬂBaT KauecTBOTO Ha XmBoTa B,

Ot ¥meTo Ha Lienua ekun Ha iRobot,
KonuH Enrvn
(bocHoBaten u U3nbnuuteneH aupektop Ha iRobot Corporation

e o=
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BAMHW UHCTPYKLIIA 3A BE3OMACHOCT

C LEEN1 HAMANIABAHE PUCKOBETE OT NOXKAP, TOKOB YOAP U
HAPAHABAHE

A BHUMAHME: He napywaBaliiTe Le/1oCTTa Ha MOAY/NTE C e/IeKTPOHMNKaTa B
Braava, 6aTepunATa n aganTepa Ha ypeaa. Tesu yacTul ce 06cnyKBaT eUHCTBEHO

B CepBU3HU LieHTpoBe. Mpu HyXAaa ce 06bpHEeTe KbM KBaAndULMpaHn
cneyuanuncTil.

BHUMAHME: NPOYETETE U NA3ETE TE3U UHCTYPKLIUN.

3a 1la HamanuTe PUCKa 0T HapaHABAHUA 1 MHLIMAEHTI, CNa3BaiiTe 0CHOBHUTE Npe/nasHin MepKy, OnucaHi
no-pony:

«  [poyeteTe BcvuKM MHCTPYKLMK 32 GE30MaCHOCT 1 ynoTpeba, Npefy Aa 3anouHeTe noi3BaHeTo Ha Braava.

« lpouetete 1 cnenBaiite BCUUKIA NPefynpexeHns oT T03u JOKYMEHT, (Bbp3aHi ¢ Braava, HaBuraumoHHus
Kyb 11 agantepa.

« [3non3gaiite Braava CbrnacHo BCUKM CieLMuKaLm ONucaHy B MHCTPYKLMATA 3a ynioTpeba.

+ He NpaBeTe OnuT Aia PEMOHTIPATe nnn I'IpI/ICI'IOC06ﬂBaTe KaKBUTO 1 Aia buno €NeKTPUYECKN NN MexaHYHn
yCTpOI?ICTBa KbM Braava. ToBa 61 10BeN0 10 Cb3/laBaHe Ha PUCKoBK CUTYaL i n ou dHYNNpano Balliata
rapaHuma.

- (nep noumcTBaHe ¢ Braava B pexxum 3a MOKPO NOUMCTBaHE, NOJ0BWUTE HACTUKN MOTaT ia 6bAaT XiTb3rasiu.

- Braava pabotu cbBcem TUX0. bbieTe BHUMaTeNHM, KoraTo NpemiHaBaTe nokpaii pabotelua Braava, 3a fa
He CTbIUTe BbPXY HeA 1 f1a Ce HapaHuTe.

PECTPUKLUUU NP YNOTPEBA

- Braava He e urpaua. He ocTaBsiiTe masnki1 fea v JoMaLLHIn N0OUMLIA 6€3 Hafi30p, OKATO YpedbT paboTu.

- Braava cbbpika enemHTM C BUCOKO HanpexeHue. He A npbckaiiTe, n3nnakBaiite Ui noTanAiTe BbB BOAa.
lMoumcTBaliTe A CbC CyXa Kbrpa.

+ Braavae npeaHa3Hay€Ha 3a 3aKpUTK NOMeLLeHNA CTBbPAN NOAOBU HACTUITKK.

«  He n3non3saiite Braava 3a CbOMpaHeTo Ha roniemin 0TNafbL, TEYHOCTI, 36enBaLiy BelecTsa, 60s
JIPYTIA ArPECUBHI XUMUKANN.

« He u3no3Baiite Braava 0kon0 ropALLm unm AUMALN 06eKTu.

. ﬂpemeCTeTe 4YynnuBuTe NpeAMETH 0T 30HaTa Ha NOYNCTBAHE, Npean ia nycHeTe Braava, B ToBa uncno
nnpeameTu, KOUTo morat ia naaHat 0T MOABVKHN U NIEKN mebenu.

- 06e3onaceTe BcuKm Kabenm 1 BbKETa Ha LopK, KOUTO MoTaT A 0BeaT A0 CbOapAHe Ha NpeaMeTH.
- bnokupaiite focTbna Ha ypeaa 10 Tepacu v 6ankoHu ¢ dusnuecka nperpaga.

« YBepeTe ce, ue NOANOXKKITE He MONAAT B CPe/HATA FOPHA YACT HA MOYMCTBALLYUA NaHEN, MEXAY fiBeTe
3aXBaLLALLY T0 JIEHTH, Thii KaTo TOBA MOXe Aa NONpeyln Ha GYHKLMMTE Ha CEH30pWTE U Ha be3onacHaTa
ekcnnoatauus. Moeye MHGOpMALWA LLe HamepuTe Ha cTp. 18.

« He u3non3gaiite Braava B pexum,MoKkpo nouncTBaHe” Ha MecTa, KbfieTo Blarata Moxe Aa HapyLuu
LienoCTTa Ha TBbPAV WAN MeK) NOJ0BY HACTUNKY.

- Paboty Ha cTaiiHa Temnepatypa. He n3naraiite Braava u HeiiHaTta 6atepus Ha HUCKN UK @KCTPEMHO BIACOKN
Temneparypu.

4 PbkoBoACTBO Ha noTpebuTend 3a cepuata 300
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BATEPUA U 3APEXXOAHE
- [pu 3apexpaHe Non3Baiite CTaHZAPTHY KOHTAKTIA CBbP3aHI C eNleKTpUYecKaTa Mpexa.

- 3a3apexnaHe Ha Braava, non3Baiite eAUHCTBEHO BK/IOUEHIA B KOMMNEKTa afanTep. 3apAfHUTe
3a Braava 320 1 380 He ca B3amo 3ameHsAeMN.

« W13non3Baiite 3apapHu 6atepum 0f06peHY oT Npon3BoAMUTENA.

+ Heu3non3galite aganTep C npeKbCHaT UK oroeH Kaben unu ¢ noBpefeH Luencen.
«He BKkmiouBaiite win 3apexpaiite Braava ¢ Mokpn pbue.

- BuHaru u3kniouaiite Braava ot agantepa, npeau nouncTeaHe.

3ABEJIEXXKA: Braava pasnonara cbc copTyepeH nurepdeiic, Konro nosBonsasa
o6HoBsIBaHe Ha BrpageHus ¢bpmyep B cyvaii Ha Hyxaa. BcakakBu onutmn

3a fO0CTDbN, Bb3CTaHOBABaHe, KonupaHe, moguduunpaHe, ANCTpubGYLMa Uan
KaKBaTo n ga 6uno gpyra ynorpe6a Ha copryepa Ha Braava e 3abpaHeHa.

3abenexKa: Tosa ycTpoilcTBo paboTi B CHOTBETCTBME ¢ NpaBunaTa Ha OKK/FCC, vacr.

15. Pabotata Ha yCTPOICTBOTO 0TFOBApA Ha CELHUTE YNOBMA:

1. YcTpoiicToBOTO He MOXe ia NPUYNHY BPeaH! CMyLLEHNA.

2. YcTpoiicTBOTO NpUeMa BCAKAKBI CMYLLEHINs, BKNKUNTENHO TaKMBA, KOUTO MOTaT [ NpeAun3BUKaT HexenaHu
NeiiHOCTH.

A BHUMAHUME: MpomeHu nnn moandunKaumm, Konto He ca ofo6peHn N3prnvHo
ot iRobot, we aHynupar Bawara rapaHyus.

A\ Cnep pasonakoBaHe npoBepeTe BHUMaTeNHO Aanu ypeabT He NoBpeAeH
npu TpaHcNopTUpaHeTo. AKO MMa c/ieAu OT NoBpeAa He ro BKlouBaiiTe,
a ce 06bpHETEe KbM NpoAaBaya.

www.irobot.bg 5
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OnucaHue Ha Braava

Braava

——@ byron,Brnousane/izkniousane”
—@ Cen3op Ha NorthStar® HaBurauua
—9 VIHAWKaTOp Ha HaBUraLMoHaTa cucTema
—e bpowa

—6 Jlpbxka e

—e BytoH,, BkniouBate/W3kniousaxe”
Ha HaBUraLMoHHNA Ky6 (B 3aaHaTa yacr)

—0 MouncTBaLy naxen

&

HaBuraymoHeHn ky6 NorthStar®

—@ Kak 3a 3apexpaHe Ha 6atepuata
—0 (CeH30py 3a NpemuHaBaHe no noja

—@ MpeanasHa noanoxKa - poTeKTop

—m Anantep 3a 3apexpane
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MHorodyHKuUOHaNneH NoYNCcTBaLY NaHen

3a CyX0 ¥ MOKPO NOYMCTBAHE, C MUKPOGUOBPHIN MOANOKKM 33 eAHOKPATHA N MHOTOKpaTHa ynotpeba.

—@ JleHTi 32 3aKkpenBaHe Ha NOANOXKaTa

—®  Cpeanannua coc cenzopu

Mauen c pesepeoap Pro-Clean (B kKomnnekT c u36panHu mogenu)
[TpegHa3HaueH 3a MOKPO NOUMCTBaHe CbC CHATa Pro-Clean MUKpodubbpHa NoAN0XKKa.

—@ Omsop3amiene
——® Pesepsoap
—@ [Jlo3atop

www.irobot.bg 7
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BYTOHI/I N CBETNIUHHA CUTHANU3aLUA

—@ bByToH ,BkniouBaHe/IskniouBaHe”

EnHo HaTrckaHe Ha 6yToH BKtouBa Braava.
3agpbiKTe 2 ceKyHAM 1 Braava ce n3kntouBa.

MocToAHHA CMHA CBETAMHA: ypefbT e BKoYeH
Mpemurealla yepBeHa cBeTINHa: 6aTepvaa 3anoysa fia e U3ToLlaBa
MocToAHHa YepBeHa cBeTNNHa: 6aTepvaa € U3ToLIEHa (TpﬂﬁBa face npeaapenm)

——@ DByTOH 3a cyxo noyncrBaHe
Pexxkunm 3a pa60Ta CbC CYyXU MOONOXKKN.
HaTtncHeTe 6yToHa BeAHDbX, 3a ja 3aMOYHeTe NoYncTBaHeTo.*

HaTtncHeTe no Bpeme Ha NOYMCTBAHETO 3a naysa.

MocToAHHA CMHA CBETAMHA: PeXUMbT,(yX0 NOYNCTBaHE" e aKTUBUPaH
Mpemureaila cuHA cBETANHA: peX1MbT,(yX0 NoYNCTBaHe" e B nay3a

—@ DByTOH 3a MOKpO nouncrBaHe
Pexum 3a paboTa ¢ MOKpY NOANOXKY.
Hatucxerte 6y10Ha Be[IHbX, 3a ia 3anoyHeTe NOYUCTBAHETO.*

HatucHete no Bpeéme Ha NoYnCTBAHETO 3a nay3a.

MocToAHHa cMHA cBeTAMHA: pexumbT, MoKpo nouncTBaxe” e akTUBUpaH
Mpemursaiya cuHA cBeTANHA: pexumbT, Mokpo nouncTeaHe” e B naya

*3a0wpxaHemo Ha 6ymoHa 3a U36op HA NOYUCMBAWY, PEXUM We aKmUsupa pexum 3a 6p30 noyucmeare. 3a
noseye UHopmayusa suxme cmp. 15.
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—Q VIHAIIIKaTOp Ha HaBUraljioHHaTa cucTemMa
NorthStar cebp3aHoct

Mpemureawa cnHA cBeTANHa (1): ycTaHoBABaHe Ha Bpb3Ka
MocTroAaHHa cnHA cBeTnmHa (1 go 3): ycTaHoBeHa Bpb3Ka C HaBuraLMoHHuA Ky6 NorthStar

[Nlpyrv nonoxenua

CuHA NnpeMuraaLya CBET/IHA C MOBTOPEHMe: NoAroToBKa
CuHA npeMuraaLya CBET/IMHA C nay3a: pexium,llounska”
YepBeHa cBeTNMHa B cpepara: rpewka®

*3a noeye MHGopMaLNA BIXKTe cekuma ,0TCTpaHABaHe Ha npobnemu’”.

(5]

—© CBeTANHHN CUrHaNN Ha HaBUraynoHHums Ky6 NorthStar®

CuHA npemMmurealla cBeT/iHa: KyﬁbT € BKJIYEH, N3N1byBa Ce CUrHan
MocToAHHa CMHA cBeTANHa: Kyﬁ'bTe BK/OYEH N (BbP3aH C Braava

MocToAHHa YepBeHa cBeTNNHA: 6aTepMma € U3ToLLeHa

www.irobot.bg 9
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batepus n 3apexaaHe

Pexxum Braava 320 Braava 380
Bpeme 3a ekcnnoaraymna (yxo nouncrane 03 vaca [lo 4vaca

Mokpo nouncrate 2vaca 2.5vac
Bpeme 3a 3apexpaHe 10vaca 4yaca”

**2 yaca ¢ Gbp303apexalLio yCTpoiicTBo (NPoAaBa ce OTAENHO)

3apexpaHe

- Tocrasete Braava B n3npaBeHo NonoXeHue, BbpXy LNPOKATa CTPaHa, 3a 1a JOCTUTHETE [10 aKa 3a
3apexaHe.

« Bkniouete apantepa B CTaHAapTHa eNnekTpuyecka Mpexa u cebpxete ¢ Braava.
«  3apexpaitte Braava o nosBaTa Ha NOCTOAHHA CUHA CBETNMHA Ha byToHa, BkniouaHe/W3kniouBaHe™ .

« Moe 2 ca Heo6X0AMMM HAKONKO 3apeXaaliy LNKbAA, 3a 1a Ce JOCTUTHE 0 MbAHNA KanaLuTeT Ha
fatepuata Ha Braava.

*CuHAMa ceemuHa e uHOUKamop, 4e bamepuama e
3apedeHa Ha 80% om Nw/IHUA CU Kanayumem.

BpeMETO 3a 3apeXJaHe 1 ekcnaoatauma moxe Aa ce
NMPOMEHAT Bb3 0CHOBA Ha BbHLUHATa TeMnepatypa,
TNa NoA0Ba HACTWIIKa UNK Apyru ycnoBuA.

Kak 3a 3apexaaHe

CDbBET: Braava moxe fa 6bAie 3apefieHa c 6bp303apeKAalLo YcTpolicTBo. 3a noBeue
nH$pOopMaLus, BUXKTe NHCTPYKLVNTE 3a TOBA YCTPOICTBO.

A\ BHUMAHUE: He 3apexpaiite Braava c nocraBeH Bbpxy Hes Pro-Clean
pe3epBoap nan MOKpa NoAgJIoKKa. 3apexaaiiTe B efleKTpnyecKka mpexa

Cc HanpexeHue 220V. snonsBaliTe camo BKJIIOHEHNA B KOMIJIeKTa Ha Braava
apantep. BuHarn nskniousainTe agantepa ot Braava npeau nouncrease.

10 PbKOBOACTBO Ha NoTpebuTens 3a cepuata 300
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UHpnkaTopn 3a 3apexpaHe

(Mlokato Braava e cebp3aHa ¢ en.mpexa)

b4\

@ byrtoH ,BkniouBaHe/U3kniouBaHe”

YepBeHa nyncupalya cBeTanHa: barepudta ce 3apexpa
MocToAHHa cuHA cBeTNMHA: 6atepuarta e 3apefieHa

Hasuraumnonen Ky6 NorthStar

HasuraumoxHuAT ky6 non3ga 2 6p. C 6atepun. Kanauerto 3a noctaBAHe Ha baTepunTe ce HaMMpa B JONHaTa
4acT Ha Kyba.

OD Monum Bi a u3xebpaste ynotpe6sasanute 6arepuy camo Ha ykasaxuTe
. <9 33 T0BA MECTa, C LYeN PeLyKNMpaHe 1 ona3saHe Ha OKoNHaTa cpesa.

www.irobot.bg 11
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Pexxumn 3a CyX0 1 MOKPO NOYKNCTBAHE

Braava paGOTM B [1Ba peXMa - 3a CyX0 N MOKPO NOYNCTBaHE Ha TBbPAN NOAOBIU HACTUIKH, 13M0N3BalikI
cneLmnanHn noanoXKu, BKNOYEHN B KOMMIEKTa.

Braava He e npaxoCMyKayka 1 He e npeiHa3HayeHa 3a NOYNCTBaHE Ha KUAUMMN 1 MOKETH.

Pexum , Cyxo nouncrsaHe”

Pexxumsbr , Cyxo nouncTeane” e npefHazHaueH 3a
paboTa CbC cyxa NoAN0KKa.

B pexum,,Cyxo nouncraane”, Braava ce npuasmxaa
Hanpen 1 Ha3af, B AbATY NPaBy v NapanenHin IMHIN.

/\peanHa e 3a nouncTBaHe Ha npax, (I)MHVI YacTtuum
1 Kocmu. Ta e Bu OCUTYPW YUCTU U TaAKK

NOBBHPXHOCTN BCEKU [1EH.

@ Pexum,, Mokpo nouncrsane”

PexxumbT,, MoKpo nouncTane” e npefHazHaueH 3a
paboTa c MOKpa NoaNoXKa.

B pexum,Mokpo nouncrsane”, Braava ce gguxn
Hanpef 1 B CTPaH B KbCa Abra, Cnefj ToBa ce BpbLua
11 Ce NPUABYKBA MO CbLLMA HAYMH B AipyraTa nocoka,
KaTo Ce NoyyaBa PUCyHbK, HanoA00sBaLL enxa.

To31 TN NPUABIKBAHE OCUTYpABA N0-A06pO
MOYNCTBAHE Ha HATPYNaH Npax WN 3aCbXHan NeTHa
10 BaLLUTE NOZOBE.

Braava aBTomatiuHo ce I'IpVICI'IOCOﬁﬂBa KbM
NOYNCTBAHETO Ha NO-MaJika NoLL, KoraTo npemuHe

B PEXNUM Ha MOKpO MoYnCTBaHe, C ien onTuMusnpaHe
Ha paGOTaTa, JIOKaTo MOAJI0MKaTa € MOKpa.

CDBET: 3anouHeTe c pexunma 3a Cyxo novncrsaHe, 3a ga moxe Braava ga
cbbepe puHUTE YaCTULM NO NOBbLPXHOCTUTE U C/ief TOBa NpeMnHeTe
KbM peXXNM Ha MOKPO NoYMCTBaHe, 3a OT/INYEH pesynTar.

12 PbKoBOACTBO Ha noTpebuTend 3a cepuara 300

Braava_manual_multiindb 12 @ 26.05.17 13:46



rRobot

MouncrBawn NOANOXKKN

Moanoxku 3a eqHOKpaTHa ynotpeba
3aynotpeba eMHCTBEHO C MHOTOGYHKLIMOHANHIA NOYMCTBALL NaHEN.

«  Braava e cbBMecTiMa € NoBeYETO MapKM NOANOXKN 33 eIHOKpaTHa ynoTpeba, Npe/iHa3HaueH! 3a cyxo
11 MOKPO NoYKCTBaHeE, kato Swiffer® n Target®.

« BuHaru cnepBaiite MHCTPyKUMMTE 33 ynoTpeba Ha eAHOKPATHUTE NOANOXKKY, U3MCAHN BbPXY KOMMIEKTa.

«  Braava He e cbBmecTuma c Swiffer® Wetet® Refills.

Mukpodpun6spHN NOANONKKMN

Braava pa3nonara CbC CnelnanHo pa3pa60TeHv| MVIKpO(I)I/Iﬁ'prI/I NOANOMKK, KOUTO MOrat Aa Ce nepat
N 3Nn0N3BaT MHOrOKPATHO.

- benute noanoxkm ce non3gar 3a CyX0 NOYKNCTBaHe C MHOF0¢yHKU,VIOHa)'IHI/Iﬂ NOYNCTBALL NaHen.

« (MHUTE NOANOXKI Ce NON3BAT 33 MOKPO NOYMCTBAHE 11 C 1BATA BIAA MAHENM - MHOTODYHKLMOHANHIA
n ¢ Pro-Clean pe3epBoap. HamokpeTe nognoxkara npeay non3gaxe

A 3ABEJIEXXKA: MokpuTe NOANOXKKM MOXKE Aia He ca NoAXoA4ALM 3a
NMo4MNCTBaHe Ha He3aWWTeHV cpelly Blara noAoBUN HaCTUNKN. AKO He

CTe CUTYPHI 3a CbCTOAHNETO Ha BaluMTe NOA0Be, Ce 06bpHeTEe KbM
npousBoANTeNA WM KOMNaHMATA 3a MOHTAaX, 3a fla Nony4yuTe noBeye
nHopmayusa.

TunoBe NOAOBN HACTUAKN

«  Braava e (b3pajieHa fia UncTv TBBPAVM NOZI0BY HACTUAKY, B TOBA YNCO NAPKeTH, TepaKoT, NamuHar,
banatym, rpaHuTorpec.

+ Braava nouucrga Haﬁ-noﬁpe Maikn TBbPAN NOBbPXHOCTU 1 MOXe [ia He Cé CnpaBU AEaJTHO C HEPABHN
NJIOYKK, CUNTHO NONNPAHK C BakCa Unn I'IOJJ,06HVI marepuann noBbpXHOCTU WK C HePaBHA HACTWMIKA KAaTo
[EKOPATUBHN MIOYHNL U TYXNTW, KOUTO MOTaT [id 3aKayaT N U3Abpnart noAsioxkata

A 3ABEJIEXKKA: Braava He e npeiHa3HaueHa 3a cbOnpaHe Ha ronemm
oTnaabum. OTcTpaHeTe rm Npean NouncTBaHe u ornepalTe 3a oCTpn NpeameTH,

KouTo 61xa mornu Aa HagpacKaT NOBbPXHOCTUTE, aKO nonagHaT nog
noYncTBalLnA naHen.

www.irobot.bg 13
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Kak mounctsa Braava

Braava uHTeNMreHTHO NOYMCTBA BalLKUTe NOAOBE KaTo N0 Bpeme Ha paboTa kapTorpadupa nomeLLeHmaTa.
MouncrBaw, WMKDN

+ Braava nouncrsa goma Bu Ha onpeaesieHn 3041, Kato MbpBo NOYMCTBA MJIOLLUTa B AACHO, a NOC/e Ce Bpblia
N no4ncTBa 30Hata B NIABO.

- Korato oTKpUTUTE NPOCTPAHCTBA BB BCAKA 30HA Ca MOUNCTEHM, Braava ce HacouBa KbM CTeHUTE
1 mebenute.

+ Korato npuKnioyn, Braava ce BPblLLa Ha MACTOTO, OT KOETO € 3aMoYHasio NOYNCTBAHETO.

I'Ipou,enypa Ha noYyncrBaHe

- B OTKPUTI NPOCTPAHCTBa, Braava meTognuHO NoYNCTBA HaCTMKaTa
CABUXEHUA Hanpea W Ha3af.

- Korato Braava socturHe fio Kpaka Ha ctonoe, Mebenu 1 gpyru
NpenATCTBIAA, TA NOYMCTBA OKOMO TAX 1 NPOABIKABA CBOA NBT.

- Braava pa3no3HaBa npensTCTBYUs KaTo CTbAGK 1 Ce NPUABUKBA
Jarneye 0T TAX, TaKa ye fa u30erHe nagawe.

MpenopbuBa ce, KaTo NpeAnasHa MApPKa, Aa ce
nocraBu ¢pusnyecKa nperpaga 3a 61okupaHe Ha
[OCTbMNa A0 Tepacy 1 NepBasu € BUCOUMHA Hag,
0,61m.

+  BraavacblioTaka [Pa3no3HaBa MeKW HaCTUKK 1 136ArBa HaBNM3aHeTo
BTAX.

3abenexka: AKO KUUMdM 8U € Ha e0HO HUBO € MB8spdama
NoBBPXHOCM, MOXe 0a e Heobxo0uMO da nocmasume 8pemeHHa
npezpada, koamo 0a 6v0e pano3Hama om Braava.

- Braava cnepiBa cTeHuTe 1 braMTe KaTo Ce HACOUBA KbM TAX B KpasA Ha
NMOYNCTBAHETO Ha B(AKA 30Ha.
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Pexxum ,,bbp30 nouncreaHe”

- Tlounctea c 30% no-6bp30, KaTo ce GoKycupa BbPXY OTKPUTUTE MPOCTPAHCTBA.

- AKTUBMpAIiTe KaTO HaTUCHETe GYTOHUTE CYXO MM MOKPO NOYNCTBAHE 3a TP CEKYHAN.

« llle yyeTe epMHMYEH 3BYKOB CUTHaN, a C1EA HETO 1 CUTHANA 3a CTAPT Ha MOYNCTBAHETO.

- Braava Le nouncTi cbiuata nnoL, KaKTo Npyu CTaHAAPTHO AETAIHO NOUNCTBAHE, HO LU NPOMYCHE 30HUTe
KO0 Mebenyt 1 CTEHM, 3a ia CNECTU BPeMe.

Maysa/Pecrapr
Braava npemnHaBa aBTOMaTiuHO B pexum ,[lay3a” ako A NOBANUIHETE UN HATUCHeTe HAKOI 0T By TOHWTe.

. ByTOH'bT 3d MOYNCTBAHeE LLie C(BETHE B (MHbO, 3a [ia NOKaXe NpeMNUHaBaHeTo B pe>Kv|M,,I1ay3a”. [Jlokato
eB pe>Kv|M,,I'Iay3a”, Braava wwe 3anametu KapTaTa Ha NPOCTPAHCTOBOTO, KOETO BeYe € MOYNCTEHO.

- 3a /12 Bb3(TaHOBUTE NIOYNCTBAHETO, NOCTaBeTe Braava Ha 0KOMIO 2M OT HAaBUTALMOHHIA KYO 1 Ha CbLLOTO
MACTO, OT KOETO € 3aM0YHano NoyuCTBaHeTo.

« Hatucnete cBeTewma 6yTOH Ha CbOTBETHUA TUN NOYNCTBAHE.

- Braava uwie 3anoyHe nouncTBaHe Kato onpe/ens No3NLKMATa C1 B NPOCTPaHCTBOTO. Korato noTebpam
MO3VLIMATA (U, LLIE Ce HACoUIM KbM 30HaTa, KOATO He e 61na noumncTeHa U Lije paboTi Mo Hes.

- Braava moxxe 1a noumcTi OTHOBO HAKOM Beue 06pa60TeH|/| 30HU WK [ia NpOYyYn HOBU, 0KATO € B npoLec
Ha onpejienAaHe Ha MeCTonoJI0KEHUeTo C B NPOCTPAHCTBOTO.

« AKo noctaBuTe Braava Ha MACTOTO, Ha KOETO Ce e HaMUpana no BPeme Ha NPeMIHABAHETO B PEXUM
,May3a’, Moxe 1a 0THeMe NoBeye BPeme, 3a 1a ONPEAeN MeCTONON0KEHINETO i, B 3aBUCUMOCT OT
0TANEUYEHOCTTa OT HABUTALIMOHHUA KYO.

« 3 jja pectapTupate poboTa v NPOABMKUTE NOUNCTBALLMA LMKDBA, U3KNIoyeTe Braava ¢ HaTuckaHe Ha
byToHa, BkntousaHe/V13kntouBaHe” n ro 3appbxTe 2 CeKyHAN.

3abenexka: Braava moxe da 6v0e 8vsedeHa 8 pexxum ,[lay3a’ camo cned ocoviecmsasare
Ha 8PB3KA MeXOY HEA U HABU2AUUOHHUS Ky6, 8 HA4A/10Mo Ha NOYUCMBAHEMO.

www.irobot.bg 15
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NorthStar® HaBurayus

HaBurauvonHua ky6 NorthStar e HacouBall ypen, KoiiTo U3nbuBa CurHan v Hasurupa Braava no Bpeme Ha
MOYNCTBAHETO.

CBbp3BaHe ¢ HaBUraunoHHus Ky6 NorthStar

« Korato Braava 3anouHe ja nouncTBa, T ce ONUTBA J1a OCHLUECTBM BPb3Ka C HaBUraLmoHHus Ky6 NorthStar,
KaTo HAMKALWATA 32 TOBA € NOABATa HA NPEMUTBALLA CUHA CBETNIMHA HA MHAMKATOPA HA HAaBUTALMOHHATA
cucTema. Korato ce (Bbpake ¢ Kyba, (BeT/MHATa Ha Braava (TaBa nocToaHHa CMHA.

«  VIHAMKATOPBT Ha HaBMraLMOHHATA CMCTEMA CbLLIO TaKa NMoKa3Ba 00XBaTbT Ha Braava. Ako Braava cTurHe o
Kpas Ha 06xBaTa (KkaTo u3ne3e OT CTaATa WK ce OTAaNeuM npeKaneHo ot HaBurawyoHHuA ky6 NorthStar)
CBET/IMHUTE LLIE YracHar.

« B penkw cyyan Braava Moxe ia ce BbpHe kKbM HaBuraumnonHus Ky6 NorthStar, 3a sa notebpau nosuunara
A, NPefIN a NPOABILKIA MOUMCTBAHETO.

+ Braava n3rpaxaa HoBa Kapta Ha NPOCTPAHCTBOTO BCEKM NMbT, KOraTo 3ano4Ba HOB LK1 Ha NOYKCTBAHE,
HO 3ana3Ba KapTaTta (1 ako npemiiHe B pe>KV|M,,I'Iay3a” 0 Bpeme Ha NoYnCTBaHeTo.

MouncrBaHe 6e3 HaBuraymnoHeH Ky6 NorthStar

- Toiikato Ky6'bT € (aM0 YacT 0T HaBUraLMOHHaTa cucTema, Braava moxe ia nouncrea u 6e3 HannumeTo
Ha NorthStar CrHan, HO NJIOLLITA Ha MOYMUCTBAHE Lie 6'b}1€ 3HAUNTENHO NO-ManKa 1 Braava Hama a uMa
Bb3MOXHOCT ia NOYNCTU BININTE BbB BCUUYKN 30HU.

MouncrBaHe c HAKONKO HaBUrayvioHH Ky6a NorthStar
(cbBmecTumo CAMO c Braava 380):

«  Braava moxe fia non3Ba cucTema ot HAKONKO HaBUraLmMoHHu Ky6a NorthStar, 3a a nouncTea no-ronemu
MPOCTPaHCTBa, A0 186 KB.M. B PEXVM Ha CyX0 MOUNCTBaHe. Braava Lue npemuHe oT Bpb3ka C euH
HaBUraLMOHeH Kyb, KbM Clie/iBaLLys, pa3LLMpABAIiKY 30HaTa Ha MOUMCTBAHE C BCEKM (eBaLy f06aBeH
Kyo0.

+ (ncrema ot K)I6OBG MOXe [la Cé U3noN3Ba 1 B PEXIM Ha MOKPO NOYKNCTBAHE, HO Braava OrpaHnyaBa
N/0LLTA 3 NOYNCTBaHE 110 32 KB.M C Liel ONTUMU3MPaHe e(I)EKTVIBHOCTTa Ha MOKpaTa NoinoXKa.

Pexxum Braava 320 Braava 380
0O6xBat (yxo noumcTBaHe 74m? 93 m”
Mokpo nouncrsate Bm? 32m?

* 10 186 M2 ¢ gombnHUTENeH HaBuraLyoHeH ky6 NorthStar® (npogasa ce otgento)

16 PbKOBOACTBO Ha NoTpebuTens 3a cepuata 300
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HacTtpoinka Ha HaBuraynonHuunte Ky6ose NorthStar
Excnnoarauyus Ha Braava c eguH Ky6

- [loctaBeTe HaBUTALMOHHNA Kyb 671130 LiEHTbPa HA MPOCTPAHCTBOTO, KOETO MCKaTe 4 MOYMUCTUTE
11 BKNtoyeTe Braava B 6n130cT 10 Hero.

- Braava Luie nounctit 30HaTa 0Koso Ky6a KaTo MoXe fia pasLunpy paboTata (vt 1 B Apyria CTau, B 3aBUCUMOCT
0T TOBa, JI0Kb/e 0CTUra 06xBaTbT Ha NorthStar carHana.

« Ako marte Bb3MOXHOCT ia U361pate Mexay HAKOMKO CTau, NocTaBeTe Kyba B No-ronAMoTo nomeLLeHve,
3a ia ocurypute makcumanto NorthStar nokpuue.

+  Korato Braava npuKnK4n pa60TaTa (1 B €HO NOMELLIEHIE, MOXETE [1a NPeMeCTUTE HaBUTALIMOHHIA Ky6
1 Aa nouncTuTe apyra 4act ot Aoma Cu.

ExkcnnoaTtauua Ha Braava c HAKoNnKo Ky6a
(cbBmecTumo CAMO c Braava 380):

- W3non3Baiite equH W noBeye JOMbAHUTENHN Ky6OBE (MPOABAT Ce 0TAENHO), 32 1A Pa3LLNPUTE NOLLTA,
KoAT0 Braava Moxe ia NOYNCTU B €MH NOYNCTBALL, LMKBA.*

« MocTaBeTe foMbAHUTENHNUTE KY6OBE B (Taut WM NPOCTPAHCTBA, Pa3NoNOKeHU 0 30HaTa, MOKPUTa OT
mbpBus Kyb. [lobpe e KyboBeTe ja Ce pa3nonaraT Ha pa3CTosHIe 6 — 7 METpa efuH OT JIpyT, 3a i Ce
npunokpue 06xBatbT NorthStar.

« Braava aBTOmMaTMyHoO LLe noyncTea CB'bp3Bal71Kl/I (e nocneaoBaTesiHo ¢ KyGOBETE.

* Kybogeme ca npozpamuparu Ha paznuyHu NorthStar KaHanu, onucaHu 8 0CHo8ama ca camus ky6. [pu noyucmaare csc
cucmema om Kybose, cs1edsa 0a ce noa36am Kybose HaCmpoeHU Ha pasu4HU KaHAU.

Lo

Eﬂ

EnuH ky6

()

(nctema ot kyGose
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Ekcnnoatauua Ha Braava

MocTaBsHe Ha NOYNCTBALLATa NOANOKKA

1. Tloctaete Braava BepTukanHo Bbpxy LIMPOKNA KPail 1 0TKaueTe NOUMCTBALLMA NaHer.

2. [lpukpenete cyxa unu Mokpa Nofn0XKa KbM MHOTOQYHKLMOHaNHUA MOYMCTBALY
naHen. locTaBeTe NOABINKHIA NaHeN BbPXY 0TBOPEeHa NOANOXKa. [pukpenete
MOANIOXKATa KaTo A 3aKpenuTe B ryMeHuTe NIeHTI OT BETe CTpaHu. BuxxTe cnefgaluarta
(TpaHuLa 3a uHdpopmaLma oTHocHo naHena Pro-Clean.

3. 3akpeneTe 0THOBO NOABUXHMSA NaHen. MarHuTuTe Lwe Bu nomorHar, fa ro 3akpenute Ha
MACTOTO My.

-

A BHUMAHME: YBeperte ce, 4e noyncraaujaTa noasoxKa He

€ nonagHaNa mexnay sakpensaljnrte IMHNN, B NPOTNBEH Cny‘laﬁl
MOXe fa nonpeuyun Ha pa60'ra'ra Ha ceH3opuTe n 6e3onacHocTTa npm
eKcnnoaTtauusa.

18 PbKOBOACTBO Ha NoTpebuTens 3a cepuata 300
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Ekcnnoatauma Ha naven ¢ Pro-Clean pe3epBoap

(Mpopasa ce otaenHo 3a Braava 320)

Manensr ¢ Pro-Clean pe3epBoap nycka TeYHOCT, JOKATO Braava nounctea, kato Taka noaabpa CMHATA
noanoXKa Mokpa no-annro Bpeme.

3apexpaHe Ha pesepBoapa

1. OTBOpeTe 3anywwankata Kato s ApbHeTe 1 3aBbPTUTE
HacTpaHu.

2. HambnHete pe3epBoapa ¢ Bofia 11 MOCTaBeTe 3anyLIankaTa,
MPUTUCHETE A NITBTHO, 3 /12 00€30MacUTe pe3epBoapa i
[a npeJinasuTe 0T U3TYaHe. [logeve uHhopmayus, 3a opyau
DeleHUA 3a noyucmeane, we omkpueme Ha: global.irobot.com.

3. [TbnHeTe [pe3epBoapa Kato ro noCTaBATe B M1BKaTa, Tbil KaTo
MaJiKO KOJI4eCTBO TEYHOCT MOXKE Aia (€ Pa3fiee 0KaTo NocTaBATe
3anyLuasnkata Ha MACToTo in.

4. Hamokpete cuHata Pro-Clean MukpodubbpHa noanoxka
W NPUTUCHETE KbM NIEHTUTe OT BeNKpo. He non3gaiite cyxa
MOANOXKA.

CHBET: TeuHocTTa ce 0cB060XAaBa B pa3NINiH KONNYECTBA, B 3aBUCMMOCT
OT TUMNa NoAoBa HACTWIKa 1 U3NOA3BaHOTO pelueHune. [TbpBUAT NbT,
KOraTo noumcraare CbC CHATa NOAJIOKKA, i HAMOKpPeTe CbBCeM JIEKO U
nocTeneHHo yBennyasaliTe cTeneHTa Ha HAMOKPAHe, aKo e Heo6xoanmo.

A\ 3ABEJIEXXKA: 3a na ns6ernere nsrnyaHe Ha Te4HocT ot Pro-Clean
pe3peBoapa BbpXy nogoBaTa HaCTWIKa, He ocTaBaiTe Braava 6es

HabnogeHne, fokaTo e B PpeXnm Ha MOKpPO nouncTeaHe n A BAUrHeTe ot noaa,
cJieq KaTto npuknyun pa60'ra'ra cu.

KoraTro MoKpoTO nouncreaHe Nnpukaioun:
« W3neiite octananata B pe3epBoapa TEYHOCT.

+ OcraBete 0TBOpPBT be3 3anyllaJika, 3a la MOXe pe3epBoapbT Aa U3CbXHE HaMbJIHO. He noctassiite
naHesna Bbpxy Braava ako e Bce owe MOK®BP.

« MMoBeue nHdopmaLus Lwe noayumTe Ha CTp. 22.

www.irobot.bg 19
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PasnonoxeHune Ha Ky6a NorthStar®

1. HatucHete 6yToHa B 33JiHaTa YacT Ha
HaBUraLMOHHNA Ky6, 32 1a ro BKMKOUUTE.
(MHS MUraLLa CBETIMHA LLIE Ce BKMI0YM Ha

CPELLYynoNoXKHNA DI, Korato cBetnmHaTa
(TaHe NOCTOAHHa, Kyﬁ'bT (e ecBbp3anc Braava.

Ako 3a6paBuTe fa BKtoumTe Kyba, Braava wwe
WU3NpaTI CUTHaN 1 LLe Ce OMUTA /1A O BKIHUN

ama. AKo onuTT Ha Braava e ycreLueH, cuHa
MUraLLa CBETANHA, LLe Ce NOABM Ha Kyba.

2. octasete HaBuraumnoHHuA ky6 NorthStar
BbPXY Maca Ui NOBLPXHOCT C roAma
BMCOYMHA U HACOUETE CUHATA CBETIIMHA KbM
(pefaTa Ha CTaATa, janey oT CTeHuTe,

3a Han-go6pmu pesynrtatu

« [loctasere HaBuraumoHHNA Ky6 NorthStar Ha MACTO, OT KOETO LLe MMa NpsAKa ,BUAMMOCT” KbM TaBaHa
(.e. Aa HAMA nperpaau Kato padToBe UnK WKAQOBE TOYHO Haf Hero).

« He mectete HaBuraumonHus ky6 NorthStar cnen kaTo Braava e 3anouHana nouncTBaHeTo Ha lafieHo
MoMeLLieHVe, Thii KaTo TOBA MOe f1a NOBNAE HETAaTUBHO Ha pe3ysiTata oT paboTara Ha Braava.

« He noctasaiite HaBuraumonHua Ky6 NorthStar Ha noga, Tbil KaTo po6oTBT MOXKe 1a MUHE NOKpaii Hero 1
J1a r0 NPemMecTi.

20 PbKOBOACTBO Ha NoTpebuTens 3a cepuata 300
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Havyano Ha nouncrBaHeTo

MocTaBeTe Braava Ha nopia, Ha pa3cTosiHue 2 0 2.5 MeTpa OT HaBuraLnoHHus ky6 NorthStar, ¢ nuue kbm kyba.

1. Bkniovete Braava ¢ 6ytoHa,Bkniousane/W3kniouBaHe”. byTOHBT Lie CBETHe B CUHbBO, KOraTo
PO6OTHT e BKIIOUEH.

2. 3apa3anoynete nouncteaHe cbc CYXA MOAJIOKKA, HatucHete byToHa 3a pexum,, (yxo
NoyYnCTBaHe",

3. 3apa3anouHete nouncteaHe ¢ MOKPA MOLMOXKA, HaTucHeTe byToHa 3a pex<im, Mokpo
NoyYnCTBaHe",

OXQ, O

QJ
©

%S

«  Axo Braava 3aceye curHan ot HaBUraLMOHHNA Ky6, Ha MHANKATOPa Ha HaBUralMoHHaTa CucTema Lie ce
MOABM CUHA MUraLLa CBeTNMHA. (BET/IMHATA Le CTaHe NOCTOAHHA, KOrato p060T'bT (e (Bbpxe C Ky6a. Axo
He e NoABY CBET/IMHA, TOBA 3Hauu, ye Braava He 3acuua NorthStar curan.

« Korato Braava NPUKNIOYN CMOYNCTBAHETO, TA MOJABA 3BYKOB CUTHAJI BbB BUA Ha KPaTKa MENIOANA, BPbLLa
(e Ha MACTOTO, OT KOETO € 3aM0yYHaso NOYMCTBAHETO 1 0CTaBa TaM. Braava we Hanpasi (bLIOTO aKO
6aT€‘pVIﬂTa (€ U3TOLLM NO BPEME Ha NOYNCTBAHETO.

« 3a pamskntounte Braava, HatucHete 6yToHa Bkntousane/V3kntouBane” 3a e cekyHa. LLle 6bae nopagex
3BYKOB CUTHaN 11 CBETAIMHUTE LLe YracHaT.

+ 3a fia u3kntouuTe HaBuraumoHHua Ky6 NorthStar, HatucHeTe 6yToHa B 3aHaTa vacT Ha Kyba. (BeTnHata
OTNPEA LLe yracHe.

www.irobot.bg 21
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[lonapbxKa

,U,OﬁpOTO CbCToAHIE Ha Baluata Braava 3aBuc 0T CieiBaHETo Ha CThIKMTe 3a NoAZPBXKKa no-Aony.

MouncrBaHe n CbXpaHeHne

- W3non3Baiite cyxa Kbpna 3a NOUNCTBAHETO Ha TANOTO Ha Braava. He MokpeTe unu notansiite po6ota BbB
BOJA.

«  M3non3Baiite BnaxHa Kbpna, 3a ja NOYMCTUTE Konenata Ha poboTa. YBeperTe ce, ue Braava He e BkfioueHa
B €1. MpeXa 1 Ye 0T BNaXKHaTa Kbpna He Nonagat Kankiu Boga no TANOTO Ha poboTa.

« ocrasaiite Braava n3npaBeHa BbpXy LWKPOKaTa Yact (B'pr)l }Il,p'b)KKaTa), KOraTo 3apexpate unmn
(bXpaHABaTe p060Ta Mexay no4yncTBaHuATa.

+3ano-AbAaro coxpaHeHue, 6e3 ynotpeba, u3Baaete b6atepunte ot HaBuraumoHHuA Ky6 NorthStar.

MpepnasHa noAnoXKa - NPOTeKTOp

«[lokato Braava nouncTea, Manki 0TnabL MOTaT i cé CbOMpar 0Kono NpaBobIbHUA NPOTEKTOP
Ha Konenara. Taka Kosienara ocTaBar unctu v Braava ce aBuxu co6ogHo.

- [lepvoanuHo NpoBepABaiiTe Konenara Ha Braava 3a HaTpynaHu Npax v GUHM YacTULY 1 TW OTCTPaHABAiTE
aKo € HeoBX0AMMO.

« MasbK 0TBOP 10 KONENOTO aBa OCTB L0 HATPYNaHIN HEUMCTOTUI, KOUTO MOTAT 1 Ce OTCTPAHAT
C INHCETA NN HOXKILM.

OtBOp

22 PbKOBOACTBO Ha NoTpebuTens 3a cepuata 300
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Manen c Pro-Clean pesepBoap
(MpopaBa ce otaenHo 3a Braava 320)

« [laHensT MoXe Aa ce Mue nop Teyalwa Bojia. He noctaBsiiTe pe3epBoapa B CbAOMMANHA MaLUMHa.
He non3BaiiTe canyH 11 MueLLn Npenapatyi npy NOYNCTBAHETO My.

- (nep KaTo nouMcTBaHeTO € 3aBbpLUEHO, 0CTaBEeTE NAHENbT ia U3CHbXHE HaMbJIHO Npean Aia ro NoCTaBuTe
06paTHO Ha MACTOTO MY BbpPXY Braava.

« Jlo3aTop®bT € npesHa3HaueH 3a MHOTOKpaTHa ynoTpeba 11 pasnonara aHTMbakTepuanHa noBbpXHOCT.
He cBansiiTe Kanaukata Ha ,03aT0pa MeX [y NOYMCTBAHUATA.

+  AKo kanaukara Ha [03aTopa e 3aMbpCu UM U3HOCK, TA MOXe [ia 0bjie CMeHeHa.
. OTCTpaHETe Karnaykata Ha 03daTOpa KaTo n3abpnarte HaCTpaHn rymeHata 3akonyasika.

+ 3ameHeTe C HOBa KamauKa, HaTUCHeTe 1 ynbTHeTe Ao6pe, 3a a u3berHete Teyose.

www.irobot.bg 23
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OTcTpaHABaHe Ha npobnemu

3a noBeye UHGOPMALUA OTHOCHO OTCTPaHABAHE Ha Npo6ieMM NoceTeTe CTpaHMLaTa: www.irobot.bg.

WnpaunkaTop Ha HaBUraunoHHata cuctema (NSI)

MpepynpexpaeHns 3a rpewwKn No Bpeme Ha NoYNCTBaHETO, CUTHAIM3NPaH OT MHAVKATOPBT Ha
HaBuraymoHHarta cucrema(NSI)

Mpo6nem: Bb3moxHa Pewenne:
npu4nHa:
MocToAHHa YepBeHa (ncTemHa rpetuka « Hatucrere u 3aapwixTe 6yToHa, Bkniousane/|3kniouBane”, 3a a u3kniouwe Braava.
(BETUHA B CPefaTa Ha + 3aBbpTeTe CYIHO 1 fiBETe Konena 3a 15 cekyHau.
VHAUKaTOpPa. + NocTasete Braava Ha noa 1 3apegere Gatepusra if. llocTageTe cyxa nouncTBaLLa
TIOANOXKA.
+ AKo YepBeHaTa CBETIMHa I134e3He, HaTiCHeTe 6YTOHa 3a CYX0 MOUNCTBAHE.
« AKo YepBeHaTa CBETIMHa He U3ue3He, CBbpXKETe Ce C 06CTYXBALLYA CePBI3EH LIEHTD.
YepaeHa npemsurBaLLa, 012 | Braavae cpanaHamacto, | OcrpaHere Braava oT CbOTBETHOTO MACTO U A pecTapTypaiie.
[0 6 MbTiA, CBETIMHA B CPfiaTa | OTKOETO He MOXe Aa ce
Ha VHAvKaTopa. MIPUABINKY (M.
YepeaHa npemuraaiua o 14 | Braava peructpupa, ve W3kniouere Braava u A ocTagere Aa ce 0xnaau, Npeay Aa NPOABIXUTE NOYUCTBAHETO.
TBTI CBETAMHA B (PefaTa Ha | eNIeKTPOMOTOpa € 3arpsn
WHAUKaTOpPa. TipeKaneHo.
YepseHa npemureawia o 15 | Braava e 3aknelea B Octpaere Braava o CbOTBETHOTO MACTO 1 A peCTapTHpaiiTe.
BTV CBETAMHA B (PefaTa HA | TACHO MPOCTPAHCTBO M He
UHANKaTOpa. MOXe Aa ce 0cBobosy cama.
YepBeHa (BETNMHA B AKTUBUpaH e CeH30p lpemaxHeTe 1 nocTaBeTe 0THOBO MOYMCTBALLATa MOANOXKA. Korato A nocTassTe

(pefjata Ha MHVMKaTopa, pu
HaTuCKaHe Ha byToHuTe 3a
CYX0 1t MOKPO NIOUVCTBaHe,
NPUAPYKEHa CbC 3BYKOB

CUTHAN 0T TPU U3NIUCYKBAHUA.

Braava HAma Ja 3anouHe fa
(e IBUXK.

OTHOBO, CeiBaiiTe Te3n VHCTPYKLMM:

. )’BepeTe (€, Ye NoAnoXKara He € nonaJHana B (peaHata YacT Ha NOYMCTBALLMA NaHen,
Kb/IETO Ca CeH30puTe.

. )’BepeTe (e, Ye noanoxkara e Aoﬁpe OMbHaTa, B NPOTUBEH (J'IyLIaI7I NaHebT MoXe

[1a He (e 3aKpeni npasunHo W/WAM HaMBAHO KbM p060Ta.

MpeaynpexaeHnA 3a rpellkn No Bpeme Ha 3apeXkAaHeTo, CUrHainsnpaHun oT UHANKaTopa Ha
HaBurayuoHHara cucrema(NSI)

3BYKOBM CUrHanu, no Bpeme
Ha 3apexaHe.

Mpo6nem: Bb3moxHa Pewienne:
npuYnHa:
MocToAHHa YepBeHa (ucTemHa rpetuka ToBa He e rpeLLKa Npu 3apexAaHeTo, Ho Lue nonpeyn Ha Braava Ja ce 3apeau, Aokato
(BET/UHA B (PEAaTa Ha PO6OTBT € (BbP3aH C e, MPexa. 3a JOMbIHUTENHM MHCTPYKLUWTE, BUXTE B pasfena
UHAMKATOpa. no-rope,,[PeLUKy Ha MHANKATOpa N0 BPEME Ha NOUNCTBaHE".
YepBeHa npemurealia 7-8 Tpeluka npu 3apexjaHe (BbPKETE Ce € 06CNYKBALUNA CEPBHU3EH LIEHTBP.
BTY, CBETNHA B C(PEAaTa Ha
UHAUKaTopa.
MpemuraaLLy CBeTANHM Mon3saxuAT apantep 0OTCTpaHeTe HeCbBMECTUMMA afianTep v NON3BaiiTe CaMo TO3U — BKNIKUEH B KOMMAIEKTa
Ha MHAMKATOPA U BCYKM € HeCHBMECTIM ¢ Ha Braava.
6yTOHM, IPUAPYKEHN CbC YCTPOIiCTBOTO
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HensnpaBHocTy B HaBuraunoHHus Ky6 NorthStar®

Mpo6nem: Bb3moixHa Pewenne:
npuYMHa:

Braava He ce cebp3Ba Cky6a. | Mo3uuwata Ha pobota Bkniouere kya 1 ro nocTagere Ha BUCOKO. HacoueTe CHHVAT CBETAMHEH CUTHaN KbM
nKy6a CPeAHaTa U OTKPUTA YaCT Ha MOMELLEHIeTo.

Moctagere Braava Ha noga, Ha pa3cToaHme 2 - 2.5 MeTpa oT Ky6a, Ho C NIuLie KbM Hero.
Bkniouere Braava.

(nocTaBena cyxa nofnoxKa Bbpxy Braava, HatucHeTe 6yToHa 3a CyX0 NOYUCTBAHE.
Braava Luje ce npUABIXY B NI0COKA KbM Ky6a i LLie ce CBbPIKe C Hero B pamkiTe Ha 30
CeKYHAM.

KoraTo cuHuAT CBETAMHEH CUrHan Ha HaBUTaLMOHHIA UHANKATOP Ha Braava cTaHe
N0CTOAHeH, PoBOTHT Ce e cBbP3an ¢ Kyba. AKo (BeTNHAT Ha Ky6a npofbaXasa Aa
TIPEMHTBa, TOBa He € Mpobriem.

Ao Braava He e B CbCTosiHIe [1a Ce PUABINKM NPaBO Hanper, BUXTe ,He ce npudsuixea
npasusHo” B paspen, Heusnpasocmu om 06wy xapakmep”.

KyGoT He ce BKniouBa.

EarepMMTe (a U3TOLLEHN Wn
He (a N0oCTaBeHy npaBunHo

(meHere 6aTepvw|Te 1 e yBepeTe, Ye (a N0CTaBeH B NpaBiHaTa NOCOKa.

(BETMMHHUAT CUrHan Ha kyba | Batepure ausroLenmt (meHeTe 6atepuvTe  HoBU.

€ yepBeH.

Ky6T ce u3kniousa, fokato | (MyLLeHNA Ha curHana YBepeTe ce, Ye KyObT He e MOCTaBeH Ha Pa3CTosHIE MO-Manko 0T 1,5 M 0T nia3meH uin

Braava nouncrsa. LCD Tenesu30p vt He ce Hamupa B MoMelLLieHMe C BKI0YeHa GNyopectieHTHa (BeTNHa.

Braava e u3bH 06xBaT Korato Braava u3ne3e ot 06x8aTa Ha ky6a, e HopManHo Toii Aa ce u3knioun. Korato

Braava ce BbpHe 06paTHo B 06xBaTa Ha Ky0a, T4 U3NpALLA CUrHaN KbM Hero 1 Toii ce
BK/I0UB OTHOBO.

OpraHu3upaHa e cucrema Mo3uumoHupaHe Ha Braava Tpa6Ba fia MoXe Aa uaeHTUULMPa BTOPHA Ky6, N0 BpeMe Ha NOYNCTBAKETO,

OT HAKONIKO Ky0a, Ho Braava | Ky6oBete 33 4 10 N013Ba. YBEpETe Ce, e BTOPHAT Ky He & U307MpaH B 30Ha, B KOATO CUTHANTBT Ha

U3N0N13Ba CAMO €IH OT TAX. Braava He Moxe Aa OCTUTHE A0 Hero.
MocTaBeTe ky6oBeTe Ha pa3cTostkie [0 5 M efH OT ZIpyr, 3a a NoAnoMorHere Braava
MpH CBbP3BaHETO if C TAX. Pasaneyete kybosete npu CeABaLyM nouucTBanuA. He
MecTeTe Ky6oBeTe Jokato Braava e B MOUMCTBALL LMKDA.

OpraHu3upaHa e ccrema Kananw Ha kyboBete YBepere ce, ye kyboBeTe, KOUTO NONI3BaTe, NPeAABAT CUTHAAN MO Pa3NMUHI KaHANM.

OT HAKOIKO Ky0a, Ho Braava HomepuT Ha kaHana e 0603HaueH B A0HaTa YacT Ha BCeky Ky6.

YHCTI NpeKaNeHo AbAro

MHOFO 30HN.

HeusnpaBHocTu Ha naHena c Pro-Clean pesepBoap

Mpo6nem: Bb3moxHa Pewenne:
npu4nHa:
MosiBa Ha TeuoBe v Mokp | OTBOPeH Ao3aTop Wi MpoBepere 0TBOpa Ha A03aTOpa i1 3aMyLUANKaTa Il Ce yBepeTe, Ye Ca MTBTHO 3aTBOPEHI.

yyacroun.

3aMyLUANKa Ha pe3epBoapa.

TeuHocTTa Lwe 6bAe M3nyckaHa I'I0-6'bp30, aKO Te31 Kanauku He )106[)6 3aTBOPEHN.

Hama NYyCK Ha TEYHOCT KbM
noanoXkara.

Kanaukara Ha [fo3aropa e
3a (MAHa.

BuKTe MHCTpYKLMMTE 32 CMAHA Ha KanayKaTa, KOUTO e HaMUpaT B Pasaena 3a
MI0AAPbKKA Ha Pe3epBoapa.
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HeunsnpaBHOCTU OT 061 XapaKTep

Mpo6nem: Bb3moxHa Pewenue:

npuunHa:
Braava nounctea camo egHa | He ce u3non3ga YBepere ce, ue Ky6bT e BKAK0YEH U MOCTaBeH B 30HaTa, KOATO UcKaTe Ja Gbe noumcTeHa.
Manka 30Ha. HaBUraLMOHHIA kY6 MpoBepeTe no3uLuATa Ha kyba, CIPAMO GaKTOPM, KOUTO 61X MOTAN A CMYTAT CUrHana,

Kato:
+ PagyTOBE UM BEHTUNIATOP Ha TaBAHA, PA3NONOKEHH TOUHO Hafl kyba.

* MHOTO BYCOK, HEpaBeH W YepeH TaBaH Haj Kyba.

+ nna3meH unn LCD Tenesu3op Ha pascToAHie no-Manko oT 1,5 M oT ky6a.

Henpasvmﬂo NoCTaBAHE Ha
NoynCTBaLLaTa NOAI0XKKA.

OTCTpaHETE 11 N0CTaBeTe 0THOBO NOYNCTBALLIATA NOAN0XKKA. KoraTo A nocTaATe 0THOBO,

Cnepaitte e VHCTPYKLUK:

. yBepeTe (€, Ye NOANOXKaTa He € nonajHana B CPeHaTa YacT Ha NOYMCTBALLMA NaHen,
KbAETO (a CeH30puTe.

. YBEpeTE (e, Ye NoAnoXKara e noﬁpe OMbHara, B NPOTUBEH cnyuaﬁ NaHeNbT MoXe a He
(€ 3aKpeni NpaBuIHo W/WAM HAMBAHO KbM p060Ta.

Mpobnem ¢ konenara unu
npoTeKTopa

MpoBepeTe 30HaTa 0KONO KoNeNaTa 3a HACbBpanyt ce OTNAZbUI 1 IV OTCTPAHETe U oYUCTETe
aKo e HeobxoyMo. MTpoBepeTe Aank NPOTEKTOPLT € 3aKPeneH NPABINTHO KbM Koenara, AKo
He e fj06pe oCTaBeH, CBbPETe ce C 00CTYKBALMA CEPBI3EH LIEHTbD.

Braava He ce npuasixea
npasunHo.

Konenara ce xmb3rar v He ce
BbPTAT NpaBUIHO

Moumctete Konenata ¢ Mokpa Kbpna v TONAa BOA3, 3a A3 OTCTPaHUTE HewncToTUuTe
11 0cTaTbLuTe 0T nipenapar. OcTaBere Konenaa i M3CbXHAT HabIHO ey Aa non3Bare
po6oTa 0THOBO.

HenpasunHo nocraaxe Ha
TI0YVCTBALLIATa MOANOXKKA

OTCTpaHETe Il MoCTaBeTe 0THOBO NOYVCTBALLATA NOANOXKA. Korato A nocTaBATe 0THOBO,

(nepBaiite Te3n VHCTPYKLUN:

. YBepeTe (e, Ye NoAN0XKaTa He € nonajHana B CpeiHaTa YacT Ha NOYUCTBALLMA NaHen,
Kb/eTo (a CeH30puTe

. YBepeTe (€, Ye NoAnoXKara e noﬁpe OMbHaTa, B NPOTUBEH (nyuaﬁ NaHENbT MOXe a He

(€ 3aKpenu npaBuHo W/WNM HAMBAHO KbM poﬁoTao.

Mpo6nem ¢ konenata un
mpoTeKTopa

TpoBepeTe 30HaTa 0KOO KOAeNaTa 3 Hacb0pani! ce OTNaAbL 1 IV OTCTPaHeTe U MouHCTeTe
aKo e Heobxozmo. NpoBepeTe Aanu MPOTEKTOBT € 3aKperieH NPaBHIHO KbM KoneniaTa. AKo He
€ A06pe N0CTaBeH, (BbPXETe (e C0OCTYKBALLYA CEPBU3EH LIGHTDP.

Braava ce Bpblua Ha3ag.

AKTUBMpaH € CeH3op

OTCTpaHeTe 1 NoCTaBeTe 0THOBO MOYMCTBALLATA MOAN0XKKA. KoraTo A noCTaBATe 0THOBO,

CN1efiBaiiTe Te3W UHCTPYKLMM:

+ YBepere ce, ye MOI0KKTa He € NONaJHaNa B (PeIHaTa YacT Ha NOYNCTBALLMS NaHen,
Kb/I€TO Ca CeH30pUTe.

« YBepere ce, ye NoAN0XKaTa e 06pe 0MbHaTa, B NPOTYBEH CNyYail NaHENBT MOXe fa He
€€ 3aKPenU MPABILIHO /UM HAMBAHO KbM PoboTa.

AK0 NOBBPXHOCTTA € HepaBHa WM N0 HeA UMA LWIPOKY LUMEHTOBH MHMM, NI0CTaBeTe

Braava Ha no-rnajka nOBbPXHOCT, 33 fia BUANTE AN NPOBAEMDT € OTCTPaHEH.

Braava oTuBa Ha npyra
No3ULNA 1 He Ce BpbLYa OT
MACTOTO, KBAETO € 3aN0YHano
NoYNCTBAHETO.

Braava e B pexwum, lay3a/
Pectapr”

Braava Moxe 1a e Bce oLuje B pexum,[ay3a/ Pecrapt” oT npeaxoAeH LMKbA Ha
noumcTBane. Hatucete byTona, Bkniousane//3kniouBate”, 3a 4a u3nesere ot pexuma
May3a/ Pectapr”.

Korato e pecraptupata cnery | Po6oTeT ce no3uuvionmpa Hopmanko e Braava ia noynctit 0THoBO aZieHa 30Ha, A0KaTo ce ONKTBa Aa HamepHt
pexum, May3a’, Braava CnIef pectapt NpaBWIHaTa CU NO3NLYA.
MIOYNCTBA CbLLIATa 30Ha. + 3a pa noanomrete Braava 3a no-6bp30 no3uwmoHMpare, A pecrapTupaiite 61130 fo
Ky6a B CbLLaTa MOCOKa i MO3NLWA, HB KOUTO € B1Una B HauanoTo Ha NouNCTBAHeTo.
« Ako Braava He ycnee Aa Hamepy NpaBuAHOTa (v NO3NLWA OT NPVt Nay3aTa, TA Lue
3an0YHe HOB MOYNCTBALL LMKBA.
Braava He ycnaga fia ce HenopxonAlu agantep unn | Ysepere e, Ye afjanTepa Ma LA HOMe Ha MOJIeNa, Kato ykasaHua B 0CHOBaTa Ha
3apefu. 6arepua Baluata Braava v non3Baitte camo cnewmanyupanuTe 3a Braava 6atepun. Ao Bce olue
VIMa npo6niem, (BbPXeTe Ce € 06CNYKBALLUA CEPBU3EH LIEHTBP.
barepuaa Tpatea fa ce 3apepere Braava 12 yaca, u3non3gaiiku camo agantepa (6e3 3apexaaty naven), cnep
npesapeay u3LAno T0Ba Non3Baiie Braava, flokaro GarepuaTa e paspeay HambiHo. losTopere ToBa 3 MbTY,

3 [1a NOCTUTHETE ONTUMANeH pesyntart.
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Oropusupan BHocuren: ,Ilepryc Mepkaryc BI'“ 00]1 www.irobot.bg
Otopusupan cepus: ,,boarapus cepsus rpyn“ 00 | o .
Hammonanen renegon: 0700 10 218. Ro bot
e-mail: order@bgs.bg WWW.ng.bg Robots That Make A Difference

[APAHIIIOHHA KAPTA

J1551071 €:1: 21 OO 11971379 :T: | S,

/mevat Ha npopiaBaya/ /mopmuc Ha KymyBaya/

Mopen

Cepuen Homep

lapaHiMOHHY CpOKOBeE:
Po6orusupana npaxocMykauka ,iRobot”- 24 mecena
Barepus Ha mpaxocmykauka ,iRobot” - 6 mecena

®upma ,Ilepryc Mepkaryc BT OOJI Bu aBa rapaHIyA 3a Ka4eCTBOTO Ha 3aKYIEHOTO U3JieTHe,
CBITIACHO 3aKOHA 3a 3alIJTa Ha IOTPeOUTEINTe 1 FaPaHIOHHNTE YCIOBHA Ha Tasy KapTa.
HesaBucumo oT ThproBcKaTa rapaHIus, IPOfaBaYbT OTTOBAPS 3a IMIICAaTa Ha
CHOTBETCTBIE HAa MOTPeOUTEICKATAa CTOKA C JOTOBOPA 3a Mpofa)6a, chrmacHo wi.112 - 115
ot 33I1.

IIpegocraBenara ThProBcKa rapaHiys He OKasBa BINAHNME BbPXY IPaBaTa Ha
NMoTpeGuTeNNTe, IPOUSTUYAINY OT FAapaHIUATa 1o WI. 112 - 115 ot 3akoHa 3a 3amMTa Ha
norpeburenure.

Tasu rapanuus e BamugHa 3a BCHUKI TOMaKUMHCK ypeau npefmaranu ot “Iepryc Mepkaryc BI'“ O0]]
C TBProBcKa Mapka ,iRobot” Ha TepurtopusTa Ha Perry6muka bpnrapus.
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TAPAHIIMMIOHHU YCJIOBMI:

1. lapannusATa e BamugHa Npu:

1.1. Hpe,[[CTaBHHe Ha HacToAIaTa FapaH]_U/IOHHa KapTa - IIOII'bJIHEHA HpaBI/UIHO B MOMEHTa Ha
3aKyIyBaHe Ha CTOKATa 1 KacoBa Oenexxka, GakTypa Win 0roBOp 3a 3aKyIyBaHe Ha ypefa.

1.2. ®abpuynu fedeKTH BH3HUKHAIIN 110 BIHA Ha ponsBoputers ( edeKTeH MaTepuar, rpemHa
KOHCTPYKIVS M/IM HEKa4eCTBEHO IIPOM3BOACTBO).

2. TapaHnusATa He ce OTHACA 3a:

2.1. Ypenu, KOUTO Ce M3MO3BAT € IPOeCcHOHaHA IIefT B ThPTrOBCKaTa MpeXa, 001[eCTBEHN MecTa

¥ IPYTH Of00HY, pas/MyHM OT JOMAKUHCTBOTO. JeduHuiusta norpeburerncka (qomanisxa)
ymnoTpe6a, abCONITHO M3K/IIYBA U3MOI3BAHETO HA POJYKTA 32 M3BBPIIBAHETO HA THPTOBCKA I/W/IN
npodecroHaHa IEHOCT, KAKTO U3I0/I3BAHETO MY 32 KAKBITO I [ja € L€/ OCBEH JOMAaKMHCTBO. [1pu
BCUYKI CTy4all , aKO YPEIBT € 3aKyIeH ¢ GakTypa U3 azieHa Ha ThProBel] [0 CMUCH/IA Ha TbProBCKus
3aKOH JUIV HA MIMETO Ha I0PUANIECKO JINIIE, Ce CYMTA Ye CHIVSAT Ce U3II0N3BA 3a LU PA3IUIHNI OT
norpebuTencka (fomaniHa) ynorpeba.

2.2 KoHcymatusu: 4eTKY, GUITPH, IOABIDKHY 9acTh 0T Kay4dyk. KoHcymaruBure ca cBo60fHO
IPOJIaBAEMIL.

3. [apaHMOHHATa OTTOBOPHOCT U3IIBIHABAHA OT ,,bhnrapus cepsus rpyn“ OO ce
M3KII0YBA B CIETHNUTE CTydan:

3.1. AKo e HalIpaBeH OIUT 3a OTCTPaHABaHe Ha eheKTa OT HEOTOPUIUPAHY THIIA.

3.2. IIpu HeCHOTBETCTBIE MEX/Y TAHHUTE B TapAHI[MOHHATA KapTa U U3JENNeTO, KAKTO U PV JINTICA
Ha cepyeH HOMep BbPXY U3Je/IUETO.

3.3. IIpu moBpeny OT BbHILEH XapaKTeP, KaTO TOKOBU YAapy, HeCTaHJAPTHI 3aXpaHBalN
HAIPEeXeHNs, IPUPOTHN OeMICTBILA WM APYTY IPUYMHI U3BBH KOHTPOJIA Ha BHOCUTETIA.

3.4. Axo ypefia e TIO[/I0)KEH Ha JIe/ICTBMETO HA arpeCUBHA Cpefia - yAiap, aJjaHe, HATUCK U T.H.

3.5. IIpn npeau3BuKaH TepMIYeH LIOK BbPXY ypefa.

3.6. IIpu HecriasBaHe MHCTPYKIIMUTE 3 €KCIZI0ATAIMA ¥ HeITPaByU/IHa IOAAPBKKA. VIHCTpyKImATa 32
eKCIUIOATAINA U OfAPHKKA Ha OBITaPCKY €3UK € MPUIOKEHA KbM ypefia.

3.7 llpu HempaBUIHO M/ HEKOPEKTHO IIOII'b/IHEHA, C HEYET/IUB CEPMEH HOMEP W/IM TaKaBa CbC CIEU
OT MHTEPBEHIVA IAPAHIMOHHA KapTa U IIPY JIMIICA WY HapyIlleHa 3aBOJICKa Tabe/Ka ¢ JaHHMU Ha ypefia.
3.8 IIpu medpexTy B CIIEACTBIE HA HETIPABI/IEH TPAHCIIOPT.

4. VI3ucKBaHMA IPU FAPAHIIOHHO CEPBU3HO 00CTy)KBaHe:

4.1. Tlo BpeMe Ha IIPeCTOIl Ha M3JIEIETO B CepPBU3a He Teye FapaHIOHEH CPOK.

4.2. B cmyyait Ha He0OXOMMOCT OT TOJMAHA HA pe3epPBHA YaCT, IO[MEHEHATA TaAKaBa CTaBa
COOCTBEHOCT Ha CEPBH3A.

4.3. 3a moaiMsAHA Ha ypejja C HOB Ce M3MCKBA CIIeluajieH IPOTOKON u3fazied ot LlenTpasneH cepsus, Cbc
CTAHOBHIIIE, Ye yPebT He MOA/IEeKM Ha PEMOHT U IOKYMEHT 3a IOKYIKara-(hakTypa (kacoa beexka)
¥l TapaHIJIOHHA KapTa.

PEMOHTMU B TAPAHIIMMIOHEH CPOK

[Ipenanen sa [Tonyunn ypena ITonpasen Ha: Homep Ha [Tonyunn
PEeMOHT Ha: (mopmuc) PEMOHTHUSA TUCT | ypena
(mopgmuc)
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