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Uvod

Map Utility verze 1.5 je softwarovy nastroj pro zobrazeni mist, na nichz byly

vyfotografovany snimky poizené fotoaparaty EOS s vestavénou funkci GPS*! nebo

pouzitymi spole¢né s pfijimaéem GPS Canon. Pokud pofizujete fotografie pomoci

fotoaparatu EOS 6D*2 nebo jiného fotoaparatu EOS pouZitého spole¢né s pfijimatem

GPS GP-E2, muzete je zobrazit s procestovanou trasou (dréhami pohybu).

*1 GPS: Global Positioning System (Globalni polohovy systém), systém
satelitd pouzivany k ur€eni aktualni polohy

*2 Oznadeni ,EOS 6D“ a ikona (EOS 6D) v této priruéce oznaduji model
EOS 6D (WG), ktery je vybaven internim pfijimacem GPS.

Stazeni a instalace programu Map Utility verze 1.5

Program Map Utility verze 1.5 se stahne a nainstaluje automaticky, pokud do
pocitaCe s pfistupem k Internetu nainstalujete software ImageBrowser EX
z disku EOS Solution Disk (dodaného s fotoaparatem EOS 6D).

Hlavni funkce programu Map Utility verze 1.5

Mezi hlavni funkce programu Map Utility patfi nasledujici funkce.

Zobrazeni mist, kde byly snimky pofrizeny
GP-E1 | | GP-E2 | |EOS 6D

Naimportujte snimky s doplnénymi zemépisnymi Udaiji a zobrazte
mista jejich pofizeni na mapé.

Import souborli se zaznamy GPS (Gp-£2

Pripojte pfijima¢ GP-E2 k pocitaci a naimportujte a ulozte
soubory se zaznamy GPS do poditace.

Uprava soubor(i se zdznamy GPS (GP-E2) [£0S 6D
Informace v importovanych souborech se zaznamy GPS Ize upravit.

Zobrazeni procestovanych tras (drah pohybu)
GP-E2 | |ECS 6D

Naimportujte soubory se zaznamy GPS z pfijimace GP-E2 nebo
fotoaparatu EOS 6D a zobrazte na mapé procestované trasy
mezi misty pofizeni snimka.

Doplnéni zemépisnych udaju ke snimkim (Gp-e2
Pouzijte soubory se zaznamy GPS z pfijimace GP-E2 k doplnéni

zemeépisnych udaju ke snimkdm, které neobsahuiji informace GPS.

Uprava intervalu zaznamenavani polohy,

odstranéni zaznamu (Gr-E2
Pfipojte pfijima¢ GP-E2 k pocitaci a upravte interval zaznamenavani

polohy pfijimace nebo odstrarite zaznamenané informace v pfijimaci.

Aktualizace firmwaru pfijimace GPS (cr-£2

Pfipojte pfijima¢ GP-E2 k pocitadi a provedte aktualizaci
firmwaru pfijimace na nejnové;si verzi.

Dalsi funkce

Muzete vyhledat pozadovana mista na mapé a ulozit mista
pofizeni snimk{ nebo jiné informace zobrazené v programu Map
Utility jako soubory aplikace Google Earth™.

K importu souborl se zaznamy GPS ulozenych ve fotoaparatu
EOS 6D do pocitace a k odstranéni zaznamenanych informaci
pouzijte software EOS Utility, ktery se nachazi na disku EOS
Solution Disk dodaném s fotoaparatem EOS 6D.

Podrobné informace naleznete v pfiru¢ce EOS Utility Navod

k pouziti (ve formatu PDF).

® Tento software pouziva aplikaci Google Maps™ k zobrazeni snimku
a procestovanych tras na mapé. Informace o poloze obsazené ve
snimcich a zaznamy GPS jsou odesilany poskytovatelim sluzeb.
Mohou byt tuctovany poplatky za pfipojeni k poskytovateli internetovych
sluzeb (ISP) nebo poplatky za pfipojeni k pfistupovému bodu.
Snimky s doplnénymi zemépisnymi udaji a zaznamy GPS mohou obsahovat
informace, které mohou vést k identifikaci osob. Budte opatrni pfi sdileni souborti
nebo zvefejiiovani snimkd online na mistech, kde je mlze spatfit mnoho osob.
Nepracuijte s programem Map Utility, zatimco upravujete snimky pomoci

programu Digital Photo Professional. Upravené snimky nemusi byt fadné uloZeny.

@ O programu ImageBrowser EX
Program ImageBrowser EX je vyZzadovan pfi instalaci nebo
odinstalaci programu Map Ultility.
Pokud spustite program ImageBrowser EX, zatimco jste pfipojeni
k Internetu, probéhne podle potfeby automaticka aktualizace
programu ImageBrowser EX a Map Utility na nejnové;si verzi.
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Pozadavky na systém

Podporované soubory

Soubory snimki

Operacni systém

Windows 8.1, Windows 8, Windows 7*7,
Windows Vista*2, Windows XP*>

Poditac

PocitaCe pouZivajici jeden z vySe uvedenych
operacnich systému (pfedinstalovany) a obsahuijici
port USB. Je vyZadovan pfistup k Internetu.

Procesor

Pentium 1,6 GHz nebo vysSi

Pamét' RAM

Windows 8.1, 8 (64bitova verze): 2 GB nebo vice
Windows 8.1, 8 (32bitova verze): 1 GB nebo vice
Windows 7 (64bitova verze): 2 GB nebo vice
Windows 7 (32bitova verze): 1 GB nebo vice
Windows Vista (64bitova nebo 32bitova verze):
1 GB nebo vice

Windows XP: 512 MB nebo vice

Rozhrani

uSB

Zobrazeni

Rozliseni 1 024 x 768 nebo vysSi

*1 Kompatibilni s aktualizaci Service Pack 1
*2 Kompatibilni s aktualizaci Service Pack 2
*3 Kompatibilni s aktualizaci Service Pack 3

Typ souboru Piipona
.| Snimky .
Fotografie typu RAW Snimky typu Canon RAW .CR2
. Snimky typu JPEG kompatibilni
Snimky | oo standardem Exif 2.2, 221 | .JPG
typu JPEG
a23
. Filmy pofizené fotoaparaty EOS
Allup uvedenymi na trh od ledna 2012 | MOV
* Kromé filml pofizenych fotoaparatem EOS 1200D
Soubory se zaznamy GPS
Typ souboru Pripona
Soubory se zaznamy GPS v textovém formatu NMEA
zaznamenané prijimacem GPS GP-E2 a fotoaparatem .LOG
EOS 6D

Operacéni systém

Mac OS X 10.7 az 10.9

PocitaCe pouzivajici jeden z vySe uvedenych
operacnich systému (predinstalovany)

HREIEE a obsahuijici port USB. Je vyzadovan pfistup
k Internetu.

Procesor Core 2 Duo nebo vyssi

Pamét’' RAM 2 GB nebo vice

Rozhrani USB

Zobrazeni Rozliseni 1 024 x 768 nebo vyssi
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Spusténi programu Map Utility
| Windows | Macintosh_

Na hlavnim panelu kliknéte na tla¢itko nabidky Otevriete slozku [Applications/Aplikace] a slozku
[Start] » [All Programs/VSechny programy] » [Canon Utilities/Programy Canon] a poté slozku
[Canon Utilities/Programy Canon] » slozku [Map Utility].
[Map Utility] » ikonu [Map Utility]. Dvakrat kliknéte na ikonu [Map Utility].

Spusti se program Map Utility. Spusti se program Map Utility.

QO

@ Program Map Utility 1ze také spustit z programu Digital Photo
Professional (verze 3.11 nebo novéjsi), ktery je dodavan

s fotoaparaty EOS.
Podrobné informace naleznete v pfirucce ,Digital Photo
Professional Navod k pouziti“ (soubor PDF).



Zobrazeni informaci o misté porizeni snimku

Naimportujte snimky do programu Map Utility a zobrazte informace o misté. Chcete-li zvétsit snimek, dvakrat kliknéte na soubor snimku
v seznamu snimkd nebo na miniaturu snimku zobrazenou na
V hlavnim okné vyberte kartu [Images/Snimky] mapé. Pro filmy (soubory filmu typu MOV) se otevie samostatné
a kliknéte na tlagitko [[(3]]. Na nasledné zobrazené okno pro prehravani.
obrazovce vyberte soubory snimkii uréenim Podrobné informace o misté pofizeni snimkud zobrazite vybérem

souborud snimkuU v seznamu snimkU a vybérem polozky [Display
location information details/Zobrazit podrobné informace
0 poloze] v nabidce [View/Zobrazit].

umisténi Gtlozisté nebo zadanim nazvu soubort
a poté kliknéte na tlacditko [Open/Otevrit].
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karté [Images/Snimky]. Mista pofizeni snimkl jsou na mapé

oznacena Cervenymi pripinacky.

Chcete-li zobrazit snimky na mapé s mistem jejich pofizeni, kliknéte na

soubor snimku v seznamu snimkd nebo na pfipinaéek na mapé. 3 @ Soubory snimku Ize pridat do seznamu snimkd pfimym

Ke snimkim v seznamu snimki mohou byt doplnény asy, které pretaZenim na seznam.

odpovidaji astiim pro soubory se zaznamy GPS uvedené v seznamu Soubory snimku muzete take importovat tak, Ze je vyberete
soubort( se zaznamy GPS. V tomto pfipadé se po kliknuti na pfipinaéek v programu Digital Photo Professional (verze 3.11 nebo novéjsi)
zobrazi procestovana trasa uloZzena v souboru se zaznamy GPS. 2 B EpUSHE pieQEr ey ST Z pregremi iglal St

o - . . Professional.
Pro soubory snimku, k nimz byly dopinény informace o sméru » K zobrazeni map v programu Map Utility je nutné, aby byl pocitad

fotografovani, se zobrazi pfipinacky oznadujici smér fotografovani. pfipojen k Internetu.



Import souboru se zaznamy GPS z prijimace GPS

(GP-E2) V hlavnim okné vyberte kartu [GPS log files/Soubory

Soubory se zaznamy GPS uloZené v pfijima&i GPS GP-E2 Ize se zaznamy GPS]. Kliknéte na tlacitko [] a poté na

importovat do programu Map Utility. Po provedeni importu se informace tlaCitko [Next/Dalsi] na dalSi obrazovce.
ze zaznamu ulozi do poditace.
o Map Utlity eizi]
Pfipojte pfijimaé GP-E2 k pogéitaéi. . ===

Zapnéte prijima¢ GP-E2 a propojte jeho konektor [DIGITAL] Wap | satiie [ _ryora

s portem USB na pocitadi.

K propojeni pouzijte propojovaci kabel dodany s fotoaparatem.
Zasunte vétsi zastréku kabelu do portu USB pocitace. Podrobné
informace o umisténi a orientaci portd USB naleznete v navodu
k pouziti pocitace.

Zasunte menSi zastréku kabelu do konektoru [DIGITAL]
pfijimace GP-E2. Podrobné informace o konektoru [DIGITAL]
pfijimace GP-E2 naleznete v navodu k pouziti pfijimace GP-E2.

Spustte program Map Utility. (str. 5)

. B o
Google Ny im Terms of Use
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Soubory se zaznamy GPS se naimportuji do pocitaCe a doplini
do seznamu souborl se zaznamy na karté [GPS log files/
Soubory se zaznamy GPS].




Naimportované soubory se zaznamy GPS se ulozi do
nasledujicich umisténi:

[Canon Utilities/Programy Canon] ve slozce dokumentu pocitace
» [GPS Log Files/Soubory se zaznamy GPS]

[Documents/Dokumenty] » [Canon Utilities/Programy Canon] »
[GPS Log Files/Soubory se zaznamy GPS]

Kliknutim na soubor se zaznamy GPS v seznamu souboru se
zaznamy GPS zobrazite na mapé procestované trasy (drahy
pohybu).
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Import souboru se zaznamy GPS z pocitace

Soubory se zaznamy GPS ulozené v pocitaci naimportujete do
programu Map Utility nasledujicim zpusobem.

V hlavnim okné vyberte kartu [GPS log files/Soubory
se zaznamy GPS] a kliknéte na tlagitko [[4]]. Na dalSi

obrazovce zadejte umisténi ulozisté nebo nazvy
soubort a poté kliknéte na tlacitko [Open/Otevrit].

‘& Map Utility ==
File Edit View Tools Help

o - 40 Boa

[ Map | satelite | Hyorid | “

N 10000 mi
CO‘-’Sle 10000 km

) B G

Soubory se zaznamy GPS se naimportuji.

Po dokonc&eni importu se soubory doplni do seznamu soubor( se

zaznamy GPS. Chcete-li zobrazit na mapé procestované trasy
(drahy pohybu), kliknéte na jeden ze souborl se zaznamy GPS
uvedenych v seznamu.

Uprava informaci v souborech se zaznamy GPS
(GP-E2] [EOS 6D)

Urcité informace v souborech se zaznamy GPS naimportovanych do
programu Map Utility Ize upravit. Upravit Ize poloZky [Name/Nazev]

a [Time difference/Casovy rozdil] (§asovy rozdil mezi mistnim asem

a greenwichskym stfednim &asem). Nastaveni [Time difference/Casovy

rozdil] se pouiivé v pfipadech, kdy je napfiklad nespravné nastavena
polozka [Casové pasmo] fotoaparatu.

V hlavnim okné vyberte kartu [GPS log files/Soubory
se zaznamy GPS]. Vyberte soubor se zaznamy, ktery
chcete upravit, a kliknéte na tlaitko [[L]].
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Zobrazi se okno [GPS log file information/Informace souboru se

zaznamy GPS]. @ @



Odebrani nepotrebnych soubord se zaznamy GPS ze seznamu

Upravte informace souboru se zaznamy GPS a poté Nepotfebné soubory se zaznamy GPS Ize ze seznamu soubort se
kliknéte na tlaéitko [OK]. zaznamy GPS odebrat. Uvédomte si v8ak, Ze nedojde k odstranéni

samotnych souboru z pocitace.

GPS log file information

V hlavnim okné vyberte kartu [GPS log files/Soubory
Name = se zaznamy GPS]. Vyberte soubor se zaznamy, ktery
i e i chcete odebrat ze seznamu, a poté kliknéte na

Start time w0 et tlaéitko [ ] .

End time w0000 30 e ——— =

File Edit View Tools Help
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Na nasledné zobrazené obrazovce kliknéte na
tla€itko [OK].

q

Vybrany soubor se zaznamy je odebran ze seznamu souboru se @ @

zaznamy GPS.
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Dopliovani zemépisnych udaju ke snimkim
Kliknéte na pozadované misto na mapé a v nasledné

Ke snimkdm bez informaci o poloze Ize nasledujicim zptusobem doplnit
zobrazeném dialogovém okné kliknéte na tlacitko

zemépisné udaje.

. . L Save/Ulozit].
Naimportujte soubory snimku. (str. 6) [ ]
[T i)
V hlavnim okné vyberte kartu [Images/Snimky]. G gt
Vyberte snimek a poté kliknéte na tlacitko []. e
[ vep v [
GPS log files ‘ aaﬂ L
o 1
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@ Informace o poloze Ize ze souboru snimku s doplnénymi
zemépisnymi udaiji odstranit vybérem pfislusného snimku
a klepnutim na tlacitko [].
Po zadani nazvu mista do pole pro vyhledavani nad oblasti
S mapou se zobrazi seznam moznych nazva mist. Jakmile

vyberete cil a kliknete na tlacitko [], zobrazeni mapy se
odpovidajicim zplsobem posune. To je uzite¢né pfi hledani mist

pofizeni snimku.

Q0O
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Automatické doplnéni zemépisnych udaju ke snimkim
(GP-E2) Kliknéte na tladitko [Save/Ulozit].
Ke snimkdm bez informaci o poloze Ize automaticky doplnit zemépisné

Mapova data © 2012 ZENRIN

Zemépisna Sifka a zemépisna délka snimku, pro které ¢as
pofizeni odpovida ¢asu v souboru se zaznamy GPS, jsou
oznacCeny modrymi pfipinacky.

& Map Util JE=REE
udaje s vyuzitim informaci ze zaznamu GPS pofizenych pfijimacem E‘Iipgd:’ o
GP-E2. ages GPS log files — CF8 ‘ - ‘ ag'
= = s o i [_map |Sate\m.s'|'. Hyorid_|
Naimportujte soubory snimku. (str. 6) 9
Naimportujte soubory se zaznamy GPS. (str. 7, str. 9)
V hlavnim okné vyberte kartu [Images/Snimky]. .
Kliknéte na tlacitko [[2% 1. '
Eile Edit View Tools Help - T
Sl aan WEKSEE]% - ngél!;jJ!§£5 Map data G2012 ZENRIN - Terms o Use
i [ map | Satellie |""Hynm1 ] ‘
| 55 B
AoHN Mapova data © 2012 ZENRIN
Modré pfipinacky se zméni na ¢ervené a do souborl snimkl se
pfidaji informace o poloze GPS.
= E’ﬁ;‘”*k %I_ﬁ]; . . Map data ©2012 ZENRIN - Terms :fEl‘_I"’E
(SN -

Informace o poloze GPS se pfidaji z Udaju o poloze mist, jejichz
¢as je nejblize ¢asu pofizeni snimkd.

Chcete-li po pfidani informaci o poloze GPS do souborl snimku
zobrazit na mapé procestované trasy (drahy pohybu) ziskané
pribéznym uréovanim polohy GPS, kliknéte na jeden

z pfipinackd na mapé.
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Aktualizace firmwaru prijimace GPS

GP-E2 |

V dialogovém okné nastaveni vyberte kartu

Firmware pfijimace GPS GP-E2 Ize podle potfeby aktualizovat na [General/Obecné]. V oblasti [Firmware version/Verze

nejnovejsi verzi. Pfed provedenim nasledujicich krokl stahnéte

firmware z webu spolecnosti Canon.

firmwaru] kliknéte na tlacitko [Update/Aktualizovat].

Uvédomte si, Ze ke stazeni firmwaru je vyzadovano pfipojeni k Internetu. Na nasledné zobrazene obrazovce zadejte umisteni

Pripojte prijima¢ GP-E2 k pogcitaci. (str. 7)
Spustte program Map Utility. (str. 5)

V hlavnim okné kliknéte na tlagitko [[g3].

i Map Utility
File Edit Yiew Tools Help

GPSlog files 8 ‘ -

ulozeni firmwaru a nazev souboru a poté kliknéte na
tlaCitko [Open/Otevrit].

Canon GP-E2
C=1ra0

Firmware version

(=[]

[ map [ satelite | Hybrid |

e o000 mi
GOUSle 10000 km

Serial number

Sy

Zahdji se aktualizace firmwaru pfijimace.
Po dokon¢eni aktualizace firmwaru se zobrazi zprava.
Kliknutim na tlagitko [OK] zaviete zobrazenou obrazovku.

B

Zobrazi se dialogové okno nastaveni.

Q0
)
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Kliknéte na tla€itko [OK] v dialogovém okné nastaveni.

| e

Canon GP-E2

Fimmware version

KEXE

Serial number

Eres ey

Dialogové okno nastaveni se zavre.

Nastaveni intervalu ur€ovani polohy
GP-E2I

Muzete zadat interval, v némz bude pfijima¢ GPS GP-E2 potizovat
nové informace o poloze. Cim jsou intervaly uréovani polohy kratsi, tim

vétsi spotfebu energie baterie.

Pripojte prijima¢ GP-E2 k pogitaci. (str. 7)
Spustte program Map Utility. (str. 5)

V hlavnim okné kliknéte na tlagitko [ [g3].

& Map Utility. (E=1000
File Edit View Tools Help
s = Gaal
[+] | _Map [ satelite | Hyorid_|
ElEHE]
- Jrevemeeer 1 10000 mi
= + = GOU3|E 10000 km Terms of Use
()| 93 B

Zobrazi se dialogové okno nastaveni. @ @
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V dialogovém okné nastaveni vyberte kartu
[Settings/Nastaveni]. Pretahnéte jezdce na
pozadovany interval uréovani polohy.

Kliknéte na tladitko [OK].

Probéhne aktualizace nastaveni a dialogové okno nastaveni se

zavfe.
Interval muzete zadat na osmiuroviové stupnici, od kazdé sekundy
po kazdych 5 minut.
| Clear |
General | Settings
Position update timing
Every 15s [ QK ]

Clear log data

Clear the log data on the GPS device.

QO



Odstranéni souboru se zaznamy GPS v prijimaci GPS

GP-E2 |

Soubory se zaznamy GPS ulozené v pfijimaci GPS GP-E2 Ize odstranit
nasledujicim zpusobem.

Pripojte prijima¢ GP-E2 k pocitaci. (str. 7)
Spustte program Map Utility. (str. 5)

V hlavnim okné kliknéte na tlacitko [E].

L Map Utility

File Edit View Tools Help

(=
4= @aa)

Map Satellite Hybrid

ey 10000 mi
GDUSIC 10000 km

(=) | 8 e

Zobrazi se dialogové okno nastaveni.

V dialogovém okné nastaveni vyberte kartu
[Settings/Nastaveni]. V oblasti [Clear log data/
Vymazat data zaznamu] kliknéte na tlacitko [Clear/
Vymazat]. Na nasledné zobrazené obrazovce kliknéte
na tladitko [OK].

General | Settings |

Position update timing

Every 15s

Clear log data

Clear the log data on the GP'S device.

Soubory se zaznamy GPS se odstrani.

Po dokonceni odstranovani souboru se zaznamy GPS se
zobrazi zprava.

Kliknutim na tla¢itko [OK] zaviete zobrazenou obrazovku.

Q0O
)
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Kliknéte na tladitko [OK] v dialogovém okné
nastaveni.

| Clear |

o]

Dialogové okno nastaveni se zavre.

Predvolby
(GP-E2) (EOS 6D)
V pfedvolbach programu Map Utility mGzete nakonfigurovat podminky
pro zobrazeni procestovanych tras (drah pohybu). Konfigurace téchto
podminek zuzi rozsah tras, které se maji zobrazit, na zakladé dat
zaznamenanych v souborech se zaznamy GPS. Lze nastavit
nasledujici dvé podminky.
Pocet satelitl pouzitych k uréovani polohy: Cim vice satelitd je
pouzito k ur€ovani polohy, tim je poloha presnégjsi.
HDOP (Horizontalni odchylka pfesnosti): Vypocita se z rozmisténi
satelit( v &ase uréovani polohy. Cim je hodnota mensi, tim je poloha
presnéjsi.

Spustte program Map Utility. (str. 5)

V hlavnim okné kliknéte na tlagitko [E:]].

Zobrazi se okno [Preferences/Pfedvolby].

Pokud neni zaskrtnuto poli¢ko [Only display motion paths for
data matching the following criteria/Zobrazit pouze drahy pohybu
pro data odpovidajici nasledujicim kritériim], zaskrtnéte je.

QO
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Pretazenim jezdcl posuvnikl [Number of satellites Kliknéte na tladitko [OK].

in use/Pocet pouzitych satelitti] a [HDOP (Horizontal Prob&hne aktualizace nastaveni a okno se zavfe.
dilution of precision)/HDOP (Horizontalni odchylka -

presnosti)] nakonfigurujte nastaveni.

Criteria far motion path display

Only display motion paths for data matching the following criteria:

Criteria far motion path display

Mumber of satelites in use:

Only display motion paths for data matching the following criteria:
: G b or more
Mumber of satellites in use:
ﬂ 4 or more HDOP {Horizental dilution of precision):
G 30 orless
HDOP (Horizontal dilution of precision):
G 30  orless
[ oK ] [ Cancel ] [ Apply
—— |
| oK || cancel
_———— |

QO

@ Po kliknuti na tlacitko [Apply/Pouzit] se pouziji aktualni nastaveni, @
aniz by se okno zavfelo, coz je uzite€né, pokud chcete zkontrolovat,
jak se zméni zobrazeni. 18



Seznam funkci hlavniho okna

Karta [GPS log files/Soubory se zaznamy GPS]

(str. 7, str. 9, str. 10)

’ Srsioaties

Soubor se
zaznamy GPS
(str. 9, str. 10)

M secoolog
oo e ¥

XX.;"rXXJ'rXXXX MR

Seznam souborl
se zaznamy GPS
(str. 7, str. 8, str. 10)

Tlacgitko importu

ze zarizeni GPS— @ ‘ @

(str. 7)

Tlacitko importu ze —
souboru (str. 9)

Tlacitko upravy informaci
souboru se zaznamy GPS (str. 9)

Tlacitko odstranéni souborti se —
zaznamy GPS ze seznamu (str. 10)

Karta [Images/Snimky] (str. 6, str. 11, str. 12)

Seznam snimk (str. 6)

Soubor snimku
(str. 6, str. 11, str. 12)

Tlacitkovyhledavani
na mapé (str. 11)

Symbol systému GPS

Pripinacek (str. 6, str. 11, str. 12)
Tlagitko exportu souboru pro aplikaci Google Earth™ "
Tlagitko spusténi jiného programu 2
Verze pro pocitaCe Macintosh:

Tladitkonastaveni

o 0 N I I O IO M == ==| Zafizeni GPS
File EHit View Tools Hilp (str.13, str. 14,
ey
Bl aaa)
|
= u | X
[ wap | sateite [ Hyorid ||| T|’aCItk"0
u o *\\'i 7 napovédy
éQ 18
2 = O | .,
s Tlacitko
e AoBLE 2 pfedvoleb
B[ 7~ (str. 17)
T .
e
AR
A S Fh=at
i.ﬁ T RS i
-]J:'fmé. » iy o =S
2 "'“;"’ " S
g Inokashira}
= 4T
2O 2
BA b W A
7 n
10 g l’;[:’r.ljtﬂjy F an
j ¥ ~
—~ +| = [Ty Gougle 100 m 4 it Map data ©2042 ZENRIN - Terms of Use
‘ ?x Eli" AUTD

Tlacitko automatického pfidani informaci o poloze (str. 12)

Mapova data © 2012 ZENRIN

Tlagitko pfidani vyznaéného bodu

Tlagitko pfidani informaci o poloze (str. 11)

Tlagitko pfidani snimku (str. 6)
Verze pro pocitaCe Macintosh:

Procestované trasy (drahy pohybu) ze soubort se zaznamy GPS (sir. 8, str. 17)

QO
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*1 Export souboru pro aplikaci Google Earth™

Toto tlaCitko umozniuje exportovat snimky a informace o poloze ze seznamu snimkd do standardniho formatu soubort pro mapy, ktery Ize otevrit

pomoci aplikace Google Earth™. Kdyz se zobrazi dialogové okno [Save As/Ulozit jako], zadejte umisténi pro ulozeni souboru a poté kliknéte na
tlacitko [OK].

Exportované soubory maji pfiponu souboru ,,.kmz"“.

K pouziti téchto soubort je nutné, aby byla nainstalovana aplikace Google Earth™. Uvédomte si, Ze v nékterych verzich aplikace Google Earth™ se
okna nemusi zobrazit pfesné.

*2 Spustit jiny program

Toto tlacitko umoziiuje spustit kompatibilni software. Po kliknuti na toto tlacitko se zobrazi nabidka pro vybér softwaru kompatibilniho s programem
Map Utility.

Vybrany software se spusti a umozni otevfit snimek, ktery je aktualné zobrazen v programu Map Utility.

QO
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Odkazy

Instalace nemohla byt fadné dokonéena Odstranéni softwaru (odinstalace)
m Pfed odinstalaci softwaru ukoncete vSechny aplikace.
. . e - . Chcete-li odinstalovat software, pfihlaste se s opravnénimi spravce.
Vyberte Urover opravnéni spravce ([Computer administrator/Spravce Pro prevenci chvbné funkce poditace bo odinstalovani softwaru vid
pocitace], [Administrator/Spravce] apod.). Software nelze prevenci chybne Tul poc P ! van| warll vzdy
. . TR . A restartujte pocitac. Opétovna instalace softwaru bez restartovani
nainstalovat, pokud je vybrano jiné uzivatelské nastaveni nez v x . N e e
e e \ . x f vy . pocCitace muze zpUsobit selhani pocitace.
opravnéni spravce. Podrobné informace o vybéru opravnéni spravce

naleznete v uzivatelské pfiru¢ce k pocitaci.

Software nelze nainstalovat, pokud nejste k uétu pfihlaseni Windows 7. Windows Vista. Windows XP
s opravnénimi spravce. Pfihlaste se k u¢tu znovu s opravnénimi ? ’
spravce. Informace o tom, jak se pfihlasit a jak urgit nastaveni Vyberte tlagitko [ @ ] (tladitko [Start] v systému

spravce, ziskate v uZivatelské pfiru¢ce k pocitaci Macintosh, ktery

A o ; Windows XP) b [All Programs/VSechny programy] »
pouzivate, nebo k operacnimu systému Mac OS X.

[Canon Utilities/Programy Canon] » [ImageBrowser
EX] » [ImageBrowser EX Uninstall/Odinstalovat
program ImageBrowser EX].

Pokracujte v odinstalaci podle pokynt na obrazovce.
Software (Map Utility a ImageBrowser EX) se odinstaluje.

Windows 8.1, Windows 8

Software odinstalujte podle metody odinstalace softwaru pfislusného
operacniho systému.

QO
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Zobrazte slozku, ve které je software ulozen.

Otevrete slozku [Canon Utilities/Programy Canon].

tor

Al

‘ 73/ . i
S /.)Q

Address Book

Calculat
P

z@l"_"‘l ol L2
Pretahnéte slozku [Map Utility] do slozky Trash
(Kos).

Vyberte nabidku [Finder/Vyhledava¢€] na plose »
moznost [Empty Trash/Vysypat kos].

Software bude odstranén.

Restartujte pocitac.

O tomto navodu k pouziti

Obsah tohoto navodu k pouziti je bez povoleni zakdzano
reprodukovat jako celek i Castecné.

Spole¢nost Canon mlze bez upozornéni zménit technické udaje
softwaru i obsah tohoto navodu k pouziti.

Obrazovky softwaru a zobrazeni vytisténé v tomto navodu k pouziti
se mohou od vlastniho softwaru ponékud liSit.

Obsah tohoto navodu k pouziti byl peclivé zkontrolovan. Pokud si
v8ak vSimnete jakychkoli chyb nebo nedostatku, obratte se na
servisni stfedisko Canon.

Vezméte v Uvahu, Zze bez ohledu na shora uvedené skutecnosti
spole¢nost Canon neodpovida za vysledek provozu softwaru.

Ochranné znamky

Microsoft a Windows jsou registrované ochranné znamky nebo
ochranné znamky spolecnosti Microsoft Corporation v USA a dalSich
zemich.

Macintosh je obchodni znamka spolecnosti Apple Inc. registrovana
v USA a dalSich zemich.

Google™, Google Maps™ a Google Earth™ jsou ochranné znamky
spole¢nosti Google Inc.

Ostatni nazvy a produkty nezminéné shora mohou byt registrované
obchodni znamky nebo obchodni znamky pfislusnych spolecnosti.

Modely fotoaparatl a pfisluSenstvi zminéné v tomto navodu k pouziti
jsou aktualni k unoru 2014. Informace o kompatibilité softwaru

s fotoaparaty a pfisludenstvim uvedenymi na trh po tomto datu
ziskate v libovolném servisnim stfedisku Canon.

QO
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