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AERIUM 4DRC F3
Drohne
Gebrauchsanweisung

Fur Modelle:
4DRC F3 4K (ohne GPS) - die im Handbuch aufgefiihrten GPS-
Funktionen sind fiir dieses Modell nicht giiltig
4DRC F3 GPS 1080P
4DRC F3 GPS 4K

arsS)

Fur Benutzer uber 14 Jahre

Die Registrierungq ist fiir alle Drohnen mit einer Kamera
obligatorisch, mehr dazu unter:

https://www.letejtezodpovedne.cz/

Der Einsatz von Drohnenmodellen ist in einem
Umkreis von 10 km an den Seiten des Flughafens
und in einem Umkreis von 20 km an beiden Enden
der Start- und Landebahn sowie auf zivilen Flugrouten
verboten, um die Anforderungen an die
elektromagnetische Umgebung far die



Luftfahrtkommunikation zu erfullen.

In den von den zustandigen staatlichen Behorden
eingerichteten Flugverbotszonen ist kein
Drohnenmodell erlaubt.



1.Die Verpackung und die Gebrauchsanweisung enthalten
wichtige Informationen und sollten zum spateren Nachschlagen
aufbewahrt werden.

2.Sie sind dafur verantwortlich, dass diese Drohne keine
Personen- oder Sachschaden verursacht.

3.Die Inbetriebnahme und Montage der Drohne muss streng
nach der Bedienungsanleitung erfolgen. Stellen Sie sicher, dass
die Drohne beim Fliegen 2-3 m vom Bediener und anderen
Personen entfernt ist, damit die Drohne wahrend des Fluges und
der Landung nicht den Kopf, das Gesicht und den Korper einer
Person trifft und diese verletzt.

4. Weder unser Unternehmen noch der Handler haften fur
Verluste, Schaden oder Personenschaden, die durch
unsachgemalfen Gebrauch oder Betrieb entstehen.

5. Kinder uber 14 Jahre durfen diese Drohne unter Aufsicht von
Erwachsenen bedienen, Kinder unter 14 Jahren durfen dieses
Produkt nicht bedienen.

Q.Bitte installieren und verwenden Sie dieses Produkt korrekt in
Ubereinstimmung mit der Bedienungsanleitung, einige Teile
mussen von Erwachsenen montiert werden.

7. Dieses Produkt enthalt kleine Teile. Bitte bewahren Sie es
aulerhalb der Reichweite von Kindern auf, um versehentliches
Verschlucken oder Ersticken zu verhindern.

8. Um mogliche Unfalle zu vermeiden, ist der Betrieb auf

der Stralde oder auf wassergesattigtem Boden verboten.

9. Bitte entsorgen Sie das Verpackungsmaterial
rechtzeitig, um Schaden bei Kindern zu vermeiden.

10.Nehmen Sie die Drohne nicht auseinander und bauen Sie
sie nicht wieder zusammen, um Fehlfunktionen zu
vermeiden.



11.Das USB-Ladekabel muss an die auf dem Produkt
angegebene Stromquelle (5 V = 2 A) angeschlossen

werden.

12.Es darf nur das Original-USB-Ladekabel verwendet werden.



1. Zubehor

Drohne 1xLadegerat 1xErsatzpropellerblatter
Schraubendreher

4xAkkus 3x (2x) je nach Modell
Anleitung

2. Namen von Drohnenkomponenten:
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3. Einbau und Austausch von Propellerblattern

3.1 Schrauben Sie die
Schraube ab und entfernen
Sie die Propellerblatter.
Hinweis: Die Buchstaben A,
B, C und D sind auf dem Blatt
aufgedruckt, A=C, B=D,
platzieren Sie sie
entsprechend der Zeichnung,
sonst kann die Drohne nicht
abheben.
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3.2 Losen Sie die Schraube,
um die beiden Flugel von den
Verbindungsteilen zu trennen,
und tauschen Sie sie aus.
(Tauschen Sie beschadigte
B/D-Flugel gegen B/D-Flugel
und beschadigte A/C-Flugel
gegen A/C-Flugel aus; ein
falscher Austausch fuhrt
dazu, dass die Drohne nicht
abhebt).



4.3 Aufladen: Stecken Sie die USB-Schnittstelle des Ladekabels in die USB-
Anschlisse des Computers (oder verwenden Sie den Ausgang: 5V = 2A
Netzadapter) und verbinden Sie die andere Seite der USB-Schnittstelle mit dem
Akkuanschluss. Wahrend des Ladevorgangs leuchtet das rote Licht der USB-
Drohne auf und das grine Licht blinkt; wenn der Akku vollstandig geladen ist,
erlischt das rote Licht und das griine Licht leuchtet auf, was anzeigt, dass der
Ladevorgang abgeschlossen ist.

5. Die Namen sind in der Fernbedienung enthalten:

Vertrautheit mit den
Anzeigen der
Fernbedienung:

Halten Sie

-
in einem @ © @

Instant Head-free
Notfall ges, ALTHeabw

(Ianges Drucken)
Linker Joystick Q F Rechter Joystic
Schalter (lang drucken)— / GPS-

Kalibrierung des Steuerung -
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Freier Modus
Sofortiger Start/Landung Sofortige

Ruckkehr
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Common/GPS-Taste: Nach der Einstellung der Frequenz driicken Sie diese

@ Taste 3 Sekunden lang, um den gemeinsamen Modus und den GPS-Modus
auszuwahlen (Standard-GPS-Modus, GPS-Licht ist an, wenn Sie den
gemeinsamen Modus auswahlen, ist das GPS-Licht aus).

@ Taste Freier Modus: Driicken Sie die Taste erneut, um den Freimodus zu verlassen,
das Licht erlischt.



Rucklauftaste: Driicken Sie die Taste einmal, um den Rucklauf zu starten; die
Rucklaufleuchte leuchtet auf. Driicken Sie die Taste erneut, um die Ruckkehr
abzubrechen, die Leuchte erlischt.



6. Einsetzen der Fernbedienungsbatterie:

Einbau der Batterie:
4.1 Dricken Sie mit einem
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] [ ] Polaritatshinweise auf dem

aff\a 55—/ Schraubenzieher auf den
< Knopf der
Batterieabdeckung, um diese
[:] | ,r—l zu entfernen.
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2. Bitte mischen Sie
3. Bitte mischen Sie
Typen von Lithiumba

Sicherheitsvorkehrungen beim Laden:

Um Schaden oder Explosionen zu vermeiden, legen Sie
geladene Batterien nicht in Bereiche mit hohen Temperaturen
wie offene Flammen oder elektrische Heizgerate ein.

e Werfen Sie die Batterien nicht, verhindern Sie, dass sie

herunterfallen. Stromanschluss der
eNehmen Sie die Batterien nicht auseinander. Drohne ab, um eine
elLegen Sie die Batterien nicht in Wasser ein. Lagern Sie die Beschadigung des Akkus
Batterien an einem trockenen Ort. zu vermeiden.

el aden Sie die Batterien unter Aufsicht von Erwachsenen auf.

7. Anweisungen zum Herunterladen und
Installieren der App:
7.1 Herunterladen und Installieren der App

Fur Android scannen Sie den QR-Code, 6ffnen die Website in Ihrem Browser und laden die
Software herunter.

(E.! E ANDROID APP ON 1 rE E # Download on the 1
: P> Google play & App Store

|
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7.2 Anweisungen zur Verknupfung

- Schalten Sie die Drohne ein, gehen Sie in die "Einstellungen" (Handy oder IPAD),
offnen Sie das drahtlose WiFi-Netzwerk, suchen Sie das Gerat "4DRC-4K-GPS *****"
in der Liste der drahtlosen Netzwerke und verbinden Sie das Gerat, beenden Sie die
Einstellungen, wenn die Verbindung hergestellt ist.

- Offnen Sie das "4DRC PRO"-Symbol auf Inrem Mobiltelefon und rufen Sie die
Steuerungsoberflache auf (halten Sie sich von anderen Signalquellen fern, wenn Sie
die Drohne steuern).
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Offnen Sie die 4DRC Klicken Sie auf die Taste "GO" Klicken Sie auf "MORE FUNCTION"
Offnen Sie das "FUNCTION MENU"




8. Einfuhrung in die Funktionen der
Anwendungssteuerungsschnittstelle:

GPS WiFi-Signal
Status der — .
Weitere i Batteriestatus
Funktionen -
Zuruck /

Back

Start/Landun

g Sofortige
Ruckkehr
Freischalten von ’

B

Flugaufzeichnu

Radar, | ngen Zoom
Richtungs Filter
angaben

uber die Entfernung

- Mehrsitziger
3D - Flug Néachster
Umgekehrte Kamera —— =% <> 69 Vs R G = Rundflug
Gestenauf —— e - = = Eine Drohne finden
nahmen —— + ) \
freischalten / — > o Geschwindigkeitsbegr
B enzer

Hinzufugen von
Musik

Umschalten von Kameras

— ]

Berlhren Sie

Joystick
Anfanger
Mod ein/aus
us
Entfernungsangaben
Standard 30m, (20m - —— il
2000m)
3 Abgerufen von
Flughohe

Standard 30m, (10m-120m)




Hinweis: Schalten Sie den Anfangermodus bei fortgeschrittenem
Flugbetrieb aus und passen Sie dann die Flugdistanz und -hohe
an, damit die Drohne weiter fliegen kann!



9. Umweltanforderungen vor dem Flug:
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Betreiben Sie die Drohne in einem regen- und schneefreien Auldenbereich mit einer
Windstarke unter Stufe 3 und halten Sie sich von Menschenansammlungen, Baumen,
Stromleitungen, hohen Gebauden, Flughafen und Signaltirmen fern.

Verwenden Sie es nicht in geschlossenen Raumen oder an Orten mit schwachem GPS-
Signal.
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10. Vorbereitung auf den Flug:

WARNUNG: Bitte stellen Sie_sicher. dass die Drohne/Fernbedienuna volistandi
aufgeladen ist, da sie sonst nicht abheben kann.

10.1 Schalten Sie die Drohne ein, setzen Sie
sie auf die Startrampe - der horizontale Punkt
fur die automatische Frequenzanpassung, die
vordere weilRe Kontrollleuchte und die rote
Kontrollleuchte am hinteren Arm blinken (die
Akkuleuchte ist eingeschaltet).

Hinweis: Stellen Sie die Richtung der Drohne so ein. dass die Vorderseite der Drohne
nach vorne zeigt und die Drohne waagerecht positioniert ist.

10.2 Offnen Sie die WiFi-Funktion auf lhrem @ < WLAN :
Mobiltelefon und wahlen Sie "4DRC-4K- WLAN K
GPS*****" in der WiFi-Liste, verbinden Sie das '
Gerat und 6ffnen Sie dann die App.

)

10.3 Schalten Sie die Fernbedieniing ein -
(Standardmodus), dricken Sie lang @Jf die
Taste "ON/OFF" auf der Fernbedienung
(Schritt 1), die Betriebsanzeige leuchtet auf.
Dricken Sie den Gasknuppel nach oben
(Schritt 2) und dann nach unten (Schritt 3). \
Wenn die Kopplungsfrequenz erfolgreich NIUN-Joooooool 400
gekoppelt wurde, leuchtet die UAV-

Kontrollleuchte auf, anstatt zu blinken.




10.4 Horizontale Kalibrierung:

Dricken Sie den linken und rechten Steuerkntppel der Fernbedienung in die linke untere
Ecke, die weilden und roten Lichter an der Drohne blinken schnell. Wenn die weif3en und
roten Lichter an der Drohne aufleuchten, ist die horizontale Kalibrierung abgeschlossen
und die Fernbedienung piept (Abbildung 1).

APP-Bedienung: Klicken Sie auf das Symbol "Weitere Einstellungen” in der APP-
Benutzeroberflache fiir die horizontale Kalibrierung geméal3 der Textaufforderung. Wenn
die Kalibrierung abgeschlossen ist, fahren Sie automatisch mit dem n&chsten Vorgang
fort (Abbildung 2).

Hinweis: Die Kalibrierung kann nur abgeschlossen werden, wenn die Drohne
waagerecht positioniert ist.

Abbildung

Abbildung 2
10.5 Geomagnetische Kalibrierung:

Front = g
- G = dh/

Abbildung 3 .
. ~2. Horizontales Drehen im
1.Langes Drucken
der Tgst@ ! Uhrzeigersinn - Nehmen Sie
"Geomagnetik" die Drohne horizontal und
) drehen Sie sie im

Kalibrieren", bis die
vordere weile Leuchte
und die rote Leuchte am
hinteren Arm schnell
blinken.

Uhrzeigersinn, bis das
vordere weil3e Licht und das
hintere rote Licht langsam
blinken; wenn die
Fernbedienung piept, ist die
horizontale Kalibrierung



3. Drehen Sie die
Drohne mit dem
Schwanz nach oben im
Uhrzeigersinn -
nehmen Sie die Drohne
auf den Kopf, drehen
Sie sie im
Uhrzeigersinn, bis das
vordere Licht und das
rote Licht am hinteren
Arm aufleuchten; wenn
die Fernbedienung
piept, ist die
Kompasskalibrierung
abgeschlossen.



So bedienen Sie die Anwendung: Offnen Sie die Schnittstelle "Andere Einstellungen"
und flhren Sie die Kompasskalibrierung gemafl der Textaufforderung und den
Bedienschritten durch (Abbildung 4). Sobald die Kompasskalibrierung abgeschlossen ist,
wird automatisch die Schnittstelle fur den Flugbetrieb aufgerufen.

Abbildung

10.6 Status der Satellitensuche (Standard-GPS-Modus)

Wenn sich die Fernsteuerung im GPS-Modus befindet, leuchtet das GPS-Licht auf und
zeigt damit an, dass das GPS in den Satellitensuchstatus ubergeht. Wenn die rote
Heckleuchte blinkt, ist die Satellitensuche abgeschlossen und die Fernsteuerung piept,
kann die Drohne verwendet werden (Abbildung 5).

Hinweis: Sobald das Satellitensignal mindestens die Stufe 10 erreicht hat, kann die Drohne
abheben.

Einfijhrung in die Fernbedienungsanzeige'

_ 000

Abbildung 5
10.7 Start/Stopp (GPS-Modus)

Um die Drohne zu entriegeln, dricken Sie die linke und rechte Steuerstange der
Fernsteuerung nach au3en (die Drohne kann erst nach Abschluss der Satellitensuche
fur den Betrieb entriegelt werden) (Abbildung 6) In diesem Zustand kann das Flugzeug
starten und alle Lichter leuchten nach dem Start auf (Abbildung 7).

App-Bedienung: Klicken Sie auf das Symbol "One Key Unlock" (Abbildung 7) in der APP-
Steuerungsoberflache.
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Abbildung 6Abbildung 7



10.8 Sofortiger Start/Landung

Nach dem Entriegeln der Drohne driicken Sie leicht auf die@) "Instant Takeoff/Landing"-
Taste auf der Fernbedienung (Abb. 8), bis die Drohne automatisch auf eine Hohe von ca.
1 m fliegt, halten Sie einen stabilen Flug in dieser Hohe; dricken Sie diese Taste erneut,
landet die Drohne automatisch langsam auf dem Boden.

Bedienung der App: Klicken Sie wahrend des Fluges erneut auf das Symbol und das
Flugzeug landet automatisch langsam auf dem Boden (Abbildung 9).
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Abbildung Abbildung
10.9 Normaler Modus (optische Flugpositionierung)

Die Drohne befindet sich im Normalmodus: Wenn die Drohne Uber gutem Boden fliegt,
hilft der optische Sensor der Drohne, an Ort und Stelle zu schweben. Je nach
Bodenbedingungen und Flughdhe ist ein Gieren von etwa 1 m normal.

10.10 Start/Stop (normaler Modus fur den Innenbetrieb)
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Abbildung 10Abbildung 11Abbildung 12Abbildung 13

1. Dricken Sie 2. Driicken Sie den 3. Drlcken Sie Oder drucken Sie

lange d(=)laste linken und rechten den linken die Taste @ "Instant

"GPS"-l'aste auf Joystick an der Bedienhebel take-off" (Abbildung

der Fernbedienung nach oben (Bild 13).

Fernbedienung, nach auf3en, um 12).

die GPS-Anzeige die Drohne zu

erlischt und der entriegeln

normale Modus (Abbildung 11).

wird aktiviert
(Abbildung 10).



Hinweis: Fuhren Sie vor dem Start die folgenden Aktionen mit der Drohne durch.
Frequenzabstimmung (siehe 10.1) — WIFI-Verbindung (siehe 10.2) — Fernsteuerungs-
Startfrequenz (siehe 10.3) — horizontale Kalibrierung (siehe 10.4) — geomagnetische
Kalibrierung (siehe 10.5) — Satellitensuchstatus (Standard-GPS-Modus) — (siehe 10. 6)
— Start/Stop (GPS-Modus) (siehe 10.7) — Start/Stop (Normalmodus) (siehe 10.8) —
Normalmodus (optische Positionierung) (siehe 10.9) — Start/Stop (Normalmodus fur

Innenraumbetrieb) (siehe 10.10)

11. Operative Methoden:

Dricken Sie den linken
Joystick (Gasknuppel) nach
oben, die Geschwindigkeit der
Hauptrotorblatter erhdht sich
und die Drohne steigt auf.
Dricken Sie den linken
Joystick (Gasknuppel) nach

- ~unten, die Geschwindigkeit der

Hauptfligel nimmt ab, die
Drohne sinkt.

Dricken Sie den linken
Joystick (Seitenruder) nach
links, der Drohnenkopf dreht

~ —sich- nach-links.-Drucken Sie

den linken Joystick
(Seitenruder) nach rechts, der
Drohnenkopf dreht sich nach
rechts.

Drucken Sie den rechten

Bitte beachten Sie: Wenn sich die Drohne weniger

Joystick (Seitenruder) nach
oben und die Drohne fliegt
vorwarts. Drucken Sie den
rechten Joystick (Seitenruder)
nach unten und die Drohne
fliegt rickwarts.

Drucken Sie den rechten
Joystick (Seitenruder) nach
rechts, der Rumpf der Drohne
fliegt nach rechts. Drucken Sie
den rechten Joystick
(Seitenruder) nach links, der
Rumpf der Drohne fliegt nach
links.

als 100 cm uber dem Boden



befindet, wird der Flug aufgrund der Verwirbelung der Blatter, dem sogenannten
Bodeneffekt, instabil. Je niedriger die Hohe der Drohne ist, desto grolier ist der
Bodeneffekt.



12. Bedienung der Anwendung und Einfuhrung in die
Fernsteuerungsfunktionen:

12.1 Freier Modus

Die Vorderseite der Drohne wahrend der Frequenzanpassung ist der Hauptteil im freien
Modus; wenn Sie die Standardrichtung einstellen mdchten, starten Sie die
Frequenzanpassungsdrohne neu und drucken Sie kurz die Taste "freier Modus"
(Abbildung 14) auf der Fernbedienung und dricken Sie diese Taste erneut leicht, wenn
Sie fertig sind.

Spezielle Tipps: Stellen Sie die Drohne auf und richten Sie sie in einer geraden Linie
aus, damit das Gyroskop die gerade Linie automatisch erkennen und einen geraden Flug
im Freiflugmodus erreichen kann.

o o

Abbildung 14

12.2 Sofortige Ruckkehr

Dricken Sie die Taste "Sofortige Rickkehr", die Drohne kehrt Gber die geomagnetische
Kalibrierungsposition (Abbildung 15) zurtuck (wenn die Flughohe niedriger als die
Sicherheitshohe ist, steigt das Flugzeug auf die Sicherheitshohe) und landet langsam auf
dem Boden. Wenn es irgendwelche Hindernisse gibt, driicken Sie die Taste "Sofortige
Ruckkehr" erneut, um die Funktion zu deaktivieren, und betatigen Sie das Seitenruder
manuell, um Hindernissen auszuweichen, und dricken Sie dann den Gasknuppel nach
unten, um die Drohne zu landen.

Bedienung der App: Tippen Sie auf der APP-Steuerungsoberflache auf das Symbol
"Sofortige Ruckkehr" (Abbildung 16), um die Drohne zurlckfliegen zu lassen; tippen Sie
wahrend der Ruckkehr erneut auf dieses Symbol, um die Rickkehr abzubrechen.
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Abbildung 15Abbildung 16



Ruckkehr auBBerhalb der Kontrolle

Wenn das Fernsteuersignal fur ca. 4 Sekunden unterbrochen wird, fliegt die Drohne
automatisch zu dem Ort zurtick, an dem das entsprechende Signal ankommt.
Zuruckkehren, wenn die Batterie schwach ist

Wenn der Akku leer ist, wird die Drohne gezwungen, zu einer Position etwa 20 m uber dem
Startpunkt zurtickzukehren. Die Ruckkehr kann wahrend der Rickkehr mit schwachen
Batterien nicht abgebrochen werden.

12.3 Geschwindigkeitswechsel:

Wenn die Drohne abhebt, fliegt sie standardmaRig im Niedriggeschwindigkeitsmodus (3
Gange), drucken Sie leicht auf die Fernbedienung, "di" fur den niedrigen Gang, "di di" fur
den mittleren Gang und "di di di" fir den hohen Gang (Abbildung 17).

APP-Bedienung: Klicken Sie auf das Symbol "Weitere Einstellungen" (Abbildung 18) in
der APP-Kontrollschnittstelle, um die Fluggeschwindigkeit der Drohne einzustellen
(Abbildung 19).
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Abbildung 17Abbildung 18Abbildung 19

12.4 Flugmodus mit Wegpunkt

(O Klicken Sie im GPS-Modus auf das Symbol "Weitere Einstellungen" (Abbildung 20) in
der APP-Steuerungsoberflache, um den Multisite-Flug aufzurufen (Abbildung 21), dann
wechselt die Oberflache von der Bildubertragungsseite zur Kartenseite.

Klicken Sie auf der Kartenseite auf , um einen Routenbereich festzulegen, der aus einem
einzelnen Wegpunkt oder kontinuierlichen Wegpunkten besteht (Abbildung 22).

Wenn wahrend der Einrichtung zu viele Wegpunkte vorhanden sind, konnen Sie auf das
Symbol Léschen klicken, um alle Wegpunkte zu entfernen (Abbildung 23).

Nachdem Sie die Wegpunkte festgelegt haben, klicken Sie auf das Senden-Symbol
(Abbildung 24). Die Drohne fliegt dann automatisch alle Wegpunkte vom Startpunkt aus
an, um den voreingestellten Flugweg zu vervollstandigen. Sie kdnnen die Richtung der




Abbildung 23Abbildung 24



12.5 Flugmodus im Kreis

Klicken Sie im GPS-Modus auf das Symbol "Weitere Einstellungen" (Abbildung 25) in der
APP-Steuerungsoberflache und geben Sie den Kreisflug ein (Abbildung 26), die Drohne
erstellt automatisch einen Radius (Abbildung 27), der in der APP eingestellt werden kann
(Abbildung 28). Driicken Sie an diesem Punkt das rechte Seitenruder nach links oder
rechts, um die Drohne nach links oder rechts fliegen zu lassen (Abbildung 29), um einen
Kreisflug zu erreichen, und die Fluggeschwindigkeit ist einstellbar. Dricken Sie das
rechte Seitenruder hin und her, um den Radius fur den Kreisflug einzustellen. Driucken
Sie die Kreisflugtaste erneut, um den Kreisflug zu beenden (Abbildung 30).

B 1+

26Abbildung 27
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Abbildung 28Abbildung 29Abbildung 30

12.6 GPS-Verfolgungsmodus

Klicken Sie im GPS-Modus auf das Symbol "Weitere Einstellungen" (Abbildung 31) in der
APP-Steuerungsoberflache, um den Verfolgungsmodus zu aktivieren (Abbildung 32). Die
Drohne fliegt automatisch mit der Bewegung des Mobilgerats, basierend auf der
Entfernung zwischen der aktuellen Position der Drohne und dem Steuergerat
(Mobiltelefon oder IPAD). Drucken Sie im Verfolgungsmodus leicht auf die GPS-
Verfolgungstaste, um den Verfolgungsmodus zu beenden.

Abbildung 31 Abbildung 32



12.7 Gestenerkennung

Im GPS-Modus koénnen Sie den Timer aktivieren oder die Drohnenaufnahme
automatisch fortsetzen, indem Sie mit den folgenden Gesten auf das vordere
Kameraobjektiv schauen.

Spezieller Tipp: Halten Sie fur die Gestenerkennung einen Abstand von etwa 3 m zum
Objektiv ein und richten Sie das Objektiv an einem gut beleuchteten Ort aus.

Ja, Gestenfotografie

Heben Sie etwa 3 m vor dem Objektiv der Drohne eine Hand waagerecht
und machen Sie die Geste "Ja"; wenn die Drohne diese Geste
erfolgreich erkennt, wird sie nach 3 s ein Bild aufnehmen.

Handflachengesten fur Auto REC

Heben Sie etwa 3 m vor dem Kameraobjektiv der Drohne eine Hand
horizontal mit 5 gedffneten Fingern; wenn die Kamera der Drohne diese
Geste erfolgreich erkennt, beginnt sie sofort mit der Videoaufnahme.
FUhren Sie diese Geste erneut aus, wird die Videoaufzeichnung
gestoppt (der Zeitunterschied zwischen den beiden Erkennungen muss
gréfler als 3 s sein).

12.8 MV-Schnittstelle

Klicken Sie auf das Symbol "Filterschnittstelle" (Abbildung 33) in der APP-
Steuerungsoberflache, um lhre bevorzugten Filtereffekte auszuwahlen, und klicken Sie
auf das Aufnahmesymbol, um die MV aufzuzeichnen (Abbildung 34). Wenn Sie fertig
sind, werden die zusammengesetzten kurzen Videos oder Bilder in der Medienbibliothek
gespeichert (Abbildung 35).

Abbildung 33Abbildung 34Abbildung 35



13. Losen gemeinsamer Probleme:

Das Licht der Drohne blinkt, aber die Drohne

funktioniert nicht. Problem:

1. Erfolglose Satellitensuche nach einer Drohne mit GPS

2. Drohnen-Akku schwach

Losung:

1. Platzieren Sie die Drohne in einem offenen Bereich und orten Sie den Satelliten erneut.
2. Laden Sie die Batterie auf

Eine Drohne kann nicht mit gedrehten Fligeln
abheben. Problem:

1. Niedriger Batteriestand

2. Verformte Blatter

Losung:

1. Laden Sie die Batterie auf

2. Ersetzen Sie die Klingen

Schlechte Stabilitat der
Drohne Problem:
Verformte Blatter
Losung:

Ersetzen Sie die Klingen

Die Drohne kann nicht reibungslos fliegen, selbst wenn die Feineinstellung auf
Minimum eingestelit ist. Problem:

1. Beschadigte Klingen

2. Motorschaden, Verunreinigungen im Motor

Losung:

1. Ersetzen Sie die Klingen

2. Ersetzen Sie den Motor

Die Drohne ist nach dem Aufprall auBer

Kontrolle geraten. Problem:

Der Drei-Achsen-Beschleunigungssensor verliert durch den Aufprall sein Gleichgewicht.
Losung:

Positionieren Sie die Drohne fir 5-10s oder korrigieren Sie sie mit einem Korrekturkreisel.
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