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Dron AERIUM 4DRC F3
navod na pouzitie

Pre modely:
4DRC F3 4K (bez GPS) - funkcie GPS uvedené v prirucke
neplatia pre tento model

4DRC F3 GPS 1080P
4DRC F3 GPS 4K

(GrS)

Pre pouzivatelov starsich ako 14 rokov

Registracia je povinna pre vSetky drony s kamerou, viac na:
https://www.letejtezodpovedne.cz/

Je zakazané pouzivat akykolvek model dronu v
okruhu 10 km po stranach letiska a v okruhu 20 km od
oboch koncov vzletovej a pristavacej drahy a na
civilnych leteckych tratiach, aby sa splnili poziadavky
na elektromagnetické prostredie pre letecku
komunikaciu.

V bezletovych zdénach stanovenych prislusnymi
statnymi organmi nie je povoleny ziadny model dronu.



1.0bal a navod na pouzitie poskytuju délezité informacie a mali
by sa uschovat pre buduce pouzitie.

2.Ste zodpovedni za to, ze tento dron nespdsobi Ziadne
zranenie 0s6b ani Skody na majetku.

3.Uvedenie dronu do prevadzky a jeho montaz musia byt prisne
v sulade s navodom na obsluhu. 4. Dbajte na to, aby bol dron
pocas letu vo vzdialenosti 2 - 3 m od obsluhy a inych oséb, aby
dron pocCas letu a pristatia nezasiahol hlavu, tvar a telo osoby a
nespOsobil jej zranenie.

4. Nasa spoloCnost ani predajca nenesu zodpovednost za
Ziadne straty, skody alebo zranenia os6b v désledku
nespravneho pouzivania alebo prevadzky.

5. Deti starsie ako 14 rokov mo6zu tento dron pouzivat pod
dohlfadom dospelej osoby a deti mladsSie ako 14 rokov nesmu
tento vyrobok pouzivat.

6. Tento vyrobok nainstalujte a pouzivajte spravne v sulade s
navodom na pouzitie, niektoré Casti musia montovat dospeli.

7. Tento vyrobok obsahuje malé Casti, uchovavajte ho mimo
dosahu deti, aby ste zabranili nahodnému pozitiu alebo
uduseniu.

8. Je zakazané prevadzkovat ho na ceste alebo na
podmacanom teréne, aby sa prediSlo moznym nehodam.

9. Obalové materialy v€as vy istite, aby nedoslo k
posSkodeniu deti.

10.Dron nerozoberajte ani nezostavujte, aby ste predisli
akymkolvek porucham.

11.Nabijaci kabel USB musi byt pripojeny k urCenému
zdroju napajania 5 V = 2 A, ako je uvedené na vyrobku.

12.Mbze sa pouzivat len originalny nabijaci kabel USB.



1. Prislusenstvo

Dron 1xnabijacka 1xnahradné listy vrtule  4xbatérie 3x (2x) podFa modelu skrutkovac
navod

2. Nazvy komponentov dronu:

Motor

Telo dronu

Svetla

Fotoap

B/D

HR
3.1 Odskrutkujte skrutku a 3.2 Odskrutkujte skrutku, aby
odstrante listy vrtule. ste oddelili obe lopatky od
Poznamka: Na lopatkach su spojovacich Casti, a vymernte
vytlaCcené pismena A, B, C a ich. (PoSkodené lopatky B/D
D, A=C, B=D, umiestnite ich vymente za lopatky B/D a
podla nakresu, inak dron posSkodené lopatky
nebude moct vzlietnut. klimatizacie za lopatky

klimatizacie, akakolvek
nespravna vymena spo6sobi,
Ze dron nevzlietne.)
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4.3 Nabijanie: Rozhranie USB nabijacieho kabla viozte do portov USB pocitaCa
(alebo pouzite vystup: 5V = 2A napajaci adaptér) a druhu stranu rozhrania USB
pripojte do zasuvky batérie. Pri nabijani sa rozsvieti Cervena kontrolka USB dronu a
blika zelena kontrolka; ked je batéria uplne nabita, Cervena kontrolka zhasne a
rozsvieti sa zelena kontrolka, Co znamena, Ze nabijanie je ukoncCené.

5. Nazvy su sucast’ou dialkového ovladania:
(1

Poznanie indikatorov
dialkového ovladania:

s

V pripade 0 00

nl:ldze GPS Instant Head-free
n return  mode

podrzte ——

stlacené

Jemné ladenie (
podrzanie )
/ prevodovka

e ‘ stlacenle)
Indikator {1 ( (&, Pravy joystick
napaja:|alLaT\(/)£ &/ &@90@ Q >/% g%’l'sadf;l‘r‘]ee
joystic ———ﬂ = // stlacenie
\//\\ \%Vdny rezim

N\ Foto/video (dIhé
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Prepinac (dlhé stlaCenie) ooonoooL—_7 Okamzity navra
Kalibracia
geomagnetizmu (kompas)
( 3 s stlaCenie)

~

Okamzity vzlet/pristatie

Tla€idlo Common/GPS: po nastaveni frekvencie dlhym stlatenim tohto tlacidla
@ na 3 sekundy vyberte spolo¢ny rezim a rezim GPS (predvoleny rezim GPS,
kontrolka GPS svieti, ak vyberiete spolo¢ny rezim, kontrolka GPS je vypnuta).

@ Tlacidlo volného rezimu: Stlacenim tla€idla znova ukong€ite volny rezim, kontrolka
zhasne.

TlacCidlo navratu: stlacte tlacidlo jedenkrat, aby ste sa vratili, a rozsvieti sa



kontrolka navratu. Opatovnym stlacenim tlacidla navrat zruSite, kontrolka
zhasne.



6. Instalacia batérie dialkového ovladania:

InStalacia batérie:
4.1 StlaCenim tlacidla krytu
batérie skrutkovacom

L] A

@ 2~/  ©
~ odstrante kryt batérie.
4.2 Pri vyberani batérie
,r—l postupujte podla pokynov o
Lj s polarite na drziaku batérie. a
O 2 L . ) nainstalujte 4 batérie typu

®

® 1.5vAAA S
e © 1.5vaaa @
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10 1.5vAAA @
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Bezpecnostné opatrenia pri nabijani:

Aby ste predisli poSkodeniu alebo vybuchu, nevkladajte nabité

batérie do priestorov s vysokou teplotou, ako je otvoreny ohen

alebo elektrické vykurovacie zariadenie.

eBatérie nehadzte, zabrante ich padu.

eBatérie nerozoberajte.

eBatérie nenamacajte do vody. Batérie skladujte na suchom
mieste.

e Batérie nabijajte pod dohfadom dospelej osoby.

7. Pokyny na prevzatie a instalaciu
aplikacie:

7.1 Stiahnutie a instalacia aplikacie
V pripade systému Android naskenujte kod QR, otvorte webovu lokalitu v prehliadaci a stiahnite

softvér.
N s A
E . E # Download on the
{ App Store
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7.2 Pokyny na prepojenie

= Zapnite napajanie dronu, vstupte do "Nastaveni" (mobilny telefén alebo IPAD),
otvorte bezdrétovu siet’ WiFi, najdite zariadenie "4DRC-4K-GPS *****" v zozname
vyhlfadavania bezdrdtovych sieti a pripojte zariadenie, po pripojeni ukoncCite
Nastavenia.

= Otvorte ikonu "4DRC PRO" na mobilnom teleféne a vstupte do ovladacieho rozhrania
(pri ovladani dronu sa nepriblizujte k inym zdrojom signalu).

Otvorte 4DRC KLIKNITE na tlacidlo "GO " KLIKNITE na "MORE FUNCTION "
Vstupte do "FUNCTION MENU"



8. Uvod do funkcii ovladacieho rozhrania aplikacie:

GPS Signal WiFi
Stav — 3ri
Veprimajen ——  Stav batérie
funkaii - ; : o e ) | @ e | Dalsie
Navrat /
Spat’
Vzlet/pristati [
e Okamzity
navrat fe!

Odomknutie stranky ’ Knisnica médii

Radar,

Zaznamy o
smerové letoch Zoom
informaci Filtre

e

o vzdialenosti

Viacmiestny let

3D Dalsi okruzny let
Inverzny fotoaparat —— T _— Najst dron
Odomknuti 4 > A - @B )
e snimania y : @ —— Qbmed;ovac
. : rychlosti
gestami B ]
Pridanie hudby = Dotvkova sirank
Prepinanie fotoaparatov otykova stranka
joystick
Zaciatocnik
rezi [— , ,
Zapnuté/vypnuté
m Informacie o) P P
vzdialenosti Predvolené
30m, (20m-2000m)
Vyska letu Ziskane z

Predvolené 30m, (10m-
120m)




Poznamka: Vypnite rezim pre zacCiatoCnikov s pokroCilymi
letovymi operaciami, potom nastavte vzdialenost a vysku letu,
aby dron mohol lietat’ dalej!



9. Predletové environmentalne poziadavky:
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Dron prevadzkujte na otvorenom priestranstve bez dazda a snehu a so silou vetra
nizSou ako 3. stupen a nepriblizujte sa k davom fudi, stromom, elektrickym vedeniam,
vysokym budovam, letiskam a signalizaCnym veziam.

Nepouzivajte ho v uzavretych priestoroch alebo na mieste so slabym signalom GPS.

10. Priprava na let:

VAROVANIE: Uistite sa, ze je dron/dialkové ovladanie plne nabité, inak nemdbze

vzlietnut.

10.1 Zapnite napajanie dronu, umiestnite ho
na Startovaciu plochu - horizontalne miesto pre
automatické nastavenie frekvencie, predné
biele kontrolné svetlo a cervené kontrolné
svetlo na zadnom ramene blikaju (kontrolka
batérie je zapnuta).

Poznamka: Nastavte smer dronu tak. aby predna €ast dronu smerovala dopredu a dron

bol umiestneny vodorovne.

10.2 Otvorte funkciu WiFi v mobilnom teleféne
a v zozname WiFi vyberte "4DRC-4K-
GPS*****" pripojte zariadenie a potom otvorte
aplikaciu.

10.3 Zapnite dialkové ovladanie (predvoleny
rezim), dlho stlacte tladidlo "ON " na
dialkovom ovladani (krok 1), rozsvieti sa
kontrolka napajania. StlaCte paku plynu
smerom nahor (krok 2) a potom smerom nadol
(krok 3). Po uspesnom sparovani frekvencie
sa namiesto blikania rozsvieti kontrolka UAV.
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10.4 Horizontalna kalibracia:

Stlacte favu a pravu ovladaciu paku na dialkovom ovladaci do favého dolného rohu,
biele a Cervené svetla na dréne budu rychlo blikat. Ked sa biele a Cervené kontrolky na
drone rozsvietia, horizontalna kalibracia je dokoncena, dialkovy ovladac€ zapipa (obrazok

1),

Obsluha APP:_Kliknite na ikonu "Viac nastaveni” v rozhrani APP pre horizontalnu
kalibraciu podla textovej vyzvy. Po dokonceni kalibracie automaticky prejdite na dalSiu

operaciu (obrazok 2).

Poznamka: Kalibraciu mozno dokoncit’ len vtedy, ked’ je dron umiestneny vo

vodorovnej polohe.
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1.Dlhé stlacenie

tlacidla @
"geomagnetické"
kalibracia", kym predna
biela kontrolka a
¢ervena kontrolka na
zadnom ramene nebudu
rychlo blikat'.

Obrazok 2
10.5 Geomagneticka kalibracia:

Front =

)l - Ge>
e Obrazok 3

~2. Horizontalne otacanie v

smere hodinovych ruciCiek -
Vezmite dron do vodorovnej
polohy a otacajte nim v
smere hodinovych ruciciek,
kym predné biele svetlo a
zadné Cervené svetlo nebudu
pomaly blikat, ked dialkovy
ovladac€ zapipa, horizontalna
kalibracia je dokoncena.

3. Otacajte dronom v smere
hodinovych ruciCiek
chvostom nahor - vezmite
dron hore nohami, otacajte
dronom v smere hodinovych
ruciCiek, kym sa nerozsvieti
predné svetlo a cCervené
svetlo na zadnom ramene,
ked  dialkové ovladanie
zapipa, kalibracia kompasu
je dokoncena.



Ovladanie aplikacie: vstupte do rozhrania "Iné nastavenia", dokoncite kalibraciu
kompasu podfa textovej vyzvy a prevadzkovych krokov (obrazok 4). Po dokonceni
kalibracie kompasu automaticky vstupte do rozhrania letovych operacii.

Obrazok 4

10.6 Stav vyhladavania satelitov (predvoleny rezim GPS)

Ked je dialkové ovladanie v rezZime GPS, svieti kontrolka GPS, ¢o znamena, Ze systém
GPS prechadza do stavu vyhladavania satelitov. Ked' blika Cervena kontrolka zadnej
aerodynamiky, vyhladavanie satelitov je ukonCené a dialkovy ovladaC vyda zvukovy
signal, dron sa mdze pouzivat (obrazok 5).

Poznamka: Ked’ signal zo satelitu dosiahne asporn uroven 10, dron méze vzlietnut.

Uvod k indikatoru dialkového ovladania:

Obrazok 5

10.7 Start/stop (rezim GPS)

Ak chcete dron odomknut, zatlacte lavé a pravé ovladacie tiahlo na dialkovom ovladaci
smerom von (dron nemozno odomknut na prevadzku, pokial nie je ukoncené
vyhladavanie satelitov) (obrazok 6).V tomto stave méze lietadlo vzlietnut a po vzlietnuti
sa rozsvietia vSetky svetla (obrazok 7).

Ovladanie aplikacie: kliknite na ikonu "One Key Unlock" (Obrazok 7) v ovladacom
rozhrani APP.

@ @

JO ov

Obrazok 60Obrazok 7



10.8 Okamzity vzlet/pristatie

Po odomknuti dronu zlahka stladte tlacidlo@ "Okamzity vzlet/pristatie" na dialkovom
ovladadi (obr. 8), kym dron automaticky nevyleti do vysky priblizne 1 m, v tejto vyske
udrzujte stabilny let; stlacte toto tladidlo znova, dron automaticky pomaly pristane na
zemi.

Prevadzka aplikacie: pocas letu kliknite na ikonu a lietadlo automaticky pomaly pristane
na zemi (obrazok 9).

Obrazok 9

10.9 Normalny rezim (optické uréovanie polohy letu)

Dron je v normalnom rezime: Ked dron leti nad dobrym terénom, opticky senzor pomaha
dronu vznasat sa na mieste. V zavislosti od podmienok na zemi a vysky letu je normalne
vychylenie priblizne 1 m.

10.10 Start/stop ( normalny rezim pre vnitornu prevadzku)

|
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1. DIhé stlacenie 2. Stlagenim 3. Zatlacte lavu Alebo stlacte tlacidlo
tlacidla (ss) "GPS" lavého a pravého ovladaciu paku "Okamzity vzlet"
na dialkovom joysticku na smerom nahor (Obrazok 13).
ovladadi, kontrolka dialkovom ovladadi (obrazok 12).
GPS zhasne a smerom von dron
prejde do odomknete
normalneho (obrazok 11).

rezimu (obrazok
10).



Poznamka: Pred vzlietnutim vykonajte s dronom nasledujuce cCinnosti. Nastavenie
frekvencie (pozri 10.1) — pripojenie WIFIl(pozri 10.2) — S8tartovacia frekvencia
dialkového ovladania (pozri 10.3) — horizontalna kalibracia (pozri 10.4) —
geomagneticka kalibracia (pozri 10.5) — stav vyhladavania satelitov (predvoleny rezim
GPS) — (pozri 10. 6) — Start/Stop (rezim GPS) (pozri 10.7) — Start/Stop (normalny
rezim) (pozri 10.8) — Normalny rezim (optické urCovanie polohy) (pozri 10.9) —
Start/Stop (normalny rezim pre vnutornu prevadzku) (pozri 10.10)

11. Prevadzkové metddy:

Stlacte lavy joystick (plynovu
paku) smerom nahor, rychlost
hlavnych lopatiek sa zvySi a
dron zaCne stupat. Stlacte favy
joystick (paku plynu) smerom
nadol, rychlost hlavnych
lopatiek sa znizi a dron klesa.

Stlacte lavy joystick (kormidlo)
dofava, hlava dronu sa otoCi
dolava. Stlacte lavy joystick
(kormidlo) doprava, hlava
dronu sa otoCi doprava.

Stlacte pravy joystick (kormidlo)
smerom nahor a dron poleti
dopredu. Stlacte pravy joystick
(kormidlo) smerom nadol a
dron poleti dozadu.

Stlacte pravy joystick-(kormidlo)
doprava, trup dronu poleti
doprava. Stlacte pravy joystick
(kormidlo) dolava, trup dronu
poleti dolava.

Upozornenie: Ak je dron nizSie ako 100 cm od zeme, let sa stava nestabilnym v
dosledku virenia lopatiek, tzv. prizemného efektu. Cim nizSia je vySka dronu, tym vacsi
je prizemny efekt.



12. Obsluha aplikacie a zavedenie funkcii dialkového
ovladania:

12.1 Volny rezim

Predna Cast dronu pocas parovania frekvencie je hlavnou €astou vo volnom rezime; ak
chcete upravit predvoleny smer, restartujte dron s parovanim frekvencie a kratko stlacte
tlacCidlo "volny rezim" (obrazok 14) na dialkovom ovladaci a po dokonceni toto tlacidlo
opat lahko stlacte.

Specialne tipy: dron nastavte a zarovnajte do priamky, aby gyroskop mohol automaticky
rozpoznat' priamku a dosiahnut priamy let v rezime volného letu.
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Obrazok 14

12.2 Okamzity navrat

Stlacte tlacidlo "Okamzity navrat", dron sa vrati nad geomagneticku kalibracnu polohu
(obrazok 15) (ak je vysSka letu nizSia ako bezpecnostna vySka, lietadlo vystupi do
bezpelnostnej vysky) a pomaly pristane na zemi. Ak sa vyskytnu nejaké prekazky,
opatovnym stlaCenim tlacidla "Immediate Return" (Okamzity navrat) vypnite funkciu a
ruéne ovladajte kormidlo, aby ste sa vyhli prekazkam, potom stlacte plynovu paku nadol,
aby dron pristal. ]

Ovladanie aplikacie: Tuknutim na ikonu "Okamzity navrat" (Obrazok 16) v ovladacom
rozhrani APP prinutite dron letiet’ spat’; opatovnym tuknutim na tuto ikonu poc€as navratu
navrat zrusite.
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Navrat mimo kontroly

Ked sa signal dialkového ovladania prerusi priblizne na 4 sekundy, dron automaticky

odleti spat na miesto s prisluSnym signalom.

Navrat pri vybitej batérii

Ak je batéria vybita, dron sa bude musiet vratit na miesto priblizne 20 m nad miestom vzletu.
PocCas navratu s vybitymi batériami nie je mozné navrat zrusit.

12.3 Prepinanie rychlosti:

Ked dron vzlietne, Standardne leti v rezime nizkej rychlosti (3 rychlostné stupne), fahko
stlaCte dialkové ovladanie, "di" pre nizky rychlostny stupen, "di di" pre stredny rychlostny
stupeni a "di di di" pre vysoky rychlostny stupen (obrazok 17).

Ovladanie APP: Kliknutim na ikonu "Viac nastaveni" (obrazok 18) v ovladacom rozhrani
APP prepnite rychlost’ letu dronu (obrazok 19).
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12.4 Letovy rezim s trasovym bodom

(@ V rezime GPS kliknite na ikonu "DalSie nastavenia" (obrazok 20) v ovladacom
rozhrani APP, aby ste vstupili do letu na viacerych miestach (obrazok 21), potom sa
rozhranie prepne zo stranky prenosu obrazu na stranku mapy.

Na stranke mapy kliknite na poloZzku a nastavte rozsah trasy pozostavajuci z jedného
bodu trasy alebo suvislych bodov trasy (obrazok 22).

Ak je poCas nastavovania priliS vefa bodov trasy, moézete kliknutim na ikonu Odstranit
odstranit’ vSetky body trasy (obrazok 23).

@ Po nastaveni bodov trasy kliknite na ikonu Odoslat’ (obrazok 24), dron automaticky
poleti do vSetkych bodov trasy od vychodiskového bodu, aby dokoncil prednastavenu
trasu letu. Smer dronu mézete pocas letu ovladat pomocou joysticku.
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12.5 Letovy rezim v kruhu

V rezime GPS kliknite na ikonu "More Settings" (Viac nastaveni) (obrazok 25) v
ovladacom rozhrani APP a zadajte let po kruznici (obrazok 26), dron automaticky vytvori
polomer (obrazok 27), ktory mdzZete nastavit v APP (obrazok 28). V tomto okamihu
stlaCte pravé kormidlo dolava alebo doprava, aby dron letel dolava alebo doprava
(obrazok 29), ¢im dosiahnete let po kruznici, a rychlost' letu je nastavitefna. Stlacanim
pravého kormidla dopredu a dozadu nastavte polomer pre kruhovy let. Opatovnym
stlacenim tlacidla kruhového letu zastavite kruhovy let (obrazok 30).

Jog 1+
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12.6 Rezim sledovania GPS

Pocas rezimu GPS kliknite na ikonu "More Settings" (Viac nastaveni) (obrazok 31) v
ovladacom rozhrani APP, aby ste vstupili do reZimu sledovania (obrazok 32). Dron bude
automaticky lietat s pohybom mobilného zariadenia na zaklade vzdialenosti od aktualne;j
polohy dronu k ovladaciemu zariadeniu (mobilny telefon alebo IPAD). PocCas rezimu
sledovania zlahka stlacte tlacidlo sledovania GPS, aby ste zrusili rezim sledovania.
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12.7 Rozpoznavanie gest

V rezime GPS modzete aktivovat CasovaC alebo automatické obnovenie nahravania
dronu pohfadom na objektiv prednej kamery pomocou nasledujucich gest.

Specialny tip: Ak chcete vykonavat operacie rozpoznavania gest, zdrziavajte sa vo
vzdialenosti priblizne 3 m od objektivu a postavte sa pred objektiv na dobre osvetlenom
mieste.

Ano, fotografovanie gestami

Asi 3 m pred objektivom dronu zdvihnite jednu ruku do vodorovnej
polohy a urobte gesto "ano"; ak dron toto gesto uspesdne rozpozna, po 3
s nasnima fotografiu.

Gesto dlane pre funkciu Auto REC
Asi 3 m pred objektivom kamery dronu zdvihnite jednu ruku vodorovne s
5 otvorenymi prstami; ked kamera dronu uspesSne rozpozna toto gesto,
okamzite zaCne nahravat video. Ak toto gesto vykonate znova, zastavi
sa nahravanie tohto videa (Casovy rozdiel medzi tymito dvoma
detekciami musi byt vac¢si ako 3 s).

12.8 Rozhranie MV

Kliknutim na ikonu "Filter interface" (Obrazok 33) v ovladacom rozhrani APP vyberte
obfubené efekty filtra a kliknutim na ikonu Record (Nahrat) zaznamenajte MV (Obrazok
34). Po dokonceni sa zlozené kratke video alebo obrazky uloZia do kniznice médii
(obrazok 35).
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13. RieSenie beznych problémov:

Kontrolka dronu blika, ale dron nefunguje.

Problém:

1. Neuspesné satelitné vyhladavanie dronu pomocou GPS

2. Slaba batéria dronu

Riesenie:

1. Umiestnite dron na volné priestranstvo a znova vyhladajte satelit.
2. Nabijanie batérie

Dron neméze vzlietnut’ s oto€enymi lopatkami.
Problém:

1. Nizka uroven nabitia batérie

2. Deformované lopatky

RieSenie:

1. Nabijanie batérie

2. Vymena nozov

Z1a stabilita dronu Problém:
Deformované lopatky
RieSenie:

Vymena nozov

Dron neméze letiet’ hladko, ani ked’ je jemné ladenie nastavené na minimum.
Problém:

1. PoSkodené Cepele

2. Poskodenie motora, necistoty v motore

RieSenie:

1. Vymena nozov

2. Vymente motor

Dron je po naraze neovladatelny.

Problém:

Trojosovy snimac zrychlenia strati v désledku narazu rovnovahu.

Riesenie:

Nastavte polohu dronu na 5-10s alebo ju korigujte pomocou korekéného gyroskopu.
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