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Dear customer,

Thank you for purchasing our product. Please read the following instructions carefully before
first use and keep this user manual for future reference. Pay particular attention to the safety
instructions. If you have any questions or comments about the device, please contact the
customer line.

| www.alza.co.uk/kontakt
© +44 (0)203 514 4411
Importer Alza.cz a.s., Jankovcova 1522/53, HoleSovice, 170 00 Prague 7, www.alza.cz


http://www.alza.cz/

Safety Information

To avoid electric shock, fire or injury caused by improper use of the appliance, please read
the user manual carefully before using the appliance and keep it for future reference.

Usage Restrictions

This product should not be used by children younger than 8 years old nor persons
with physical, sensory, intellectual deficiencies, or limited experience or knowledge
without the supervision of a parent or guardian to ensure safe operation and to avoid
any risks. Cleaning and maintenance shall not be performed by children without
supervision.

The appliance is only to be used with power supply unit provided with the appliance.
This appliance contains batteries that are only replaceable by skilled persons.

Clear the area to be cleaned. Children shall not play with the appliance.

Ensure children and pets are kept at a safe distance from the robot while it is
operating.

Do not install, charge, or use the appliance in the bathrooms or around the pools.
This product is for floor cleaning in a home environment only. Do not use it outdoors,
on non-floor surfaces, or in a commercial or industrial setting.

Ensure that the appliance operates correctly in a proper environment. Otherwise, do
not use the appliance.

If the power cord is damaged, it must be replaced by a special cord or assembly
available from the manufacturer or its service agent.

Do not use the robot in an area suspended above ground level without a protective
barrier.

Do not place the robot upside down. Do not use the LDS cover, robot cover, or
bumper as a handle for the robot.

Do not use the robot at an ambient temperature above 40°C or below 0°C or on a
floor with liquids or sticky substances.

To prevent damage or harm from dragging, clear any loose objects from the floor,
and remove cables or power cords on the cleaning path before operating the
appliance.

Remove fragile or small items from the floor to prevent the robot from bumping into
and damaging them.

Keep hair the cleaning tool out of reach of children.

Do not operate the appliance in a room where an infant or child is sleeping.

Do not place children, pets, or any item on top of the robot regardless of whether it is
stationary or moving.

Keep the cleaner out of reach of children.

Use only the officially approved detergent. Do not add any liquid such as alcohol or
disinfectant.

Do not use the robot to clean any burning objects. Do not use the robot to pick up
flammable or combustible liquids, corrosive gases, or undiluted acids or solvents.



Do not vacuum hard or sharp objects. Do not use the appliance to pick up objects
such as stones, large pieces or paper or any item that may clog the appliance.

Plug must be removed from the socket-outlet before cleaning or maintaining the
appliance.

Do not wipe the robot or the base station with a wet cloth or rinse them with any
liquid. After cleaning washable parts, fully dry the parts before reinstalling and using
them.

Please use this product in accordance with the instructions in the User Manual. Users
are responsible for any loss or damage that arise from improper use of this product.

Batteries and Charging

3.

Do not use any third-party battery or base station. The robot can only be used with
the model RCS9 base station.

Do not attempt to disassemble, repair, or modify the battery or the base station on
your own.

Do not place the base station near a heat source.

Do not use a wet cloth or wet hands to wipe or clean the base station’s charging
contacts.

Do not improperly dispose of old batteries. Unneeded batteries should be discarded
at an appropriate recycling facility.

If the power cord become damaged or broken, stop using it immediately and contact
after-sales service.

Make sure the robot is turned off when being transported and kept in its original
packaging if possible.

If the robot will not be used for an extended period of time, filly charge it, then turn it
off and store it in a cool, dry place. Recharge the robot at least once every 3 months
to avoid over-discharging the battery.

The lithium-ion battery pack contains substances that are hazardous to the
environment. Before disposing of the robot vacuum, please first remove the battery
pack, then discard, or recycle it in accordance with local laws and regulations of the
country or region it is used in.

When removing the batteries from the product, it is better to use up the batteries and
make sure your product is disconnected from power.

Uninstall the screw on the bottom, then remove the cover.

Unplug the battery connector, then remove the batteries. Do not damage the battery
case to avoid any risk of injuries.

Return the batteries to a professional recycling organization,

Laser Safety Information
The laser distance complies with the IEC 60825-1:2014 standard for Class 1 laser products
and does not generate dangerous laser radiation.
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Product Overview

Robot

Spot Cleaning Button
Press briefly to start spot cleaning

Power/Clean Button

Press and briefly hold for 3 seconds to turn on
or off

Press briefly to start cleaning after the robot is
turned down.

Dock Button

Press briefly to send the robot back to the
back station

Press and hold for 3 seconds to diable Child
Lock

Status Indicator

Solid White: Cleaning or cleand
Quickly Blinking Orange: Error
Solid Orange: Low battery paused

Note: Press any button to pause while the robot is cleaning or returning to charge.

Robot and Sensors

- LDS Upper Cover

» Laser Distance Sensor (LDS)

, Bumper

-0 Al Visual Sensor

o Line Laser Sensor



Cliff Sensors

Carpet Sensor o

=3 o Universal Wheel

Side Brush o =—1&

Main Brush o — Brush Guard
L -~ Main Wheel
Main Wheel - = > Brush Guard Clips
o ‘ _ » Mop Pad Holder
e . g Mounting Holes
Reset Button
0
N e Press and hold for 3
seconds to restore to
Cover ‘ factory settings
\ Wi-Fi Indicator
S —)
- On: Wi-Fi connected
- y \ Quickly Blinking: Awaiting
» - connection or connecting
. ‘: o~ | \ . . . =
Charging Contacts o » SN . ] | | Slowly fllgkmg.Wl Fi not
\ < : / connecte
\ S .
Connectors O—I_j \ SN oo i 1 \70 Edge Sensor
Automatic Water o—— D i H N\
Refilling Inlet ~ ) e °
Dust Bin
Bin Clip © '
| pE=—c =i o Auto-empty Vent
Dust Bin Cover Clip ., \l .h"’lf e
Bin Cover o ~ *]” ——_L=——0Filter
Filter Clip © 3



Base Station

o Upper Cover

Handle o — e —o Handle

Dust Cabinet

Cover
Washboard @ —
Water Tank Water Tank Clip
Clip
Float Ball &£t b \Water Pipe

/("/ﬁf\ x»‘\. .
A %= —o Filter
\%—J— Floater

Base Station Buttons

() - Leave Button Briefly press to make the robot leave the base station.

(4 - Clean Button Briefly press to make the robot clean all areas.

5 Dry Button Briefly press to make the base station start or stop drying the mop pads.



Child Lock

Press and hold the Q and 5 button for 3 seconds to activate or deactivate Child Lock. After
Child Lock is activated, all buttons on the robot and the base station are locked.

Base Station

o Statur Indicator

Solid White: The base station is
connected to power

| Solid Orange: The base station
| has an error

=4 i——f—'—-—|—|—0 Filter
= | Signaling Area

Auto-empty

Vent ’ | .

Charging Contacts

Automatic Water Adding
Inlet

‘ U » Cleaning Tool

Dust Cabinet Cover
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Preparing Your Home

Tidy up items such as power cords, cloths, slippers, and toys to improve the efficiency of the

robot.
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Before cleaning, place a physical barrier at the edge of the stairs and sofa to ensure the

secure and smooth operations of the robot.
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Open the door of the room to be cleaned, and put the furniture in its proper place to leave

more space.
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With the Al visual sensors, the robot can better recognize and avoid obstacles such as power
cords, shoes, and socks, to get the most out of the Al visual sensor, make sure that all areas
to be cleaned are well-lit.

Note:

e When operating the robot for the first time, follow it around while cleaning to remove
any potential obstacles in time.

e To prevent the robot not recognizing areas that need to be cleaned, do not stand in
front of the robot, threshold, hallway, or narrow places.

Before Use

Remove the protective strips

Install the Side Brush and the Mop Assembly

Side Brush Clip ° AL

Note: Install the side brush until it clicks into place.
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Connect to An Electrical Outlet
Please the base station in a location that is as open as possible with a good Wi-Fi signal.
Insert the power cord into the base station and plug it into the socket.

Firmly insert the power cord
upwards until the indicator
turns on.

Place the Base Station
Remove any objects that are closer than 1.5m from the front, Tm from the top, and 0.5m
from either side of the base station.

Note:

e Make sure that no objects might block the signalling area.
e To prevent water stains from wetting wood floors or carpets, placing the base station
on tile floors or marble floors is recommended.
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Before Use

Place the Robot

Press and hold the () button on the robot for 3 seconds to turn it on. Place the robot onto
the base station with the mop assembly facing toward the washboard. Then you will hear a
voice notification when the robot successfully connects to the base station and starts
charging. After the robot is fully charged, the status indicators on the robot and the base
station will remain lit for 10 minutes and will then dim.

Note: It is recommended to fully charge the robot before its first use. When the robot cannot
be turned on after the battery is depleted, manually connect the robot with the station to
charge it.

Install the Cleaner Bottle

Remove the cap of the cleaner bottle, and tear off the seals on the upper and bottom of the
bottle. Open the upper cover of the base station and take out the clean water and the used
water tank. Install the cleaner bottle along the slot into place. The cleaner will be added
automatically while working.

Note:
e Remove the soft rubber plug in the cleaner adding inlet before first use.
e Do not add any liquid other than the officially approved cleaner to help prevent base
station malfunction.

Add Water to the Clean Water Tank
Fill the clean water tank with clean water up to the maximum water level mark, and then
install the clean water tank and used water tank in place.
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MAX Water Line

Note: Do not add hot water to the water tank, as this may cause the tank to become
deformed.

Connect with Dreamehome or Mi Home/Xiaomi Home App
This product works with the Dreamehome or Mi Home/Xiaomi Home app, which can be used
to control your device.

Download the Dreamehome or Mi Home/Xiaomi Home App
Scan the QR code on the robot, or search “Dreamehome” or "Mi Home" / “Xiaomi Home" in
the app store to download and install the app based on your needs.

> Under the Cover

Note:
e Only 2.4GHz Wi-Fi networks are supported.
e Due to upgrades in the app software, the actual operation may be different from the
statements in this manual. Please follow the instructions based on the current app
version.

Add Device
Dreamehome APP: Open the Dreamehome app, enter the “Add Device” page, and then select
"DreameBot L10s Ultra". Please follow the prompts to finish the Wi-Fi connection.
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Mi Home/Xiomi Home APP: Open the Mi Home/Xiaomi Home app, tap “@ " in the upper
right, and scan the QR code above again to add “DreameBot L10s Ultra”. Please follow the
prompts to finish the Wi-Fi connection.

Once the Wi-Fi indicator is blinking slowly, the Wi-Fi has been reset.

Note: If you want to reset Wi-Fi, follow step 1 and 2. Open the Dreamehome App or Mi/Xiomi
Home App, enter the “Add Device” page, then follow the prompts to finish the Wi-Fi
connection.

= Wi-Fi Indicator

e Blinking slowly: To be
connected

e Blinking quickly: Connecting

e On: Connected

How to Use

Fast Mapping

After configuring the network for the first time, follow the instructions on the app to quickly
create a map, and the robot will start mapping without cleaning. The mapping process will be
completed when the robot returns to the station, and the map will be saved automatically.

Turn On/Off

Press and hold the (U button for 3 seconds to turn on the robot. The power indicator should
be illuminated. Place the robot onto the base, the robot should turn on automatically and
begin charging. To turn off the robot, move the robot away from the base and press and hold
the © button for 3 seconds.

Pause/Sleep

When the robot is running, press any button to pause it. If the robot is paused for more than
10 minutes, it automatically enters sleep mode. The power indicator and charging indicator
will turn off. Press any button on the robot or base or use the app to wake up the robot.

Note:
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e The robot will turn off automatically if it is left in the sleep mode for more than 12
hours.

e If the robot is paused and placed onto the base station, the current cleaning process
will end.

Do Not Disturb (DND) Mode

When the robot is set to the Do Not Disturb (DND) mode, the robot will be prevented from
resuming cleaning and the power indicator goes out. The DND mode is disabled by default at
the factory. You can use the app to enable the DND mode or modify the DND period. The
DND period is 22:00-8:00 by default.

Note:

e The scheduled cleaning tasks will be performed on time during the DND period.
e The robot will resume clean-up where it left off after the DND period expires.

Spot Cleaning

When the robot is on standby, briefly press the button CJ to enable the spot cleaning mode.
In this mode, the robot cleans a square-shaped area of 1.5 x 1.5 meters around it and returns
to its starting point once the spot cleaning is completed.

Robot Restarting

If the robot stops responding or cannot be turned off, press, and hold the button © for 10
seconds to forcefully turn it off. Then, press and hold the button © for 3 seconds to turn the
robot on.

Sweeping & Mopping

Note: When using the mop assembly for the first time, the robot performs the sweeping and
mopping task by default.
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Start sweeping and mopping

Press ( on the base station or () on the robot, or use the app to make the robot start from
the base station. Then the robot will plan the optimal cleaning route and perform the
cleaning task based on the created map.

e
Note:
e The mop pads will be cleaned before the robot start mopping, please wait with
patience.

e Do not move the base station, the clean water tank, the used water tank, or the
washboard during its working.

Return to clean mop pads midway

During mopping, the robot will automatically return to the base station to wash mop pads
based on the mop pad cleaning frequency specified on the app. Then the base station will
automatically refill the water tank of the robot, and the robot will resume the clean-up after
water refilling.

Note: If the robot returns to the base station to clean mop pads midway, the base station will
automatically empty the dust bin.
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Clean and dry mop pads after dust emptying
After the robot finishes a cleaning task and returns to the base station to charge, the base
station will automatically start emptying the dust bin, and then clean and dry the mop pads.

Note:
e When the robot returns midway to the base station to clean mop pads, the base
station will not automatically empty the dust bin.
e If the auto-empty function is turned off in the app, the base station will not
automatically empty the dust bin.
e The base station will empty the dust bin according to the frequency set in the app.

Clean the used water tank
After the robot has completed the task, please clean the used water tank to avoid any odor.

Sweeping
To use only the sweeping function, select "Sweeping” on the app, or remove the mop
assembly from the robot and the robot will automatically switch the sweeping mode.

Note: If the mop assembly is not removed from the robot, you can select the sweeping mode
on the app, and the robot will automatically lift the mop assembly before sweeping.

Make sure that the base station is connected to power and the robot is connected with the
base station. Press the button ¢ on the base station or the button ( on the robot, or use the
app to send the robot to clean all areas from the base station.
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Note: To ensure the robot can easily return to the base station after cleaning, it is
recommended to make the robot start from the base station and avoid moving the base

station during cleaning.

Routine Maintenance

Parts

To keep the robot in good condition, it is recommended to refer to the following table for

routine maintenance.

Part

Maintenance Frequency

Replacement Period

Used water tank

After each use

Clean water tank

/

Main B'rus'h Once every 2 weeks Every 6 to 12 months
Dust Bin filter Everv 3 to 6 months
Side brush Y

Washboard

Base station’s signalling area

Base station’s charging
contacts

Base station’s auto-empty vent

Universal wheel

Edge sensor

Laser Distance Sensor

Line laser sensor

Once every month

Al Visaul Sensor

Carpet Sensor

Cliff Sensors

Charging Contacts on Robot

Bumper

Robot’s automatic water
refilling inlet

Bottom of the robot

Once every month

Cleaner Adding Inlet

Recommended to clean
after removing the cleaner
(bottle)

Dust bin

Clean it as needed

Dust collection bag

Mop pad

/

6-8 weeks

Every 1 to 3 months

Note: The replacement frequency will depend on your usage of the robot. If an exception
occurs due to special circumstance, the parts should be replaced.
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Dust Collection Bag
When the dust collection bag needs to be replaced, a notification will appear in the app.

1. Discard the dust collection bag.

Note: Pulling upwards on the handle will seal the bag to prevent the dust and debris from
accidentally falling out.

2. Remove the dust and debris from the filter with a dry cloth.

3. Install a new dust collection bag.
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4. Close the cover of the dust cabinet.

Used Water Tank
1. Remove the used water tank, open its cover and port out the dirty water.

2. Rinse the used water tank with clean water and use the provided cleaning brush to
clean the inner wall of the used water tank.

Note: The float ball in the used water tank is a movable part. Do not apply too much force
when cleaning it to avoid damaging it.
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Main Brush

1. Press the brush guard clips inwards to remove the brush guard and lift the brush out
of the robot.

2. Pull out the brush covers as shown in the diagram. Use the provided cleaning tool to
remove the hair tangled in the brush.

Side Brush
Remove and clean the side brush.
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Universal Wheel

Note:

e Use a tool such as small screwdriver to separate the axle and tire of the universal

wheel. Do not use excessive force.
e Rinse the universal wheel under the running water and put it back after drying it

completely.

Dust Bin
1. Open the robot cover and press the bin clip to remove the dust bin.
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Filter
1. Remove the filter and tap its basket gently.

Note: Do not attempt to clean the filter with a brush, a finger, or sharp objects to prevent
damage.

2. Rinse the dust bin and filter with water and dry them completely before reinstalling.

¢ Rinse the dust bin and filter with clean water only. Do not use any detergent.
e Use the dust bin and filter only when they are completely dry.
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Robot Sensors and Charging Contacts
Wipe sensors and charging contacts of the robot by using a soft, dry cloth:

e The cliff sensors and the carpet sensor on the bottom of the robot

e Charging contacts at the back of the robot

e The edge sensor on the side of the robot

e LDS on the top of the robot

e The bumper, the Al visual sensor, and the line laser sensors on the front of the robot

e | ! F : rﬂ Al Visual Sensor

{- '. #"f | | Ee—] . Line Lane Sensors

\ '_ ' — = Laser Distance Sensor (LDS)
= 1} ’ . Line Laser Sensor

a“ e e . § o Bumper

= Charging Contacts

—o Carpet Sensor

/ |

Note: Wet cloth can damage sensitive elements within the robot and the base station. Please
use dry cloth for cleaning.
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Charging Contacts
Clean the charging contacts and the signalling area of the base station with a soft, dry cloth.

1 — ——

Auto-empty Vents
Clean the auto-empty vents of the robot and the base station with a soft, dry cloth.

M
|
1
L
i\
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Mop Pad
Remove the mop pad from the mop pad holder to replace it.

4

Cleaner Adding Inlet
If the cleaner adding inlet is dirty, wipe it with a soft, dry cloth.

Battery
The robot contains a high-performance lithium-ion battery pack. Make sure that the battery

remains well-charged for daily use to maintain optimal battery performance. If the robot is
not used for an extended period of time, turn it off and put it away. To prevent damages
from over-discharging, charge the robot at least once every three months.
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FAQ

Problem

Solution

The robot will not
turn on

The battery is low. Recharge the robot on the base and try again.
The temperature of the battery is too low or too high. It is
recommended to operate the appliance at a temperature between
32°F (0°C) and 104°F (40°C).

The robot will not
charge

The base station is not connected to power, please make sure both
ends of its power cord are correctly plugged in.

The contact between the charging contacts on the base and the
robot is poor, please clean the charging contacts.

Check whether there is any foreign objects at the connector of the
robot and remove the foreign object if any.

The robot fails to
connect to Wi-Fi

The Wi-Fi network is incorrect. Make sure the password used to
connect to your Wi-Fi network is correct.

The robot does not support 5 GHz Wi-Fi connection. Make sure the
robot is connected to a 2.4 GHz Wi-Fi connection.

The Wi-Fi signal is weak. Make sure the robot is an area with good
Wi-Fi coverage.

The robot may not be ready to be configured. Please exit and re-
enter the app, and then try again as instructed.

The robot cannot
find and return to
the base station

The base station is disconnected from power or moved when the
robot is not on it.

There are too many obstructions around the base station. Place the
base station in a more open area.

Moving the robot may cause it to re-position itself, and it will
recreate a map if re-positioning fails. If the robot is too far from the
base station, it might not be able to automatically return on its
own, in which case you will need to manually place the robot onto
the base station.

The robot gets stuck
in front of the base

station and cannot
return to it

Wipe the signalling area on the base station to remove dust or
debris.
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Problem

Solution

The robot will not
turn off.

The robot cannot be turned off when it is charging. It is recommended to
move the robot from the base station, and then press and hold the power
button for three seconds to turn it off.

If the robot cannot be turned off by performing step 1, press and hold the
(U button for 10 seconds to forcibly turn off the robot. If the problem
persists, please contact after-sales service.

The charging speed
is low.

It takes about 6 hours to fully charge the robot when its battery is low.

If you operate the robot at temperatures outside of the specifies range, the
charging speed will automatically slow down to extend the battery life.

The charging contacts on both of the robot and the base may be dirty,
please wipe them with a dry cloth.

The noise increase
while the robot is
operating.

Check whether the dust bin is clogged. If so, clean it or replace it.

A hard object may be caught in the main brush or the dust bin. Check and
remove any hard objects.

The main brush or the side brush may become tangled. Check and remove
any foreign objects.

Switch the suction mode to Standard or Quiet.

The robot moves
without following
the set route.

Objects such as power cords and slippers should be organized before
using the robot.

Working on wet slippery surfaces causes the main wheel to slip. It is
recommended to dry the wet places before using the robot.

Wipe the line laser sensors and the Al visual sensor on the robot with a
clean, soft cloth to keep them clean and unobstructed.

The robot misses the
rooms to be cleaned.

Make sure that the doors of the rooms to be cleaned are open.

Check whether there is a threshold higher than 2 cm at the door of the
room. The robot cannot climb over hight thresholds or steps.

The place in front of the room to be cleaned is wet and slippery, causing
the robot to slip and work abnormally. It is recommended to dry the floor
before using the robot.
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Problem

Solution

The robot will not
resume cleaning
after charging

Make sure that the robot is not set to the Do Not Disturb (DND) mode, which
will prevent it from resuming cleaning.

The robot will not resume cleaning after you manually return the robot to the
base station to charge, which includes manually placing the robot on the base
station or sending the robot to charge via the app or the robot itself.

The robot does not
respond while

pressing the button
on the base station.

The robot may be out of the base station’s wireless range. Manually return the
robot to the base station or use the app to return it.

The station cannot
automatically
empty the dust bin.

Check whether the dust collection bag in the dust cabinet is full.

If the dust collection bag is not full, check whether there is any obstructions at
the auto-empty vents of the robot, the base station, or the dust bin. If any,
clean the blocked part in time.

The water level in
the washboard is

Remove the washboard and check whether the sewage drain is blocked and
clean it.

Gently press down on the used water tank to make sure it is installed
correctly.

Check whether the seal on the used water tank is loose or not correctly

abnormal. installed, and manually reset it if so. If the problem persists, please contact the

after-sales service team.
Check the cleaner. Do not add any liquid other than the officially approved
cleaner.

Specifications

Robot

Model RLS6LADC

Charging Time Approx. 6 hours

Rated Voltage 144V

Rated Power 75W

Operation Frequency 2400-2483.5 MHz

Maximum Output Power <20 dBm

Base Station

Model RCS9

Rated Input 220-240V ~ 50-60 Hz

Rated Output 20V = 2A

Power (during dust emptying) 1000 W

Power (during cleaning) 55W

Power (drying and charging) 78 W

Under normal use of condition, this equipment should be kept a separation distance of at
least 20 cm between the antenna and the body of the user.

Warranty Conditions
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A new product purchased in the Alza.cz sales network is guaranteed for 2 years. If you need
repair or other services during the warranty period, contact the product seller directly, you
must provide the original proof of purchase with the date of purchase.

The following are considered to be a conflict with the warranty conditions, for which
the claimed claim may not be recognized:

e Using the product for any purpose other than that for which the product is intended or
failing to follow the instructions for maintenance, operation, and service of the product.

e Damage to the product by a natural disaster, the intervention of an unauthorized person
or mechanically through the fault of the buyer (e.g., during transport, cleaning by
inappropriate means, etc.).

¢ Natural wear and aging of consumables or components during use (such as batteries,
etc.).

e Exposure to adverse external influences, such as sunlight and other radiation or
electromagnetic fields, fluid intrusion, object intrusion, mains overvoltage, electrostatic
discharge voltage (including lightning), faulty supply or input voltage and inappropriate
polarity of this voltage, chemical processes such as used power supplies, etc.

¢ If anyone has made modifications, modifications, alterations to the design or adaptation
to change or extend the functions of the product compared to the purchased design or
use of non-original components.
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EU Declaration of Conformity

Identification data of the manufacturer's / importer's authorized representative:
Importer: Alza.cz a.s.
Registered office: Jankovcova 1522/53, HoleSovice, 170 00 Prague 7

CIN: 27082440

Subject of the declaration:
Title: Robot Vacuum and Mop
Model / Type: RLS6LADC

The above product has been tested in accordance with the standard(s) used to
demonstrate compliance with the essential requirements laid down in the Directive(s):

Directive No. 2014/53/EU

Directive No. 2011/65/EU as amended 2015/863/EU
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WEEE

This product must not be disposed of as normal household waste in accordance with the EU
Directive on Waste Electrical and Electronic Equipment (WEEE - 2012/19 / EU). Instead, it shall
be returned to the place of purchase or handed over to a public collection point for the
recyclable waste. By ensuring this product is disposed of correctly, you will help prevent
potential negative consequences for the environment and human health, which could
otherwise be caused by inappropriate waste handling of this product. Contact your local
authority or the nearest collection point for further details. Improper disposal of this type of
waste may result in fines in accordance with national regulations.
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Vazeny zakazniku,

Dékujeme vam za zakoupeni naseho produktu. Pfed prvnim pouzitim si prosim peclivé
prectéte nasledujici pokyny a uschovejte si tento navod k pouziti pro budouci pouziti. Zvlastni
pozornost vénujte bezpecnostnim pokyndm. Pokud mate k pfistroji jakékoli dotazy nebo
pripominky, obrat'te se na zakaznickou linku.

| www.alza.cz/kontakt
© +420 225 340 111
Dovozce Alza.cz a.s., Jankovcova 1522/53, HoleSovice, 170 00 Praha 7, www.alza.cz
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Bezpecnostni informace

Abyste predesli Urazu elektrickym proudem, pozaru nebo zranéni zplisobenému nespravnym
pouzivanim spotiebice, prectéte si pred pouzitim spotrebice peclivé navod k pouziti a
uschovejte jej pro budouci pouziti.

Omezeni pouzivani

Tento vyrobek by nemély pouzivat déti mladsi 8 let ani osoby s fyzickymi, smyslovymi
nebo mentalnimi nedostatky nebo s omezenymi zkusenostmi ¢i znalostmi bez dozoru
rodi¢li nebo opatrovnik(, aby se zajistila bezpecna obsluha a predeslo se pripadnym
riziktim. Ciéténi a Gdrzbu nesmi provadét déti bez dozoru.

Spotrebic Ize pouzivat pouze s napajecim zdrojem dodanym se spotiebi¢em.

Tento spotrebic obsahuje baterie, které mohou vyménovat pouze kvalifikované osoby.
Vyklidte Cistény prostor. Déti si se spotfebicem nesmi hrat.

Zajistéte, aby déti a domaci zvirata byly béhem provozu robota v bezpecné
vzdalenosti.

Spotrebic neinstalujte, nenabijejte ani nepouzivejte v koupelnach nebo v okoli bazén.
Tento vyrobek je urcen pouze k Cisténi podlah v domacim prostredi. Nepouzivejte jej
venku, na jiné nez podlahové povrchy ani v komerénim ¢i prdmyslovém prostredi.
Ujistéte se, Ze spotrebic pracuje spravné ve vhodném prostredi. V opacném pripadé
spotrebic¢ nepouzivejte.

Pokud je napdjeci kabel poskozen, musi byt nahrazen specialnim kabelem nebo
sestavou, které jsou k dispozici u vyrobce nebo jeho servisniho zastupce.
NepouZivejte robota v prostoru zavéseném nad Urovni zemé bez ochranné bariéry.
Neumistujte robota vzhiru nohama. Nepouzivejte kryt LDS, kryt robota ani naraznik
jako rukojet robota.

Nepouzivejte robota pfi okolni teploté vyssi nez 40 °C nebo nizsi nez 0 °C nebo na
podlaze s kapalinami nebo lepkavymi latkami.

Abyste zabranili poskozeni nebo zranéni v disledku tahani, odstrante z podlahy
vSechny volné pfedméty a pied spusténim spotrebice odstrante kabely nebo napajeci
$AGry na Cistici draze.

Odstrante z podlahy kiehké nebo malé predméty, aby do nich robot nenarazil a
neposkodil je.

Udrzujte Cistici nastroj na vlasy mimo dosah déti.

Nepouzivejte spotrebic v mistnosti, kde spi kojenec nebo dité.

Nepokladejte na robota déti, domaci zvirata ani zadné predmety bez ohledu na to,
zda je robot v klidu nebo v pohybu.

Cisti¢ uchovéavejte mimo dosah déti.

Pouzivejte pouze oficialné schvalené praci prostredky. Nepridavejte zadné tekutiny,
jako je alkohol nebo dezinfekcni prostredky.

Nepouzivejte robota k cisténi horicich predmét. Nepouzivejte robota ke sbéru
horlavych nebo vznétlivych kapalin, korozivnich plynt nebo nefedénych kyselin Ci
rozpoustédel.
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Nevysavejte tvrdé nebo ostré predmeéty. Nepouzivejte spotrebic ke sbéru predmétd,
jako jsou kameny, velké kusy papiru nebo jiné predmeéty, které by mohly spotrebic
ucpat.

Pred cisténim nebo udrzbou spotrebice je nutné vytahnout zastréku ze zasuvky.
Neotirejte robota ani zakladni stanici mokrym hadfikem ani je neoplachujte zddnou
tekutinou. Po vycisténi omyvatelnych casti je pred opétovnou instalaci a pouzitim
zcela vysuste.

Tento vyrobek pouzivejte v souladu s pokyny uvedenymi v navodu k pouziti. Uzivatelé
nesou odpovédnost za jakékoli ztraty nebo Skody, které vzniknou v dusledku
nespravného pouzivani tohoto vyrobku.

Baterie a nabijeni

3.

Nepouzivejte baterie ani zakladnové stanice jinych vyrobcl. Robota Ize pouZivat
pouze se zakladni stanici RCS9.

Nepokousejte se sami rozebirat, opravovat nebo upravovat baterii nebo zakladnovou
stanici.

Zakladnovou stanici neumistujte do blizkosti zdroje tepla.

K otirani nebo cisténi nabijecich kontaktd zakladni stanice nepouzivejte mokry hadrik
ani mokré ruce.

Nevyhazujte staré baterie nespravnym zplsobem. Nepotiebné baterie by mély byt
zlikvidovany v pfislusném recyklacnim zafizeni.

Pokud se napajeci kabel poskodi nebo zlomi, okamzité jej prestante pouzivat a
kontaktujte poprodejni servis.

Dbejte na to, aby byl robot pfi prepravé vypnuty a pokud mozno ulozeny v ptivodnim
obalu.

Pokud nebudete robota delsi dobu pouzivat, nabijte ho, vypnéte a ulozte na
chladném a suchém misté. Robota dobijejte alespon jednou za 3 mésice, aby nedoslo
k nadmérnému vybiti baterie.

Lithium-iontovy akumulator obsahuje latky nebezpecné pro Zivotni prostredi. Pfed
likvidaci robotického vysavace nejprve vyjméte akumulator a poté jej zlikvidujte nebo
recyklujte v souladu s mistnimi zakony a predpisy zemé nebo regionu, ve kterém je
pouzivan.

Pri vyjimani baterii z vyrobku je lepsi baterie spotrebovat a ujistit se, Ze je vyrobek
odpojen od napajeni.

Odmontujte Sroub na spodni strané a poté sejméte kryt.

Odpojte konektor baterie a vyjméte baterie. Neposkozujte pouzdro baterie, abyste
predesli riziku zranéni.

Baterie odevzdejte do odborné recyklacni organizace,

Bezpecnostni informace o laseru
Laserova vzdalenost odpovida normé IEC 60825-1:2014 pro laserové vyrobky tfidy 1 a
nevytvari nebezpecné laserové zareni.
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Piehled produkti

Obsah baleni
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Piehled produkti

Robot

Tlacitko Spot Clean

Kratkym stisknutim spustite rezim Spot Clean.
Tlacitko napajeni/cisténi

Stisknéte a podrzte po dobu 3 sekund pro
zapnuti/vypnuti

Stisknutim zahajite ¢isténi po zapnuti robota.

- >Tlacitko doku
Kratkym stisknutim odeslete robota zpét do stanice
Stisknutim a podrzenim po dobu 3 sekund zapnete
détskou pojistku.

Indikator stavu
Sviti bile: Ciéténi nebo je tklid dokoncen
Blikd oranzové: Chyba

Poznamka: Stisknutim libovolného tlacitka pozastavite uklid robota nebo jeho navrat k
nabijeni.

Robot a senzory

- Horni kryt

o Laserovy snimac vzdalenosti (LDS)

~ Naraznik

\ -0 Vizualni senzor Al

- Carovy laserovy snima¢
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Senzor hran

I

Senzor koberce =

Boc¢ni kartac o— ==L

Hlavni kartac =

Hlavni kolo =

Obélka o

Nabijeci kontakty o

1

Konektory —_[_...,' |
Automatické o5 |
doplnovani vody

Zasobnik na prach

Klip kose o

Kryt prachového kose

Kryt kose o

= Univerzalni kolo

= Ochrana kartacu

H Y| = Hlavni kolo

> Spony na ochranu kartac

Montazni otvory drzaku mopové
]

Klip filtru ©
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podlozky

Tlacitko Reset

e  Stisknutim a podrzenim po dobu 3
sekund obnovite tovarni nastaveni.

Indikator Wi-Fi

Sviti: pfipojeno k Wi-Fi
Rychle blika: Ceka na pfipojeni nebo se pfipojuje
Pomalu Blika: Wi-Fi neni pfipojena

o Snimac hran

o Automatické
vyprazdnéni ventilace

o Filtr



Zakladnova stanice

o Horni kryt
RUkOJet‘ (o) — — —0 Rukojet'
Kryt prachové
skiiné
Myci deska! o
Klip pro vodni Klip pro vodni nadrz
nadrz
Plovouci mi¢ « - &~ Vodovodni
potrubi
A ) o Filtr

— 7 _, Plovak

Tlacitka zakladnové stanice
(2 - Tlacitko Opustit: Kratkym stisknutim priméjete robota opustit zakladnovou stanici.

(& - Tladitko Clean: Kratce stisknéte, aby robot vycistil vSechny oblasti.

i Tlacitko Dry: Kratkym stisknutim spustite nebo zastavite suseni mopovych polstarki na
zakladni stanici.
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Détsky zamek
Stisknutim a podrzenim tIac“:itkaQ al po dobu 3 sekund aktivujete nebo deaktivujete
détskou pojistku. Po aktivaci funkce Child Lock se uzamknou vSechna tlacitka robota a
zakladni stanice.

Zakladnova stanice

o Indikator stavu

Bila: Zakladnova stanice je
pfipojena k napajeni

Oranzova: Zakladnova stanice ma

chybu
Pihradkao——f—7 <~
O — R it
» Signalizacni oblast
Automatické _ :. Nabijeci kontakty

vyprazdnéni ventilace o
: . Automatické pridavani vody

- : o Nastroj na cisténi

Kryt prachové skfiné
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Vycisténi domaciho prostredi

Abyste zvysili efektivitu prace robota, odlozte vsechny volné kabely (véetné napajeciho kabelu
nabijeciho doku), hadry, pantofle, hracky atd.

Pred uklidem umistéte na okraj schodisté a pohovky fyzickou zabranu, abyste zajistili
bezpeclny a plynuly provoz robota.

G 000 |
e =

Otevrete dvere uklizené mistnosti a nabytek umistéte na spravné misto, abyste ziskali vice
prostoru.
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______ | X v

Diky vizualnim senzordm s umélou inteligenci robot |épe rozpozna a vyhne se prekazkam,
jako jsou napajeci kabely, boty a ponozky. Abyste vizualni senzor s umélou inteligenci vyuzili
co nejlépe, ujistéte se, Ze jsou vsechny uklizené oblasti dobfe osvétlené.

Poznamka:

e Pfi prvnim pouziti robota jej pfi uklidu sledujte, abyste vcas odstranili pfipadné
prekazky.

e Aby robot nerozpoznal mista, ktera je tfeba vycistit, nestdjte pred robotem, na prahu,
v chodbé nebo na uzkych mistech.

Pred pouzitim

Odstrante ochranné pasky

N

Instalace bocniho kartace a sestavy mopu

Bocni klip na kartac ° %) 4

Poznamka: Nasadte bocni karta¢, musi zapadnout na misto.
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Pripojeni k elektrické zasuvce
Zakladnovou stanici umistéte na co nejotevienégjsi misto s dobrym signalem Wi-Fi. Zasunte
napajeci kabel do zakladni stanice a zapojte jej do zasuvky.

Pevné zasunte napajeci kabel
smeérem nahoru, dokud se
nerozsviti kontrolka.

-

Umisténi zakladni stanice
Odstrante vSechny predméty, které jsou blize nez 1,5 m od predni ¢asti, T m od horni casti a
0,5 m od obou stran zakladni stanice.

Poznamka:

e Ujistéte se, Ze signalizacni prostor neblokuji zadné predméty.
e Aby se zabranilo namoceni drfevénych podlah nebo kobercl do skvrn od vody,
doporucuje se umistit zakladni stanici na dlazdice nebo mramorové podlahy.

47



Pred pouzitim

Umisténi robota

Stisknéte a podrzte tlacitko) na robotu po dobu 3 sekund, aby se zapnul. Umistéte robota
na zakladni stanici sestavou mopu smérem k myci desce. Poté uslysite hlasové oznameni,
kdyz se robot Uspésné pripoji k zakladni stanici a zacne se nabijet. Po Uplném nabiti robota
zGstanou stavové indikatory na robotovi a zakladni stanici svitit po dobu 10 minut a poté
zhasnou.

Poznamka: Pred prvnim pouzitim se doporucuje robota plné nabit. Pokud po vybiti baterie
nelze robota zapnout, pfipojte robota ke stanici ru¢né a nabijte je;j.

Instalace lahve cistice

Odstrante uzavér lahvicky s Cisticim prostfedkem a odtrhnéte tésnéni na horni a spodni casti
lahvicky. Otevrete horni kryt zakladni stanice a vyjméte nadrzku na cistou vodu a nadrzku na
pouzitou vodu. Nainstalujte lahev s &isticem podél §térbiny na misto. Cistici prostfedek se
bude pridavat automaticky béhem prace.

Poznamka:
e Pfed prvnim pouzitim odstrarite mékkou gumovou zatku v pfivodu cistice.
e Nepridavejte zadnou jinou kapalinu nez oficialné schvaleny Cistici prostfedek, abyste
zabranili nespravné funkci zakladnové stanice.
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Doplnte vodu do nadrze na cistou vodu
Naplnite nadrz na cistou vodu Cistou vodou az po znacku maximalni hladiny a poté
nainstalujte nadrz na cistou vodu a nadrz na pouzitou vodu na misto.

=

Vodovodni potrubi MAX

Poznamka: Do zasobniku na vodu nepfilévejte horkou vodu, protoze by mohlo dojit k jeho
deformaci.

Pripojeni k aplikaci Dreamehome nebo Mi Home/Xiaomi

Home
Tento produkt spolupracuje s aplikaci Dreamehome nebo Mi Home/Xiaomi Home, kterou Ize
pouzit k ovladani zarizeni.

Stahnéte si aplikaci Dreamehome nebo Mi Home/Xiaomi Home
Naskenujte QR kdd na robotovi nebo v obchodé s aplikacemi vyhledejte "Dreamehome”
nebo "Mi Home" / "Xiaomi Home" a stahnéte a nainstalujte aplikaci podle svych potreb.

> Pod krytem

Poznamka:
e Podporovany jsou pouze 2,4 GHz sité Wi-Fi.
e Vzhledem k aktualizacim softwaru aplikace se mGze skutecné fungovani lisit od udajd
v této prirucce. Postupujte podle pokyn(i podle aktualni verze aplikace.
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Pridat zarizeni

Aplikace Dreamehome APP: Otevrete aplikaci Dreamehome, vstupte na stranku "Add Device"
a vyberte "DreameBot L10s Ultra". Postupujte podle pokynl k dokonceni pripojeni Wi-Fi.

Mi Home/Xiomi Home APP: Otevrete aplikaci Mi Home/Xiaomi Home, klepnéte na "@ " v
pravém hornim rohu a znovu naskenujte vyse uvedeny QR kod pro pridani "DreameBot L10s
Ultra". Postupujte podle pokynt k dokonceni pripojeni Wi-Fi.

Jakmile indikator Wi-Fi pomalu blika, Wi-Fi byla resetovana.

Poznamka: Pokud chcete resetovat Wi-Fi, postupujte podle krokll 1 a 2. Oteviete aplikaci
Dreamehome nebo aplikaci Mi/Xiomi Home, vstupte na stranku "Pridat zafizeni" a poté podle
pokyn( dokoncete pripojeni Wi-Fi.

e Indikator Wi-Fi
Blika pomalu: Ceka na pfipojeni
Blika rychle: Pripojovani
Sviti: pfipojeno k Wi-Fi

Jak pouzivat

Rychlé mapovani

Po prvnim nastaveni sité postupujte podle pokyn( v aplikaci, rychle vytvorte mapu a robot
zaCne mapovat bez cisténi. Proces mapovani bude dokoncen, jakmile se robot vrati do
stanice, a mapa se automaticky ulozi.

Zapnuti/vypnuti

Robota zapnete stisknutim a podrzenim tlacitka) po dobu 3 sekund. Mél by se rozsvitit
indikator napajeni. Umistéte robota na zakladnu, robot by se mél automaticky zapnout a zacit
se nabijet. Chcete-li robota vypnout, odsunte robota od zakladny a stisknéte a podrzte
tlacitko© po dobu 3 sekund.

Pauza/spanek
Kdyz robot bézi, stisknutim libovolného tlacitka jej pozastavite. Pokud je robot pozastaveny
déle nez 10 minut, automaticky prejde do rezimu spanku. Indikator napajeni a indikator
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nabijeni zhasnou. Stisknutim libovolného tlacitka na robotovi nebo zakladné nebo pomoci
aplikace robota probudite.

Poznamka:

e Pokud robot zlistane v rezimu spanku déle nez 12 hodin, automaticky se vypne.
e Pokud je robot zastaven a umistén na zakladni stanici, aktualni proces uklidu se
ukondi.

Rezim Nerusit (DND)

Pokud je robot nastaven do rezimu Nerusit (DND), robot nebude moci pokracovat v Uklidu a
indikator napajeni zhasne. Rezim DND je ve vychozim nastaveni z vyroby vypnut. Pomoci
aplikace mGzete rezim DND povolit nebo upravit dobu DND. Ve vychozim nastaveni je
perioda DND 22:00-8:00.

Poznamka:

e Planované uklidové ukoly budou v obdobi DND provadény vcas.

e Po uplynuti doby DND bude robot pokracovat v uklidu tam, kde skoncil.
Bodoveé cisténi
Kdyz je robot v pohotovostnim rezimu, kratkym stisknutim tlacitkac - aktivujte rezim

bodového cisténi. V tomto rezimu robot vycisti plochu ve tvaru ctverce o rozmérech 1,5 x 1,5
metru kolem sebe a po dokonceni bodového cisténi se vrati do vychoziho bodu.

Restartovani robota

Pokud robot pfestane reagovat nebo jej nelze vypnout, stisknéte a podrzte tlacitko© po
dobu 10 sekund, abyste jej nasilné vypnuli. Poté stisknéte a podrzte tlac¢itko® po dobu 3
sekund, abyste robota zapnuli.
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Zametani a vytirani

Poznamka: Pri prvnim pouziti sestavy mopu robot ve vychozim nastaveni provede zametani a
vytirani.

Stisknéte tla¢itko na zakladni stanici nebo na robotovi, pfipadné pouzijte aplikaci, aby se
robot spustil ze zakladni stanice. Poté robot naplanuje optimalni trasu Uklidu a provede uklid
na zakladé vytvorené mapy.

[
Poznamka:
e Nez robot zacne vytirat, vycisti se podlozky mopu, vyckejte prosim trpélive.
e Zakladni stanici, nadrz na cistou vodu, nadrz na pouzitou vodu ani myci desku béhem
prace nepremistujte.
Navrat k cistym mopovym podlozkam v poloviné cesty
Béhem mopovani se robot automaticky vrati do zakladni stanice, aby umyl podlozky mopu

podle frekvence cisténi podlozek mopu zadané v aplikaci. Poté zakladni stanice automaticky
doplni nadrzku na vodu robota a robot bude po doplnéni vody pokracovat v uklidu.

Poznamka: Pokud se robot v poloviné cesty vrati k zakladni stanici, aby vycistil mopovaci
podlozky, zakladni stanice automaticky vyprazdni zasobnik na prach.
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Po vyprazdnéni prachu vycistéte a vysuste podlozky mopu.
Poté, co robot dokonc¢i Uklid a vrati se do zakladni stanice k nabiti, zakladni stanice
automaticky zacne vyprazdnovat zasobnik na prach a poté vycisti a vysusi mopové polstarky.

Poznamka:
e Kdyz se robot vrati v poloviné cesty k zakladni stanici, aby vycistil mopovaci podlozky,
zakladni stanice automaticky nevyprazdni zasobnik na prach.
e Pokud je v aplikaci vypnuta funkce automatického vyprazdnovani, zakladni stanice
nebude automaticky vyprazdnovat zasobnik na prach.
e Zakladni stanice vyprazdni kos$ podle frekvence nastavené v aplikaci.

Vycistéte nadrz na pouzitou vodu
Po dokonceni Ukolu robota vycistéte nadrzku na pouzitou vodu, aby nedochazelo k zapachu.

Zametani
Chcete-li pouzivat pouze funkci zametani, vyberte v aplikaci moznost "Zametani" nebo
vyjméte z robota sestavu mopu a robot automaticky prepne na rezim zametani.

Poznamka: Pokud neni sestava mopu z robota vyjmuta, mizete v aplikaci zvolit rezim
zametani a robot prfed zametanim sestavu mopu automaticky zvedne.

Zkontrolujte, zda je zakladnova stanice pripojena k napajeni a zda je robot spojen se
zakladnovou stanici. Stisknéte tlacitko na zakladni stanici nebo tlacitko) na robotovi,
pripadné pomoci aplikace poslete robota na Uklid vSech oblasti ze zakladni stanice.
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Poznamka: Aby se robot mohl po cisténi snadno vratit do zakladni stanice, doporucujeme,
aby robot startoval ze zakladni stanice a béhem cisténi zakladni stanici nepremistujte.

Bézna udrzba

Dily
Aby byl robot v dobrém stavu, doporucujeme se fidit nasledujici tabulkou pro béznou
udrzbu.
Cast Frekvence Gdrzby Obdobi vymény
Nadrz na pouzitou vodu Po kazdém pouziti /

Nadrz na Cistou vodu

Hlavni kartac

Prachovy filtr

Boc¢ni kartac

Jednou za 2 tydny

Kazdych 6 az 12 mésic

Kazdych 3 az 6 mésicl

Myci deska

Signaliza¢ni oblast zakladnové
stanice

Nabijeci kontakty zakladnoveé
stanice

Automatické vyprazdnéni
ventila¢niho otvoru zakladnové
stanice

Univerzalni kolo

Snimac hran

Laserovy snimac vzdalenosti

Carovy laserovy snimac

Jednou za mésic

Senzor Al

Senzor koberce

Senzory hran

Nabijeci kontakty na robotu

Naraznik

Automatické dopliovani vody
do robota

Spodni ¢ast robota

Jednou za mésic

Pridani cCistice do pfivodu

Doporucuje se Cistit po vyjmuti
Cisticiho prostredku (lahvicky)

Zasobnik na prach

Vycistéte jej podle potreby

Vak na prach

Podlozka pod mop

/

6-8 tydn(

Kazdé 1 az 3 mésice

Poznamka: Cetnost vymény zavisi na zplisobu pouZivani robota. Pokud dojde k vyjimce v
dlsledku zvlastnich okolnosti, mély by byt dily vyménény.

54




Prachovy sbérny vak
Kdyz je treba vyménit sbérny vak, v aplikaci se zobrazi upozornéni.

1. Vak na prach vyhodte.

Poznamka: Zatahnutim za rukojet’ smérem nahoru se sacek utésni, aby se zabranilo
nahodnému vypadnuti prachu a necistot.

2. Prach a nedistoty z filtru odstrante suchym hadfikem.

3. Nainstalujte novy sbérny vak na prach.
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4. Zavrete kryt prachové skfiné.

Pouzita nadrz na vodu
1. Vyjméte nadrzku na pouzitou vodu, otevrete jeji kryt a vylijte Spinavou vodu.

2. Nadrzku na pouzitou vodu vyplachnéte cistou vodou a vnitini sténu nadrzky na
pouzitou vodu ocistéte prilozenym cisticim kartackem.

Poznamka: Plovakova koule v nadrzi na pouzitou vodu je pohybliva ¢ast. Pri isténi na ni
nevyvijejte prilis velkou silu, aby nedoslo k jejimu poskozeni.
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Hlavni kartac

1. Stisknutim klipG krytu kartace smérem dovnitr sejméte kryt kartace a vyjméte kartac z
robota.

2. Vytahnéte kryty kartacd podle obrazku. Pomoci dodaného Ccisticiho nastroje odstrarite
vlasy zamotané v kartaci.

Boc¢ni kartac
Vyjméte a vycistéte bocni kartacek.
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Univerzalni kolo

Poznamka:

e Pomoci nastroje, napfiklad malého Sroubovaku, oddélte osu a pneumatiku
univerzalniho kola. Nepouzivejte nadmeérnou silu.
¢ Univerzalni kolo oplachnéte pod tekouci vodou a po Uplném vysuseni jej vratte zpét.

Zasobnik na prach
1. Otevrete kryt robota a stisknutim spony zasobniku vyjméte zasobnik na prach.
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Filtr
1. Vyjméte filtr a jemné poklepejte na jeho kos.

Poznamka: Nepokousejte se Cistit filtr kartacem, prstem nebo ostrymi predméty, aby nedoslo
k jeho poskozeni.

2. Pred opétovnou instalaci zasobnik na prach a filtr oplachnéte vodou a zcela vysuste.

L'I".-

Poznamka:

e Zasobnik na prach a filtr oplachujte pouze Cistou vodou. Nepouzivejte zadné Cistici
prostiedky.
e Zasobnik na prach a filtr pouzivejte pouze tehdy, kdyz jsou zcela suché.
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Senzory roboti a nabijeci kontakty
Otrete senzory a nabijeci kontakty robota mékkym suchym hadrikem:

e Senzory hran a senzor koberce na spodni strané robota

¢ Nabijeci kontakty na zadni strané robota

e Snimac hran na boku robota

e LDS na horni strané robota

e Naraznik, vizualni senzor Al a laserové senzory na predni strané robota.

| Vizualni senzor Al

™,
][f | . Snimace liniovych pruha
W ) 4 e v s .
L P, o Laserovy snimac vzdalenosti
\ I&*a e , Carovy laserovy snimac
N o= =% o Naraznik
-1 -

= Nabijeci kontakty

+—o Senzor koberce

Poznamka: Mokry hadrik maze poskodit citlivé prvky robota a zakladni stanice. K ¢isténi
pouzivejte suchy hadfrik.
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Nabijeci kontakty

Ocistéte nabijeci kontakty a signalizacni oblast zakladni stanice mékkym suchym hadrikem.

[)_O%X ()
-
_l:\____- . F _.-ll __.l

Automatické vyprazdinovani vétracich otvoru

Vycistéte automaticky vyprazdnované vétraci otvory robota a zakladni stanice mékkym
suchym hadrikem.

Podlozka pod mop

Pro vyménu vyjméte mop z drzaku mopu.
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Pridani cistice do privodu
Pokud je privod CistiCe znecistény, otrete jej mékkym suchym hadrikem.

Baterie

Robot obsahuje vysoce vykonnou lithium-iontovou baterii. Dbejte na to, aby byl akumulator
pfi kazdodennim pouzivani dobre nabity, aby byl zachovan jeho optimalni vykon. Pokud
robot delSi dobu nepouzivate, vypnéte jej a ulozte. Abyste zabranili poskozeni v disledku
nadmérného vybiti, nabijejte robota alespon jednou za tfi mésice.

CASTO KLADENE DOTAZY

Problém Reseni
Baterie je vybita. Nabijte robota na zakladné a zkuste to znovu.
Robot se nezapne Teplota baterie je pfilis nizka nebo prilis vysoka. Doporucuje se

provozovat pristroj pfi teploté mezi 0 °C a 40 °C.

Zakladnova stanice neni pfipojena k napajeni, zkontrolujte, zda jsou
oba konce jejiho napajeciho kabelu spravné zapojeny.

Kontakt mezi nabijecimi kontakty na zakladné a robotem je Spatny,

ocistéte nabijeci kontakty.

Zkontrolujte, zda se na konektoru robota nenachazi cizi predméty, a
pripadné je odstrante.

Robot se nenabiji

Sit" Wi-Fi je nespravna. Zkontrolujte, zda je heslo pouzité pro
pfipojeni k siti Wi-Fi spravné.

Robot nepodporuje pfipojeni Wi-Fi 5 GHz. Zkontrolujte, zda je
Robot se nepfipoji k | robot pripojen k pfipojeni Wi-Fi 2,4 GHz.

siti Wi-Fi Signal Wi-Fi je slaby. Ujistéte se, ze se robot nachazi v oblasti s
dobrym pokrytim Wi-Fi.

Robot nemusi byt pfipraven ke konfiguraci. Ukoncete a znovu
vstupte do aplikace a pak to zkuste znovu podle pokynu.

Robot nemize najit | Zakladnova stanice je odpojena od napajeni nebo premisténa, kdyz
zakladni stanici a na ni robot neni.
vratit se na ni. V okoli zakladni stanice je pfilis mnoho prekazek. Umistéte zakladni
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stanici na volng&jsi misto.

Pfesunuti robota mize zpUsobit zménu jeho polohy, a pokud se
zména polohy nezdafi, znovu vytvori mapu. Pokud je robot prilis
daleko od zakladni stanice, nemusi byt schopen se sam automaticky
vratit, v takovém pripadé budete muset robota na zakladni stanici
umistit ru¢né.

Robot uvizne pred
zakladnovou stanici
a nemUze se k ni
vratit.

Otrete oblast signalizace na zakladni stanici, abyste odstranili prach
nebo nedistoty.

Robot se nevypne.

Robota nelze pfi nabijeni vypnout. Doporucujeme robota odsunout
od zakladni stanice a poté jej vypnout stisknutim a podrzenim
tlacitka napajeni po dobu tfi sekund.

Pokud robota nelze vypnout provedenim kroku 1, stisknéte a
podrzte tlacitko™ po dobu 10 sekund, abyste robota nasilné
vypnuli. Pokud problém pretrvava, kontaktujte poprodejni servis.

Rychlost nabijeni je
nizka.

Kdyz je baterie vybita, trva plné nabiti robota pfiblizné 6 hodin.
Pokud provozujete robota pfi teplotach mimo specifikovany rozsah,
rychlost nabijeni se automaticky snizi, aby se prodlouzila Zivotnost
baterie.

Nabijeci kontakty na robotu i zakladné mohou byt znecisténé,
otrete je suchym hadrikem.

Béhem provozu
robota se zvysuje
hlu¢nost.

Zkontrolujte, zda neni ucpany zasobnik na prach. Pokud ano,
vycistéte jej nebo vyménte.

V hlavnim kartaci nebo zasobniku na prach mize byt zachycen
tvrdy predmét. Zkontrolujte a odstrante vsechny tvrdé predméty.
Hlavni kartac nebo bocni kartac se mlze zamotat. Zkontrolujte a
odstrante vSechny cizi predméty.

Pfepnéte rezim sani na Standardni nebo Tichy.

Robot se pohybuje
bez dodrzeni
nastavené trasy.

Predmeéty, jako jsou napajeci kabely a pantofle, by mély byt pred
pouzitim robota usporadany.

Prace na mokrém kluzkém povrchu zputsobuje prokluzovani
hlavniho kola. Pfed pouzitim robota se doporucuje mokra mista
vysusit.

Carové laserové senzory a vizualni senzor Al na robotu otfete
Cistym mékkym hadrikem, aby byly Cisté a nezakalené.

Robot vynecha
mistnosti, které je
treba uklidit.

Ujistéte se, Ze jsou dvere uklizenych mistnosti oteviené.
Zkontrolujte, zda je u dvefi mistnosti prah vyssi nez 2 cm. Robot
nemUze prelézat vysoké prahy nebo schody.

Misto pred uklizenou mistnosti je mokré a kluzké, coz zpUsobuje, Ze
robot uklouzne a pracuje nestandardné. Pred pouzitim robota se
doporucuje podlahu vysusit.

Robot po nabiti
nepokracuje v
uklidu.

Ujistéte se, Ze robot neni nastaven do rezimu Nerusit (DND), ktery
mu brani v pokracovani v uklidu.

Robot nebude pokracovat v Uklidu poté, co robota rucné vratite do
zakladni stanice k nabijeni, coz zahrnuje ruc¢ni umisténi robota na
zakladni stanici nebo odeslani robota k nabijeni prostrednictvim
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aplikace nebo robota samotného.

Robot nereaguje pfi
stisknuti tlac¢itka na
zakladni stanici.

Robot se mlze nachdzet mimo dosah bezdratové sité zakladni
stanice. Vratte robota k zakladni stanici ru¢né nebo pouzijte
aplikaci k jeho vraceni.

Stanice nemize
automaticky
vyprazdnovat
zasobnik na prach.

Zkontrolujte, zda je sbérny vak v prachové skfini plny.

Pokud sbérny vak na prach neni plny, zkontrolujte, zda nejsou u
automaticky vyprazdnovanych otvor(i robota, zakladni stanice nebo
zasobniku na prach néjaké prekazky. Pokud néjaké jsou, vcas
zablokovanou cast vycistéte.

Hladina vody v myci

desce je abnormalni.

Vyjméte myci desku a zkontrolujte, zda neni ucpany odtok
odpadnich vod, a vycistéte jej.

Jemné zatlacCte na nadrzku na pouzitou vodu, abyste se ujistili, Ze je
spravné nainstalovana.

Zkontrolujte, zda tésnéni na nadrzce na pouzitou vodu neni
uvolnéné nebo nespravné nainstalované, a v takovém pripadé ho
rucné znovu nastavte. Pokud problém pretrvava, obratte se na
poprodejni servis.

Zkontrolujte cisticku. Nepridavejte jinou tekutinu nez oficialné
schvaleny Cistici prostredek.

Specifikace

Robot

Model RLS6LADC

Doba nabijeni Priblizné 6 hodin
Jmenovité napéti 144V
Jmenovity vykon 75 W

Provozni frekvence 2400-2483,5 MHz
Maximalni vystupni vykon <20 dBm
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Zakladnova stanice

Model RCS9

Jmenovity prikon 220-240V ~ 50-60 Hz
Jmenovity vykon 20V— 2 A

Vykon (p¥i vyprazdinovani prachu) 1000 W

Napajeni (béhem cisténi) 55W

Napajeni (suseni a nabijeni) 78 W

Pfi béZném pouzivani tohoto zafizeni by méla byt vzdalenost mezi anténou a télem uzivatele
nejméné 20 cm.

Zarucni podminky

Na novy vyrobek zakoupeny v prodejni siti Alza.cz se vztahuje zaruka 2 roky. V pfipadé
potieby opravy nebo jiného servisu v zarucni dobé se obrat'te pfimo na prodejce vyrobku, je
nutné predlozit originalni doklad o koupi s datem nakupu.

Za rozpor se zaru¢nimi podminkami, pro ktery nelze reklamaci uznat, se povazuji
nasledujici skutecnosti:

Pouzivani vyrobku k jinému Ucelu, nez pro ktery je vyrobek urcen, nebo nedodrzovani
pokynU pro udrzbu, provoz a servis vyrobku.

Poskozeni vyrobku zivelnou pohromou, zasahem neopravnéné osoby nebo mechanicky
vinou kupujiciho (napf. pfi prepravé, ¢isténi nevhodnymi prostredky apod.).

Prirozené opotiebeni a starnuti spotfebniho materialu nebo soucasti béhem pouzivani
(napf. baterii atd.).

Plsobeni nepfiznivych vnéjsich vliva, jako je slunecni zarfeni a jiné zareni nebo
elektromagnetické pole, vniknuti kapaliny, vniknuti predmétu, prepéti v siti,
elektrostaticky vyboj (véetné blesku), vadné napajeci nebo vstupni napéti a nevhodna
polarita tohoto napéti, chemické procesy, napf. pouzité zdroje atd.

Pokud nékdo proved! Upravy, modifikace, zmény konstrukce nebo adaptace za Ucelem
zmény nebo rozsifeni funkci vyrobku oproti zakoupené konstrukci nebo pouziti
neoriginalnich soudasti.
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EU prohlaseni o shodé

Identifikacni idaje zplnomocnéného zastupce vyrobce/dovozce:
Dovozce: Alza.cz a.s.

Sidlo spolecnosti: Jankovcova 1522/53, Holesovice, 170 00 Praha 7.
ICO: 27082440

Predmét prohlaseni:
Nazev: Roboticky vysavac a mop

Model / typ: RLS6LADC

Vyse uvedeny vyrobek byl testovan v souladu s normou (normami) pouzitou
(pouzitymi) k prokazani shody se zakladnimi pozadavky stanovenymi ve smérnici
(smérnicich):

Smérnice ¢. 2014/53/EU

Smérnice ¢. 2011/65/EU ve znéni 2015/863/EU
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WEEE

Tento vyrobek nesmi byt likvidovan jako bézny domovni odpad v souladu se smérnici EU o
odpadnich elektrickych a elektronickych zafizenich (WEEE - 2012/19/EU). Misto toho musi byt
vracen na misto ndkupu nebo predan na verejné sbérné misto recyklovatelného odpadu. Tim,
Ze zajistite spravnou likvidaci tohoto vyrobku, pomuUzete predejit moznym negativnim
dlsledkim pro Zivotni prostredi a lidské zdravi, které by jinak mohly byt zpisobeny
nevhodnym nakladanim s odpadem z tohoto vyrobku. Dalsi informace ziskate na mistnim
Uradé nebo na nejblizs§im sbérném misté. Nespravna likvidace tohoto typu odpadu mize mit
za nasledek pokuty v souladu s vnitrostatnimi predpisy.
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Vazeny zakaznik,
dakujeme vam za zakUpenie nasho vyrobku. Pred prvym pouzitim si pozorne precitajte
nasledujuce pokyny a uschovajte si tento navod na pouzitie. Osobitni pozornost’ venujte

bezpecnostnym pokynom. Ak mate akékolvek otazky alebo pripomienky k pristroju, obratte
sa na linku zakaznickeho servisu.

| www.alza.sk/kontakt
© +421 257 101 800
Dovozca Alza.cz a.s., Jankovcova 1522/53, HoleSovice, 170 00 Praha 7, www.alza.cz

68



Bezpecnostné informacie

Aby ste predisli Urazu elektrickym prudom, poZiaru alebo zraneniu spdsobenému
nespravnym pouzivanim spotrebica, pred pouzitim spotrebica si pozorne predcitajte navod na
obsluhu a uschovajte si ho pre buduce pouzitie.

Obmedzenia pouzivania

e Tento vyrobok by nemali pouzivat deti mladsie ako 8 rokov alebo osoby s fyzickymi,
zmyslovymi alebo mentalnymi nedostatkami alebo s obmedzenymi skisenostami Ci
znalostami bez dohladu rodicov alebo opatrovnikov, aby sa zabezpecila bezpecna
prevadzka a predislo sa moznym nebezpecenstvam. Cistenie a udrzbu nesmu
vykonavat' deti bez dozoru.

e Spotrebic sa mbze pouzivat len s napajacim zdrojom dodanym so spotrebicom.

e Tento spotrebi¢ obsahuje batérie, ktoré by mali vymienat’ len kvalifikované osoby.

e Vycistite Cistenu oblast. Deti sa so spotrebicom nesmu hrat.

Zabezpeclte, aby deti a domace zvierata boli pocas prevadzky robota v bezpecnej
vzdialenosti.

e Spotrebic neinstalujte, nenabijajte ani nepouzivajte v kupelniach alebo v okoli
bazénov.

e Tento vyrobok je urceny len na cCistenie podlah v domacom prostredi. Nepouzivajte
ho vo vonkajsom prostredi, na iné ako podlahové povrchy ani v komer¢nom alebo
priemyselnom prostredi.

o Uistite sa, ze spotrebic pracuje spravne vo vhodnom prostredi. V opacnom pripade
spotrebic¢ nepouzivajte.

e Ak je napajaci kabel poskodeny, je potrebné ho vymenit za Specialny kabel alebo
zostavu, ktoré su k dispozicii u vyrobcu alebo jeho servisného zastupcu.

e Robota nepouzivajte v priestore zavesenom nad Uroviou zeme bez ochrannej bariéry.

e Neumiestnujte robota hore nohami. Nepouzivajte kryt LDS, kryt robota ani naraznik
ako rukovat robota.

¢ Robota nepouzivajte pri teplotach okolia nad 40 °C alebo pod 0 °C, ani na podlahach
s tekutinami alebo lepkavymi latkami.

e Aby ste predisli poskodeniu alebo zraneniu v dosledku tahania, odstrante z podlahy
vSetky volné predmety a pred spustenim spotrebica odstrante vSetky Snury alebo
napajacie kable na Cistiacej drahe.

e Odstrante z podlahy krehké alebo malé predmety, aby do nich robot nenarazil a
neposkodil ich.

e Nastroj na Cistenie vlasov uchovavajte mimo dosahu deti.

¢ Nepouzivajte spotrebi¢ v miestnosti, kde spi dojca alebo dieta.

¢ Na robota neumiestniujte deti, domace zvierata ani zZiadne predmety bez ohladu na
to, Ci je robot v pokoji alebo v pohybe.

o Cistiaci prostriedok uchovavajte mimo dosahu deti.

e Pouzivajte len oficialne schvalené Cistiace prostriedky. Nepridavajte ziadne kvapaliny,
ako je alkohol alebo dezinfekcné prostriedky.
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Robota nepouZivajte na Cistenie horiacich predmetov. Robota nepouzivajte na zber
horlavych alebo horlavych kvapalin, korozivnych plynov alebo nezriedenych kyselin Ci
rozpustadiel.

Nevysavajte tvrdé alebo ostré predmety. Nepouzivajte spotrebic¢ na zbieranie
predmetov, ako s kamene, velké kusy papiera alebo iné predmety, ktoré by mohli
spotrebic upchat’.

Pred Cistenim alebo Udrzbou spotrebica je potrebné vytiahnut zastrcku zo zasuvky.
Robota ani zakladhovu stanicu neotierajte mokrou handrickou ani ich neoplachujte
Ziadnou tekutinou. Po vycisteni umyvatelnych casti ich pred opatovnou instalaciou a
pouzitim Uplne vysuste.

Tento vyrobok pouzivajte v sulade s pokynmi uvedenymi v navode na pouzitie.
Pouzivatelia su zodpovedni za akukolvek stratu alebo poskodenie, ku ktorému dojde
v dosledku nespravneho pouzivania tohto vyrobku.

Batérie a nabijanie

3.

Nepouzivajte batérie ani zdkladnové stanice od inych vyrobcov. Robot sa moze
pouzivat' len so zékladhovou stanicou RCS9.

Nepokusajte sa sami rozoberat, opravovat alebo upravovat' batériu alebo zakladrovu
stanicu.

Neumiestnujte zakladhovu stanicu do blizkosti zdroja tepla.

Na utieranie alebo cistenie nabijacich kontaktov zakladfovej stanice nepouzivajte
mokrd handricku ani mokré ruky.

Staré batérie nelikvidujte nespravnym spésobom. Nepotrebné batérie by ste mali
zlikvidovat' v prislusnom recyklacnom zariadeni.

Ak sa napajaci kabel poskodi alebo zlomi, okamzZite ho prestante pouzivat a
kontaktujte popredajny servis.

Dbajte na to, aby bol robot pocas prepravy vypnuty a podla moznosti ulozeny v
povodnom obale.

Ak nebudete robota dlhsi cas pouzivat, nabite ho, vypnite a ulozte na chladnom a
suchom mieste. Robota nabijajte aspon raz za 3 mesiace, aby ste zabranili
nadmernému vybijaniu batérie.

Litium-idnova batéria obsahuje latky nebezpecné pre zZivotné prostredie. Pred
likvidaciou robotického vysavaca najprv vyberte batériu a potom ju zlikvidujte alebo
recyklujte v silade s miestnymi zakonmi a predpismi krajiny alebo regionu, v ktorom
sa pouziva.

Pri vyberani batérii z vyrobku je lepSie batérie spotrebovat’ a uistit sa, Ze je vyrobok
odpojeny od napajania.

Odstrante skrutku v spodnej Casti a potom odstrante kryt.

Odpojte konektor batérie a vyberte batérie. Neposkodzujte puzdro batérie, aby ste sa
vyhli riziku poranenia.

Odneste batérie do profesionalnej recyklacnej organizacie,

Bezpecnostné informacie o laseri
Laserova vzdialenost je v sulade s normou IEC 60825-1:2014 pre laserové vyrobky triedy 1 a

nevytvara nebezpecné laserové Ziarenie.
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Prehlad produktov

Obsah balenia
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Bocna kefa Napajaci kabel

Podlozka pod mop x

5 Drziak na mop x 2

Prehlad produktov
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Robot

Tlacidlo bodového cistenia

Kratkym stlacenim spustite bodové Cistenie.
Tlac¢idlo napajania/cCistenia

Kratko stlacte a podrzte 3 sekundy na zapnutie
alebo vypnutie

Stlacte kratko na spustenie Cistenia po vypnuti
robota.

Dokovacie tlacidlo

Kratkym stlacenim odoslete robota spat’ do
zadnej stanice

Stla¢enim a podrzanim na 3 sekundy aktivujete
detskd poistku.

Indikator stavu

Plne biely:

rychlo bliké oranzovo:

Oranzova:

Oranzova:

Chyba

pretrvava: Slaba batéria Pozastavené

Poznamka: Stlacenim lubovolného tlacidla pozastavite Cistenie robota alebo ho vratite na

nabijanie.

Robot a senzory

- Horny kryt LDS

o Laserovy snimac vzdialenosti
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Senzory Utesov

Senzor na koberci =

Bocna kefa o —=+47

o Univerzalny bicykel

o Ochrana kefy

{
bf
T

Hlavny Stetec o

Hlavné koleso =

‘ P~ = Hlavné koleso

> Klipy na ochranu

Obal o

o

Nabijacie kontakty o

i

Montazne otvory pre

Tlacidlo Reset

e Stla¢enim a podrzanim na
3 sekundy obnovite
vyrobné nastavenia.

Indikator Wi-Fi

Zapnuté: Wi-Fi je pripojené

Blika rychlo: ¢aka na pripojenie
alebo sa pripaja

Pomaly blika: Wi-Fi nie je pripojené

Konektory —{_"T | » """ (74— Snima¢ hran

Automatické dopinanie o5
vody

Nadoba na prach
Klip na odpadkovy k&8 o«

Kryt zasobnika na prach ..

Kryt kosa o 1

Klip filtra ©
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o Automatické
vyprazdnovanie

o Filter



Zakladnova stanica

o Horny kryt

Rukovat o — — —o Rukovat

Kryt na
prachovu
Skatulu

Washboard o—F—

Klip pre nadrz na

Klip pre nadrz vodu
na vodu
Plavajuca gula o - “— 2 Vodovodné
potrubia
C A o Filter

/ ,
</ Plavak

Tlacidla zakladinovej stanice
) - Tlacidlo Exit Kratko ho stlacte, aby robot opustil zakladrnovu stanicu.

(5 _ Krétko stlatte tlacidlo Clean, aby ste vycistili vSetky oblasti.

i Tlacidlo susenia Kratkym stlacenim spustite alebo zastavite susenie mopovacich
podloziek na zakladnej stanici.
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Detsky zamok

Stlacenim a podrzanim tlaéidielQ a na3 sekundy aktivujete alebo deaktivujete detsku
poistku. Ked' je aktivovana detska zamka, vsetky tlacidla robota a zakladnovej stanice su
uzamknuté.

Zakladnova stanica

o Indikator Statur
Jednoliata biela farba:
Zakladnova stanica je pripojena
k napajaniu

. Oranzova farba: Zakladnova

Sloto————727 13 stanica ma chybu

( - o Filter
o Signaliza¢na oblast’

Automatické ' I—a—.—a Nabijacie kontakty

vyprazdnovan T ‘
ie ventilacie —— e iy

, Automatické pridavanie vody

- : > Nastroj na Cistenie

Kryt na prachovu skatulu
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Priprava vasho domova
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Upratujte predmety, ako su napdjacie kable, tkaniny, papuce a hracky, aby ste zvysili G¢innost’
robota.

Pred cistenim umiestnite na okraj schodov a pohovky fyzickl zabranu, aby ste zaistili
bezpecnu a plynull prevadzku robota.
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Otvorte dvere upratovanej miestnosti a umiestnite nabytok na spravne miesto, aby ste
ponechali viac priestoru.
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Vdaka vizualnym senzorom s umelou inteligenciou dokazZe robot lepsie rozpoznat prekazky,
ako su napéjacie kable, topanky a ponozky, a vyhnut' sa im.Aby ste vizualny senzor s umelou
inteligenciou vyuzili co najlepsie, uistite sa, Ze vSetky Cistené oblasti su dobre osvetlené.

Poznamka:

e Pri prvom pouziti robota ho pocas Cistenia sledujte, aby ste vcas odstranili pripadné
prekazky.

e Aby robot nerozpoznal oblasti, ktoré treba Cistit, nestojte pred robotom, na prahoch,
na chodbach alebo na Uzkych miestach.

Pred pouzitim

Odstrante ochranné pasky

N

Instalacia zostavy bocnej kefy a mopu

Bocny klip na kefu ° )4

Poznamka: Nasadte bo¢nu kefu, kym nezapadne na miesto.
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Pripojenie do elektrickej zasuvky
Zakladnovu stanicu umiestnite na ¢o najotvorenejsie miesto s dobrym signalom Wi-Fi. Vlozte
napajaci kabel do zakladnovej stanice a zapojte ju do elektrickej zasuvky.

Pevne zatlacCte napajaci
kabel smerom nahor, kym sa
nerozsvieti kontrolka.

-

Umiestnenie zakladnovej stanice
Odstrante vsetky predmety, ktoré su blizsie ako 1,5 m od prednej casti, T m od hornej Casti a
0,5 m od oboch stran zakladnovej stanice.

Poznamka:

e Uistite sa, ze oblast signalu nie je blokovana ziadnymi predmetmi.
e Aby sa zabranilo nasiaknutiu drevenych podlah alebo kobercov skvrnami od vody,
odporuca sa umiestnit’ zakladnu stanicu na dlazdice alebo mramorové podlahy.
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Pred pouzitim

Umiestnenie robota

Stlacenim a podrzanim tlacidla(> na robotovi na 3 sekundy ho zapnite. Umiestnite robota na
zakladnu stanicu tak, aby zostava mopu smerovala k umyvacej doske. Potom budete pocut’
hlasové hlasenie, ked’ sa robot Uspesne pripoji k zakladnej stanici a zacne sa nabijat. Po
Uplnom nabiti robota zostanu indikatory stavu na robotovi a zakladrovej stanici svietit’ 10
minut a potom zhasnu.

Poznamka: Pred prvym pouzitim sa odporuca robota Uplne nabit. Ak sa robot po vybiti
batérie neda zapnut, pripojte ho k stanici ru¢ne a nabite ho.

Instalacia cistica flias

Odstrante uzaver flase s Cistiacim prostriedkom a odtrhnite tesnenia na hornej a dolnej Casti
flase. Otvorte horny kryt zakladnej stanice a vyberte nadrzku na Cistd vodu a nadrzku na
pouzitd vodu. Nainstalujte flasu s Cistiacim prostriedkom pozdiz trbiny na miesto. Cistiaci
prostriedok sa bude pridavat  automaticky pocas prace.

Poznamka:
e Pred prvym pouzitim odstrante makkd gumovu zatku v privode Cistica.
e Nepridavajte ziadnu inu kvapalinu ako oficialne schvaleny Cistiaci prostriedok, aby ste
zabranili nespravnemu fungovaniu zakladrovej stanice.
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Doplnte vodu do nadrze na cistu vodu
Naplnite nadrz na cistd vodu Cistou vodou po znacku maximalnej hladiny a potom
namontujte nadrz na Cistu vodu a nadrz na pouzitd vodu na miesto.

Vodovodné potrubia MAX

Poznamka: Do zasobnika na vodu nepridavajte horticu vodu, pretoze moze dojst k jej
deformaécii.

Pripojenie k sluzbe Dreamehome alebo Mi Home/Xiaomi

Home

Tento vyrobok spolupracuje s aplikaciou Dreamehome alebo Mi Home/Xiaomi Home, pomocou
ktorej mozno zariadenie ovladat.

Prevzatie aplikacie Dreamehome alebo Mi Home/Xiaomi Home

Naskenujte QR kdd v systéme Android alebo vyhladajte "Dreamehome” alebo "Mi
Home"/"Xiaomi Home" v obchode s aplikaciami a stiahnite a nainstalujte aplikaciu podla svojich
potrieb.

, Pod kapotou

Poznamka:
e Podporované su len 2,4GHz siete Wi-Fi.
e Vzhladom na aktualizacie softvéru aplikacie sa skutocna prevadzka moéze lisit od
informacii uvedenych v tejto prirucke. Postupujte podla pokynov podla aktualnej verzie
aplikacie.
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Pridanie zariadenia
Dreamehome APP: Otvorte aplikaciu Dreamehome, vstupte na stranku "Pridat zariadenie" a
vyberte "DreameBot L10s Ultra". Podla pokynov dokoncite pripojenie Wi-Fi.

Aplikacia Mi Home/Xiaomi Home: Otvorte aplikaciu Mi Home/Xiaomi Home, tuknite na
polozku "& " v pravom hornom rohu a znovu naskenujte vyssie uvedeny QR kéd, aby ste
pridali "DreameBot L10s Ultra". Podla pokynov dokoncite pripojenie Wi-Fi.

Ked' indikator Wi-Fi pomaly blika, Wi-Fi bolo resetované.

Poznamka: Ak chcete resetovat Wi-Fi, postupujte podla krokov 1 a 2. Otvorte aplikaciu
Dreamehome alebo aplikaciu Mi/Xiomi Home, prejdite na stranku "Pridat’ zariadenie" a
potom podla pokynov dokoncite pripojenie Wi-Fi.

= Indikator Wi-Fi

e Pomaly zmurka: Pripajanie
e Rychlo Zzmurka: Spojenia
e Na: Pripojené

Ako pouzivat’

Rychle mapovanie

Po prvom nastaveni siete postupujte podla pokynov v aplikacii, rychlo vytvorte mapu a robot
zacne mapovat bez Cistenia. Proces mapovania sa dokonci, ked sa robot vrati do stanice, a
mapa sa automaticky ulozi.

Zapnutie/vypnutie

Ak chcete zapnut robota, stlacte a podrzte tlacidlo® na 3 sekundy. Mal by sa rozsvietit
indikator napajania. PolozZte robota na zakladnu, robot by sa mal automaticky zapnut’ a zacat’
sa nabijat. Ak chcete robota vypnUt, odsurite ho od zakladne a stlacte a podrzte tla¢idlo® na
3 sekundy.
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Pauza/spanok

Ked robot bezi, stlacenim lubovolného tlacidla ho pozastavite. Ak je robot pozastaveny
dlhsie ako 10 minut, automaticky prejde do rezimu spanku. Indikator napajania a indikator
nabijania zhasnu. Stlacenim fubovolného tlacidla na robotovi alebo zakladni alebo pomocou
aplikacie robota prebudite.

Poznamka:

e Ak robot zostane v rezime spanku dlhsie ako 12 hodin, automaticky sa vypne.
e Ak sa robot zastavi a polozi na zakladnu stanicu, aktualny proces Cistenia sa ukonci.

Rezim nerusit (DND)
Ak je robot nastaveny na rezim Nerusit (DND), robot nebude méct’ pokracovat v Cisteni a
indikator napajania zhasne. Rezim DND je v predvolenom nastaveni z vyroby vypnuty.

Pomocou aplikacie mézete rezim DND zapnut’ alebo nastavit' ¢as DND. V predvolenom
nastaveni je doba DND 22:00 - 8:00.

Poznamka:

e Planované ulohy cistenia sa budu vykonavat' véas pocas obdobia DND.
e Po uplynuti ¢asu DND bude robot pokracovat' v Cisteni tam, kde skoncil.

Bodové cistenie

Ked' je robot v pohotovostnom reZime, kratkym stlacenim tlacidlaC> aktivujete reZim
bodového dCistenia. V tomto rezime robot vycisti okolo seba oblast v tvare Stvorca s rozmermi
1,5 x 1,5 metra a po dokonceni bodového Cistenia sa vrati do vychodiskového bodu.

Restartovanie robota
Ak robot nereaguje alebo sa neda vypnut, stlacte a podrzte tlac¢idlo® na 10 sekind, aby ste
ho nasilne vypli. Potom stlacte a podrzte tlac¢idlo© na 3 sekundy, aby ste robota zapli.

Zametanie a umyvanie
Poznamka: Pri prvom pouziti zostavy mopu robot predvolene vykonava zametanie a
vytieranie.
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Zacnite zametat’ a umyvanie

Stla¢te na zakladnovej stanici alebo() na robotovi, pripadne pouzite aplikaciu na spustenie
robota zo zakladnovej stanice. Robot potom naplanuje optimalnu trasu Cistenia a vykona
Cistenie na zaklade vytvorenej mapy.

3

Poznamka:
e Predtym, ako robot zacne mopovat, sa vycistia mopovacie podlozky, preto trpezlivo
pockajte.

e Zakladnu stanicu, nadrz na cistu vodu, nadrz na pouzitt vodu ani umyvaciu dosku
pocas prevadzky nepresuvajte.

Navrat k cistym mopovym podlozkam v polovici cesty

Pocas mopovania sa robot automaticky vrati do zakladnej stanice, aby umyl mopovacie
podlozky podla frekvencie Cistenia mopovacich podloziek nastavenej v aplikacii. Potom
zakladnova stanica automaticky doplni naddrzku na vodu robota a robot bude po doplneni
vody pokracovat' v upratovani.

Poznamka: Ak sa robot v polovici cesty vrati do zakladnej stanice, aby vycistil mopovacie
podlozky, zakladna stanica automaticky vyprazdni nadobu na prach.
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Po utreti prachu vycistite a vysuste mopové podlozky

Po dokonceni Cistenia a navrate robota do zakladnej stanice na nabitie zakladna stanica
automaticky zacne vyprazdnovat zasobnik na prach a potom vycisti a vysusi mopové
podlozky.

Poznamka:
e Ked sa robot vrati do polovice cesty k zakladnej stanici, aby vycistil mopovacie
podlozky, zakladna stanica automaticky nevyprazdni nadobu na prach.
e Ak jev aplikacii vypnuta funkcia automatického vyprazdnovania, zakladnova stanica
nebude automaticky vyprazdnovat nadobu na prach.
e Zakladnova stanica vyprazdnuje zasobnik podla frekvencie nastavenej v aplikacii.

Vydistite nadrz na pouzita vodu
Ked robot dokonci svoju ulohu, vycistite nadrz na pouzitd vodu, aby ste zabranili zapachu.

Zametanie
Ak chcete pouzivat' iba funkciu zametania, vyberte v aplikacii polozku "Zametanie" alebo
vyberte z robota zostavu mopu a robot sa automaticky prepne do rezimu zametania.

Poznamka: Ak zostava mopu nie je z robota vybrata, mézete v aplikacii vybrat rezim
zametania a robot pred zametanim zostavu mopu automaticky zdvihne.

Skontrolujte, ¢i je zakladnova stanica pripojena k napajaniu a ¢i je robot pripojeny k
zakladrovej stanici. Stlacte tlacidlo na zakladhovej stanici alebo tlacidlo ) na robotovi,
pripadne pomocou aplikacie poslite robota na Cistenie vSetkych oblasti zo zakladrnove;j
stanice.
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Poznamka: Aby sa robot po cisteni mohol lahko vratit' do zakladnej stanice, odporucame, aby
robot vychadzal zo zakladnej stanice a pocas Cistenia sa vyhybal jej premiesthovaniu.

Bezna udrzba

Diely

Na udrzanie robota v dobrom stave odporicame dodrziavat nasledujicu tabulku beznej
udrzby.

Cast Frekvencia udrzby Obdobie vymeny
Nadrz na pouzitu vodu Po kazdom pouziti /

Nadrz na cistu vodu

Hlavny Stetec

Prachovy filter

Bocna kefa

Raz za 2 tyzdne

Kazdych 6 aZ 12 mesiacov

Kazdych 3 az 6 mesiacov

Washboard

Signalizacna oblast zakladnovej
stanice

Nabijacie kontakty zakladnhovej
stanice

Automatické vyprazdnovanie
ventilacného otvoru zakladnovej
stanice

Univerzalny bicykel

Snimac hran

Laserovy snimac vzdialenosti

Riadkovy laserovy snimac

Raz mesacne

Senzor Al Visaul

Senzor na koberci

Senzory Utesov

Nabijacie kontakty na robotovi

Naraznik

Automatické dopinanie vody do
robota

Spodna cast robota

Raz mesacne

Pridanie Cistica na vstupe

Odporuca sa Cistit po vybrati
Cistiaceho prostriedku (flase)

Nadoba na prach

Cistite ho podla potreby

Vrecko na prach

Mopova rohoz

/

6-8 tyzdnov

Kazdych 1 aZ 3 mesiace

Poznamka: Frekvencia vymeny zavisi od spdsobu pouzivania robota.

dosledku osobitnych okolnosti, diely by sa mali vymenit'.
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Vrecko na zber prachu
Ked je potrebné vymenit zberné vrecko, v aplikacii sa zobrazi upozornenie.

1. Vyhodte vrecko na prach.

Poznamka: Potiahnutim rukovate smerom nahor sa vrecko uzavrie, aby sa zabranilo
nahodnému vypadnutiu prachu a necistot.

2. Prach a nedistoty z filtra odstrante suchou handrickou.

3. Nainstalujte nové vrecko na zachytavanie prachu.
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4. Zatvorte protiprachovy kryt.

Pouzita nadrz na vodu
1. Vyberte nadrzku na pouzitl vodu, otvorte jej kryt a vylejte Spinavu vodu.

2. Nadrzku na pouzitu vodu vyplachnite ¢istou vodou a vnutro nadrzky na pouzitl vodu
vycistite prilozenou cistiacou kefkou.

Poznamka: Pohyblivou cast'ou je plavakova gula v nadrzi na pouzitd vodu. Pri Cisteni na fiu
nevyvijajte prilis velku silu, aby ste ju neposkodili.
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Hlavny stetec

1. Stla¢enim svoriek krytu kefy dovnutra odstrante kryt kefy a vyberte kefu z robota.

= —
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2. Vytiahnite kryty kefiek podla obrazka. Pomocou prilozeného cistiaceho nastroja
odstrante vlasy zamotané v kefke.

Bocna kefa
Odstrante a vycistite bocnu kefu.
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Univerzalne koleso

Poznamka:

e Pomocou nastroja, ako je maly skrutkovac, oddelte napravu a univerzalnu pneumatiku
kolesa. Nepouzivajte nadmernu silu.

¢ Univerzélne koleso oplachnite pod tecicou vodou a po Uplnom vysuseni ho vratte
spat.

Nadoba na prach
1. Otvorte kryt robota a stlacenim spony zasobnika vyberte nadobu na prach.
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Filter

1. Vyberte filter a jemne poklepte na kos filtra.

Poznamka: Nepokusajte sa distit filter kefou, prstom alebo ostrymi predmetmi, aby ste ho

neposkodili.
2. Pred opatovnou instalaciou nadobu na prach a filter vyplachnite vodou a Uplne

vysuste.
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Poznamka:
e Nadobu na prach a filter oplachujte len Cistou vodou. Nepouzivajte Ziadne Cistiace
prostriedky.
e Nadobu na prach a filter pouzivajte len vtedy, ked" su Uplne suché.
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Senzory robota a nabijacie kontakty
Senzory a nabijacie kontakty robota utrite makkou suchou handrickou:

e Senzory Utesov a senzor koberca na spodnej strane robota

¢ Nabijacie kontakty na zadnej strane robota

e Snimac hran na boku robota

e LDS na vrchole robota

e Naraznik, vizualny senzor s umelou inteligenciou a laserové senzory na prednej strane
robota.

N ©
. . N ! ‘_'__j Vizualny senzor Al
( #"J ] ;' . Snimace riadkovych

o Laserovy snimac vzdialenosti

o . Riadkovy laserovy snimac

R | o Naraznik

: Nabijacie kontakty

T | ‘
. ‘ +—a Senzor na koberci

Poznamka: Mokra handricka méze poskodit’ citlivé prvky robota a zakladnovej stanice. Na
Cistenie pouzivajte suchi handricku.
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Nabijacie kontakty
Nabijacie kontakty a signalnu oblast  zakladnovej stanice vycistite makkou, suchou
handrickou.

Automatickeé vyprazdinovanie ventilatora
Automatické vyprazdnovanie ventilaénych otvorov robota a zakladfovej stanice vycistite
méakkou suchou handrickou.

=
. y

Mopova rohoz
Ak chcete mop vymenit, vyberte ho z drziaka mopu.
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Pridanie cistica na vstupe
Ak je vstup cistica znecisteny, utrite ho makkou suchou handrickou.

Batérie

Robot obsahuje vykonnu litium-iénovu batériu. Dbajte na to, aby bola batéria pocas
kazdodenného pouzivania dobre nabitd, aby sa zachoval optimalny vykon. Ak robot dlhsi ¢as
nepouzivate, vypnite ho a ulozte. Aby ste zabranili poskodeniu v désledku nadmerného
vybitia, robota nabijajte aspon raz za tri mesiace.

CASTO KLADENE OTAZKY

Problém Riesenie

Batéria je vybita. Nabite robota na zakladni a skuste to znova.
Teplota batérie je prilis nizka alebo prilis vysoka. Zariadenie sa
odporuca

prevadzkovat pri teplote od 0 °C do 40 °C.

Robot sa nezapne

Zakladnova stanica nie je pripojena k napajaniu, skontrolujte, ¢i su
spravne pripojené oba konce jej napajacieho kabla.

Kontakt medzi nabijacimi kontaktmi zakladriovej stanice a robota
je zly, ocistite nabijacie kontakty.

Skontrolujte, ¢i sa na konektore robota nenachadzaju cudzie
predmety, a v pripade potreby ich odstrante.

Robot sa nenabija

Siet” Wi-Fi je nespravna. Skontrolujte, Ci je heslo pouzité na
pripojenie k sieti Wi-Fi spravne.

Robot nepodporuje 5 GHz pripojenie Wi-Fi. Skontrolujte, Ci je
Robot sa nepripoji k | robot pripojeny k 2,4 GHz Wi-Fi pripojeniu.

sieti Wi-Fi Signal Wi-Fi je slaby. Uistite sa, ze sa robot nachadza v oblasti s
dobrym pokrytim Wi-Fi.

Robot nemusi byt pripraveny na konfiguraciu. Ukoncite a znovu
vstupte do aplikacie a potom to skuste znova podla pokynov.
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Robot nemdéze najst’
zakladnu stanicu a
vratit sa k nej

Zakladnova stanica je odpojena od napajania alebo presunuta, ked’
na nej robot nie je.

V okoli zakladnovej stanice je prilis vela prekazok. Presunte
zakladnovu stanicu na volné miesto.

Presunutie robota mdze sposobit’ zmenu jeho polohy, a ak sa
zmena polohy nepodari, znovu vytvorte mapu. Ak je robot prilis
daleko od zakladnovej stanice, nemusi sa automaticky vratit'a v
takom pripade budete musiet robota na zakladnovu stanicu
umiestnit rucne.

Robot uviazne pred
zakladnovou
stanicou a nemoze
sa k nej vratit’

Utrite signaliza¢nu oblast’ na zakladnovej stanici, aby ste odstranili
prach alebo necistoty.

Robot sa nevypne.

Robot sa pocas nabijania neda vypnut. Odporucame oddialit’
robota od zakladnovej stanice a potom ho vypnut stlacenim a
podrzanim tlacidla napajania na tri sekundy.

Ak sa robot neda vypnut vykonanim kroku 1, stlaCte a podrzte
tla¢idlo™ na 10 sekund, aby ste robota nasilne vypli. Ak problém
pretrvava, kontaktujte popredajny servis.

Rychlost nabijania je
nizka.

Ked' je batéria vybita, iplné nabitie robota trva priblizne 6 hodin.
Ak robot prevadzkujete pri teplotdch mimo uvedeného rozsahu,
rychlost nabijania sa automaticky znizi, aby sa prediZila Zivotnost
batérie.

Nabijacie kontakty na robotovi a zakladni mézu byt znecistené,
utrite ich suchou handrickou.

Hladina hluku sa
pocas prevadzky
robota zvysuje.

Skontrolujte, ¢i nie je nadoba na prach upchata. Ak ano, vycistite ju
alebo vymente.

V hlavnej kefe alebo nadobe na prach moze byt zachyteny tvrdy
predmet. Skontrolujte a odstrante vsetky tvrdé predmety.

Hlavna alebo bocna kefa sa méze zamotat'. Skontrolujte a
odstrante vsetky cudzie predmety.

Prepnite reZim vysavania na Standardny alebo tichy.

Robot sa pohybuje
bez toho, aby
sledoval nastavenu
trasu.

Predmety, ako su napajacie kable a papuce, by sa mali pred
pouzitim robota usporiadat.

Praca na mokrom klzkom povrchu spdsobuje preklzavanie
hlavného kolesa. Pred pouzitim robota sa odporuca vysusit' mokré
plochy.

Ciarkové laserové snimace a vizualny snima¢ Al na robotovi utrite
Cistou makkou handrickou, aby boli Cisté a bez mrakov.

Robot preskoci
miestnosti, ktoré je
potrebné vycistit.

Uistite sa, ze su dvere Cistenych miestnosti otvorené.

Skontrolujte, ¢i je prah dveri miestnosti vyssi ako 2 cm. Robot
nedokaze prekonat vysoké prahy alebo schody.

Plocha pred cistenou miestnostou je mokra a klzka, ¢o spdsobuje,
ze robot sa Smyka a pracuje neStandardne. Pred pouzitim robota sa
odporuca vysusit podlahu.
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Problém

Riesenie

Robot po nabiti
nepokracuje v
Cisteni.

Uistite sa, Ze robot nie je nastaveny na rezim Nerusit' (DND), ktory
mu brani pokracovat' v Cisteni.

Robot nebude pokracovat' v upratovani po tom, ako ho manualne
vratite na zakladnu stanicu na nabijanie, ¢o zahfna manualne
umiestnenie robota na zakladnu stanicu alebo odoslanie robota na
nabijanie prostrednictvom aplikacie alebo samotného robota.

Robot nereaguje
na stlacenie tlacidla
na zakladnovej
stanici.

Robot mdze byt mimo dosahu bezdrbtovej siete zakladnovej stanice.
Robota vratte do zakladnhovej stanice manualne alebo ho vratte
pomocou aplikacie.

Stanica nemdze
automaticky
vyprazdnit
zasobnik na prach.

Skontrolujte, i je zberné vrecko v skrinke na prach pIné.

Ak zberné vrecko na prach nie je pIné, skontrolujte, ¢i sa na otvoroch
na automatické vyprazdnovanie robota, zakladnovej stanice alebo
nadoby na prach nenachadzaju nejaké prekazky. Ak nejaké su, vcéas
odstrante zablokovanu cast’.

Hladina vody v
umyvacej doske je

Odstrante umyvaciu dosku a skontrolujte, Ci nie je odtok odpadovej
vody upchaty, a vycistite ho.

Jemne zatlacte na nadrzku na pouzitd vodu, aby ste sa uistili, Ze je
spravne nainstalovana.

Skontrolujte, ¢i tesnenie na nadrzke na pouzitu vodu nie je uvolnené

abnormalna. alebo nespravne nainstalované, a ak ano, manualne ho nastavte. Ak
problém pretrvava, kontaktujte popredajny servis.
Skontrolujte Cisticku. Nepridavajte ziadnu inu kvapalinu ako oficidlne
schvaleny cistiaci prostriedok.

Specifikacia

Robot

Model RLS6LADC

Cas nabijania Priblizne 6 hodin

Menovité napitie 144V

Menovity vykon 75W

Prevadzkova frekvencia 2400-2483,5 MHz

Maximalny vystupny vykon <20 dBm
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Zakladnova stanica

Model RCS9

Menovity prikon 220-240V ~ 50-60 Hz
Menovity vykon 20V—= 2A

Vykon (pri vyprazdinovani prachu) 1000 W

Napajanie (pocas Cistenia) 55W

Napajanie (susenie a nabijanie) 78 W

Pri beznom pouzivani tohto zariadenia by mala byt vzdialenost’ medzi anténou a telom
pouzivatela najmenej 20 cm.

Zarucné podmienky

Na novy vyrobok zaklpeny v predajnej sieti Alza.sk sa vztahuje zaruka 2 roky. V pripade
potreby opravy alebo iného servisu v zaru¢nej dobe sa obratte priamo na predajcu vyrobku,
je nutné predlozit’ originalny doklad o kipe s datumom nakupu.

Za rozpor so zaru¢nymi podmienkami, pre ktory nemozno reklamaciu uznat, sa
povazuju nasledujuce skutocnosti:

Pouzivanie vyrobku na iny Ucel, nez na ktory je vyrobok urceny alebo nedodrziavanie
pokynov pre Udrzbu, prevadzku a servis vyrobku.

Poskodenie vyrobku Zivelnou pohromou, zasahom neopravnenej osoby alebo
mechanicky vinou kupujdceho (napr. pri preprave, Cisteni nevhodnymi prostriedkami a
pod.).

Prirodzené opotrebovanie a starnutie spotrebného materialu alebo sucasti pocas
pouzivania (napr. batérii atd").

Pbsobenie nepriaznivych vonkajsich vplyvov, ako je slnecné zZiarenie a iné ziarenie
alebo elektromagnetické pole, vniknutie kvapaliny, vniknutie predmetu, prepatie v
sieti, elektrostaticky vyboj (vratane blesku), chybné napajacie alebo vstupné napatie a
nevhodna polarita tohto napatia, chemické procesy, napr. pouzité zdroje atd.

Ak niekto vykonal Upravy, modifikacie, zmeny konstrukcie alebo adaptacie za Ucelom
zmeny alebo rozsirenia funkcii vyrobku oproti zakipenej konstrukcii alebo pouzitie
neoriginalnych sucasti.
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EU prehlasenie o zhode

Identifikacné udaje splnomocneného zastupcu vyrobcu/dovozcu:
Dovozca: Alza.cz a.s.

Sidlo: Jankovcova 1522/53, HoleSovice, 170 00 Praha 7.

ICO: 27082440

Predmet prehlasenia:
Nazov: Roboticky vysavac a mop

Model/typ: RLS6LADC

Vyssie uvedeny vyrobok bol testovany v sitlade s normou (normami) pouzitou
(pouzitymi) na preukazanie zhody so zakladnymi poziadavkami stanovenymi v smernici
(smerniciach):

Smernica 2014/53/EU

Smernica 2011/65/EU v zneni 2015/863/EU
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WEEE

Tento vyrobok nesmie byt likvidovany ako bezny domovy odpad v stlade so smernicou EU o
odpadovych elektrickych a elektronickych zariadeniach (WEEE - 2012/19/EU). Namiesto toho
musi byt vrateny na miesto nakupu alebo odovzdany na verejné zberné miesto
recyklovatelného odpadu. Tym, Ze zaistite spravnu likvidaciu tohto vyrobku, pomézete
predist moznym negativnym dosledkom pre zivotné prostredie a ludské zdravie, ktoré by
inak mohli byt spdsobené nevhodnym nakladanim s odpadom z tohto vyrobku. Daliie
informacie ziskate na miestnom Urade alebo na najblizSom zbernom mieste. Nespravna
likvidacia tohto typu odpadu mo6ze mat’ za nasledok pokuty v sulade s vnatrostatnymi
predpismi.
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Kedves vasarld,

Koszonjlk, hogy megvasarolta termékiinket. Kérjlk, az elsé hasznalat el6tt figyelmesen
olvassa el az alabbi utasitasokat, és drizze meg ezt a hasznalati itmutatot a késdbbi
hasznalatra. Forditson kilonds figyelmet a biztonsagi utasitasokra. Ha barmilyen kérdése
vagy észrevétele van a késziilékkel kapcsolatban, kérjik, forduljon az Gigyfélvonalhoz.

< www.alza.hu/kapcsolat
© +36-1-701-1111
Importdér Alza.cz a.s., Jankovcova 1522/53, Holesovice, 170 00 Praga 7, www.alza.cz
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Biztonsagi informaciok

A készilék nem megfelelé hasznalata altal okozott aramités, tliz vagy sériilés elkeriilése
érdekében kérjiuk, hogy a késziilék hasznalata el6tt figyelmesen olvassa el a hasznalati
Utmutatot, és érizze meg azt késébbi hasznalatra.

Felhasznalasi korlatozasok

Ezt a terméket 8 évesnél fiatalabb gyermekek, illetve fizikai, érzékszervi vagy értelmi
fogyatékossaggal, illetve korlatozott tapasztalattal vagy ismeretekkel rendelkezé
személyek nem hasznalhatjak sziilé vagy gondviseld felligyelete nélkil a biztonsagos
mkodés biztositasa és a kockazatok elkerilése érdekében. A tisztitast és
karbantartast gyermekek felligyelet nélkil nem végezhetik.

A készilék csak a készllékhez mellékelt tapegységgel hasznalhato.

Ez a készlilék olyan akkumulatort tartalmaz, amelyeket csak szakképzett személyek
cserélhetnek ki.

Tisztitsa meg a tisztitando terlletet. Gyermekek nem jatszhatnak a késziilékkel.
Gondoskodjon arrél, hogy a gyermekek és a haziallatok biztonsagos tavolsagban
legyenek a robottol, amig az makadik.

Ne telepitse, toltse vagy hasznalja a késziiléket a flirdészobakban vagy a medencék
kornyékeén.

Ez a termék kizarolag otthoni kornyezetben torténd padlotisztitasra szolgal. Ne
hasznalja kultéren, nem padlofeliileteken, illetve kereskedelmi vagy ipari
kdrnyezetben.

Gy6z6djon meg arrél, hogy a késziilék megfelel6 kdrnyezetben megfeleléen makddik.
Ellenkezd esetben ne hasznalja a késziléket.

Ha a tapkabel megsérl, azt a gyartotol vagy annak szervizétdl beszerezhet6 specialis
kabellel vagy szerelvénnyel kell helyettesiteni.

Ne hasznalja a robotot a talajszint folé emelt terlileten véddgat nélkul.

Ne helyezze a robotot fejjel lefelé. Ne hasznalja az LDS fedelet, a robot fedelét vagy a
|6kharitét a robot fogantyujakeént.

Ne hasznalja a robotot 40 °C feletti vagy 0 °C alatti kdrnyezeti hdmérsékleten, illetve
ne hasznalja folyadékokkal vagy ragados anyagokkal teli padlon.

A sérllések vagy a vonszolas okozta karok megelézése érdekében a készilék
Uzemeltetése eldtt tavolitson el minden laza targyat a padlordl, és tavolitsa el a
tisztitasi utvonalon lévd kabeleket vagy haldzati kabeleket.

Tavolitsa el a torékeny vagy aproé targyakat a padlorél, hogy a robot ne ttkézzon
beléjiik és ne tegyen kart bennik.

Tartsa a hajat a tisztitészerszamot gyermekek szamara elérhetetlen helyen.

Ne Gzemeltesse a késziiléket olyan helyiségben, ahol csecsemd vagy gyermek alszik.
Ne helyezzen gyermekeket, haziallatokat vagy barmilyen targyat a robot tetejére,
fuggetlenll attol, hogy az allé vagy mozgé allapotban van.

Tartsa a tisztitoszert gyermekek szamara elérhetetlen helyen.

Csak a hivatalosan engedélyezett mososzert hasznalja. Ne adjon hozza semmilyen
folyadékot, példaul alkoholt vagy fertétlenitdszert.
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Ne hasznalja a robotot égo6 targyak tisztitasara. Ne hasznalja a robotot gyulékony
vagy gyulékony folyadékok, maré gazok, illetve higitatlan savak vagy olddszerek
felszedésére.

Ne porszivozzon kemény vagy éles targyakat. Ne hasznalja a késztiléket olyan targyak
felszedésére, mint példaul kdvek, nagy darabok vagy papir, illetve olyan targyak,
amelyek eltomithetik a készliléket.

A késziilék tisztitasa vagy karbantartasa el6tt a dugaszt ki kell hdzni a konnektorbél.
Ne torolje le a robotot vagy a bazisallomast nedves ruhaval, és ne oblitse le 6ket
semmilyen folyadékkal. A moshato alkatrészek tisztitasa utan teljesen szaritsa meg az
alkatrészeket, miel6tt Gjra beszerelné és hasznalna dket.

Kérjik, hogy a terméket a hasznalati Utmutatoban talalhato utasitdsoknak
megfeleléen hasznalja. A felhasznalok felelések a termék nem megfeleld
hasznalatabol eredé veszteségekért vagy karokért.

Akkumulatorok és toltés

3.

Ne hasznaljon harmadik féltdl szarmazé akkumulatort vagy bazisallomast. A robot
csak az RCS9 tipusu bazisdllomassal hasznalhato.

Ne probalja meg sajat maga szétszerelni, javitani vagy modositani az akkumulatort
vagy a bazisallomast.

Ne helyezze a bazisallomast héforras kdzelébe.

Ne hasznaljon nedves ruhat vagy nedves kezet a bazisallomas toltéérintkezdinek
letorléséhez vagy tisztitasahoz.

Ne dobja ki helytelendl a régi akkumulatort. A nem sziikséges elemeket a megfelel6
Ujrahasznositd létesitményben kell kidobni.

Ha a tapkabel megséril vagy elszakad, azonnal hagyja abba a késziilék hasznalatat, és
forduljon az értékesités utani szervizhez.

A robotot szallitas kozben mindenképpen kapcsolja ki, és lehetbleg eredeti
csomagolasaban tartsa.

Ha a robotot hosszabb ideig nem hasznalja, toltse fel, majd kapcsolja ki és tarolja
hlvos, szaraz helyen. Legalabb 3 havonta egyszer toltse fel a robotot, hogy elkertilje
az akkumulator tulzott lemerulését.

A litium-ion akkumulatorcsomag olyan anyagokat tartalmaz, amelyek veszélyesek a
kdrnyezetre. A robotporszivé artalmatlanitasa el6tt kérjik, elészor vegye ki az
akkumulatorcsomagot, majd dobja ki, vagy hasznositja Ujra az adott orszag vagy régio
helyi torvenyeinek és el6irasainak megfeleloen.

Amikor kiveszi az akkumulatort a termékbdl, jobb, ha lemeriti az , és gy6z6djon meg
rola, hogy a termék le van valasztva az aramrol.

Tavolitsa el az aljan |évé csavart, majd vegye le a fedelet.

Huzza ki az akkumulator csatlakozéjat, majd vegye ki az akkumulatort. A sériilések
elkerlilése érdekében ne sértse meg az akkumulatorok tokjat.

Adja le az akkumulatort egy szakszer( Ujrahasznosito szervezetnek,

Lézerbiztonsagi informacidok
A lézertavolsag megfelel az IEC 60825-1:2014 szabvanynak az 1. osztalyu |ézertermékekre
vonatkozoéan, és nem termel veszélyes lézersugarzast.
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Termék attekintés

A csomag tartalma
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Robot

Folt tisztitas gomb
A folt tisztitas elinditasdhoz nyomja meg roviden.

Bekapcsolas/tisztitas gomb

Nyomja meg és tartsa nyomva 3 masodpercig
a bekapcsolashoz vagy kikapcsolashoz

Nyomja meg réviden a robot ledllitdsa utan a
tisztitds megkezdéséhez.

Dock gomb

Révid megnyomasaval a robotot visszaklldheti
a hatsé allomasra

3 masodpercig nyomva tartva a gyermekzarat
aktivalja.

Allapotjelzé

Szilard fehér: Normal toltottségli akkumulator
Gyorsan villogé narancssarga: Hiba
Folyamatos narancssarga: Alacsony toltottségu
akkumulator sziinetel

Megjegyzés: Barmelyik gomb megnyomasaval sziinetet tarthat, mikdzben a robot tisztit vagy

visszatér a toltéshez.

Robot és érzékelok

- LDS felsé fedél

o Lézeres tavolsagérzékeld (LDS)

104

, Lokharito

-0 Al vizualis érzékeld

-~ Vonalas lézeres érzékeld



Leesés érzékeldk

Szényeg érzékel6

Oldals6 kefe o et ™

F6 kefe T

Fokerék o

Boritd

Tolt6 érintkezdk

Csatlakozok

Automatikus viz o— Q) 3%
utantolté bemenet

Porgyiijto

o Univerzalis kerék

. Kefevédd

L Fékersk
— . Kefevéds klipszek

: ‘ - - Mop pad tart6
N rogzité furatok

Reset gomb

_ e A gyari bedllitasok
visszadllitdsahoz tartsa
lenyomva 3 masodpercig.

Wi-Fi kijelz6

O
On: Wi-Fi kapcsolat
/ ‘ Gyorsan villog: Wi-Fi kapcsolédas
7 A 2\ ‘ Lassan villog: Wi-Fi nincs csatlakoztatva

o Elérzékeld

o

Kuka klipsz ¢

Porgy(jtd tartaly |

Szemetes fedele o

_ o Automatikus
5 uritényilas

el L
\
\

o Szard

Szlrd klipsz ©

105



Bazisallomas

o Felsé boritd
Fogantyl o— 2 Fogantyu
Porszekrény
fedél
Mosodeszka o
Viztartaly klipsz 7 Viztartaly klipsz
Usz6 golyd o X S92 Vizvezeték
'/I/V/_‘f >\A 7 ”
’1" e :~} o Szard
\#; Lebegé

Bazisallomas gombijai

Q- Elhagy gomb R&vid megnyomasaval a robot elhagyja a bazisallomast.

% - Clean gomb Réviden nyomja meg, hogy a robot minden teriletet megtisztitson.

§55

Szaritas gomb Rovid megnyomasaval a bazisallomas elinditja vagy leallitja a mop parnak
szaritasat.
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Gyermekzar

Nyomja meg és tartsa lenyomva aQ ésal) gombot 3 masodpercig a gyermekzar

aktivalasahoz vagy deaktivalasahoz. A gyermekzar aktivalasa utan a robot és a bazisallomas
0sszes gombja zarolasra kerdil.

Bazisallomas

o Statusz mutato

EgyszinU fehér: A bazisallomas
csatlakoztatva van a halézathoz

Egyszinl narancssarga: A
bazisallomas hibat észlelt
Csatlakoz6o—————

B o sz6r6

I o Jelzéterllet

Automatikusi . . l—i—.—c Toltd érintkezdk
ritényilas T l '

. Automatikus vizadagolo
bemenet

= : o Tisztitd eszkoz

Porszekrény fedél
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Otthonanak elokészitése
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Tegye rendbe az olyan targyakat, mint a tapkabelek, ruhak, papucsok és jatékok, hogy javitsa
a robot hatékonysagat.

T

e

A takaritas el6tt helyezzen fizikai akadalyt a 1épcsd és a kanapé szélére, hogy biztositsa a
robot biztonsagos és zokkenémentes mikddését.

_'_}-!'

Nyissa ki a takaritando helyiség ajtajat, és helyezze a butorokat a megfeleld helyre, hogy tobb
hely maradjon.

109



______ | X v

Az Al vizualis érzékeldkkel a robot jobban felismeri és kikerili az olyan akadalyokat, mint a
tapkabelek, cipék és zoknik. Ahhoz, hogy a legtobbet hozza ki az Al vizualis érzékeldbdl,
gy6z6djon meg arrol, hogy a tisztitandd terlletek jol megvilagitottak.

Megjegyzés:

e Amikor elészor hasznalja a robotot, tisztitas kozben kdvesse a robotot, hogy idében
eltavolithassa az esetleges akadalyokat.

e Annak megakadalyozasa érdekében, hogy a robot ne ismerje fel a tisztitandd
teruleteket, ne alljon a robot elétt, kiisz6bon, folyosdn vagy szik helyeken.

Hasznalat elott

Tavolitsa el a védocsikokat

Y

Az oldalso kefe és a felmososzerelvény felszerelése

Oldalsé kefeklipsz AL

Megjegyzés: Szerelje be az oldalsé kefét, amig be nem kattan a helyére.
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Csatlakoztassa egy konnektorhoz
Kérjik, hogy a bazisallomast olyan helyen helyezze el, amely a leheté legnyitottabb és jo Wi-
Fi jelet biztosit. Helyezze be a tapkabelt a bazisallomasba, és dugja be az aljzatba.

Szorosan dugja be a
tapkabelt felfelé, amig a
kijelz6 fel nem kapcsol.

-

A bazisallomas elhelyezése
Tavolitson el minden olyan targyat, amely a bazisallomas elejétdl 1,5 m-nél, tetejétdl 1 m-nél
és mindkét oldalatél 0,5 m-nél kdzelebb van.

Megjegyzés:

e Gy6z6djon meg réla, hogy semmilyen targy nem akadalyozhatja a jelz6teriletet.
e Annak érdekében, hogy a vizfoltok ne nedvesitsék be a fapadlét vagy a szényeget,
ajanlott az alapallomast csempézett vagy marvanypadlora helyezni.
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Hasznalat elott

A robot elhelyezése

A robot bekapcsolasahoz tartsa lenyomva at) gombot 3 masodpercig. Helyezze a robotot az
alapallomasra Ugy, hogy a felmosdszerelvény a mosddeszka felé nézzen. Ezutan hangjelzést
fog hallani, amikor a robot sikeresen csatlakozik a bazisallomashoz és elkezdi a toltést.
Miutan a robot teljesen felt6lt6dott, a robot és a bazisallomas allapotjelzdi 10 percig
vilagitanak, majd elhalvanyulnak.

Megjegyzés: Ajanlott a robotot az elsé hasznalat el6tt teljesen feltolteni. Ha az akkumulator
lemerilése utan a robot nem kapcsolhaté be, a robotot kézzel csatlakoztassa az allomashoz a
toltéshez.

Telepitse a tisztito palackot

Tavolitsa el a tisztitoszeres flakon kupakjat, és tépje le a flakon fels és also részén lévé
tomitéseket. Nyissa ki az alapallomas fels6 fedelét, és vegye ki a tiszta vizet és a hasznalt
viztartalyt. Szerelje be a tisztitoszeres palackot a nyilas mentén a helyére. A tisztitoszer
automatikusan adagolodik munka kdzben.

=
[
Megjegyzés:
e Az els6 hasznalat el6tt tavolitsa el a tisztitdszer bedmldnyilasaban 1évé puha
gumidugot.

e A bazisallomas meghibasodasanak megel6zése érdekében ne adjon a hivatalosan
jovahagyott tisztitoszereken kiviil mas folyadékot.
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Viz hozzaadasa a tiszta viz tartalyba
Toltse fel a tiszta viztartalyt tiszta vizzel a maximalis vizszintjelzésig, majd helyezze a tiszta
viztartalyt és a hasznalt viztartalyt a helyére.

MAX vizvezeték

Megjegyzés: Ne toltson forro vizet a viztartalyba, mert ez a tartaly deformalodasat okozhatja.

Csatlakozas a Dreamehome vagy a Mi Home/Xiaomi Home

alkalmazassal
Ez a termék a Dreamehome vagy a Mi Home/Xiaomi Home alkalmazassal mukodik, amellyel
vezérelheti a késziléket.

A Dreamehome vagy a Mi Home/Xiaomi Home alkalmazas letoltése

Szkennelje be a QR-kddot a roboton, vagy keressen ra az alkalmazasboltban a "Dreamehome”
vagy "Mi Home" / "Xiaomi Home" kifejezésre, hogy letdltse és telepitse az alkalmazast az igényei
alapjan.

., A borito alatt

Megjegyzés:
e Csak a 2,4 GHz-es Wi-Fi halozatok tdmogatottak.
e Az alkalmazas szoftverének frissitése miatt a tényleges mikodés eltérhet a jelen
kézikdnyvben leirtaktdl. Kérjik, kdvesse az aktualis alkalmazasverzié alapjan megadott
utasitasokat.
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Eszkoz hozzaadasa

Dreamehome APP: Nyissa meg a Dreamehome alkalmazast, Iépjen be az "Add Device"
oldalra, majd valassza ki a "DreameBot L10s Ultra" lehetdséget. Kérjiik, kovesse az
utasitasokat a Wi-Fi kapcsolat befejezéséhez.

Mi Home/Xiomi Home APP: Nyissa meg a Mi Home/Xiaomi Home alkalmazast, koppintson a
"@ " lehetéségre a jobb felsd sarokban, és szkennelje be Gjra a fenti QR-kodot a "DreameBot
L10s Ultra" hozzaadasahoz. Kérjiik, kdvesse az utasitasokat a Wi-Fi kapcsolat befejezéséhez.

Amint a Wi-Fi jelzd lassan villog, a Wi-Fi visszaallt.

Megjegyzés: Ha vissza szeretné allitani a Wi-Fi-t, kdvesse az 1. és 2. |épést. Nyissa meg a
Dreamehome alkalmazast vagy a Mi/Xiomi Home alkalmazast, 1épjen be az "Add Device"
oldalra, majd kovesse az utasitasokat a Wi-Fi kapcsolat befejezéséhez.

o Wi-Fi kijelzé

e Lassan pislog: Csatlakoztatando
e Gyorsan pislog: Csatlakozas
e Folytonos: Csatlakoztatva

Hogyan kell hasznalni

Gyors feltérképezés

A halozat elsé konfiguralasa utan kdvesse az alkalmazas utasitasait a térkép gyors
létrehozasahoz, és a robot tisztitas nélkil elkezdi a térképezést. A térképezési folyamat akkor
fejezédik be, amikor a robot visszatér az allomasra, és a térkép automatikusan elmentésre
kerdl.

Be/Kikapcsolas

A robot bekapcsolasahoz tartsa lenyomva al© gombot 3 masodpercig. A
bekapcsolasjelzének vilagitania kell. Helyezze a robotot az alapra, a robotnak automatikusan
be kell kapcsolnia és el kell kezdenie a tdltést. A robot kikapcsolasahoz tavolitsa el a robotot
az alaptdl, és tartsa lenyomva al» gombot 3 masodpercig.
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Sziinet/alvas

Ha a robot fut, barmelyik gomb megnyomasaval megallithatja. Ha a robot 10 percnél
hosszabb ideig szlinetel, automatikusan alvo Gzemmoddba 1ép. A tapellatas és a toltés jelzdje
kikapcsol. A robot felébresztéséhez nyomja meg a robot vagy a bazis barmelyik gombjat,
vagy hasznalja az alkalmazast.

Megjegyzés:
e A robot automatikusan kikapcsol, ha 12 6ranal hosszabb ideig alvé izemmodban
marad.
e Ha arobotot sziinetelteti és a bazisallomasra helyezi, az aktualis tisztitasi folyamat
véget ér.

Ne zavarjon (DND) iizemmoéd

Ha a robot a Ne zavarjon (DND) tzemmoddba van éllitva, a robot nem tudja folytatni a
tisztitast, és a bekapcsolasjelzd kialszik. A DND Gzemméd alapértelmezés szerint gyarilag ki
van kapcsolva. Az alkalmazas segitségével engedélyezheti a DND lizemmddot, vagy
modosithatja a DND-id6szakot. A DND id6szak alapértelmezés szerint 22:00-8:00 6ra kozott
van.

Megjegyzés:

o A tervezett takaritasi feladatokat a DND-id6szakban idében elvégzik.
e Arobot a DND-id&szak lejarta utan ott folytatja a takaritast, ahol abbahagyta.

Foltos tisztitas

Amikor a robot készenléti allapotban van, nyomja meg réviden a- - gombot a folt tisztitasi
Uzemmod bekapcsolasahoz. Ebben az izemmodban a robot egy 1,5 x 1,5 méteres négyzet
alaku tertiletet tisztit meg maga kordl, és a folt tisztitas befejezése utan visszatér a kiindulasi
pontra.

Robot ujrainditasa

Ha a robot nem reagal, vagy nem lehet kikapcsolni, nyomja meg és tartsa lenyomva a®
gombot 10 masodpercig, hogy kényszeritve kikapcsolja. Ezutdan nyomja meg és tartsa
lenyomva al0 gombot 3 masodpercig a robot bekapcsolasahoz.

Soprés és felmosas

Megjegyzés: A felmosdszerelvény elsd hasznalatakor a robot alapértelmezés szerint elvégzi a
soOprési és felmosasi feladatot.
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Kezdje el a s6prést és a felmosast

Nyomja meg a bazisallomason a’ vagy a roboton al) gombot, vagy az alkalmazas
segitségével inditsa el a robotot a bazisallomasrol. Ezutan a robot megtervezi az optimalis
tisztitasi Utvonalat, és a létrehozott térkép alapjan elvégzi a tisztitasi feladatot.

Megjegyzés:
o A felmosobetéteket megtisztulnak, miel6tt a robot elkezdené a felmosast, kérjuk,
varjon tirelemmel.
¢ Ne mozgassa az alapallomast, a tiszta viztartalyt, a hasznalt viztartalyt vagy a
mosodeszkat mukddés kdzben.

Visszatérés a tiszta felmosobetétekhez féluton

A felmosas soran a robot automatikusan visszatér a bazisallomasra, hogy az alkalmazasban
megadott felmosdbetét-tisztitasi gyakorisag alapjan kimossa a felmosébetéteket. Ezutan a
bazisallomas automatikusan feltdlti a robot viztartalyat, és a robot a viz Ujratdltése utan
folytatja a takaritast.

Megjegyzés: Ha a robot féluton visszatér a bazisallomasra, hogy megtisztitsa a
felmosobetéteket, a bazisallomas automatikusan kitiriti a porgyUjtot.
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Tisztitsa és szaritsa meg a felmosdbetéteket a por kiiiritése utan.

Miutan a robot befejezte a takaritasi feladatot, és visszatér a bazisallomasra toltés céljabol, a
bazisallomas automatikusan elkezdi kilrriteni a porgyUjtét, majd megtisztitja és megszaritja a
felmosobetéteket.

Megjegyzés:
¢ Amikor a robot féluton visszatér a bazisallomasra, hogy megtisztitsa a
felmosdparnakat, a bazisallomas nem Uriti ki automatikusan a porgy(jtot.
e Ha az automatikus Urités funkcié ki van kapcsolva az alkalmazasban, a bazisallomas
nem fogja automatikusan kitriteni a porgyjtot.
e A bazisadllomas az alkalmazasban beallitott frekvencianak megfeleléen iriti a
szemetesladat.

Tisztitsa meg a hasznaltviztartalyt

Miutan a robot elvégezte a feladatot, kérjuk, tisztitsa meg a hasznalt viztartalyt, hogy elkerilje
a szagokat.

Soprés
Ha csak a sOprési funkciét szeretné hasznalni, valassza a "Soprés" lehetéséget az

alkalmazason, vagy vegye le a felmosdszerelvényt a robotrol, és a robot automatikusan atvalt
a soprési izemmodra.

Megjegyzés: Ha a felmosodszerelvény nincs eltavolitva a robotbdl, akkor az alkalmazason
kivalaszthatja a sOprési izemmaddot, és a robot automatikusan felemeli a felmososzerelvényt
a soprés elott.
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Gy6z6djon meg arrdl, hogy a bazisallomas aramellatasra van-e csatlakoztatva, és a robot a
bézisallomashoz van-e csatlakoztatva. Nyomja meg a bazisallomason al* gombot vagy a
roboton a®) gombot, vagy az alkalmazas segitségével kiildje a robotot az dsszes terilet

tisztitasara a bazisallomasrol.

Megjegyzés: Annak érdekében, hogy a robot a tisztitas utan kdnnyen vissza tudjon térni a
bazisallomasra, ajanlott a robotot a bazisallomasrdl inditani, és tisztitas kdozben keriini a

bazisallomas mozgatasat.

Rutinszeru karbantartas

Alkatrészek

A robot j6 allapotban tartasa érdekében a rutinszerl karbantartast illetéen ajanlott az alabbi

tablazatot figyelembe venni.

Rész

Karbantartasi gyakorisag

Cserélési id6szak

Hasznalt viztartaly

Minden hasznalat utan

Tiszta viztartaly

F6 kefe

Porgyjt6 szlré

Oldalsé kefe

2 hetente egyszer

/

6-12 havonta

3-6 havonta

Mosddeszka

A bazisallomas jelz6terilete

A bazisallomas toltdérintkezobi

A bazisallomas automatikusan
kilirtlld szell6z6nyilasa

Univerzalis kerék

Elérzékeld

Lézeres tavolsagérzékeld

Vonalas lézeres érzékeld

Havonta egyszer

Al Visaul érzékeld

Szdnyeg érzékel

Leesésérzékel6k

A robot toltd érintkezdi

Lokharito

A robot automatikus
vizutantoltd nyilasa

A robot alja

Havonta egyszer

Tisztitoszer hozzaadasa
bemenet

A tisztitdszer (palack) eltavolitasa utan
ajanlott tisztitani.

Porgy(jto tartaly

Szlkség szerint tisztitsa meg

Porgy(jt6 zsak

Mop pad

/

6-8 hét

1-3 havonta

Megjegyzés: A csere gyakorisaga a robot hasznalatatél fligg. Ha kiilonleges korilmények
miatt kivételes eset fordul el, az alkatrészeket ki kell cserélni.
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Porgyiijto zsak
Ha a porgyjt6 zsakot ki kell cserélni, az alkalmazasban megjelenik egy értesités.

1. Dobja ki a porgy(jté zsakot.

Megjegyzés: Ha felfelé huzza a fogantyut, a zsakot lezarja, hogy a por és a térmelék ne essen
ki véletlendl.

2. Szaraz ruhaval tavolitsa el a port és a tormeléket a sz(irérdél.

3. Szereljen be egy Uj porgyjtd zsakot.
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4. Csukja be a porszekrény fedelét.

Hasznalt viztartaly
1. Vegye ki a hasznalt viztartalyt, nyissa ki a fedelét, és dntse ki a szennyezett vizet.

2. Oblitse ki a hasznalt viztartalyt tiszta vizzel, és a mellékelt tisztitokefével tisztitsa meg
a hasznalt viztartaly belsé falat.

Megjegyzés: A hasznaltviztartalyban lévd Uszogdmb mozgo alkatrész. Tisztitasakor ne
alkalmazzon tul nagy erét, hogy elkeriilje a sériilését.
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F6 kefe

1. Nyomja befelé a kefevéd6 kapcsokat a kefevédd eltavolitasahoz, és emelje ki a kefét a
robotbol.

2. Huzza ki a kefetakardkat az abran lathatd modon. A mellékelt tisztitdszerszammal
tavolitsa el a kefébe gabalyodott szérszalakat.
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Oldalso6 kefe
Vegye ki és tisztitsa meg az oldalso kefét.
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Univerzalis kerék
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Megjegyzés:

e Egy szerszammal, példaul egy kis csavarhuzéval valassza szét az univerzalis kerék
tengelyét és gumiabroncsat. Ne alkalmazzon tulzott erét.
e Oblitse le az univerzalis kereket foly6 viz alatt, és tegye vissza, miutan teljesen

megszaradt.

Porgyiijto
1. Nyissa ki a robot fedelét, és a porgyujto tartaly eltavolitasdhoz nyomja meg a
tartalykapcsot.
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Sziiré
1. Vegye ki a sz(r6t, és ovatosan kopogtassa meg a kosarat.

Megjegyzés: A sériilések elkeriilése érdekében ne prébalja meg kefével, ujjal vagy éles
targyakkal tisztitani a sz(rét.

2. A porgyujtét és a szUr6t Oblitse ki vizzel, és a visszahelyezés el6tt szaritsa meg
teljesen.

Megjegyzés:

e A porgyUjtét és a szUrdt csak tiszta vizzel oblitse ki. Ne hasznaljon semmilyen
tisztitoszert.
e A porgyujtét és a szlrdt csak akkor hasznélja, ha teljesen szarazak.
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Robotérzékelok és tolto érintkezok
Torolje le a robot érzékeldit és toltdérintkezdit puha, szaraz ruhaval:

o A leesésérzékeldk és a szonyegérzékel6 a robot aljan

e Tolto érintkezdk a robot hatuljan

o Az élérzékel6 a robot oldalan

e LDS arobot tetején

o A ldkharito, az Al vizualis érzékeld és a robot elején 1évd |ézeres érzékelSk.

N B
! ‘_'_ﬂ Al vizualis érzekeld

., Vonalsav-érzekelok

o Lézeres tavolsagérzékeld (LDS)

’_ . Vonalas |ézeres érzékeld

m— LN o Lokharitd

1 Toltd érintkezdk

» SzOnyeg érzékeld

Megjegyzés: A nedves ruha karosithatja a robot és a bazisallomas érzékeny elemeit. Kérjik,
hogy a tisztitashoz szaraz ruhat hasznaljon.
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Tolto érintkezok
Tisztitsa meg a toltéérintkezoket és a bazisallomas jelzofellletét puha, szaraz ruhaval.

r
v

Automatikusan tires szell6zonyilasok
Tisztitsa meg a robot és a bazisallomas automatikusan riil6 szell6zényilasait puha, szaraz
ruhaval.

Mop Pad
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Tisztitoszer hozzaadasa bemenet
Ha a tisztitoszer-adagold bemenet szennyezett, torolje le puha, szaraz ruhaval.

Akkumulator

A robot nagy teljesitmény litium-ion akkumulatorcsomagot tartalmaz. A napi hasznalat
soran ugyeljen arra, hogy az akkumulator jél feltoltve maradjon az optimalis teljesitmény
fenntartasa érdekében. Ha a robotot hosszabb ideig nem hasznalja, kapcsolja ki és tegye el. A
tulzott lemerilésbdl eredd karok megelézése érdekében haromhavonta legalabb egyszer

toltse fel a robotot.

GYIK

Probléma Megoldas
Az akkumulator lemertilt. Toltse fel a robotot a bazison, és prébalja meg
djra.

A robot nem kapcsol
be

Az akkumulator hdmérséklete tul alacsony vagy tul magas. Javasoljuk,
hogy a késziiléket 0 °C (32°F) és 40 °C (104°F)
kozotti hdmérsékleten lizemeltesse.

A robot nem toltodik
fel

A bazisallomas nincs csatlakoztatva a tapellatashoz, kérjuk, ellenorizze,
hogy a tapkabel mindkét vége megfeleléen be van-e dugva.

A bazisallomas és a robot toltéérintkezoi kdzott rossz az érintkezes, kérjuk,
tisztitsa meg a toltéérintkezdket.

Ellendrizze, hogy van-e idegen targy a robot csatlakozéjanal, és ha van,
tavolitsa el az idegen targyat.

A robot nem tud
csatlakozni a Wi-Fi-
hez

A Wi-Fi hal6zat nem megfeleld. Ellendrizze, hogy a Wi-Fi halézathoz valo
csatlakozashoz hasznalt jelsz6 helyes-e.

A robot nem tamogatja az 5 GHz-es Wi-Fi kapcsolatot. Gy6z6djon meg
rola, hogy a robot 2,4 GHz-es Wi-Fi kapcsolathoz van csatlakoztatva.

A Wi-Fi jel gyenge. Gy6z6djon meg réla, hogy a robot jo Wi-Fi
lefedettségl teriileten van.
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Lehet, hogy a robot nem all készen a konfiguralasra. Kérjuk, 1épjen ki és
lépjen be Ujra az alkalmazéasba, majd prdbalja meg Ujra az utasitasoknak
megfelelden.

A robot nem talalja
meg a bazisallomast
és nem tud
visszatérni oda.

A bazisallomas le van valasztva a halozatrél, vagy elmozdul, amikor a robot
nincs rajta.

Tul sok akadaly van a bazisallomas koril. Helyezze a bazisallomast egy
nyitottabb terdiletre.

A robot mozgatasaval a robot Ujrapozicionalhatja magat, és Ujra létrehoz
eqgy térképet, ha az Ujrapozicionalads nem sikeril. Ha a robot tul messze van
a bazisallomastdl, elé6fordulhat, hogy nem tud automatikusan visszatérni
magatol, ebben az esetben kézzel kell a robotot a bazisallomasra helyezni.

A robot elakad a
bazisallomas elobtt,
és nem tud
visszatérni oda.

Torolje at a bazisallomas jelzéterlletét a por vagy tormelék eltavolitasa
érdekeében.

A robot nem kapcsol
ki.

A robotot nem lehet kikapcsolni toltés kdzben. Javasoljuk, hogy tavolitsa el
a robotot a bazisallomasrdél, majd a kikapcsolashoz tartsa lenyomva a
bekapcsologombot harom masodpercig.

Ha a robot nem kapcsolhato ki az 1. 1épés végrehajtasaval, nyomja meg és
tartsa lenyomva 10 masodpercig

a'” gombot a robot kényszeritett kikapcsolasahoz. Ha a probléma
tovabbra is fennall, forduljon az értékesités utani szervizhez.

A toltési sebesség
alacsony.

A robot teljes feltoltése korilbelll 6 érat vesz igénybe, ha az akkumulatora
lemerdilt.

Ha a robotot a megadott tartomanyon kivili hémérsékleten lGizemelteti, a
toltési sebesség automatikusan lelassul, hogy meghosszabbitsa az
akkumulator élettartamat.

A robot és a bazis toltéérintkezdi egyarant piszkosak lehetnek, kérjuk,
torolje le 6ket szaraz ruhaval.

A zaj ndvekedése a
robot mikodése
kozben.

Ellendrizze, hogy a porgy(jté nem dugult-e el. Ha igen, tisztitsa meg vagy
cserélje ki.

Egy kemény targy beakadhat a fokefébe vagy a porgyujtébe. Ellendrizze
és tavolitsa el a kemény targyakat.

A fokefe vagy az oldalsé kefe dsszegabalyodhat. Ellendrizze és tavolitsa el
az idegen targyakat.

Kapcsolja a szivasi médot Standard vagy Csendes lizemmodra.

A robot a bedllitott
utvonal kovetése
nélkil mozog.

Az olyan targyakat, mint a tapkabelek és a papucsok, a robot hasznalata
el6tt rendezni kell.

A nedves, csuszos fellleten végzett munka a f6 kerék megcsuszasat
okozza. Javasoljuk, hogy a robot hasznalata el6tt szaritsa meg a nedves
helyeket.

Torolje le a roboton 1évd vonallézer-érzékeldket és az Al vizualis érzékelbt
tiszta, puha ruhaval, hogy tisztan és akadalymentesen tartsa Oket.

A robot nem talalja
el a takaritando
helyiségeket.

Gy6z6djon meg arrol, hogy a takaritandd helyiségek ajtajai nyitva vannak.
Ellendrizze, hogy a helyiség ajtajanal van-e 2 cm-nél magasabb kiiszob. A
robot nem tud magas kiiszobdkdn vagy lépcsékon atmaszni.

A takaritando6 szoba el6tti helyiség nedves és csiszos, ami miatt a robot
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megcsuszik és rendellenesen dolgozik. Javasoljuk, hogy a robot hasznalata
el6étt szaritsa meg a padlot.

A robot nem
folytatja a tisztitast a
toltés utan

Gy6z6djon meg rola, hogy a robot nincs beallitva a Ne zavarjon (DND)
Uzemmodra, amely megakadalyozza a tisztitas folytatasat.

A robot nem folytatja a tisztitast, miutan manualisan visszatette a robotot
a bazisallomasra toltéshez, ami magaban foglalja a robot manualis
elhelyezését a bazisallomason, vagy a robot toltésre kildését az
alkalmazason vagy magan a roboton keresztul.

A robot nem reagal
a bazisallomason
lévé gomb
megnyomasakor.

El6fordulhat, hogy a robot a bazisallomas vezeték nélkili hatétavolsagan
kival van. Vigye vissza a robotot manualisan a bazisallomasra, vagy
hasznalja az alkalmazast a visszavitelhez.

Az allomas nem
tudja automatikusan
kitriteni a

Ellendrizze, hogy a porgyjté zsak a porszekrényben tele van-e.
Ha a porgyjtd zsak nincs tele, ellendrizze, hogy a robot, a bazisallomas
vagy a portarolé automatikus Uritényilasainal nincs-e akadaly. Ha van ilyen,

porgyjtot. id6ében tisztitsa meg az eltomdOdott részt.
Vegye ki a mosddeszkat, és ellendrizze, hogy a szennyvizelvezetd csatorna
nem dugult-e el, és tisztitsa meg.
Ovatosan nyomija le a hasznaltviztartalyt, hogy megbizonyosodjon a
A vizszint a helyes beszerelésérdl.
mosddeszkaban Ellendrizze, hogy a hasznaltviztartaly tomitése nem laza-e, vagy nincs
rendellenes. megfeleléen felszerelve, és ha igen, kézzel allitsa vissza. Ha a probléma

tovabbra is fennall, forduljon az értékesités utani szervizhez.
Ellendrizze a tisztitdszert. Ne adjon hozza a hivatalosan jovahagyott
tisztitdszertdl eltérd folyadékot.

Miszaki adatok

Robot

Modell RLS6LADC
Toltési ido Kb. 6 6ra
Névleges fesziiltség 144V

Névleges teljesitmény 75W

Miikodési frekvencia 2400-2483,5 MHz
Maximalis kimeneti teljesitmény <20 dBm
Bazisallomas

Modell RCS9

Névleges bemenet 220-240 V ~ 50-60 Hz
Névleges teljesitmény 20V= 2A
Teljesitmény (poriirités kézben) 1000 W
Teljesitmény (tisztitas kozben) 55 W

Energia (szaritas és toltés) 78 W

Normal hasznalat esetén ezt a berendezést legalabb 20 cm tavolsagban kell tartani az

antenna és a felhasznalo teste kozott.
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Jotallasi feltételek

Az Alza.cz értékesitési halozataban vasarolt Uj termékre 2 év garancia vonatkozik. Ha a
garancialis idészak alatt javitasra vagy egyéb szolgéltatasra van sziiksége, forduljon
kdzvetlenil a termék eladdjahoz, a vasarlas datumaval ellatott eredeti vasarlasi bizonylatot
kell bemutatnia.

Az alabbiak a jotallasi feltételekkel valo ellentétnek mindsiilnek, amelyek miatt az
igényelt kévetelés nem ismerhet6 el:

A terméknek a termék rendeltetésétdl eltérd célra torténd hasznalata, vagy a termék
karbantartasara, Uzemeltetésére és szervizelésére vonatkozod utasitasok be nem tartasa.
A termék természeti katasztrofa, illetéktelen személy beavatkozasa vagy a vevd hibajabél
bekovetkezett mechanikai sériilése (pl. szallitds, nem megfeleld eszkozdkkel torténd
tisztitas stb. soran).

A fogyoeszkozok vagy alkatrészek természetes elhasznalodasa és dregedése a hasznalat
soran (pl. akkumulatorok stb.).

Karos kiilsé hatasoknak valo kitettség, példaul napfény és egyéb sugarzas vagy
elektromagneses mezdk, folyadék behatolasa, targyak behatolasa, halozati tulfesziltség,
elektrosztatikus kistlési feszlltség (beleértve a villamlast), hibas tap- vagy bemeneti
fesziltség és e feszlltség nem megfelel6 polaritasa, kémiai folyamatok, példaul hasznalt
tapegységek stb.

Ha valaki a termék funkcidinak megvaltoztatasa vagy bovitése érdekében a megvasarolt
konstrukcidhoz képest modositasokat, atalakitasokat, valtoztatasokat végzett a
konstrukcidn vagy adaptaciot végzett, vagy nem eredeti alkatrészeket hasznalt.
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EU-megfelel6ségi nyilatkozat

A gyarté/importor meghatalmazott képvisel6jének azonosité adatai:
Importér: Alza.cz a.s.
Bejegyzett székhely: Jankovcova 1522/53, HoleSovice, 170 00 Praga 7

CIN: 27082440

A nyilatkozat targya:
Cim: Robotporszivé és felmosd

Modell / tipus: RLS6LADC

A fenti terméket az iranyelv(ek)ben meghatarozott alapveté kovetelményeknek valé
megfelelés igazolasahoz hasznalt szabvany(ok)nak megfelel6en vizsgaltak:

2014/53/EU iranyelv
A 2015/863/EU moédositott 2011/65/EU iranyelv
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WEEE

Ezt a terméket nem szabad normal haztartasi hulladékként artalmatlanitani az elektromos és
elektronikus berendezések hulladékairdl szol6 uniods iranyelvnek (WEEE - 2012/19 / EU)
megfelelen. Ehelyett vissza kell juttatni a vasarlas helyére, vagy at kell adni az
Ujrahasznosithato hulladékok nyilvanos gyGjtéhelyén. Azzal, hogy gondoskodik a termék
megfelel6 artalmatlanitasardl, segit megeldzni a kdrnyezetre és az emberi egészségre
gyakorolt esetleges negativ kdvetkezményeket, amelyeket egyébként a termék nem
megfelelé hulladékkezelése okozhatna. Tovabbi részletekért forduljon a helyi hatésaghoz
vagy a legkdzelebbi gyljtéponthoz. Az ilyen tipusu hulladék nem megfelelé artalmatlanitasa
a nemzeti el6irasoknak megfeleléen pénzbirsagot vonhat maga utan.
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Sehr geehrter Kunde,

vielen Dank fir den Kauf unseres Produkts. Bitte lesen Sie die folgenden Anweisungen vor
dem ersten Gebrauch sorgfaltig durch und bewahren Sie diese Bedienungsanleitung zum
spateren Nachschlagen auf. Beachten Sie insbesondere die Sicherheitshinweise. Wenn Sie
Fragen oder Kommentare zum Gerat haben, wenden Sie sich bitte an den Kundenservice.

d
©

Lieferant

www.alza.de/kontakt

0800 181 45 44

www.alza.at/kontakt

+43 720 815 999

Alza.cz a.s., Jankovcova 1522/53, HoleSovice, 170 00 Prag 7, www.alza.cz
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Informationen zur Sicherheit

Um Stromschlage, Brande oder Verletzungen durch unsachgemaBen Gebrauch des Gerats zu
vermeiden, lesen Sie bitte die Bedienungsanleitung vor dem Gebrauch des Gerats sorgfaltig
durch und bewahren Sie sie zum spateren Nachschlagen auf.

Nutzungseinschrankungen

Dieses Produkt sollte weder von Kindern unter 8 Jahren noch von Personen mit
korperlichen, sensorischen oder intellektuellen Defiziten oder begrenzten Erfahrungen
oder Kenntnissen ohne die Aufsicht eines Elternteils oder Erziehungsberechtigten
verwendet werden, um einen sicheren Betrieb zu gewahrleisten und jegliche Risiken
zu vermeiden. Reinigung und Wartung diirfen nicht von Kindern ohne Aufsicht
durchgefiihrt werden.

Das Gerat darf nur mit dem mitgelieferten Netzgerat verwendet werden.

Dieses Gerat enthalt Batterien, die nur von Fachleuten ausgewechselt werden diirfen.
Raumen Sie den zu reinigenden Bereich. Kinder diirfen nicht mit dem Gerét spielen.
Achten Sie darauf, dass Kinder und Haustiere wahrend des Betriebs des Roboters in
einem sicheren Abstand zu diesem gehalten werden.

Installieren, laden oder benutzen Sie das Gerat nicht in Badezimmern oder in der
Nahe von Schwimmbecken.

Dieses Produkt ist nur fiir die Bodenreinigung im hauslichen Bereich geeignet.
Verwenden Sie es nicht im Freien, auf Nicht-Bodenoberflachen oder in einer
gewerblichen oder industriellen Umgebung.

Stellen Sie sicher, dass das Gerat in einer geeigneten Umgebung ordnungsgeman
funktioniert. Andernfalls diirfen Sie das Gerat nicht verwenden.

Wenn das Netzkabel beschadigt ist, muss es durch ein spezielles Kabel oder eine
spezielle Baugruppe ersetzt werden, die beim Hersteller oder seinem Kundendienst
erhaltlich ist.

Verwenden Sie den Roboter nicht in einem Bereich, der tber dem Boden hangt, ohne
eine Schutzbarriere.

Stellen Sie den Roboter nicht auf den Kopf. Verwenden Sie die LDS-Abdeckung, die
Roboterabdeckung oder den StoBfanger nicht als Griff flir den Roboter.

Verwenden Sie den Roboter nicht bei einer Umgebungstemperatur tGber 40°C oder
unter 0°C oder auf einem Boden mit Fllssigkeiten oder klebrigen Substanzen.
Entfernen Sie vor der Inbetriebnahme des Geréts alle losen Gegenstande vom Boden,
und entfernen Sie Kabel oder Netzkabel, die sich auf dem Reinigungsweg befinden,
um Schaden oder Verletzungen durch Schleifen zu vermeiden.

Entfernen Sie zerbrechliche oder kleine Gegenstande vom Boden, um zu verhindern,
dass der Roboter dagegen stoBt und sie beschadigt.

Bewahren Sie das Reinigungswerkzeug aulRerhalb der Reichweite von Kindern auf.
Betreiben Sie das Gerat nicht in einem Raum, in dem ein Saugling oder ein Kind
schlaft.
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Stellen Sie keine Kinder, Haustiere oder andere Gegenstande auf den Roboter,
unabhéangig davon, ob er steht oder sich bewegt.

Bewahren Sie den Reiniger auBerhalb der Reichweite von Kindern auf.

Verwenden Sie nur das offiziell zugelassene Reinigungsmittel. Fligen Sie keine
Flissigkeiten wie Alkohol oder Desinfektionsmittel hinzu.

Verwenden Sie den Roboter nicht zum Reinigen von brennenden Gegenstanden.
Verwenden Sie den Roboter nicht zum Aufnehmen von entflammbaren oder
brennbaren Flussigkeiten, atzenden Gasen oder unverdiinnten Sauren oder
Losungsmitteln.

Saugen Sie keine harten oder scharfen Gegenstande auf. Verwenden Sie das Gerat
nicht zum Aufnehmen von Gegenstdanden wie Steinen, groBen Papierstlicken oder
anderen Gegenstanden, die das Gerat verstopfen konnten.

Vor der Reinigung oder Wartung des Gerats muss der Stecker aus der Steckdose
gezogen werden.

Wischen Sie den Roboter oder die Basisstation nicht mit einem nassen Tuch ab und
spulen Sie sie nicht mit einer Flissigkeit ab. Lassen Sie die abwaschbaren Teile nach
der Reinigung vollstandig trocknen, bevor Sie sie wieder einbauen und verwenden.
Bitte verwenden Sie dieses Produkt in Ubereinstimmung mit den Anweisungen im
Benutzerhandbuch. Der Benutzer ist fur alle Verluste oder Schaden verantwortlich, die
durch unsachgemalBe Verwendung dieses Produkts entstehen.

Batterien und Aufladen

Verwenden Sie keine Batterien oder Basisstationen von Drittanbietern. Der Roboter
kann nur mit der Basisstation Modell RCS9 verwendet werden.

Versuchen Sie nicht, den Akku oder die Basisstation selbst zu zerlegen, zu reparieren
oder zu verandern.

Stellen Sie die Basisstation nicht in der Nahe einer Warmequelle auf.

Verwenden Sie kein nasses Tuch und keine nassen Hande, um die Ladekontakte der
Basisstation abzuwischen oder zu reinigen.

Entsorgen Sie alte Batterien nicht unsachgemaB. Nicht mehr bendtigte Batterien
sollten bei einer geeigneten Recyclinganlage entsorgt werden.

Wenn das Netzkabel beschadigt oder gebrochen ist, verwenden Sie es nicht weiter
und wenden Sie sich an den Kundendienst.

Achten Sie darauf, dass der Roboter beim Transport ausgeschaltet ist und mdglichst
in der Originalverpackung aufbewahrt wird.

Wenn der Roboter UGber einen langeren Zeitraum nicht benutzt wird, laden Sie ihn
vollstandig auf, schalten Sie ihn dann aus und lagern Sie ihn an einem kihlen,
trockenen Ort. Laden Sie den Roboter mindestens einmal alle 3 Monate auf, um eine
Uberentladung des Akkus zu vermeiden.

Der Lithium-lonen-Akku enthalt umweltgefahrdende Stoffe. Bevor Sie den
Staubsaugerroboter entsorgen, nehmen Sie bitte zuerst den Akku heraus und
entsorgen oder recyceln Sie ihn in Ubereinstimmung mit den értlichen Gesetzen und
Vorschriften des Landes oder der Region, in der er verwendet wird.
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e Wenn Sie die Batterien aus dem Gerat entfernen, sollten Sie die Batterien aufbrauchen
und sicherstellen, dass das Gerat vom Stromnetz getrennt ist.

1. Losen Sie die Schraube an der Unterseite und nehmen Sie dann die Abdeckung ab.

2. Ziehen Sie den Batteriestecker ab und nehmen Sie dann die Batterien heraus.
Beschadigen Sie das Batteriegehause nicht, um die Gefahr von Verletzungen zu
vermeiden.

3. Geben Sie die Batterien bei einer professionellen Recycling-Organisation ab,

Informationen zur Lasersicherheit
Der Laserabstand entspricht der Norm IEC 60825-1:2014 fir Laserprodukte der Klasse 1 und
erzeugt keine gefahrliche Laserstrahlung.

Produktiibersicht

Inhalt des Pakets

Roboter Basisstation

Sonstiges Zubehor

Staubsaugerbeutel

Seitenbiirste Netzkabel Reinigungsbirste (Ersatz)
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Wischmopp x 2 Mopphalter x 2
Produktiibersicht
Roboter

Multi-Surface
Bodenreiniger

Benutzerhandbuch

Punktreinigungstaste

Kurz driicken, um die Punktreinigung zu
starten

Einschalt-/Reinigungstaste

Driicken und 3 Sekunden lang gedriickt halten,
um den Roboter ein- oder auszuschalten

Kurz driicken, um die Reinigung zu starten,
nachdem der Roboter ausgeschaltet wurde.

Dock-Taste

Kurz driicken, um den Roboter zuriick in die
Ruckstation zu schicken

3 Sekunden lang gedrickt halten, um die
Kindersicherung zu aktivieren

Statusanzeige

Leuchtet weiB: Reinigung oder Reinigung
Schnell blinkend Orange: Fehler
Leuchtet Orange: Niedriger Batteriestand

Hinweis: Driicken Sie eine beliebige Taste, um eine Pause zu machen, wahrend der Roboter

reinigt oder wieder aufladt.

136



Roboter und Sensoren

[ , - ' |- LDS Obere Abdeckung
A |
A — o Laser-Abstandssensor (LDS)
(| :
VIS > A StoBstange
i A — :4 o Al Visueller Sensor
- Linienlaser-Sensor
Klippensensoren
Teppichsensor o O T

= > Universal-Rad
Seitenburste o =L :

Hauptbiirste « Ll . Blrstenschutz

,__—G Hauptrad

Hauptrad o : > Burstenschutz-Clips

4N Befestigungslocher

Reset-Taste

e Driicken und halten Sie 3 Sekunden lang,
um die Werkseinstellungen
wiederherzustellen
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Abdeckung o 3
‘ Wi-Fi-Anzeige

Ein: Wi-Fi verbunden
Schnell blinkend: Wartet auf
Verbindung oder stellt Verbindung

Kontakte zum Aufladen o ' | her
‘ ! Langsam blinkend: Wi-Fi nicht
y verbunden
Steckverbinder o—‘rwﬂ; : — o Kanten-Sensor
Automatischer o— NS
Wassernachfill-Einlass
Staubbehalter
Freigabe Staubbehalter © —— _
: > Automatische
Abdeckclip fir Staubbehalter , L ] | ' Luftungsoffnung
Staubbehalterabdeckung o o 2 ————— Filter

Filter-Clip ¢
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Basisstation

_ Obere Abdeckung
Handgriff m— —1 L 3% Handgriff
Deckel des
Staubbehalters
Waschbrett © H—
Wassertank- Wassertank-Clip

Clip

S0 Wasserleitung

Schwimmende Kugel «

£ % ) o Filter

\ \J /

=4 o Schwimmer

Tasten der Basisstation
Q- Verlassen-Taste Kurz dricken, damit der Roboter die Basisstation verlasst.

& - Taste Reinigen Driicken Sie kurz darauf, damit der Roboter alle Bereiche reinigt.

i Trockentaste Kurz drlicken, damit die Basisstation das Trocknen der Mopps startet oder

stoppt.
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Kindersicherung

Halten Sie die TastenQ und? 3 Sekunden lang gedriickt, um die Kindersicherung zu

aktivieren oder zu deaktivieren. Wenn die Kindersicherung aktiviert ist, sind alle Tasten am
Roboter und an der Basisstation gesperrt.

Basisstation

o Statur-Indikator

Leuchtet weil3: Die Basisstation
ist mit dem Stromnetz
verbunden

. Orange leuchtend: Die
Schlitzo———r— — Basisstation hat einen Fehler

( _d o Filter

| Signalisierungsbereich

Automatische —— o8
Liftungsoffnu ' - o Kontakte zum Aufladen

»  Automatischer Wasserzulauf

,i ' o Reinigungswerkzeug

Deckel des Staubbehalters
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\_ J
|l 'n" > = | "l
SHA, M f?{ | 1 Steckplatz fiir automatische
o [ r- “ Reinigungsmittelzugabevorrichtung
( 1 .“
N L 1S3 — o E|n.g.ang far o!as Hinzufligen der
| S = | Reinigungsmittel
\ y
l)‘ a_\\ _./_/ v“ ‘.
| L
|
\ { f :
‘\\ “'\__ /"

Mop-Montage

Aufsatzbereich fur o

Mop-Pads

Mopphalter

Wischer
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lhr Zuhause vorbereiten

Raumen Sie Gegenstande wie Stromkabel, Tiicher, Hausschuhe und Spielzeug auf, um die
Effizienz des Roboters zu verbessern.

Stellen Sie vor der Reinigung eine physische Barriere am Rand der Treppe und des Sofas auf,
um den sicheren und reibungslosen Betrieb des Roboters zu gewahrleisten.

Offnen Sie die Tir des zu reinigenden Zimmers und stellen Sie die Mébel an ihren Platz, um
mehr Platz zu schaffen.
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______ | X v

Mit den visuellen KI-Sensoren kann der Roboter Hindernisse wie Stromkabel, Schuhe und
Socken besser erkennen und vermeiden. Um den visuellen KI-Sensor optimal zu nutzen,
sollten Sie sicherstellen, dass alle zu reinigenden Bereiche gut beleuchtet sind.

Anmerkung:

e Wenn Sie den Roboter zum ersten Mal in Betrieb nehmen, folgen Sie ihm wahrend
der Reinigung, um mogliche Hindernisse rechtzeitig zu beseitigen.

e Um zu verhindern, dass der Roboter die zu reinigenden Bereiche nicht erkennt, sollten
Sie sich nicht vor dem Roboter, vor Schwellen, in Fluren oder an engen Stellen
aufhalten.

Vor dem Gebrauch

Entfernen Sie die Schutzstreifen

)

Ly

Installieren Sie die Seitenbiirste und die Mop-Baugruppe

Clip fur 2oL |
Seitenblirste

Hinweis: Setzen Sie die Seitenblrste ein, bis sie einrastet.
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Anschluss an eine Steckdose

Stellen Sie die Basisstation an einem moglichst offenen Ort mit einem guten Wi-Fi-Signal auf.
Stecken Sie das Netzkabel in die Basisstation und stecken Sie es in die Steckdose.

Stecken Sie das Netzkabel
fest nach oben, bis die
Anzeige aufleuchtet.

-

Platzieren Sie die Ladestation

Entfernen Sie alle Gegenstande, die naher als 1,5 m von der Vorderseite, 1 m von der
Oberseite und 0,5 m von jeder Seite der Basisstation entfernt sind.

Anmerkung:

e Vergewissern Sie sich, dass keine Gegenstdande den Signalisierungsbereich blockieren

kdnnen.

Um zu verhindern, dass Wasserflecken Holzbdden oder Teppiche benetzen, empfiehlt
es sich, die Basisstation auf Fliesen- oder Marmorbdden zu stellen.
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Vor dem Gebrauch

Platzieren Sie den Roboter

Driicken Sie die Taste() am Roboter und halten Sie sie 3 Sekunden lang gedriickt, um ihn
einzuschalten. Setzen Sie den Roboter auf die Basisstation, so dass die Mopeinheit zum
Waschbrett zeigt. Dann horen Sie eine Sprachansage, wenn der Roboter erfolgreich eine
Verbindung zur Basisstation hergestellt hat und mit dem Aufladen beginnt. Nachdem der
Roboter vollstandig aufgeladen ist, leuchten die Statusanzeigen am Roboter und an der
Basisstation 10 Minuten lang und erléschen dann.

Hinweis: Es wird empfohlen, den Roboter vor der ersten Verwendung vollsténdig aufzuladen.
Wenn sich der Roboter nicht einschalten lasst, nachdem der Akku leer ist, verbinden Sie ihn
manuell mit der Station, um ihn aufzuladen.

Installieren Sie die Reinigerflasche

Entfernen Sie den Deckel der Reinigerflasche und rei3en Sie die Dichtungen am oberen und
unteren Ende der Flasche ab. Offnen Sie die obere Abdeckung der Basisstation und nehmen
Sie das saubere Wasser und den verbrauchten Wassertank heraus. Setzen Sie die
Reinigerflasche entlang des Schlitzes in die Station ein. Der Reiniger wird wahrend der Arbeit
automatisch zugefihrt.

gk =
1
e
[
Anmerkung:
e Entfernen Sie vor dem ersten Gebrauch den weichen Gummistopfen im Einlass des
Reinigers.

e Geben Sie keine anderen Flissigkeiten als den offiziell zugelassenen Reiniger hinzu,
um Fehlfunktionen der Basisstation zu vermeiden.
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Wasser in den Frischwassertank einfiillen
Fiillen Sie den Frischwassertank bis zur Markierung des maximalen Wasserstandes mit sauberem
Wasser und setzen Sie dann den Frischwassertank und den Brauchwassertank an ihren Platz.

MAX Wasserleitung

Hinweis: Flllen Sie kein heiles Wasser in den Wassertank, da dies zu einer Verformung des Tanks
fuhren kann.

Verbindung mit Dreamehome oder Mi Home/Xiaomi Home App
Dieses Produkt funktioniert mit der Dreamehome- oder Mi Home/Xiaomi Home-App, mit der Sie
Ihr Gerat steuern kdnnen.

Laden Sie die Dreamehome oder Mi Home/Xiaomi Home App herunter

Scannen Sie den QR-Code auf dem Roboter oder suchen Sie im App-Store nach "Dreamehome”
oder "Mi Home" / "Xiaomi Home", um die App nach Ihren Bedirfnissen herunterzuladen und zu
installieren.

. Unter der Abdeckung

Anmerkung:
e Es werden nur 2,4-GHz-Wi-Fi-Netzwerke unterstitzt.
e Aufgrund von Aktualisierungen der App-Software kann der tatsachliche Betrieb von den
Angaben in dieser Anleitung abweichen. Bitte befolgen Sie die Anweisungen auf der
Grundlage der aktuellen App-Version.
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Gerat hinzufiigen

Dreamehome APP: Offnen Sie die Dreamehome-App, rufen Sie die Seite "Geréat hinzufiigen"
auf und wahlen Sie dann "DreameBot L10s Ultra". Bitte folgen Sie den Anweisungen, um die
Wi-Fi-Verbindung zu beenden.

Mi Home/Xiomi Home APP: Offnen Sie die Mi Home/Xiaomi Home App, tippen Sie oben
rechts auf "@ " und scannen Sie den obigen QR-Code erneut, um "DreameBot L10s Ultra"
hinzuzufligen. Bitte folgen Sie den Anweisungen, um die Wi-Fi-Verbindung zu beenden.

Wenn die Wi-Fi-Anzeige langsam blinkt, wurde die Wi-Fi-Funktion zuriickgesetzt.

Hinweis: Wenn Sie die Wi-Fi-Verbindung zurlicksetzen mochten, folgen Sie Schritt 1 und 2.
Offnen Sie die Dreamehome App oder die Mi/Xiomi Home App, rufen Sie die Seite "Gerat
hinzufigen" auf und folgen Sie dann den Anweisungen, um die Wi-Fi-Verbindung zu
beenden.

o Wi-Fi-Anzeige

e Blinkt langsam: Wird
verbunden

e Blinkt schnell: Verbindung
wird hergestellt

e An: Verbunden
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Gebrauchsanleitung

Schnelle Kartenerstellung

Nachdem Sie das Netzwerk zum ersten Mal konfiguriert haben, folgen Sie den Anweisungen
in der App, um schnell eine Karte zu erstellen, und der Roboter beginnt mit der Kartierung
ohne Reinigung. Der Kartierungsvorgang wird abgeschlossen, wenn der Roboter zur Station
zurtickkehrt, und die Karte wird automatisch gespeichert.

Einschalten/Ausschalten

Driicken Sie die Taste() und halten Sie sie 3 Sekunden lang gedriickt, um den Roboter
einzuschalten. Die Betriebsanzeige sollte leuchten. Stellen Sie den Roboter auf die Basis. Der
Roboter sollte sich automatisch einschalten und mit dem Aufladen beginnen. Um den
Roboter auszuschalten, bewegen Sie ihn von der Basis weg und halten Sie die Taste() 3
Sekunden lang gedrickt.

Pause/Schlaf

Wenn der Roboter lauft, driicken Sie eine beliebige Taste, um ihn anzuhalten. Wenn der
Roboter langer als 10 Minuten pausiert, geht er automatisch in den Schlafmodus tber. Die
Betriebsanzeige und die Ladeanzeige schalten sich aus. Driicken Sie eine beliebige Taste auf
dem Roboter oder der Basis oder verwenden Sie die App, um den Roboter aufzuwecken.

Anmerkung:

e Der Roboter schaltet sich automatisch aus, wenn er langer als 12 Stunden im
Schlafmodus verbleibt.

e Wenn der Roboter angehalten und auf die Basisstation gestellt wird, wird der aktuelle
Reinigungsvorgang beendet.

Nicht storen (DND) Modus

Wenn der Roboter auf den Modus "Nicht stéren” (DND) eingestellt ist, kann er die Reinigung
nicht fortsetzen und die Betriebsanzeige erlischt. Der DND-Modus ist werksseitig
standardmalig deaktiviert. Sie kénnen die App verwenden, um den DND-Modus zu
aktivieren oder den DND-Zeitraum zu dndern. Der DND-Zeitraum betragt standardmaBig
22:00-8:00 Uhr.

Anmerkung:

¢ Die geplanten Reinigungsarbeiten werden wahrend des DND-Zeitraums plnktlich
durchgefihrt.

e Nach Ablauf der DND-Periode nimmt der Roboter die Reinigung dort wieder auf, wo
er sie beendet hat.

Punktuelle Reinigung
Wenn sich der Roboter im Standby-Modus befindet, driicken Sie kurz die Taste._ , um den
Spot-Reinigungsmodus zu aktivieren. In diesem Modus reinigt der Roboter einen
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quadratischen Bereich von 1,5 x 1,5 Metern um sich herum und kehrt nach Abschluss der
Punktreinigung an seinen Ausgangspunkt zurtick.

Neustart des Roboters

Wenn der Roboter nicht mehr reagiert oder sich nicht ausschalten lasst, halten Sie die Taste
10 Sekunden lang gedriickt, um ihn zwangsweise auszuschalten. Halten Sie dann die Taste
(O 3 Sekunden lang gedriickt, um den Roboter wieder einzuschalten.

Kehren und Wischen

Hinweis: Wenn Sie die Mop-Baugruppe zum ersten Mal verwenden, fihrt der Roboter
standardmaBig die Aufgabe des Kehrens und Wischens aus.

Mit dem Fegen und Wischen beginnen

Driicken Sie(* an der Basisstation oder(” am Roboter, oder verwenden Sie die App, damit der
Roboter von der Basisstation aus startet. Dann plant der Roboter die optimale
Reinigungsroute und flihrt die Reinigungsaufgabe auf der Grundlage der erstellten Karte aus.

Anmerkung:
e Die Mop-Pads werden gereinigt, bevor der Roboter mit dem Wischen beginnt. Bitte
warten Sie geduldig.
e Bewegen Sie die Basisstation, den Frischwassertank, den Brauchwassertank oder das
Waschbrett wahrend des Betriebs nicht.

Auf halbem Weg zu sauberen Mopps zuriickkehren

Wahrend des Wischvorgangs kehrt der Roboter automatisch zur Basisstation zurtick, um die
Mopps entsprechend der in der App festgelegten Haufigkeit der Moppreinigung zu waschen.
Dann fullt die Basisstation automatisch den Wassertank des Roboters auf, und der Roboter
nimmt die Reinigung nach dem Auffillen des Wassers wieder auf.
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Hinweis: Wenn der Roboter auf halbem Weg zur Basisstation zurtickkehrt, um Mopps zu
reinigen, leert die Basisstation automatisch den Staubbehalter.

Reinigen und trocknen Sie die Mopps nach der Staubentleerung

Nachdem der Roboter eine Reinigungsaufgabe beendet hat und zum Aufladen zur
Basisstation zurtickkehrt, beginnt die Basisstation automatisch mit dem Entleeren des
Staubbehalters und dem Reinigen und Trocknen der Mopps.

Anmerkung:
e Wenn der Roboter auf halbem Weg zur Basisstation zuriickkehrt, um Mopps zu
reinigen, leert die Basisstation den Staubbehalter nicht automatisch.
¢ Wenn die automatische Entleerungsfunktion in der App ausgeschaltet ist, leert die
Basisstation den Staubbehalter nicht automatisch.
¢ Die Basisstation leert den Staubbehalter entsprechend der in der App eingestellten
Frequenz.

Reinigen Sie den Brauchwassertank
Nachdem der Roboter seine Aufgabe erfiillt hat, reinigen Sie bitte den Wassertank, um
Geruchsbildung zu vermeiden.

150



Fegen

Wenn Sie nur die Kehrfunktion verwenden méchten, wahlen Sie in der App die Option
"Kehren", oder entfernen Sie den Mopp vom Roboter, damit der Roboter automatisch in den
Kehrmodus wechselt.

Hinweis: Wenn die Mopeinheit nicht vom Roboter entfernt wird, konnen Sie in der App den
Kehrmodus auswahlen, und der Roboter wird die Mopeinheit vor dem Kehren automatisch
anheben.

Vergewissern Sie sich, dass die Basisstation an die Stromversorgung angeschlossen ist und
der Roboter mit der Basisstation verbunden ist. Driicken Sie die Taste* an der Basisstation
oder die Taste() am Roboter, oder verwenden Sie die App, um den Roboter von der
Basisstation aus zur Reinigung aller Bereiche zu schicken.

Hinweis: Um sicherzustellen, dass der Roboter nach der Reinigung problemlos zur
Basisstation zurtickkehren kann, wird empfohlen, den Roboter von der Basisstation aus
starten zu lassen und die Basisstation wahrend der Reinigung nicht zu bewegen.
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RoutinemiBige Wartung

Teile

Um den Roboter in einem guten Zustand zu halten, wird empfohlen, die folgende Tabelle fir
die routinemaBige Wartung heranzuziehen.

Teil

Haufigkeit der Wartung

Ersetzungszeitraum

Gebrauchter Wassertank

Nach jeder Verwendung

Sauberer Wassertank

Hauptbdrste

Filter fur Staubbehalter

SeitenbUrste

Einmal alle 2 Wochen

/

Alle 6 bis 12 Monate

Alle 3 bis 6 Monate

Waschbrett

Signalisierungsbereich der
Basisstation

Ladekontakte der Basisstation

Selbstentleerende Entliftung
der Basisstation

Universal-Rad

Randsensor

Laser-Abstandssensor

Linienlaser-Sensor

Einmal im Monat

Al-Visum-Sensor

Teppichsensor

Klippensensoren

Ladekontakte am Roboter

StoBstange

Automatischer
Wassernachfullanschluss des
Roboters

Unterseite des Roboters

Einmal im Monat

Reiniger Hinzufligen von
Einlass

Empfohlen zur Reinigung
nach Entfernen des
Reinigers (Flasche)

Staubbehalter

Reinigen Sie es nach
Bedarf

Staubsaugerbeutel

Mop-Pad

/

6-8 Wochen

Alle 1 bis 3 Monate

Hinweis: Die Haufigkeit des Austauschs hangt von der Nutzung des Roboters ab. Wenn eine
Ausnahme aufgrund besonderer Umstande auftritt, sollten die Teile ersetzt werden.

Staubsaugerbeutel

Wenn der Staubsaugerbeutel ausgetauscht werden muss, wird in der App eine

Benachrichtigung angezeigt.
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1. Entsorgen Sie den Staubauffangbeutel.

e

Hinweis: Wenn Sie den Griff nach oben ziehen, wird der Beutel verschlossen, damit Staub und
Schmutz nicht versehentlich herausfallen kénnen.

2. Entfernen Sie Staub und Verunreinigungen mit einem trockenen Tuch vom Filter.

e e
. =

SRS
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4. SchlieBen Sie den Deckel der Staubkammer.

Schmutzwassertank
1. Nehmen Sie den Schmutzwassertank heraus, 6ffnen Sie den Deckel und lassen Sie das
Schmutzwasser ab.

2. Spulen Sie den gebrauchten Wassertank mit sauberem Wasser aus und verwenden Sie
die mitgelieferte Reinigungsburste, um die Innenwand des gebrauchten Wassertanks
zu reinigen.

Hinweis: Die Schwimmerkugel im Brauchwassertank ist ein bewegliches Teil. Wenden Sie bei
der Reinigung nicht zu viel Kraft an, um sie nicht zu beschadigen.
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Hauptbiirste

1.

2.

Driicken Sie die Clips des Blirstenschutzes nach innen, um den Birstenschutz zu
entfernen und die Blirste aus dem Roboter zu heben.

Ziehen Sie die Birstenabdeckungen wie in der Abbildung gezeigt heraus. Verwenden

Sie das mitgelieferte Reinigungswerkzeug, um die Haare zu entfernen, die sich in der
Burste verfangen haben.

Seitenbiirste

Entfernen und reinigen Sie die Seitenburste.
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Universal-Rad

Anmerkung:

e Verwenden Sie ein Werkzeug wie einen kleinen Schraubenzieher, um die Achse und
den Reifen des Universalrads zu trennen. Wenden Sie keine GbermaBige Kraft an.

e Spiilen Sie das Universalrad unter flieBendem Wasser ab und setzen Sie es nach dem
vollstandigen Trocknen wieder ein.

Staubbehalter

1. Offnen Sie die Roboterabdeckung und driicken Sie auf den Behalterclip, um den
Staubbehalter zu entfernen.
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2. Offnen Sie die Behalterabdeckung und leeren Sie den Behélter wie in der Abbildung
gezeigt.

Filter
1.

Hinweis: Versuchen Sie nicht, den Filter mit einer Birste, einem Finger oder scharfen
Gegenstanden zu reinigen, um Schaden zu vermeiden.

2. Spllen Sie den Staubbehalter und den Filter mit Wasser aus und trocknen Sie sie
vollstandig, bevor Sie sie wieder einbauen.
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Anmerkung:

e Spiilen Sie den Staubbehalter und den Filter nur mit sauberem Wasser aus.

Verwenden Sie keine Reinigungsmittel.

Verwenden Sie den Staubbehalter und den Filter nur, wenn sie vollstandig trocken
sind.
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Robotersensoren und Ladekontakte

Wischen Sie die Sensoren und Ladekontakte des Roboters mit einem weichen, trockenen
Tuch ab:

¢ Die Klippensensoren und der Teppichsensor an der Unterseite des Roboters

e Ladekontakte auf der Riickseite des Roboters

e Der Kantensensor an der Seite des Roboters

e LDS auf der Oberseite des Roboters

e Der Stol3fanger, der visuelle Al-Sensor und die Linienlasersensoren an der Vorderseite
des Roboters

? ‘,__,_G Al Visueller Sensor

#"‘f | . _ ; ., Fahrspur-Sensoren
- = Laser-Abstandssensor (LDS)
b ey , Linienlaser-Sensor

w —_ | \ o StoBstange

-

» Kontakte zum Aufladen

— xﬂ » Teppichsensor

Hinweis: Nasse Tlcher kdnnen empfindliche Elemente im Roboter und in der Basisstation
beschadigen. Bitte verwenden Sie zur Reinigung ein trockenes Tuch.
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Kontakte zum Aufladen
Reinigen Sie die Ladekontakte und den Signalisierungsbereich der Basisstation mit einem
weichen, trockenen Tuch.

Automatische Liiftungs6ffnung
Reinigen Sie die automatisch entleerten Liftungséffnungen des Roboters und der
Basisstation mit einem weichen, trockenen Tuch.

Mop-Pad
Nehmen Sie den Mop-Pad aus dem Mop-Pad-Halter, um ihn zu ersetzen.
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Eingang fiir das Hinzufiigen der Reinigungsmittel
Wenn der Einlass flr den Reiniger verschmutzt ist, wischen Sie ihn mit einem weichen,

trockenen Tuch ab.

Batterie

Der Roboter enthalt einen Hochleistungs-Lithium-lonen-Akku. Achten Sie darauf, dass der
Akku fiir den taglichen Gebrauch gut aufgeladen bleibt, um eine optimale Akkuleistung zu
erhalten. Wenn der Roboter Uber einen langeren Zeitraum nicht benutzt wird, schalten Sie
ihn aus und stellen Sie ihn weg. Um Schiden durch Uberentladung zu vermeiden, laden Sie
den Roboter mindestens einmal alle drei Monate auf.

FAQ

Problem

Lésung

Der Roboter lasst sich
nicht einschalten

Der Akku ist schwach. Laden Sie den Roboter auf der Basis auf und
versuchen Sie es erneut.

Die Temperatur des Akkus ist zu niedrig oder zu hoch. Es wird
empfohlen, das Gerat bei einer Temperatur zwischen 0°C (

32°F) und 40°C (104°F)

zu betreiben.

Der Roboter wird
nicht geladen

Die Basisstation ist nicht an das Stromnetz angeschlossen. Vergewissern
Sie sich, dass beide Enden des Netzkabels richtig eingesteckt sind.

Der Kontakt zwischen den Ladekontakten an der Basisstation und dem
Roboter ist schlecht, bitte reinigen Sie die Ladekontakte.

Priifen Sie, ob sich Fremdkorper am Anschluss des Roboters befinden
und entfernen Sie diese gegebenenfalls.

Der Roboter kann
keine Verbindung
zum Wi-Fi herstellen

Das Wi-Fi-Netzwerk ist falsch. Vergewissern Sie sich, dass das Passwort
fur die Verbindung mit lhrem Wi-Fi-Netzwerk korrekt ist.

Der Roboter unterstitzt keine 5-GHz-Wi-Fi-Verbindung. Stellen Sie
sicher, dass der Roboter mit einer 2,4-GHz-Wi-Fi-Verbindung verbunden
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ist.

Das Wi-Fi-Signal ist schwach. Stellen Sie sicher, dass sich der Roboter in
einem Bereich mit guter Wi-Fi-Abdeckung befindet.

Der Roboter ist mdglicherweise nicht bereit, konfiguriert zu werden. Bitte
beenden Sie die App, geben Sie sie erneut ein und versuchen Sie es dann
erneut, wie angewiesen.

Der Roboter kann die
Basisstation nicht
finden und zu ihr
zurtickkehren

Die Basisstation ist vom Stromnetz getrennt oder wurde bewegt, wenn
sich der Roboter nicht auf ihr befindet.

Es gibt zu viele Hindernisse um die Basisstation herum. Platzieren Sie die
Basisstation in einem offeneren Bereich.

Wenn Sie den Roboter bewegen, kann er sich neu positionieren und
erstellt eine neue Karte, wenn die Neupositionierung fehlschlagt. Wenn
der Roboter zu weit von der Basisstation entfernt ist, kann er
moglicherweise nicht automatisch zur Basisstation zurtckkehren.

Der Roboter bleibt vor
der Basisstation
stecken und kann
nicht zu ihr
zuriickkehren

Wischen Sie den Signalisierungsbereich an der Basisstation ab, um Staub
oder Verschmutzungen zu entfernen.

Der Roboter lasst sich
nicht ausschalten.

Der Roboter kann nicht ausgeschaltet werden, wahrend er geladen wird.
Es wird empfohlen, den Roboter von der Basisstation zu entfernen und
dann die Netztaste drei Sekunden lang gedriickt zu halten, um ihn
auszuschalten.

Wenn sich der Roboter mit Schritt 1 nicht ausschalten lasst, halten Sie die
Taste"” 10 Sekunden lang gedriickt, um den Roboter zwangsweise
auszuschalten. Wenn das Problem weiterhin besteht, wenden Sie sich
bitte an den Kundendienst.

Die
Ladegeschwindigkeit
ist niedrig.

Es dauert etwa 6 Stunden, um den Roboter vollstandig aufzuladen, wenn
der Akku schwach ist.

Wenn Sie den Roboter bei Temperaturen auB3erhalb des angegebenen
Bereichs betreiben, wird die Ladegeschwindigkeit automatisch
verlangsamt, um die Lebensdauer der Batterie zu verlangern.

Die Ladekontakte des Roboters und der Basis kdnnen verschmutzt sein,
bitte wischen Sie sie mit einem trockenen Tuch ab.

Der Larm nimmt zu,
wahrend der Roboter
in Betrieb ist.

Priifen Sie, ob der Staubbehalter verstopft ist. Wenn ja, reinigen Sie ihn
oder tauschen Sie ihn aus.

Ein harter Gegenstand kann sich in der Hauptbuirste oder im
Staubbehélter verfangen haben. Uberpriifen und entfernen Sie alle harten
Gegenstande.

Die Hauptblrste oder die Seitenburste kann sich verheddern. Priifen und
entfernen Sie alle Fremdkorper.

Schalten Sie den Saugmodus auf Standard oder Leise.

Der Roboter bewegt
sich, ohne der
vorgegebenen Route
zu folgen.

Gegenstande wie Stromkabel und Hausschuhe sollten vor dem Einsatz
des Roboters aufgeraumt werden.

Die Arbeit auf nassen, rutschigen Oberflachen flihrt dazu, dass das
Hauptrad ausrutscht. Es wird empfohlen, die nassen Stellen vor dem
Einsatz des Roboters zu trocknen.
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Wischen Sie die Linienlasersensoren und den visuellen Al-Sensor des
Roboters mit einem sauberen, weichen Tuch ab, um sie sauber und
ungehindert zu halten.

Der Roboter vermisst
die zu reinigenden
Raume.

Stellen Sie sicher, dass die Tiren der zu reinigenden Raume offen sind.
Prifen Sie, ob sich an der Zimmertlr eine Schwelle befindet, die hdher
als 2 cm ist. Der Roboter kann nicht Gber hohe Schwellen oder Stufen
klettern.

Der Platz vor dem zu reinigenden Raum ist nass und rutschig, so dass
der Roboter ausrutscht und nicht richtig arbeiten kann. Es wird
empfohlen, den Boden vor dem Einsatz des Roboters zu trocknen.

Der Roboter nimmt
die Reinigung nach
dem Aufladen nicht
wieder auf

Vergewissern Sie sich, dass der Roboter nicht auf den Modus "Nicht
storen" (DND) eingestellt ist, da er sonst die Reinigung nicht wieder
aufnehmen kann.

Der Roboter nimmt die Reinigung nicht wieder auf, nachdem Sie ihn
manuell zum Aufladen in die Basisstation zurtickgebracht haben. Dazu
gehort, dass Sie den Roboter manuell in die Basisstation stellen oder ihn
Uber die App oder den Roboter selbst zum Aufladen schicken.

Der Roboter reagiert
nicht, wenn Sie die
Taste an der
Basisstation drlicken.

Der Roboter befindet sich moglicherweise auBerhalb der Funkreichweite
der Basisstation. Bringen Sie den Roboter manuell zur Basisstation zurtick
oder verwenden Sie die App, um ihn zurlickzubringen.

Die Station kann den
Staubbehalter nicht
automatisch
entleeren.

Prifen Sie, ob der Staubsammelbeutel in der Staubkammer voll ist.

Wenn der Staubsammelbeutel nicht voll ist, prifen Sie, ob die
automatischen Entleerungsoffnungen des Roboters, der Basisstation oder
des Staubbehalters verstopft sind. Falls ja, reinigen Sie die verstopften
Teile rechtzeitig.

Der Wasserstand im
Waschbrett ist

Entfernen Sie das Waschbrett und prifen Sie, ob der Abwasserablauf
verstopft ist und reinigen Sie ihn.

Drucken Sie vorsichtig auf den Brauchwassertank, um sicherzustellen,
dass er korrekt installiert ist.

Prifen Sie, ob die Dichtung des Brauchwassertanks lose oder nicht
richtig installiert ist, und setzen Sie sie gegebenenfalls manuell zurtck.

abnormal. Wenn das Problem weiterhin besteht, wenden Sie sich bitte an den
Kundendienst.
Uberpriifen Sie den Reiniger. Fiillen Sie keine anderen Fliissigkeiten als
die offiziell zugelassenen Reiniger ein.

Spezifikationen

Roboter

Modell RLS6LADC

Aufladezeit Ca. 6 Stunden

Nennspannung 144V

Nennleistung 75W

Betriebsfrequenz 2400-2483,5 MHz

Maximale Ausgangsleistung <20 dBm
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Basisstation

Modell RCS9

Nennleistung 220-240 V ~ 50-60 Hz
Nennleistung 20V 2A

Leistung (wahrend der Staubentleerung) 1000 W

Strom (wdhrend der Reinigung) 55W

Strom (Trocknen und Laden) 78 W

Bei normalem Gebrauch des Gerats sollte ein Abstand von mindestens 20 cm zwischen der
Antenne und dem Korper des Benutzers eingehalten werden.
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Garantiebedingungen

Auf ein neues Produkt, das im Vertriebsnetz von Alza gekauft wurde, wird eine Garantie von 2
Jahren gewahrt. Wenn Sie wahrend der Garantiezeit eine Reparatur oder andere
Dienstleistungen bendtigen, wenden Sie sich direkt an den Produktverkaufer. Sie missen den
Originalkaufbeleg mit dem Kaufdatum vorlegen.

Als Widerspruch zu den Garantiebedingungen, fiir die der geltend gemachte Anspruch
nicht anerkannt werden kann, gelten:

Verwendung des Produkts fir einen anderen Zweck als den, fiir den das Produkt
bestimmt ist, oder Nichtbeachtung der Anweisungen flir Wartung, Betrieb und Service
des Produkts.

Beschadigung des Produkts durch Naturkatastrophe, Eingriff einer unbefugten Person
oder mechanisch durch Verschulden des Kaufers (z. B. beim Transport, Reinigung mit
unsachgemaBen Mitteln usw.).

Naturlicher Verschlei3 und Alterung von Verbrauchsmaterialien oder Komponenten
wahrend des Gebrauchs (wie Batterien usw.).

Exposition gegenuliber nachteiligen duBeren Einflissen wie Sonnenlicht und anderen
Strahlungen oder elektromagnetischen Feldern, Eindringen von Flussigkeiten, Eindringen
von Gegenstanden, Netziiberspannung, elektrostatische Entladungsspannung
(einschlieBlich Blitzschlag), fehlerhafte Versorgungs- oder Eingangsspannung und falsche
Polaritat dieser Spannung, chemische Prozesse wie verwendet Netzteile usw.

Wenn jemand Anderungen, Modifikationen, Konstruktionsdnderungen oder Anpassungen
vorgenommen hat, um die Funktionen des Produkts gegenuliber der gekauften
Konstruktion zu andern oder zu erweitern oder nicht originale Komponenten zu
verwenden.
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EU-Konformitatserklarung

Angaben zur Identifizierung des bevollméachtigten Vertreters des
Herstellers/Importeurs:

Importeur: Alza.cz a.s.
Eingetragener Sitz: Jankovcova 1522/53, HoleSovice, 170 00 Prag 7

ID-Nr.: 27082440

Gegenstand der Erklirung:
Titel: Staubsauger- und Mopproboter

Modell / Typ: RLS6LADC

Das oben genannte Produkt wurde nach der/den Norm(en) gepriift, die zum Nachweis
der Einhaltung der in der/den Richtlinie(n) festgelegten grundlegenden Anforderungen
verwendet wurde(n):

Richtlinie Nr. 2014/53/EU
Richtlinie Nr. 2011/65/EU in der Fassung 2015/863/EU
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WEEE

Dieses Produkt darf gemaB der EU-Richtlinie tber Elektro- und Elektronik-Altgerate (WEEE -
2012/19 / EU) nicht Gber den normalen Hausmiill entsorgt werden. Stattdessen muss es an
den Ort des Kaufs zurlickgebracht oder bei einer 6ffentlichen Sammelstelle fiir
wiederverwertbare Abfélle abgegeben werden. Indem Sie sicherstellen, dass dieses Produkt
ordnungsgemaB entsorgt wird, tragen Sie dazu bei, mogliche negative Folgen fiir die Umwelt
und die menschliche Gesundheit zu vermeiden, die andernfalls durch eine unsachgemale
Abfallbehandlung dieses Produkts verursacht werden kénnten. Wenden Sie sich an |hre
oOrtliche Behorde oder an die nachstgelegene Sammelstelle, um weitere Informationen zu
erhalten. Die unsachgemaBe Entsorgung dieser Art von Abfall kann gemaB den nationalen
Vorschriften zu Geldstrafen fihren.
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