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Dear customer,

Thank you for purchasing our product. Please read the following instructions carefully
before first use and keep this user manual for future reference. Pay particular attention to
the safety instructions. If you have any questions or comments about the device, please
contact the customer line.

| www.alza.co.uk/kontakt
© +44 (0)203 514 4411
Importer Alza.cz a.s., Jankovcova 1522/53, HoleSovice, 170 00 Prague 7, www.alza.cz


http://www.alza.cz/

Safety Information
Usage Restrictions

This product can be used by children aged 8 years and above and persons with
physical, sensory, intellectual deficiencies, or limited experience or knowledge
under the supervision of a parent or guardian to ensure safe operation and to avoid
any risks. Cleaning and maintenance shall not be done by children without
supervision.

Children shall not play with this product. Ensure children and pets are kept at a
safe distance from the robot while it is operating.

This product is for floor cleaning in a home environment only. Do not use it
outdoors, on non-floor surfaces, or in a commercial or industrial setting.

Do not use the robot in an area suspended above ground level without a protective
barrier.

Do not use the robot at an ambient temperature above 40°C or below 0°C or on a
floor with a liquids or sticky substances.

Pick up any cables from the floor before using the robot to prevent it from dragging
them while cleaning.

Remove fragile or small items from the floor to prevent the robot from bumping
into and damaging them.

Keep hair, fingers, and other body parts away from the suction opening of the
robot.

Keep the brush cleaning tool out of reach of children.

Do not place children, pets, or any item on top of the robot regardless of whether it
is stationary or moving.

Do not use the robot to clean any burning objects.

Do not vacuum hard or sharp objects.

Make sure the robot is turned off and the auto-empty base is unplugged before
cleaning or performing maintenance.

Do not wipe any part of the product using a wet cloth or liquids.

Please use this product in a accordance with the instructions in the User Manual.
Users are responsible for any loss or damage that arise from improper use of this
product.

Batteries and Charging

Do not use any third-party battery or auto-empty base. Use only with RCS2 supply
unit.

Do not attempt to disassemble, repair, or modify the battery or auto-empty base on
your own.

Do not place the auto-empty base near a heat source.

Do not use a wet cloth or wet hands to wipe or clean the base’s charging contacts.
Do not improperly dispose of old batteries. Unneeded batteries should be discarded
at an appropriate recycling facility.

If the power cord becomes damaged or broken, stop using it immediately and
contact after-sales service.

Make sure the robot is turned off when being transported and kept in its original
packaging if possible.



e If the robot will not be used for an extended period, fully charge it, then turn it off
and store in a cool, dry place. Recharge the robot at least once every 3 months to
avoid over-discharging the battery.

e This product contains batteries that can only be replaced by qualified technicians
or after-sales service.

Product Overview

Accessories
Cleaning Tool Side Brush
Water Tank Mop Pad
Power Cord
Dust Collection Bag Auto-Empty Base

Note: The illustrations in this manual are for reference only. Please refer to the actual
product.



Robot

Spot Clean Button
< Press briefly to begin Spot Clean Mode

Power/Clean Button

Press and hold for 3 seconds

Press to begin cleaning after the robot is
powered on

Status Indicator
White: Cleaning or cleanup is completed
Blinking Orange: Error

Dock Button
Press to send robot back to the base

> Cover

Reset Button

Press and hold for 3 seconds
to restore the robot to factory
settings

Wi-Fi Indicator

. Cleaning Tool

Air Outlet/Speaker



Cliff Sensor

Charging Contacts — B %aﬁ Charging Contacts
Side Brush o /7)) T . Omnidirectional Wheel
o= " . Main Brush
Cliff Sensor o [T1P|| FA| [ S Cliff Sesnor
Main Wheel 1 5h =rme mp= 0 Main Wheel

15/ Brush Guard Clips
Dust Intake

Robot Sensors

Edge Sensor _ . Laser Distance Sensor

- Bumper

] o High Precision 3D
(3D Obstacle Avoidance Sensor)

Auto-Empty Base

Upper Cover

Status Indicator

White: The base is plugged in
Breathing White: Robot is charging
Blinking Orange: Dust collection ba
gis full/Dust collection bag not
installed/Error

L Signaling Area

Yy 7/ » Charging Contacts

o)) s ., Dust Intake



Open the upper cover
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Open the upper cover

Dust Bag Slot

-0

Filter

0

Bottom

Mounting Screw
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Air Duct Cover
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Dust Bin

o Bin Clip
Bin Cover
. Filter
Dust Intake
Mopping Module
Water Tank /
(%
\ \\
\ - e .
s %_:q_g—__«_b:é . Water Tank Release Clip
., Water Inlet
Mop Pad o~ Slot

, Attaching Area




Dust Collection Bag

T = ., Dust Bag Handle

Note: Due to the factory setting, a new dust collection bag has been installed inside
already.

Clearing Home Environment

To improve the working efficiency of your robot, put away any loose cords, rags, slippers,
toys, etc.

Before cleaning, place a physical barrier at the edge of the stairs and sofa to ensure safe
and smooth operation of the robot.
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Open the door of the room to be cleaned and put the furniture in its proper place to make
more space.

e
-
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To prevent the robot from not recognizing the are that needs to be cleaned, do not stand
in the front of the robot, threshold, hallway, or narrow places.

Preparation Before Use

Remove the protective matter
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Install the side brush

Note: Install the side brush until it clicks into place.

Connect to a power outlet and start charging

Place the base on level ground against the wall and connect it to a power outlet. Place the
robot onto the base to charge. The robot will turn on automatically and begin charging. It
is recommended to fully charge your robot before first-time use.

Place the base within the
best Wi-Fi range
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I Put away the power cord

into the cord storage slot

Note

e Keep the immediate area 1.5m in front of the base and 0.5m to its both sides clear
of objects.
e Make sure that no objects might block the signalling area.
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About the Auto-Empty Base

It is recommended that the robot set out from the base before cleaning. This ensures that
the robot returns to base smoothly. Do not move the base while the robot is cleaning.
After the robot completes the cleaning task and automatically returns to the base, the
base will start auto empty. More settings can be operated on the APP.

Connecting with Mi Home/Xiaomi Home App

This product works with the Mi Home/Xiaomi app.* Use the Mi Home/Xiaomi Home app to
control your device and interact with other smart devices.

Download the Mi Home/Xiaomi Home App
Scan the QR code to download and install the app. You will be directed to the connection

setup page if the app has been installed already. Alternatively, search “Mi Home/Xiaomi
Home" in the app store to download and install it.

Add Device

Open the Mi Home/Xiaomi app, and tap “©"” in the upper right. Then tap “=" in the top
right corner, scan the QR code, add “Dreame Bot Z10 Pro”, and follow the prompts to
finish the connection.

Note:

e Only 2.4GHz Wi-Fi supported.

e The version of the app might have been, please follow the instructions based on
the latest app version.
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Reset Wi-Fi

Simultaneously press and hold the button = and 7 until you hear a voice say “Waiting for
the network configuration.” Once the Wi-Fi indicator is blinking slowly, the Wi-Fi has been
successfully reset.

- Wi-Fi Indicator
Blinking slowly: To be connected
Blinking quickly: Connecting
On: Wi-Fi connected

Note: If your robot cannot connect to the app successfully, reset the Wi-Fi and add the
device again.

How to Use

Turn On/Off

Press and hold the button © for 3 seconds to turn on the robot. Once the power indicator
turns solid white, the robot is on standby. To turn off the robot, press and hold the button
O for 3 seconds when the robot is not moving.

Start Cleaning

Press the button © briefly to turn on the robot. Upon activation, the robot will accurately
map out a route, methodically clean along the edges and walls, then finish by cleaning
each room in an S-shaped pattern to ensure a thorough job.
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Cleaning Mode
Dreame Bot Z10 Pro has four cleaning modes: Quiet, Standard, Strong and Turbo. The
default mode is Standard. You can specify the cleaning mode in the Mi Home/Xiaomi app.

Pause/Sleep Mode
Pause: Press any button briefly to pause the robot during cleaning.

Sleep Mode: The robot will automatically enter Sleep Mode after 10 minutes of inactivity,
then the power indicator and charging indicator will go off. To wake up the robot, press
any button.

Note:

e The robot will turn off automatically if left in Sleep Mode for more than 12 hours.

¢ When the robot is paused, placing it onto the base will end the current cleaning
task.

Spot Clean Mode

When the robot is paused or in Standby Mode, press and hold the button = for 3 seconds
to start Spot Clean Mode. In this mode, it will clean a square-shaped area of 1.5x1.5x
meters directly around the robot. When the spot cleaning is done, the robot will
automatically return to its original location and power off.

Note: Activating Spot Clean Mode will end the current cleaning task of the robot.

Additional App Functions
You can enable more functions via Mi Home/Xiaomi Home app such as selected room
cleaning, zone cleaning, forbidden are/virtual no-go zones, etc.

Note:

e Follow the instructions on the app interface to use more functions.
e The version of the app might have been updated, please follow the instructions
based in the current app version.
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How to Use

Use the Mopping Function
It is recommended that all floors are vacuumed at least three times before first mopping

session to achieve a better cleaning effect.
1. Dampen the mop pad and wiring out excess water. Insert the mop pad into the slot
of the water tank as shown in the figure, and paste the pad firmly.
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3. Align the mopping module as indicated by the arrow, then slide it into the back of
the robot until it clicks into place. Press the button U or use the Mi Home/Xiaomi

Home app to start cleaning.

-//:\\

Note:
e Itis not recommended to use the mopping function on carpets.
e Use the app to adjust the water flow as required.
4. Press the two side clips inwards and slide the water tank backwards to separate it

from the robot.
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Note: When the robot is charging or not in use, remove the mopping module port out all
the remaining water in the tank, and clean the mop pad to prevent mildew or odors.

Routine Maintenance

Clean the Dust Bin
1. Open the robot cover, then press the dust bin clip to remove the dust bin.

2. Open the bin cover and empty the bin as shown in the diagram.

17



3. Remove the filter and tap its basket gently.

Note: Do not attempt to clean the filter with a brush on finger.

4. Clean the dust intake.

5. Rinse the dust bin and filter with water until they are clean. Thoroughly dry the
filter before re-installing.

Note:

¢ Rinse the filter with clean water only. Do not use detergent.
e Before using, keep it in a well-ventilated or cool place.
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Routine Maintenance

Clean the Mopping Module
1. Press the two release clips on side of the water tank, remove the mopping module,
and pull the mop pad off the mopping module.

2. Pour out the water in the tank. Clean with only water and leave out to air dry
before re-installing.

e

Note: Do not expose the tank to the sun directly.

3. Clean the mop pad with water only and leave to air dry before re-installing.

Note:

¢ Remove the pad from the mopping the module before cleaning it, and make sure
dirty water does not flow back into the water outlet to avoid clogging.
e For optimal performance, it is recommended to replace the mop pad every 3-6

months.
4. If slow water flow occurs, or the volume is not well-disturbed, clean the air hole in

the cover of the water tank.
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Clean the Main Brush
Press the brush guard clips inwards to remove the brush guard and lift the brush out of the
robot.

Pull out the brush covers as shown in the diagram. Use the included cleaning tool to
remove any hairs tangled in the brush.

Note: When there is hair tightly tangled in the main brush, do not pull out the hair
excessively to avoid damaging the main brush.
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Clean the Side Brush
Pull out the side brushes and use the cleaning tool to remove any hard tangled on the
brush.
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Note: Use a tool such as small screwdriver to separate axle and tire.

Note: Wet cloths are damage sensitive elements within the robot and base. Please use dry
rags for cleaning.

Clean the Laser Distance Sensor/Edge Sensor
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Clean the Hight Precision 3D

Clean the Cliff Sensor
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Clean the Charging Contacts and Dust Intake

Replace the Dust Collection Bag
According to the status indicator (blinking orange) and app prompts, replace it with a new
one when the dust collection bag is full. It is recommended to replace the bag every 8-10

weeks.

1. Discard the dust collection bag
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Note: When taking out the dust collection bag, close the dust bag handle to avoid dust
leaking out.

2. Clean the filter
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3. Install a new dust collection bag
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4. Close the upper cover of auto-empty base
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Nope: Do not close the base forcelly, if the upper cover of base cannot be closed and the

dust collection bag is not installed.

Clean the Air Duct
If the air duct is blocked, please clean it according to the following steps.

1. Unscrew mounting screws on the air duct cover and remove the cover plate.
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2. Check whether the air duct is blocked by foreign object. If any, clean them.

3. Reinstall the air duct cover as shown in the diagram.

Robot Restarting

If the robot stops responding or cannot be turned off, press and hold down the button O
for 10 seconds to forcefully turn it off. Then press and hold the button ©© for 3 seconds to
turn the robot on.

Battery

The robot contains high-performance lithium-ion battery pack. Please ensure that it
remains well-charged for daily use to maintain optimal battery performance. If the robot is
not used for an extended period of time, turn it off and put it away. To prevent damage
from over-discharging, the robot should be recharged at least once every three months.
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Status Indicator

The following table lists possible causes and solutions in terms of different light status. For
more support, please refer to the section “FAQ” in this manual.

Light Status Possible Cause Solution

Check ensure that the power supply for

No power supply the base is normal

Off The robot in the DND
period /
The robot with full charge
in sleep mode
White The robot not on the base |/
Breathing White | The robot is charging /

Check whether a dust collection bag is
installed. If not, install one.

Check whether the dust collection bag
is installed in place.

Check whether the upper cover is
closed. If not, close the upper cover

tightly.
Check whether the bag is full. If so,
replace it.

Blinking Orange | Error Remove debris around the dust intake

of the robot and base.

Unplug the power cord of base and
check whether there are any foreign
objects that block the air duct cover. If
any, clean them.

Check whether the dust bin of robot is
installed.

For other errors, contact qualified
technicians or after-sales service.

FAQ
Problem Type Solution
Robot does not turn on The battery level is low. Recharge the robot on the

base, then try it again. The ambient temperature is
too low (below 0°C) or too hight (above 40°C) The
operating temperature of the robot is 0°C to 40°C.

Robot cannot recharge The base is not receiving power. Please confirm
that both ends of the power cord are plugged in
correctly. Poor contact. Clean charging contacts of
the base and robot.

Robot cannot return to the base There are too many obstructions around the base.
Place the base in a more open area.

Please clean the signalling area of the base. Moving
the robot may cause it to re-position itself or re-
map its surroundings. If the robot is too far from
the base, t might not be able to automatically
return on its own, in which case you need to
manually place the robot onto the base.

Robot is malfunctioning Turn off the robot and then reactivate it.
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Robot is making a strange noise

A foreign object may be caught in the main brush,
side brush, or one of the main wheels. Stop the
robot and remove any debris.

Robot no longer cleans efficiently
or leaves dust behind

The dust bin is full. Please clean the dust bin and
dust intake.

The filter is blocked. Please clean it.

A foreign object is caught in the amin brush. Please
clean it.

Robot cannot connect to Wi-Fi

There is something wrong with the Wi-Fi
connection. Reset the Wi-Fi and download the
latest version of the Mi Home/Xiaomi Home app,
then try reconnecting.

Location permission is not open. Please ensure the
location permission on the Mi Home/Xiaomi Home
app is enabled.

Wi-Fi signal is weak. Make sure the robot is in an
area with good Wi-Fi coverage.

5GHz Wi-Fi is not supported. Please ensure your
robot connects to 2.4GHz Wi-Fi.

The username or password of Wi-Fi is incorrect.
Please enter the correct username and password.

Robot does not perform scheduled
cleaning

The robot has low battery. Scheduled cleaning will
not start unless the robot has been recharged in
time.

Does leaving the robot on the
base consume power if it is
already fully charged?

Leaving the robot on the base after it's fully
charged consumes very little electricity and helps
maintain optimal battery performance.

No water comes out of the
mopping module, or only a little
bit comes out

Check whether there is water inside the water tank.
Clean the mop if it becomes dirty.

Make sure the mop pad is installed correctly
according to the user manual.

Clean the blowhole on the top of the water tank.

Robot doesn’t resume cleaning
after charging

Make sure the robot is not set to Do Not Disturb
mode (DND), which will prevent it from resuming
cleaning.

The robot does not resume cleaning when it is
manually recharged or placed onto the base.

Robot returns to the base without
performing auto-empty tasks

DND mode prevents the robot from performing
auto-empty tasks.

The dust collection bag is full

Check whether the dust collection bag is full. If so,
replace it with a new one. It is recommended to
replace the bag every 8-10 weeks. If not, check,
whether the dust intake or air duct at the bottom of
the base is blocked: Remove any blockage before
use.

The auto-empty duration can be
unacceptably long sometimes

When the robot has been performing auto-empty
tasks for a period of time, or when the air duct does
not function smoothly, the auto-empty duration will
be extended to prevent blockage.

The upper cover of base fails to be
closed

Check whether a dust collection bag is installed. If
not, install one.
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Specifications

Robot

Model RLS5D

Battery 5200mAh (Battery Nominal Capacity)
Charging Time Approx. 6 hours

Wireless Connectivity Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2.4 GHz
Rated Voltage 14.4V

Rated Power 46W

Operation Frequency 2400-2483.5 MHz

Maximum Output Power <20 dBm

Auto-Empty Base

Model RCS2

Rated Input 220-240 V ~ 50-60 Hz
Rated Output 19.8V — 1A

Rated Power 800W

Under normal use of condition, this equipment should kept a separation distance of at
least 20cm between the antenna and the body of the user.
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Warranty Conditions

A new product purchased in the Alza.cz sales network is guaranteed for 2 years. If you
need repair or other services during the warranty period, contact the product seller
directly, you must provide the original proof of purchase with the date of purchase.

The following are considered to be a conflict with the warranty conditions, for
which the claimed claim may not be recognized:

e Using the product for any purpose other than that for which the product is intended or
failing to follow the instructions for maintenance, operation, and service of the product.

e Damage to the product by a natural disaster, the intervention of an unauthorized
person or mechanically through the fault of the buyer (e.g., during transport, cleaning
by inappropriate means, etc.).

e Natural wear and aging of consumables or components during use (such as batteries,
etc.).

e Exposure to adverse external influences, such as sunlight and other radiation or
electromagnetic fields, fluid intrusion, object intrusion, mains overvoltage, electrostatic
discharge voltage (including lightning), faulty supply or input voltage and inappropriate
polarity of this voltage, chemical processes such as used power supplies, etc.

¢ If anyone has made modifications, modifications, alterations to the design or
adaptation to change or extend the functions of the product compared to the
purchased design or use of non-original components.

29



EU Declaration of Conformity

Identification data of the manufacturer's / importer's authorized representative:
Importer: Alza.cz a.s.

Registered office: Jankovcova 1522/53, HoleSovice, 170 00 Prague 7

CIN: 27082440

Subject of the declaration:
Title: Robot Vacuum and Mop
Model / Type: RLS5D

The above product has been tested in accordance with the standard(s) used to
demonstrate compliance with the essential requirements laid down in the
Directive(s):

Directive No. 2014/53/EU
Directive No. 2011/65/EU as amended 2015/863/EU

C€
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WEEE

This product must not be disposed of as normal household waste in accordance with the
EU Directive on Waste Electrical and Electronic Equipment (WEEE - 2012/19 / EU). Instead,
it shall be returned to the place of purchase or handed over to a public collection point for
the recyclable waste. By ensuring this product is disposed of correctly, you will help
prevent potential negative consequences for the environment and human health, which
could otherwise be caused by inappropriate waste handling of this product. Contact your
local authority or the nearest collection point for further details. Improper disposal of this
type of waste may result in fines in accordance with national regulations.
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Vazeny zdkazniku,

Dékujeme vam za zakoupeni naseho produktu. Pfed prvnim pouzitim si prosim peclivé
preCtéte nasledujici pokyny a uschovejte si tento navod k pouZiti pro budouci pouziti.
Zvlastni pozornost vénujte bezpecnostnim pokyndm. Pokud maéte k pristroji jakékoli dotazy
nebo pfipominky, obratte se na zakaznickou linku.

< www.alza.cz/kontakt
© +420 225 340 111
Dovozce Alza.cz a.s., Jankovcova 1522/53, HoleSovice, 170 00 Praha 7, www.alza.cz
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Bezpecnostni informace
Omezeni pouzivani

Tento vyrobek mohou pouzivat déti od 8 let a osoby s télesnymi, smyslovymi nebo
mentalnimi nedostatky nebo s omezenymi zkusenostmi ¢i znalostmi pod dohledem
rodiCe nebo opatrovnika, aby se zajistila rozumna obsluha a predeslo se pfipadnym
rizikim. Cisténi a tdrzbu nesmi provadét déti bez dozoru.

Déti si s timto vyrobkem nesmi hrat. Zajistéte, aby se déti a domaci zvifata béhem
provozu robota nachdazela v bezpecné vzdalenosti.

Tento vyrobek je urcen pouze k ¢isténi podlah v domacim prostredi. NepouZivejte
jej venku, na jinych nez podlahovych plochach ani v komer¢nim ¢i primyslovém
prostredi.

Nepouzivejte robota v prostoru zavéseném nad Urovni zemé bez ochranné bariéry.
NepouZzivejte robota pfi okolni teploté vyssi nez 40 °C nebo nizsi nez 0 °C nebo na
podlaze s kapalinami nebo lepkavymi latkami.

Pred pouzitim robota seberte z podlahy vSechny kabely, abyste zabranili jejich
tahani pfi Uklidu.

Odstrante z podlahy kfehké nebo malé predméty, aby do nich robot nenarazil a
neposkodil je.

Nepfiblizujte vlasy, prsty a jiné ¢asti téla k sacimu otvoru robota.

Nastroj na Cisténi kartacl uchovavejte mimo dosah déti.

Nepokladejte na robota déti, domaci zvifata ani Zzadné predméty bez ohledu na to,
zda je robot v klidu nebo v pohybu.

Nepouzivejte robota k ¢isténi horicich predmétd.

Nevysavejte tvrdé nebo ostré predméty.

Pred CiSténim nebo Udrzbou se ujistéte, Ze je robot vypnuty a nabijeci dokovaci
stanice je odpojena.

Neotirejte Zadnou ¢ast vyrobku mokrym hadiikem nebo tekutinami.

Tento vyrobek pouzivejte v souladu s pokyny uvedenymi v ndvodu k pouziti.
UZivatelé nesou odpovédnost za pripadné ztraty nebo Skody vzniklé nespravnym
pouzivanim tohoto vyrobku.

Baterie a nabijeni

Nepouzivejte baterie, nabijecky ani nabijeci doky jinych vyrobcl. PouZivejte pouze s
napajeci jednotkou RCSO.

NepokousSejte se sami rozebirat, opravovat nebo upravovat baterii nebo nabijeci
dok.

Nevymeénujte nabijeci dok v blizkosti zdroje tepla.

K otirédni nebo ¢isténi nabijecich kontaktl dokovaci stanice nepouZivejte mokry
hadrik ani mokré ruce.

Nevyhazujte staré baterie nespravnym zplsobem. Nepotrebné baterie by mély byt
zlikvidovany v prislusném recyklacnim zarizeni.

Pokud se napajeci kabel poskodi nebo zlomi, okamzité jej prestante pouzivat a
kontaktujte poprodejni servis.

Ujistéte se, Ze je robot pri prepravé vypnuty a pokud mozno uloZeny v plivodnim
obalu.

Pokud nebudete robota delsi dobu pouzivat, pIné jej nabijte, vypnéte a ulozte na
chladném a suchém misté. Robota dobijejte alespon jednou za 3 meésice, aby
nedoslo k nadmérnému vybiti baterie.
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e Tento vyrobek obsahuje baterie, které mohou byt vyménény pouze kvalifikovanymi
techniky nebo poprodejnim servisem.

Piehled produktu

Prislusenstvi

Nastroj na cisténi Bocni kartac

NadrZ na vodu Podlozka pod mop

Napajeci kabel

Sacek na sbér prachu Automatické vyprazdiovani zakladny

Poznamka: Obrazky v této prirucce jsou pouze orientacni. Podivejte se prosim na skutecny
vyrobek.
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Robot

Tlacitko Spot Clean
< Kratkym stisknutim spustite rezim Spot Clean

Tlacitko napajeni/c¢isténi

Stisknéte a podrzte po dobu 3 sekund
Stisknutim zahajite Cisténi po zapnuti robota.

Indikator stavu
Bila: Cisténi / ¢isténi dokon¢eno
Blikd oranzové: Chyba

Tlacitko zakladny
Stisknutim poSlete robota zpét na zakladnu

> Kryt

Tlacitko Reset

Stisknutim a podrzenim po dobu 3 sekund
obnovite tovarni nastaveni robota.

. Indikator Wi-Fi

. Nastroj na cisténi

> Vystup vzduchu / reproduktor
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Senzor hran
!v

Nabijeci kontakty =L ?aﬁ Nabijeci kontakty

Boc¢ni kartac D , VSesmérové kolo

Hlavni kartac

Senzor hran H : g AT S Senzor hran
Hlavni kolo o RN HIEFES e =l (AT Hlavni kolo

I/ Spony na ochranu kartacd

Nasavani prachu

Senzory robota

Snimac hran _ ) /4 _ Laserovy snima¢ vzdalenosti

» Naraznik

— ol | L
[l f

= Vysoce pfesny 3D senzor pro vyhybani
se prekdzkam

Automatické vyprazdnéni zakladny

Hornf kryt

Indikator stavu

Bila: Zadkladna je zapojena

Dychani bile: Robot se nabiji

Blikani oranzové: Prachovy sbérny sacek je piny /
Prachovy sbérny sacek neni nainstalovan / Chyba

Il Signaliza¢ni oblast

i Z . Nabijeci kontakty

Nasavani prachu
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Otevrete horni kryt

. Otvor pro prachovy sacek

Filtr
Zpét
===t Slot pro uloZeni kabelu
__.-fi_":f-:'_' .
\ P » Zasuvka napajeciho kabelu
h_"‘—-—————-

.. Otvor pro prachovy sacek

5 Filtr

st

-
X<
[N

Spodn

- Montazni sroub

. Kryt vzduchového potrubi
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Zasobnik na prach

» Klip na odpadkovy koS

| Kryt kose
Filtr
‘ ‘f’ ‘ o Nasavani prachu
RN
:,\AJ\ [ ‘\ 2
I 2
Modul mopovani
Nadrz na vodu
>
5" 2> Spona pro uvolnéni vodni nadrze
— £ O
{ ., Privod vody
Podlozka pod mop . » Prinradka
|
\\
‘L SN

, Pripojovaci oblast
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Prachovy sbérny vak

T = . Rukojet prachového sacku

Poznamka: Vzhledem k tovarnimu nastaveni je uvnitf jiz nainstalovan novy sbérny vak na
prach.

V4 7|

Vycisténi domaciho prostredi

v o

Abyste zvysili efektivitu prace robota, uklidte vSechny volné Sidry, hadry, pantofle, hracky
atd.

Pred Uklidem umistéte na okraj schodisté a pohovky fyzickou zabranu, abyste zajistili
bezpecny a plynuly provoz robota.
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1

Otevrete dvere uklizené mistnosti a nabytek umistéte na spravné misto, abyste ziskali vice
prostoru.

/,f

Aby robot nerozpoznal misto, které je treba uklidit, nestdjte pred robotem, na prahu, v
chodbé nebo na Uzkych mistech.

Priprava pred pouzitim

Odstranéni ochranné latky
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Instalace boc¢niho kartace

I | | 1

HI 1 T e e I
s al I | MInESE
=1

. :_}.1..r 7 |

Poznamka: Nasadte bocni kartacek, dokud nezapadne na misto.

Pripojte se k elektrické zasuvce a zacnéte nabijet

Umistéte zakladnu na rovnou plochu ke zdi a pripojte ji k elektrické zasuvce. Umistéte
robota na zékladnu, aby se mohl nabijet. Robot se automaticky zapne a zacne se nabijet.
Pfed prvnim pouzitim se doporucuje robota piné nabit.

Umistéte zakladnu do
nejlepsiho dosahu Wi-Fi
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I Odlozte napajeci kabel do
e prihradky pro uloZeni kabelu.

Poznamka

e Udrzujte bezprostredni prostor 1,5 m pred zakladnou a 0,5 m po obou jejich
stranach bez predmétd.
e Ujistéte se, ze signalizacCni prostor neblokuji zadné predméty.
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O zakladné Auto-Empty Base

Pred Cisténim se doporucuje robota vyjmout ze zakladny. Tim zajistite, ze se robot hladce
vrati na zdkladnu. Béhem ¢isténi robota zakladnou nepohybujte.

Po dokonceni Uklidu a automatickém navratu robota na zakladnu se zakladna zacne
automaticky vyprazdnovat. DalSi nastaveni |ze provozovat na APP.

Pripojeni k aplikaci Mi Home/Xiaomi Home

Tento produkt funguje s aplikaci Mi Home/Xiaomi Home.* Pomoci aplikace Mi Home/Xiaomi
Home mUzZete zafizeni ovladat a komunikovat s dalSimi chytrymi zafizenimi.

Stahnéte si aplikaci Mi Home/Xiaomi Home

Stahnéte a nainstalujte aplikaci naskenovanim kddu QR. Pokud jiz byla aplikace
nainstalovana, budete presmérovani na stranku nastaveni pripojeni. Pfipadné vyhledejte v
obchodé s aplikacemi polozku "Mi Home/Xiaomi Home" a stahnéte a nainstalujte ji.

ST

L J/

Pridat zarizeni

Otevrete aplikaci Mi Home/Xiaomi a klepnéte na polozku "€ " v pravém hornim rohu. Poté
klepnéte na "= " v pravém hornim rohu, naskenujte QR kéd, pridejte "Dreame Bot Z10
Pro" a podle pokynl dokoncete pripojeni.

Poznamka:

e Podporovana je pouze 2,4 GHz Wi-Fi.
e Verze aplikace mohla byt, postupujte podle pokynd podle nejnovéjsi verze aplikace.
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Resetovani Wi-Fi

Soucasné stisknéte a podrzte tlac¢itkat’ a®™r , dokud neuslysite hlasovou zpravu "Waiting
for the network configuration" (Cekd se na konfiguraci sit&). Jakmile indikator Wi-Fi za¢ne
pomalu blikat, Wi-Fi byla Uspésné resetovana.

e Indikator Wi-Fi
Blika pomalu: Ceké na pfipojeni
Blika rychle: Pfipojovani
Sviti: pfipojeno k Wi-Fi

Poznédmka: Pokud se robot nemUze Gspésné pripojit k aplikaci, resetujte Wi-Fi a pridejte
zalizeni znovu.

Jak pouzivat

Zapnuti/vypnuti

Robota zapnete stisknutim a podrzenim tlacitka® po dobu 3 sekund. Jakmile se indikator
napajeni zmeéni na trvale bily, robot je v pohotovostnim rezimu. Chcete-li robota vypnout,
stisknéte a podrzte tlacitko” po dobu 3 sekund, kdyZ se robot nepohybuje.

Zahadjeni cisténi

Kratkym stisknutim tlacitka® robota zapnete. Po aktivaci robot presné vytyci trasu,
metodicky uklidi podél okraji a stén a poté dokon¢i Uklid kazdé mistnosti ve tvaru
pismene S, aby zajistil ddkladnou praci.

Rezim cisténi
Dreame Bot Z10 Pro ma Ctyfi rezimy cisténi: Tichy, Standardni, Silny a Turbo. Vychozi
rezim je Standardni. Rezim ¢isténi mizete urcit v aplikaci Mi Home/Xiaomi.
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Rezim pozastaveni/spanku
Pauza: Kratkym stisknutim libovolného tlacitka robot béhem Uklidu pozastavite.

Rezim spanku: Po 10 minutach necinnosti robot automaticky prejde do rezimu spanku a
indikator napajeni a indikator nabijeni zhasnou. Robota probudite stisknutim libovolného
tlacitka.

Poznamka:

e Pokud robot zlstane v rezimu spanku déle nez 12 hodin, automaticky se vypne.
e KdyzZ je robot zastaven, jeho polozeni na zakladnu ukonci aktualni uklid.
Rezim bodového cisténi
Kdyz je robot zastaveny nebo v pohotovostnim rezimu, stisknéte a podrzte tla¢itko’- po
dobu 3 sekund, ¢imZ spustite rezim bodového cisténi. V tomto rezimu vycisti oblast ve

tvaru Ctverce o rozmérech 1,5x1,5 metru prfimo kolem robota. Po dokonceni bodového
uklidu se robot automaticky vrati na plivodni misto a vypne se.

Poznamka: Aktivaci rezimu bodového cisténi se ukonci aktualni Uklidova Uloha robota.

Dalsi funkce aplikace
Prostrednictvim aplikace Mi Home/Xiaomi Home mUzete povolit dalsi funkce, jako je cisténi
vybranych mistnosti, Cisténi zén, zakdzané oblasti/virtudini zény se zdkazem vstupu atd.

Poznamka:

e Chcete-li pouzivat dalsi funkce, postupujte podle pokynl v rozhrani aplikace.
e Verze aplikace mohla byt aktualizovana, postupujte podle pokyn( v aktudlni verzi
aplikace.
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Jak pouzivat
Pouziti funkce mopovani
Pro dosazeni lepsiho Cisticiho Ucinku se doporucuje vSechny podlahy pred prvnim
mopovanim alespon trikrat vysat.
1. Navlhcete mopovaci podlozku a odvedte prebytecnou vodu. Vlozte mopovaci

podlozku do Stérbiny nadrzky na vodu, jak je zndzornéno na obrazku, a podlozku
pevneé prilepte.

3. Vyrovnejte mopovaci modul podle Sipky a zasunte jej do zadni ¢asti robota, dokud
nezapadne na misto. Stisknutim tlacitka®> nebo pomoci aplikace Mi Home/Xiaomi
Home spustte Uklid.

Click

ALY

/F==7>>, Click

Poznamka:
e Nedoporucuje se pouzivat funkci mopovani na kobercich.
e Pomoci aplikace miZete nastavit pritok vody podle potreby.

4. Stisknéte obé bocni svorky smérem dovnitf a posunte nadrzku na vodu dozadu,
abyste ji oddélili od robota.
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Poznamka: Kdyz se robot nabiji nebo se nepouziva, vyjméte mopovaci modul, vylijte z
nadrzky vSechnu zbyvajici vodu a vycistéte mopovaci podlozku, abyste zabranili vzniku
plisni nebo zapachu.

Bézna udrzba

Cisténi kose na prach
1. Otevrete kryt robota a poté stisknutim spony zasobniku na prach vyjméte zasobnik
na prach.

2. Otevrete kryt koSe a vyprazdnéte koS podle obrazku.

3. Vyjméte filtr a jemné poklepejte na jeho kos.
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Poznamka: NepokousSejte se Cistit filtr kartaCem na prstech.

4. Vycistéte sani prachu.

5. Oplachnéte zasobnik na prach a filtr vodou, dokud nejsou cisté. Pfed opétovnou
instalaci filtr ddkladné vysuste.

Poznamka:

e Filtr oplachujte pouze Cistou vodou. Nepouzivejte Cistici prostredky.
e Pfed pouzitim jej uchovavejte na dobre vétraném nebo chladném misté.
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Bézna udrzba
Cisténi mopovaciho modulu

1. Stisknéte dvé uvolhovaci svorky na boku nadrzky na vodu, vyjméte mopovaci
modul a vytahnéte mopovaci podlozku z mopovaciho modulu.

2. Vylijte vodu z nadrze. Pred opétovnou instalaci nadrz vycistéte pouze vodou a
nechte ji vyschnout.

Poznamka: Nadrz nevystavujte pfimému slunci.

3. Pred opétovnou instalaci vycistéte podloZzku mopu pouze vodou a nechte ji
uschnout.

Poznamka:

e Pred Cisténim vyjméte podlozku z mopovaciho modulu a ujistéte se, Ze Spinava
voda neproudi zpét do vyvodu vody, aby nedoslo k jejimu ucpani.
e Pro optimalni vykon se doporucuje vyménit podlozku mopu kazdych 3-6 mésicd.
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4. Pokud dochazi k pomalému pritoku vody nebo objem neni dobre rolozeny,
vycistéte vzduchovy otvor ve viku vodni nadrze.
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Cisténi hlavniho kartace
Stisknutim klipQ krytu karta¢e smérem dovnitr sejméte kryt kartace a vyjméte kartac z
robota.

Vytdhnéte kryty kartacd podle obrazku. Pomoci pfilozeného Cisticiho nastroje odstrante
vsechny vlasy zamotané v kartaci.

.-'-.

Poznamka: Pokud jsou vlasy pevné zamotané v hlavnim kartaci, nevytahujte je nadmeérng,
aby nedoslo k poSkozeni hlavniho kartace.
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Cisténi boéniho kartace
Vytahnéte bocni kartace a pomoci Cisticiho nastroje odstrante z kartace vSechny tvrdé
zbytky.
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Poznamka: K oddéleni ndpravy a pneumatiky pouZijte nastroj, napriklad maly Sroubovak.

Poznamka: Mokré utérky jsou citlivé na poskozeni prvkd robota a zakladny. K ¢isténi
pouzivejte suché hadry.

Vycisténi laserového snimace vzdalenosti/snimace hran
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Cisténi zafizeni Hight Precision 3D

Vycistéte snimac hran
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Vycistéte nabijeci kontakty a privod prachu

[((

Vyména sacku na prach
Podle indikatoru stavu (blikajici oranzova) a pokynl aplikace jej vyménte za novy, jakmile
je sacek na prach plny. Doporucuje se vyménit sacek kazdych 8-10 tydnd.

1. Vyhodte sbérny vak na prach

Poznamka: Pri vyjimani sbérného vaku na prach zavrete rukojet sbérného vaku na prach,
aby nedochazelo k uniku prachu.

2. Vycistéte filtr
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3. Instalace nového sbérného vaku na prach
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4, Zavrete horni kryt zakladny s automatickym vyprazdnovanim

Pokud horni kryt zakladny nelze zavfit a neni nainstalovan sacek na prach, zakladnu
nezavirejte.

Vycistéte vzduchové potrubi
Pokud je vzduchovy kanal ucpany, vycistéte jej podle nasledujicich pokynd.

1. OdsSroubujte montdzni Srouby na krytu vzduchového kandlu a sejméte kryci desku.
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2. Zkontrolujte, zda neni vzduchové potrubi zablokovano cizim predmétem. Pokud
néjaké jsou, vycistéte je.

3. Znovu namontujte kryt vzduchového kanalu podle obrazku.

Restartovani robota

Pokud robot prestane reagovat nebo jej nelze vypnout, stisknéte a podrzte tlacitko O po
dobu 10 sekund, abyste jej nasilné vypnuli. Poté stisknéte a podrzte tlacitko’ po dobu 3
sekund, abyste robota zapnuli.

Baterie

Robot obsahuje vysoce vykonnou lithium-iontovou baterii. Dbejte na to, aby byl pfi
kazdodennim pouzivani dobre nabity, aby byl zachovan optimalni vykon baterie. Pokud
robot delSi dobu nepouZivéte, vypnéte jej a odlozte. Aby nedoslo k poskozeni v disledku
nadmérného vybiti, mél by byt robot dobijen alespon jednou za tfi mésice.
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Indikator stavu

Nasledujici tabulka uvadi mozné priciny a reseni z hlediska rliznych stavi svétel. Dalsi
podporu naleznete v Casti "Casto kladené otazky" v této prirucce.

Stav svétla

Mozna pricina

Reseni

Z4dné napajeni

Zkontrolujte a ujistéte se, ze je napajeni
zakladny v poradku.

Vypnuto Robot v rezimu DND
Robot s plnym nabitimv |/
rezimu spanku
Bila Robot na zakladné /
Dychani bile Robot se nabiji /

Blikajici oranzova

Chyba

Zkontrolujte, zda je nainstalovan sbérny
vak na prach. Pokud ne, nainstalujte jej.
Zkontrolujte, zda je sbérny vak na prach
nainstalovan spravné.

Zkontrolujte, zda je horni kryt zavieny.
Pokud ne, horni kryt pevné zavrete.

Zkontrolujte, zda je sacek plny. Pokud
ano, vyménte jej.

Odstrante necistoty v okoli sani prachu
robota a zakladny.

Odpojte napdjeci kabel zakladny a
zkontrolujte, zda kryt vzduchového
kanalu neblokuji cizi predméty. Pokud
néjaké jsou, vycistéte je.

Zkontrolujte, zda je nainstalovan
zasobnik na prach robota.

V pripadé jinych chyb se obratte na
kvalifikované techniky nebo poprodejni
servis.
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CASTO KLADENE DOTAZY

Typ problému

Reseni

Robot se nezapne

Uroven nabiti baterie je nizka. Nabijte robota na
zdkladné a zkuste to znovu. Okolni teplota je pfilis
nizka (pod 0 °C) nebo pfilis vysoka (nad 40 °C)
Provozni teplota robota je 0 °C az 40 °C.

Robot se nemdZze dobijet

Zakladna neni napajena. Zkontrolujte, zda jsou oba
konce napajeciho kabelu spravné zapojeny. Spatny
kontakt. Vycistéte nabijeci kontakty zakladny a
robota.

Robot se nemuUze vratit na
zakladnu

Kolem zakladny je pfiliS mnoho prekazek. Umistéte
zdkladnu na volnéjsi misto.

Vycistéte signalizaCni oblast zakladny. Pfesunuti
robota mlze zplsobit zménu jeho polohy nebo
premapovani jeho okoli. Pokud je robot pfilis daleko
od zakladny, nemusi byt schopen se sam
automaticky vratit, v takovém pripadé je treba
robota na zakladnu umistit rucné.

Robot je nefunkcni

Vypnéte robota a poté jej znovu aktivuijte.

Robot vydava podivny zvuk

Cizi predmét se miize zachytit v hlavnim kartaci,
bocnim kartaci nebo v jednom z hlavnich kol.
Zastavte robota a odstrante pripadné necistoty.

Robot jiz necisti efektivné nebo za
sebou zanechava prach

Odpadkovy koS je plny. Vycistéte zasobnik na prach
a sani prachu.

Filtr je ucpany. Vycistéte jej.

V kartaci je zachycen cizi predmét. Vycistéte jej,
prosim.

Robot se nem{ze pripojit k siti Wi-
Fi

S pfipojenim Wi-Fi neni néco v poradku. Resetujte
Wi-Fi a stahnéte si nejnoveéjsi verzi aplikace Mi
Home/Xiaomi Home a zkuste se znovu pfipojit.
Opravnéni k poloze neni otevreno. Zkontrolujte,
zda je povoleno opravnéni k urcovani polohy v
aplikaci Mi Home/Xiaomi Home.

Signal Wi-Fi je slaby. Zkontrolujte, zda se robot
nachazi v oblasti s dobrym pokrytim Wi-Fi.

Neni podporovana 5 GHz Wi-Fi. Ujistéte se, Ze se
robot pfipojuje k 2,4 GHz Wi-Fi.

Uzivatelské jméno nebo heslo Wi-Fi je nespravné.
Zadejte spravné uzivatelské jméno a heslo.

Robot neprovadi planované gisténi

Robot ma vybitou baterii. Pldnovany uklid se
nespusti, pokud robot nebyl v€as dobit.

Spotrebovava robot pfi ponechani
v nabijecim doku energii, pokud je
jiz pIné nabity?

Ponechani robota v nabijecim doku po jeho Uplném
nabiti spotfebovava jen velmi malo elektfiny a
pomaha udrzovat optimalni vykon baterie.

Z mopovaciho modulu nevytéka
zadna voda nebo vytéka jen malé
mnozstvi

Zkontrolujte, zda je nadrzka na vodu naplnéna
vodou, a v pfipadé potreby vycistéte podlozku
mopu.

Pokud se mop znecisti, vycCistéte jej.

Zkontrolujte, zda je podlozka mopu spravné
nainstalovana podle navodu k pouziti.

Vycistéte vyfukovaci otvor v horni ¢asti nadrzky na
vodu.

Robot po nabiti nepokraCuje v

Ujistéte se, ze robot neni nastaven do rezimu
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uklidu

Nerusit, ktery mu zabrani v pokraCovani v uklidu.
Robot nepokracuje v uklidu, pokud je ru¢né dobijen
nebo umistén na zakladnu.

Robot se vrati na zakladnu bez
provedeni automatického
vyprazdnéni.

ReZim DND zabranuje robotu provadét dlohy
automatického vyprazdnovani.

Vak na prach je plny

Zkontrolujte, zda je sbérny vak na prach piny.
Pokud ano, vyméiite jej za novy. Doporucuje se
vymeénit sacek kazdych 8-10 tydnU. Pokud tomu tak
neni, zkontrolujte, zda neni ucpany privod prachu
nebo vzduchovy kanal ve spodni Casti zakladny:
Pred pouzitim odstrante pripadné ucpani.

Doba trvani automatického
vyprazdnovani mize byt nékdy
nepfijatelné dlouha.

Pokud robot po urcitou dobu provadél tkoly
automatického vyprazdnovani nebo pokud
vzduchovy kanal nefunguje hladce, doba
automatického vyprazdiovani se prodlouzi, aby se
zabranilo zablokovani.

Horni kryt zakladny nelze zavfit

Zkontrolujte, zda je nainstalovan sbérny vak na
prach. Pokud ne, nainstalujte jej.

Specifikace

Robot

Model RLS5D

Baterie 5200 mAh (jmenovita kapacita baterie)

Doba nabijeni

Priblizné 6 hodin

Bezdratové pripojeni

Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz

Jmenovité napéti 14.4V

Jmenovity vykon 46 W

Provozni frekvence 2400-2483,5 MHz
Maximalni vystupni vykon <20 dBm
Automatické vyprazdnéni zakladny

Model RCS2

Jmenovity prikon 220-240 V ~ 50-60 Hz
Jmenovity vykon 198V=—1A
Jmenovity vykon 800 W

Pfi bézném pouzivani tohoto zafizeni by méla byt mezi anténou a télem uzivatele

dodrzena vzdalenost alespon 20 cm.

Zarucni podminky

Na novy vyrobek zakoupeny v prodejni siti Alza.cz se vztahuje zaruka 2 roky. V pfipadé
potreby opravy nebo jiného servisu v zaruni dobé se obratte pfimo na prodejce vyrobku,
je nutné predlozit originalni doklad o koupi s datem nakupu.
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Za rozpor se zarucnimi podminkami, pro ktery nelze reklamaci uznat, se
povazuji nasledujici skutecnosti:

Pouzivani vyrobku k jinému Gcelu, nez pro ktery je vyrobek urcen, nebo nedodrzovani
pokynU pro udrzbu, provoz a servis vyrobku.

Poskozeni vyrobku Zivelnou pohromou, zadsahem neopravnéné osoby nebo mechanicky
vinou kupujiciho (napf. pfi pfepraveé, Cisténi nevhodnymi prostredky apod.).

Pfirozené opotrebeni a starnuti spotfebniho materidlu nebo soucasti béhem pouzivani
(napf. baterii atd.).

Plsobeni nepriznivych vnéjsich vlivl, jako je slunecni zareni a jiné zareni nebo
elektromagnetické pole, vniknuti kapaliny, vniknuti pfedmétu, prepéti v siti,
elektrostaticky vyboj (véetné blesku), vadné napajeci nebo vstupni napéti a nevhodna
polarita tohoto napéti, chemické procesy, napf. pouzité zdroje atd.

Pokud nékdo provedI Upravy, modifikace, zmény konstrukce nebo adaptace za Ucelem
zmény nebo rozsifeni funkci vyrobku oproti zakoupené konstrukci nebo pouziti
neoriginalnich soucasti.
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EU prohlaseni o shodé

Identifikacni udaje zpInomocnéného zastupce vyrobce/dovozce:
Dovozce: Alza.cz a.s.

Sidlo spolec¢nosti: Jankovcova 1522/53, HoleSovice, 170 00 Praha 7.
ICO: 27082440

Predmét prohlaseni:
Nazev: Roboticky vysava¢ a mop

Model / typ: RLS5D

Vyse uvedeny vyrobek byl testovan v souladu s normou (normami) pouzitou
(pouzitymi) k prokazani shody se zakladnimi pozadavky stanovenymi ve
smérnici (smérnicich):

Smérnice ¢. 2014/53/EU
Smérnice ¢. 2011/65/EU ve znéni 2015/863/EU

C€
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WEEE

Tento vyrobek nesmi byt likvidovan jako bézny domovni odpad v souladu se smérnici EU o
odpadnich elektrickych a elektronickych zafizenich (WEEE - 2012/19/EU). Misto toho musi
byt vracen na misto nakupu nebo predan na verejné sbérné misto recyklovatelného
odpadu. Tim, Ze zajistite spravnou likvidaci tohoto vyrobku, pomUzete predejit moznym
negativnim dlsledkdm pro Zivotni prostredi a lidské zdravi, které by jinak mohly byt
zplsobeny nevhodnym nakladanim s odpadem z tohoto vyrobku. Dalsi informace ziskate
na mistnim Uradé nebo na nejblizSim sbérném misté. Nespravna likvidace tohoto typu
odpadu mlze mit za nasledek pokuty v souladu s vnitrostatnimi predpisy.
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Vazeny zakaznik,
dakujeme vam za zakUpenie nasho vyrobku. Pred prvym pouzitim si pozorne precitajte
nasledujuce pokyny a uschovajte si tento ndvod na pouzitie. Venujte osobitnd pozornost

bezpecnostnym pokynom. Ak mate akékolvek otazky alebo pripomienky k pristroju,
obratte sa na linku sluzieb zakaznikom.

< www.alza.sk/kontakt
© +421 257 101 800
Dovozca Alza.cz a.s., Jankovcova 1522/53, HoleSovice, 170 00 Praha 7, www.alza.cz
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Bezpecnostné informacie
Obmedzenia pouzivania

Tento vyrobok moézu pouzivat deti od 8 rokov a osoby s fyzickymi, zmyslovymi
alebo mentalnymi nedostatkami alebo s obmedzenymi skisenostami ¢i znalostami
pod dohl'adom rodica alebo opatrovnika, aby sa zabezpecila bezpecna prevadzka a
predi$lo sa moznym nebezpecenstvam. Cistenie a Gdrzbu nesmu vykonavat deti
bez dozoru.

Deti sa s tymto vyrobkom nesmu hrat. Zabezpecte, aby deti a domace zvieratd boli
pocas prevadzky robota v bezpecnej vzdialenosti.

Tento vyrobok je ureny len na Cistenie podldh v domacom prostredi. Nepouzivajte
ho vo vonkajSom prostredi, na inych ako podlahovych plochach ani v komerénom
alebo priemyselnom prostredi.

Robota nepouzivajte v priestore zavesenom nad Uroviiou zeme bez ochrannej
bariéry.

Robota nepouzivajte pri teplotach okolia nad 40 °C alebo pod 0 °C, ani na
podlahdch s tekutinami alebo lepkavymi latkami.

Pred pouzitim robota zdvihnite vsetky kable z podlahy, aby ste za ne pri Cisteni
netahali.

Odstrante z podlahy krehké alebo malé predmety, aby do nich robot nenarazil a
neposkodil ich.

Vlasy, prsty a iné Casti tela drzte mimo sacieho otvoru robota.

UdrZujte nastroj na Cistenie kefky mimo dosahu deti.

Na robota neumiestnujte deti, domace zvierata ani ziadne predmety bez ohladu na
to, ¢i je robot v pokoji alebo v pohybe.

Robota nepouzivajte na Cistenie horiacich predmetov.

Nevysavajte tvrdé alebo ostré predmety.

Pred Cistenim alebo Udrzbou sa uistite, Ze je robot vypnuty a zadkladia s
automatickym vyprazdiovanim je odpojena od elektrickej siete.

Neutierajte Ziadnu Cast vyrobku mokrou handri¢kou alebo tekutinami.

Tento vyrobok pouZzivajte v sulade s pokynmi uvedenymi v ndvode na pouzitie.
Pouzivatelia s zodpovedni za akUkol'vek stratu alebo poskodenie, ku ktorému
déjde v dbsledku nespravneho pouzivania tohto vyrobku.

Batérie a nabijanie

Nepouzivajte ziadne batérie tretich stran ani zakladne s automatickym vybijanim.
Pouzivajte len s napajacou jednotkou RCS2.

Nepokusajte sa sami rozoberat, opravovat alebo upravovat batériu alebo zakladnu
automatického vybijania.

Neumiestnujte zakladnu s automatickym vyprazdnovanim do blizkosti zdroja tepla.
Na utieranie alebo Cistenie nabijacich kontaktov zakladne nepouzivajte mokrud
handricku ani mokré ruky.

Staré batérie nelikvidujte nespravnym sposobom. Nepotrebné batérie by sa mali
zlikvidovat v prislusnom recykla¢nom zariadeni.

Ak sa napajaci kabel poskodi alebo zlomi, okamzite ho prestarite pouzivat a
kontaktujte popredajny servis.

Dbajte na to, aby bol robot pocCas prepravy vypnuty a podla moznosti ulozeny v
povodnom obale.
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e Ak nebudete robota dlhsi ¢as pouzivat, Uplne ho nabite, potom ho vypnite a ulozte
na chladnom a suchom mieste. Robota dobijajte aspon raz za 3 mesiace, aby ste
zabranili nadmernému vybijaniu batérie.

e Tento vyrobok obsahuje batérie, ktoré mézu vymenit len kvalifikovani technici
alebo popredajny servis.

Prehlad produktov

Prislusenstvo
Nastroj na Cistenie Boc¢na kefa
Nadrz na vodu Mopova rohoz

Napajaci kabel

Vrecko na zber prachu Automatické vyprazdiovanie zékladne

Poznamka: Obrazky v tejto prirucke slUzia len ako referencné. Pozrite sa na skuto¢ny
vyrobok.
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Robot

64

Tlacidlo Spot Clean
< Kratkym stlacenim spustite rezim Spot

Claan

Tlacidlo napdjania/Cistenia

Stlacte a podrzte 3 sekundy

Stlacenim spustite Cistenie, ked'je robot
zapnuty.

Indikator stavu
Biela:
Blikd na oranzovo:

Al o

Stlacenim dokovacieho tlacidla
poslite robota spat na zakladnu.

> Obal

Tlacidlo Reset

Stlacenim a podrzanim na 3
sekundy obnovite vyrobné
nastavenia robota.

Indikator Wi-Fi

. Nastroj na Cistenie

Vystup vzduchu/reproduktor



Senzor Utesu

Nabijacie kontakty . B ) F—\ Nabijacie kontakty

Bo¢na kefa . AUZEN . N . Véesmerové koleso
. Hlavny Stetec

Senzor (tesu e L[] S Cliff Sesnor
Hlavné koleso ' . Hlavné koleso

. = 1Y Klipy na ochranu kefiek

Nasavanie prachu

Senzory robota

Snimac¢ hran _ N I\ ), ) _ Laserovy snima¢ vzdialenosti

- Naraznik

> Vysoko presny 3D
(3D senzor na vyhybanie sa
prekdzkam)

Automatické vyprazdnovanie zdkladne

Horny kryt

Indikator stavu

Biela: Zakladia je zapnuta.

Dychanie bielej farby: Robot sa nabija
Blikajtica oranzova: Vrecko na zachytdvanie
prachu je plné/Vrecko na zachytavanie prachu
nie je nainstalované/Chyba

Signaliza¢na oblast

.? Z . Nabijacie kontakty

Prijem prachu
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Otvorte horny kryt

Otvor na vrecko
° na prach

Filter

Spat

Slot na ulozenie

,;;'-'—‘—;4?.‘-#—“ kabla
\ E;.;::LLJ o Zc::\suvka napajacieho
m—— kabla

Otvor na vrecko na
o prach

" Filter

’

Spodna cast

- Montazna skrutka

. Kryt vzduchového
potrubia
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Nadoba na prach

Mopovaci modul

Nadrz na vodu

Mopova rohoz

Klip na
. odpadkovy koS

Kryt koSa

Filter

.~ Nasavanie
prachu

{ ‘)\_\ﬁ_,
> "1 L N f}/‘h"s‘__.."i
| ] ‘\ 2
& :
: Spona na uvolnenie
=0 > vodnej nadrze
7 { ., Zasobovanie
vodou
» Slot
RES *

_ Oblast pripojenia
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Vrecko na zber prachu

T = & Rukovat vrecka na
: - prach

Poznamka: Vzhladom na vyrobné nastavenia je vo vnutri uz nainstalované nové vrecko na
zachytdvanie prachu.

~
]

istenie domaceho prostredia

Pred Cistenim umiestnite na okraj schodov a pohovky fyzickd zabranu, aby ste zaistili
bezpelnu a plynuld prevadzku robota.
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Otvorte dvere miestnosti, ktor( upratujete, a umiestnite nabytok na spravne miesto, aby
ste ziskali viac priestoru.

/,f

Aby robot nerozpoznal Cistenu oblast, nestojte pred robotom, na prahu, na chodbe alebo
na Uzkych miestach.

Priprava pred pouzitim

Odstranenie ochrannej latky
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Instalacia bocnej kefy

Poznamka: Nasadte bo¢nu kefu, kym nezapadne na miesto.

Pripojte sa k elektrickej zasuvke a zacnite nabijat

Zakladniu umiestnite na rovny povrch k stene a pripojte ju k elektrickej zasuvke.
Umiestnite robota na zakladnu, aby sa mohol nabijat. Robot sa automaticky zapne a zatne
sa nabijat. Pred prvym pouzitim robota sa odporica ho Uplne nabit.

Umiestnite svoju zakladnu
v najlepsom dosahu Wi-Fi
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, N 7 g
-
P -‘H-H-"'L‘-\-_._,_ o T
/ ——al® oo

I Napajaci kabel vliozte do
: priehradky na kable.

Poznamka

e Bezprostredny priestor 1,5 m pred zakladriou a 0,5 m po oboch stranach zakladne
udrZiavajte bez predmetov.
o Uistite sa, Ze oblast signalu nie je blokovana ziadnymi predmetmi.
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O zakladni Auto-Empty Base

Pred Cistenim sa odporuca vybrat robota zo zakladne. Tym sa zabezpedi, Ze sa robot
hladko vrati na zakladru. Pocas Cistenia robota nehybte zakladriou.

Po dokonceni Cistenia a automatickom navrate robota do zakladne sa zakladha zaCne
automaticky vyprazdnovat. Dalsie nastavenia méozZete ovladat na APP.

Pripojenie k aplikacii Mi Home/Xiaomi Home

Tento produkt funguje s aplikaciou Mi Home/Xiaomi.* Na ovladanie a komunikaciu s inymi
inteligentnymi zariadeniami pouzivajte aplikaciu Mi Home/Xiaomi Home.

Stiahnutie aplikacie Mi Home/Xiaomi Home

Stiahnite a nainStalujte aplikaciu naskenovanim kédu QR. Ak uz bola aplikacia
nainstalovana, budete presmerovani na stranku s nastaveniami pripojenia. Pripadne
vyhladajte v obchode s aplikaciami polozku "Mi Home/Xiaomi Home", stiahnite si ju a
nainstalujte.

Pridanie zariadenia

Otvorte aplikaciu Mi Home/Xiaomi a tuknite na polozku "© " v pravom hornom rohu.
Potom tuknite na polozku "= " v pravom hornom rohu, naskenujte QR kdd, pridajte
"Dreame Bot Z10 Pro" a podla pokynov dokoncite pripojenie.

Poznamka:

e Podporované je len 2,4 GHz Wi-Fi.

e Verzia aplikacie sa mohla zmenit, postupujte podla pokynov pre najnovsiu verziu
aplikacie.
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Resetovanie siete Wi-Fi

Sucasne stlacte a podrzte tlacidla“- a™r , kym sa neozve hlasova sprava "Waiting for the
network configuration" (Cakanie na konfiguraciu siete). Ked indikator Wi-Fi za¢ne pomaly
blikat, Wi-Fi bolo UspesSne resetované.

- Indikator Wi-Fi
Pomaly blika:
Rychlo blika:
Zapnuté
pripojenie:
Pripojenie Wi-Fi

Poznamka: Ak sa systém Android nemoze Uspesne pripojit k aplikacii, resetujte Wi-Fi a
pridajte zariadenie znova.

Ako pouzivat

Zapnutie/vypnutie

Ak chcete zapnut robota, stlacte a podrzte tlacidlo” na 3 sekundy. Ked'sa indikator
napdjania rozsvieti na bielo, robot je v pohotovostnom rezime. Ak chcete robota vypnut,
stlaCte a podrzte tlacidlo®” na 3 sekundy, ked sa robot nehybe.

Zaciatok cistenia
Kratkym stlacenim tlacidla®® zapnite robota. Po aktivacii robot presne vytydi trasu,

metodicky ¢isti pozdiz okrajov a stien a potom dokonéi &istenie kazdej miestnosti v tvare
pismena S, aby zabezpedil dokladnud pracu.
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Rezim cCistenia

Dreame Bot Z10 Pro ma sStyri rezimy Cistenia: Tichy, Standardny, Silny a Turbo. Predvoleny
rezim je Standardny. Rezim Cistenia mozete urcit v aplikacii Mi Home/Xiaomi.

Rezim pozastavenia/spanku

Pozastavenie: Kratkym stlacenim lubovolného tlacidla pozastavite robota pocas Cistenia.

Rezim spanku: Po 10 mindtach necinnosti robot automaticky prejde do rezimu spanku a
indikator napdjania a indikator nabijania zhasnud. Ak chcete robota prebudit, stlacte
lubovolné tlacidlo.

Poznamka:
e Ak robot zostane v rezime spanku dlhsie ako 12 hodin, automaticky sa vypne.
¢ Ked'sa robot zastavi, jeho poloZzenim na zakladnu sa aktualne Cistenie ukonci.

Rezim bodového Cistenia

Ked je robot zastaveny alebo v pohotovostnom rezime, stla¢enim a podrzanim tlacidlat-
na 3 sekundy spustite rezim bodového Cistenia. V tomto rezime vycisti oblast v tvare
Stvorca 1,5x1,5x priamo okolo robota. Po dokonceni bodového Cistenia sa robot
automaticky vrati na pévodné miesto a vypne sa.

Poznamka: Aktivacia rezimu bodového cistenia ukon¢i aktualnu Cistiacu Ulohu robota.

Dalsie funkcie aplikacie

Prostrednictvom aplikacie Mi Home/Xiaomi Home mézete povolit dalSie funkcie, ako je
Cistenie vybranych miestnosti, Cistenie zén, zakazané oblasti/virtudlne zony so zdkazom
vstupu atd.

Poznamka:

e Ak chcete pouzivat dalSie funkcie, postupujte podla pokynov v rozhrani aplikacie.
e Verzia aplikacie mohla byt aktualizovand, postupujte podla pokynov v aktudlne;
verzii aplikacie.
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Ako pouzivat
Pouzivanie funkcie mopovania
Pre lepsi Cistiaci U¢inok sa odporuca vysavat vsetky podlahy aspon trikrat pred prvym
vytieranim.
1. Navlhcite podloZzku mopu a vypustite prebyto¢ni vodu. Viozte mopovaciu podlozku
do otvoru nadrzky na vodu, ako je znazornené na obrazku, a podlozku pevne
prilepte.

3. Vyrovnajte mopovaci modul podla Sipky a zasurte ho do zadnej Casti robota, kym
nezacvakne na miesto. Stlacte() alebo pouzite aplikaciu Mi Home/Xiaomi Home na
spustenie Cistenia.

Click

w7

-//H\

/F==72>, Click

Poznamka:
e Neodportca sa pouzivat funkciu mopovania na kobercoch.
e Pomocou aplikacie mozete prietok vody nastavit podla potreby.
4. Stlacte obe bocné svorky dovnutra a posunte nadrz na vodu dozadu, aby ste ju
oddelili od robota.
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Poznamka: Ked sa robot nabija alebo nepouziva, vyberte mopovaci modul, vylejte z
nadrzky zvysnu vodu a vycistite mopovaciu podlozku, aby ste zabranili vzniku plesni alebo
zapachu.

Bezna udrzba
Cistenie zasobnika na prach

1. Otvorte kryt robota a potom stlacenim spony nadoby na prach vyberte nddobu na
prach.

2. Otvorte kryt koSa a vyprazdnite koS podla obrazka.
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3. Vyberte filter a jemne poklepte na kds filtra.

Pozndmka: Nepokusajte sa (istit filter prstovou kefou.

4. Vycistite privod prachu.

5. Nadobu na prach a filter oplachnite vodou, kym nie su Cisté. Pred opatovnou

instalaciou filter dokladne vysuste.

Poznamka:
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Filter oplachujte len Cistou vodou. Nepouzivajte Cistiace prostriedky.
Pred pouzitim ho skladujte na dobre vetranom alebo chladnom mieste.



Bezna udrzba
Cistenie mopovacieho modulu

1. Stlacte dve uvolnhovacie svorky na boku nadrzky na vodu, vyberte mopovaci modul
a vytiahnite mopovaciu podlozku z mopovacieho modulu.

2. Vylejte vodu z nadrze. Pred opatovnou montazou nadrz vycistite iba vodou a
nechajte ju vyschnut.

Poznamka: Nadrz nevystavujte priamemu slne¢nému ziareniu.

3. Pred opatovnou inStalaciou vycistite mopovi podlozku iba vodou a nechajte ju
vyschnut,

Poznamka:

e Pred Cistenim vyberte podlozku z mopovacieho modulu a uistite sa, ze Spinava
voda nevteka spat do vyvodu vody, aby nedoslo k jeho upchatiu.

e Na dosiahnutie optimalneho vykonu sa odporuca vymiefat podlozku mopu kazdych
3-6 mesiacov.

4. Ak je prietok vody pomaly alebo objem nie je dobre premiesany, vycistite
vzduchovy otvor vo veku vodnej nadrze.
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Cistenie hlavnej kefy
Stlacenim svoriek krytu kefy dovnuitra odstrante kryt kefy a vyberte kefu z robota.

Vytiahnite kryty kefiek podla obrazka. Pomocou prilozeného Cistiaceho nastroja odstrante
vsetky vlasy zamotané v kefe.

Pozndmka: Ak su vlasy pevne zamotané do hlavnej kefy, netahajte prilis, aby ste
neposkodili hlavnu kefu.
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Cistenie boénej kefy
Vytiahnite bo¢né kefy a pomocou Cistiaceho nastroja odstrante z kefy vSetky tvrdé zvysky.

A .
Cistenie hlavného/smerového kolesa
& \
Al 3

Poznamka: Na oddelenie napravy a pneumatiky pouzite nastroj, napriklad maly
skrutkovac.

Poznamka: VIhké utierky s nachylné na poskodenie komponentov robota a zakladne. Na
Cistenie pouzivajte suché utierky.

Cistenie laserového snimaca vzdialenosti/snimaca hran
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Cistenie zariadenia Hight Precision 3D
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Vycistite nabijacie kontakty a privod prachu

-
"*-—..h__‘_ﬂ_______;_-

Vymena vrecka na prach

Po naplneni vrecka na prach ho vymente za nové podla indikatora stavu (blikd na
oranzovo) a pokynov na pouzitie. Vrecko sa odporic¢a vymienat kazdych 8-10 tyzdnov.

1. Vyhodte vrecko na zachytavanie prachu

SR I ;I:!

Poznamka: Pri vyberani vrecka na zachytavanie prachu zatvorte rukovat vrecka na
zachytavanie prachu, aby ste zabranili Uniku prachu.

2. Vycistite filter

3. Instalacia nového vrecka na zachytavanie prachu
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4. Zatvorte horny kryt zakladne s automatickym vyprazdnovanim

-.'_"5'

Nie: Ak sa horny kryt zédkladne neda zatvorit a nie je nainstalované vrecko na prach,
zakladnu nezatvarajte.

Vycistite vzduchové kandly
Ak je vzduchovy kanal zablokovany, vycistite ho podla nasledujicich pokynov.

1. Odskrutkujte montazne skrutky na kryte vzduchového potrubia a odstrante kryciu
dosku.

i .-' r'-{":-;'
o
— =Ny o T
& A
—
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2. Skontrolujte, ¢i vzduchové potrubie nie je zablokované cudzim predmetom. Ak
nejaké su, vydcistite ich.

3. Nasadte spat kryt vzduchového kanala podla obrazka.

Restartovanie robota

Ak robot nereaguje alebo sa neda vypnut, stlacte a podrzte tla¢idlo” na 10 sekdnd, aby
ste ho nasilne vypli. Potom stlacte a podrzte tlacidlo” po dobu 3 sekind, aby sa robot
zapol.

Batérie
Robot obsahuje vykonnu litium-iénovu batériu. Dbajte na to, aby bol pocas kazdodenného
pouzivania dobre nabity, aby sa zachoval optimalny vykon batérie. Ak robot dlhsi ¢as

nepouzivate, vypnite ho a odloZte. Aby sa prediSlo poskodeniu v désledku nadmerného
vybitia, robot by sa mal nabijat aspof raz za tri mesiace.
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Indikator stavu

V nasledujucej tabulke su uvedené mozné priciny a riesenia v zavislosti od réznych
svetelnych podmienok. DalSiu podporu najdete v Casti "Casto kladené otazky" tejto

prirucky.
Stav svetla Mozna pricina RieSenie
5. (o Skontrolujte, Ci je napajanie zakladne v
Ziadne napajanie ooriadku.
Vypnute Robot v rezime DND
Robot s plnym nabitimv |/
reZzime spanku
Biela Robot nie je na zakladni /
Dychanie biele] Robot sa nabija /

farby

Blikajuca
oranzova

Chyba

Skontrolujte, Ci je nainStalované vrecko
na zachytavanie prachu. Ak nie,
nainstalujte ho.

Skontrolujte, Ci je vrecko na
zachytdvanie prachu nainstalované na
svojom mieste.

Skontrolujte, Ci je horny kryt zatvoreny.
Ak nie, pevne zatvorte horny kryt.

Skontrolujte, Ci je vrecko pIné. Ak ano,
vymente ho.

Odstrante necistoty v okoli nasavania
prachu a zakladne robota.

Odpojte napdjaci kabel zakladne a
skontrolujte, ¢i kryt vzduchového kanala
nie je zablokovany cudzimi predmetmi.
Ak nejaké su, vycistite ich.

Skontrolujte, ¢i je nainStalovana nadoba
na prach robota.

V pripade inych chyb sa obratte na
kvalifikovanych technikov alebo
popredajny servis.
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CASTO KLADENE OTAZKY

Typ problému

RieSenie

Robot sa nezapne

Uroven nabitia batérie je nizka. Nabite robota na
zadkladni a skuste to znova. Okolita teplota je prilis
nizka (pod 0 °C) alebo prilis vysoka (nad 40 °C)
Prevadzkova teplota robota je 0 °C az 40 °C.

Robot sa neméze dobijat

Zakladna nie je napajana. Skontrolujte, i su oba
konce napajacieho kabla spravne pripojené. Zly
kontakt. Vycistite nabijacie kontakty zakladne a
robota.

Robot sa nemo6ze vratit na
zakladnu

Okolo zakladne je priliS vela prekazok. Zakladnu
umiestnite na volnejsie miesto.

Vycistite signalnu oblast zakladne. Pohyb robota
moZze sposobit zmenu jeho polohy alebo zmenu
jeho okolia. Ak je robot prilis daleko od zakladne,
nemusi sa automaticky vratit a v takom pripade je
potrebné umiestnit robota na zakladiu rucne.

Robot je nefunkcny

Vypnite robota a potom ho znovu aktivujte.

Robot vydava zvlastny zvuk

Cudzi predmet sa mbze zachytit v hlavnej kefe,
bocnej kefe alebo v jednom z hlavnych kolies.
Zastavte robota a odstrante vSetky nedistoty.

Robot uz necisti efektivne alebo
za sebou zanechava prach

K6s na odpadky je plny. Vycistite zasobnik na prach
a privod prachu.

Filter je upchaty. Vycistite ho.

V aminovej kefke je zachyteny cudzi predmet.
Prosim, vycistite ho.

Robot sa nemoéze pripojit k sieti
Wi-Fi

NieCo nie je v poriadku s pripojenim Wi-Fi. Obnovte
Wi-Fi a prevezmite si najnovsiu verziu aplikacie Mi
Home/Xiaomi Home a skuste sa znova pripojit.
Opravnenia na umiestnenie nie su otvorené.
Skontrolujte, ¢i je v aplikacii Mi Home/Xiaomi Home
povolené povolenie na urcovanie polohy.

Signal Wi-Fi je slaby. Skontrolujte, ¢i sa systém
Android nachadza v oblasti s dobrym pokrytim Wi-
Fi.

5GHz Wi-Fi nie je podporované. Uistite sa, Ze sa
robot pripdja k 2,4 GHz Wi-Fi.

Pouzivatel'ské meno alebo heslo Wi-Fi je
nespravne. Zadajte spravne pouzivatelské meno a
heslo.

Robot nevykondva planované
Cistenie

Batéria robota je vybitd. Naplanované Cistenie sa
nespusti, ak robot nebol v¢as nabity.

Spotrebuva sa energia, ked robot
zostane na zakladni, ak je uz plne
nabity?

Ponechanie robota na zékladni po Uplnom nabiti
spotrebuje vel'mi malo elektrickej energie a
pomaha udrziavat optimalny vykon batérie.

Z mopovacieho modulu nevyteka
Ziadna voda alebo vyteka len malé
mnozstvo vody.

Skontrolujte, Ci je v nadrzi na vodu voda.

Ak je mop Spinavy, vycistite ho.

Skontrolujte, Ci je podlozka pod mop spravne
nainstalovana podla navodu na pouzitie.
Vycistite vyfukovaci otvor v hornej Casti vodne;j
nadrze.

Robot po nabiti nepokracuje v
Cisteni

Uistite sa, ze robot nie je nastaveny na rezim
Nerusit (DND), ktory mu brani pokracovat v isteni.
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Robot nepokracCuje v Cisteni, ak je ru¢ne nabity
alebo polozeny na zakladnu.

Robot sa vrati na zakladnu bez
automatického vyprazdnenia.

Rezim DND zabranuje robotu vykonavat Ulohy
automatického vyprazdnovania.

Vrecko na prach je plné

Skontrolujte, Ci je vrecko na zachytavanie prachu
plné. Ak ano, vymente ho za novy. Vrecko sa
odporuca vymienat kazdych 8-10 tyzdnov. Ak nie,
skontrolujte, Ci nie je upchaty privod prachu alebo
vzduchovy kanal v spodnej Casti zakladne: pred
pouzitim odstrante pripadné upchatie.

Trvanie automatického
vyprazdnovania moze byt niekedy
neprijatelne dIhé.

Ak robot urcity ¢as vykonaval Ulohy automatického
vyprazdnovania alebo ak vzduchovy kanal
nepracuje hladko, ¢as automatického
vyprazdnovania sa predi|zi, aby sa zabranilo
zablokovaniu.

Horny kryt zakladne sa neda
zatvorit

Skontrolujte, Ci je nainstalované vrecko na
zachytavanie prachu. Ak nie, nainstalujte ho.

Specifikacia

Robot

Model RLS5D

Batérie 5 200 mAh (nominalna kapacita batérie)

Cas nabijania

Priblizne 6 hodin

Bezdrotové pripojenie

Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz

Menovité napatie 14.4v

Menovity vykon 46W
Prevadzkova frekvencia 2400-2483,5 MHz
Maximadlny vystupny vykon <20 dBm
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Automatické vyprazdnovanie zdkladne

Model RCS2

Menovity prikon 220-240 V ~ 50-60 Hz
Menovity vykon 198V— 1A
Menovity vykon 800W

Pocas bezného pouzivania tohto zariadenia by mala byt medzi anténou a telom
pouZivatela dodrzana vzdialenost najmenej 20 cm.

Zarucné podmienky

Na novy vyrobok zakupeny v predajnej sieti Alza.sk sa vztahuje zaruka 2 roky. V pripade
potreby opravy alebo iného servisu v zaru¢nej dobe sa obratte priamo na predajcu
vyrobku, je nutné predlozit originalny doklad o kipe s datumom nékupu.

Za rozpor so zaru¢nymi podmienkami, pre ktory nemozno reklamdaciu uznat, sa
povazuju nasledujice skutocnosti:

e Pouzivanie vyrobku na iny ucel, nez na ktory je vyrobok urceny alebo
nedodrziavanie pokynov pre Udrzbu, prevadzku a servis vyrobku.

e Poskodenie vyrobku Zivelnou pohromou, zdsahom neopravnenej osoby alebo
mechanicky vinou kupujiceho (napr. pri preprave, Cisteni nevhodnymi
prostriedkami a pod.).

e Prirodzené opotrebovanie a starnutie spotrebného materialu alebo sucasti pocas
pouzivania (napr. batérii atd.).

e PoOsobenie nepriaznivych vonkajsich vplyvov, ako je sine¢né Ziarenie a iné Ziarenie
alebo elektromagnetické pole, vniknutie kvapaliny, vniknutie predmetu, prepatie v
sieti, elektrostaticky vyboj (vratane blesku), chybné napajacie alebo vstupné
napatie a nevhodnd polarita tohto napatia, chemické procesy, napr. pouzité zdroje
atd.

e Ak niekto vykonal Upravy, modifikdcie, zmeny konstrukcie alebo adaptécie za
Ucelom zmeny alebo rozsirenia funkcii vyrobku oproti zaklpenej konstrukcii alebo
pouzitie neoriginalnych sucasti.
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EU prehldsenie o zhode

Identifikacné udaje spInomocneného zastupcu vyrobcu/dovozcu:
Dovozca: Alza.cz a.s.

Sidlo: Jankovcova 1522/53, HoleSovice, 170 00 Praha 7.

ICO: 27082440

Predmet prehlasenia:
Nazov: Roboticky vysavac a mop

Model/typ: RLS5D

Vyssie uvedeny vyrobok bol testovany v sulade s normou (normami) pouzitou
(pouzitymi) na preukazanie zhody so zakladnymi poziadavkami stanovenymi v
smernici (smerniciach):

Smernica 2014/53/EU
Smernica 2011/65/EU v zneni 2015/863/EU

C€
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WEEE

Tento vyrobok nesmie byt likvidovany ako bezny domovy odpad v stlade so smernicou EU
o odpadovych elektrickych a elektronickych zariadeniach (WEEE - 2012/19/EU). Namiesto
toho musi byt vrateny na miesto ndkupu alebo odovzdany na verejné zberné miesto
recyklovatelného odpadu. Tym, Ze zaistite spravnu likvidaciu tohto vyrobku, pomdzete
predist moZznym negativnym dosledkom pre zivotné prostredie a ludské zdravie, ktoré by
inak mohli byt spésobené nevhodnym nakladanim s odpadom z tohto vyrobku. Dalsie
informacie ziskate na miestnom drade alebo na najblizSom zbernom mieste. Nespravna
likvidacia tohto typu odpadu méze mat za nasledok pokuty v silade s vnutrostatnymi
predpismi.
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Kedves vasarlo,

Kbszonjik, hogy megvasarolta termékilinket. Kérjlk, az elsd hasznalat elétt figyelmesen
olvassa el az aldbbi utasitasokat, és drizze meg ezt a hasznalati Utmutatoét a késébbi
hasznalatra. Forditson kllénos figyelmet a biztonsagi utasitdsokra. Ha barmilyen kérdése
vagy észrevétele van a készllékkel kapcsolatban, kérjik, forduljon az ligyfélvonalhoz.

< www.alza.hu/kapcsolat
© +36-1-701-1111
Importér Alza.cz a.s., Jankovcova 1522/53, HoleSovice, 170 00 Praga 7, www.alza.cz
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Biztonsagi informaciok
Felhasznalasi korlatozasok

Ezt a terméket 8 éves vagy annal idésebb gyermekek, valamint fizikai, érzékszervi
vagy értelmi fogyatékossaggal, illetve korlatozott tapasztalattal vagy ismeretekkel
rendelkez6 személyek szlil6 vagy gondvisel0 felligyelete mellett hasznalhatjak a
biztonsagos mikddés biztositasa és a kockazatok elkeriilése érdekében. A tisztitast
és karbantartast gyermekek felligyelet nélkiil nem végezhetik.

Gyermekek nem jatszhatnak ezzel a termékkel. Ugyeljen arra, hogy a gyermekek
és a haziallatok biztonsagos tavolsadgban legyenek a robottdl, amig az mukaodik.
Ez a termék kizardlag otthoni kérnyezetben torténd padlétisztitasra szolgal. Ne
hasznalja klltéren, nem padléfeliileteken, illetve kereskedelmi vagy ipari
kornyezetben.

Ne hasznalja a robotot a talajszint folé fliggesztett terlileten véddgat nélkdil.

Ne hasznalja a robotot 40°C feletti vagy 0°C alatti kornyezeti hdmérsékleten, illetve
ne hasznalja folyadékkal vagy ragadds anyagokkal szennyezett padlén.

A robot haszndlata el6tt szedje fel a padlérdl a kabeleket, hogy a robot ne hlzza
azokat tisztitds kdzben.

Tavolitsa el a torékeny vagy apré targyakat a padlérdl, hogy a robot ne (itk6zzon
beléjlik és ne tegyen kart bennik.

Tartsa tavol a hajat, az ujjakat és mas testrészeket a robot szivonyilasatol.

Tartsa a kefetisztitd eszkozt gyermekek szdmara elérhetetlen helyen.

Ne helyezzen gyermekeket, hazidllatokat vagy barmilyen targyat a robot tetejére,
fuggetlenl attdl, hogy az allé vagy mozgé allapotban van.

Ne hasznalja a robotot ég6 targyak tisztitasara.

Ne porszivdzzon kemény vagy éles targyakat.

Tisztitas vagy karbantartas el6tt gy6z6djon meg réla, hogy a robot ki van
kapcsolva, és az automatikus Grit6 alap kihdzva.

Ne tordlje le a termék barmely részét nedves ruhaval vagy folyadékkal.

Kérjik, hogy a terméket a hasznalati Gtmutatéban talalhaté utasitasoknak
megfeleléen hasznalja. A felhasznalok felelések a termék nem megfelel6
hasznalatabdl eredd veszteségekért vagy karokért.

Akkumulatorok és toltés

Ne hasznaljon harmadik féltél szarmazé akkumulatort vagy automatikusan Griil6
bazist. Csak RCS2 tapegységgel hasznalhato.

Ne prébalja meg sajat maga szétszerelni, megjavitani vagy mddositani az
akkumulatort vagy az automatikus urit6 alapot.

Ne helyezze az onkilrité alapot héforras kozelébe.

Ne hasznaljon nedves ruhat vagy nedves kezet a bazis téltéérintkezdinek
letorléséhez vagy tisztitasahoz.

Ne dobja ki helytelenll a régi elemeket. A nem szlikséges elemeket a megfeleld
Ujrahasznositd Iétesitményben kell kidobni.

Ha a tapkabel megséril vagy elszakad, azonnal hagyja abba a készilék
hasznalatat, és forduljon az értékesités utani szervizhez.

A robotot szallitéds kdzben mindenképpen kapcsolja ki, és lehetbleg eredeti
csomagolasaban tartsa.
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e Ha a robotot hosszabb ideig nem hasznalja, toltse fel teljesen, majd kapcsolja ki, és
tarolja hlivos, szaraz helyen. A robotot legaldbb 3 havonta egyszer téltse fel, hogy
elkerllje az akkumulator tulzott lemertlését.

e Ez atermék olyan akkumulatorokat tartalmaz, amelyeket csak szakképzett
szakemberek vagy az értékesités utani szerviz cserélhet ki.

Termék attekintés

Tartozékok

Tisztitd eszkoz Oldalso kefe

Viztartaly Mop Pad

Haldzati kabel

Porgy(ijtd zsak Automatikusan Urit6é bazis

Megjegyzés: A jelen kézikonyvben talalhatd illusztraciok csak referenciaként szolgalnak.
Kérjik, tekintse meg a tényleges terméket.

92



Robot

93

Spot Clean gomb
A Spot Clean (izemmdéd elinditdsdhoz nyomja
“ meg roviden

Bekapcsolas/tisztitds gomb

Nyomja meg és tartsa lenyomva 3 masodpercig A
robot bekapcsolasa utan a tisztitas
megkezdéséhez nyomja meg.

Allapotjelzé
Fehér: Tisztitds vagy befejezett tisztitas
Villogé narancssarga: Hiba

Dock gomb
Nyomja meg a robot visszakilldéséhez a
bazisra.

> Borité

Reset gomb

Nyomja meg és tartsa
lenyomva 3 masodpercig a
robot gyari beadllitasainak
visszaallitasahoz.

Wi-Fi kijelz6

. Tisztit6 eszkéz

Légkivezetés/hangszord



Leesés érzékeld

ToItS érintkezok 47 A () AN\ ToIt6 érintkezok
Oldalsé kefe ,, ALZEN e X . Minden irdnyban forgé kerék
o - \ F6 kefe
Leesés érzékeld ,_[T/2 || b | [ i) S Leesés érzékeld

Fékerék o R SH | Frmpe—ea=] (FHGY | Fékerék
: o/, Kefevédd klipszek

Porszivé

Robot érzékelok

Elérzékels _ . Lézeres tavolsagérzékeld

o LOkharité

] - Nagy pontossagu 3D
(3D akadalyelkerilé érzékeld)

Automatikusan urito bazis

Felsé boritd

Allapotjelzé

Fehér: A bazis be van dugva
Lélegz6 fehér: A robot toltédik
Villogé narancssarga: Porgyljté
zsadk megtelt/porgyjté zsak nincs
felszerelve/Hiba

e Jelzbteriilet

i Z ., TOlt6 érintkezok
v/ L » Porszivo
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Nyissa ki a felsé fedelet

%’%/\ .- . . Porzséak nyilas

Szuré

Vissza

Porzsak nyilas

., Szdro

Alul

. Szerel6csavar

., Légcsatorna fedél
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Porgyiijto

Mopping modul

Viztartaly

o Szemetes csatt

Szemetes fedele

. Viztartaly kioldé klipsz

, Vizbevezetés

Mop Pad

o Nyilas

., Csatlakoz6 tertlet
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Porgyiijto zsak

T =2 & Porzsak fogantyu

Megjegyzés: A gyari beadllitas miatt mar egy Uj porgyjté zsak kerllt a készilék belsejébe.

Az otthoni kornyezet tisztitasa

A robot hatékonysaganak javitasa érdekében tegyen el minden laza zsindrt, rongyot,
papucsot, jatékot stb.

A takaritas eldtt helyezzen fizikai akadalyt a 1épcsé és a kanapé szélére, hogy biztositsa a
robot biztonsagos és zokkenémentes mikddését.
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Nyissa ki a takaritand6 helyiség ajtajat, és helyezze a butorokat a megfeleld helyre, hogy

tobb hely legyen.

-

n

Azért, hogy a robot felismerje a tisztitandd teriletet, ne alljon a robot eldtt, kiisz6bdn,

folyosdn vagy szlk helyeken.

Hasznalat elotti elokészités

Tavolitsa el a védéanyagot
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Szerelje fel az oldalso kefét
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Megjegyzés: Szerelje be az oldalsé kefét, amig be nem kattan a helyére.

Csatlakoztassa a konnektorhoz és kezdje el a toltést
Helyezze a bazist a falhoz, sik talajra, és csatlakoztassa egy konnektorhoz. A robotot a

toltéshez helyezze az alapra. A robot automatikusan bekapcsol és megkezdi a toltést.
Javasoljuk, hogy a robotot az elsé hasznalat el6tt teljesen toltse fel.

Helyezze a bazist a legjobb
Wi-Fi hatétavolsagon belliilre
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# . | P B e
# ; TTE— 5 ’ .
¥ . e —— 3'-:1_,.-- k . .
I Tegye el a tapkabelt a
e kabeltarol6 nyilasba

Megjegyzés:
A bazis el6tti 1,5 m-es kdzvetlen terlletet és a bazis két oldalan 1év6 0,5 m-es

terlletet tartsa szabadon targyaktdl.
Gy6z6djon meg rdla, hogy semmilyen targy nem akadalyozhatja a jelz6terlletet.
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Az Auto-Empty Base-roél

Javasoljuk, hogy a robotot tisztitas el6tt allitsa ki a bazisrdl. Ez biztositja, hogy a robot
zokkenémentesen térjen vissza a bazisra. Ne mozditsa el a bazist, amig a robot tisztit.
Miutan a robot befejezte a tisztitasi feladatot és automatikusan visszatér a bazisra, a
bazis automatikus Uritésbe kezd. Tovabbi beallitasok az APP-on mUkddtethetdk.

Csatlakozas a Mi Home/Xiaomi Home alkalmazdassal

Ez a termék a Mi Home/Xiaomi alkalmazassal mdkodik.* Hasznalja a Mi Home/Xiaomi
Home alkalmazast a készlilék vezérléséhez és mas okoseszkdzokkel valod interakcidhoz.

A Mi Home/Xiaomi Home alkalmazas letoltése

Az alkalmazas letoltéséhez és telepitéséhez szkennelje be a QR-kddot. Ha az alkalmazas
mar telepitve van, a rendszer a kapcsolat beallitasi oldalara iranyitja. Alternativ
megoldasként a letoltéshez és telepitéshez keressen ra az alkalmazasboltban a "Mi
Home/Xiaomi Home" kifejezésre.

Eszkoz hozzaadasa

Nyissa meg a Mi Home/Xiaomi alkalmazast, és koppintson a "@ " lehetdéségre a jobb felsé
sarokban. Ezutan koppintson a "= " lehet6ségre a jobb fels6 sarokban, szkennelje be a
QR-kddot, adja hozza a "Dreame Bot Z10 Pro"-t, és kdvesse az utasitasokat a kapcsolat
befejezéséhez.

Megjegyzés:

e Csak 2,4 GHz-es Wi-Fi tamogatott.
e Az alkalmazas verzidja valtozhatott, kérjuk, kovesse az utasitasokat az alkalmazas
legUjabb verzidja alapjan.
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Wi-Fi alaphelyzetbe allitasa

Egyszerre nyomja meg és tartsa lenyomva a-- és a”’ gombot, amig nem hallja a
hangjelzést: "Var a haldzati konfiguraciéra". Amint a Wi-Fi jelz6 lassan villog, a Wi-Fi
sikeresen visszaallt.

Wi-Fi kijelz6

Lassan villog: Kapcsolatra var
Gyorsan villog: Kapcsolddik
Bekapcsolva: Wi-Fi csatlakoztatva

Megjegyzés: Ha a robot nem tud sikeresen csatlakozni az alkalmazashoz, allitsa vissza a
Wi-Fi-t, és adja hozza Ujra az eszkdzt.

Hogyan kell hasznalni

Be/Kikapcsolas

A robot bekapcsolasahoz tartsa lenyomva a’” gombot 3 masodpercig. Amint a
bekapcsolas jelzéje folyamatosan fehérre valt, a robot készenléti dllapotban van. A robot
kikapcsoldsdhoz nyomja meg és tartsa lenyomva al® gombot 3 masodpercig, amikor a
robot nem mozog.

Kezdje el a takaritast

A robot bekapcsolasahoz nyomja meg réviden a® gombot. Bekapcsolas utan a robot
pontosan feltérképezi az Utvonalat, médszeresen megtisztitja a széleket és a falakat, majd
a végén S alaku mintazatban minden egyes helyiséget megtisztit, hogy alapos munkat
végezzen.
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Tisztitasi mod

A Dreame Bot Z10 Pro négy tisztitasi méddal rendelkezik: Csendes, Normal, Erds és Turbd.
Az alapértelmezett lzemmadd a Standard. A tisztitasi médot a Mi Home/Xiaomi
alkalmazasban adhatja meg.

Szinet/alvé izemmod
Szlnet: Barmelyik gomb révid megnyomasaval sziineteltetheti a robotot tisztitas kozben.

Alvé izemmod: A robot 10 perc inaktivitas utan automatikusan alvé izemmaddba Iép, majd
a tapellatas és a toltés jelzdje kialszik. A robot felébresztéséhez nyomja meg barmelyik
gombot.

Megjegyzés:
e A robot automatikusan kikapcsol, ha tébb mint 12 éran keresztil alvé izemmddban
marad.
e Ha a robot sziinetel, a robotnak az alapra helyezése befejezi az aktualis tisztitasi
feladatot.

Spot Clean lizemmod

Ha a robot szlinetel vagy készenléti Gizemmddban van, nyomja meg és tartsa lenyomva a
> gombot 3 masodpercig a Spot Clean Mode (Foltos tisztitas) izemmdd elinditdsahoz.
Ebben az izemmddban egy 1,5x1,5x méteres négyzet alaku teriletet tisztit meg
kdzvetlenll a robot kordl. Amikor a foltos tisztitas befejezddott, a robot automatikusan
visszatér az eredeti helyére és kikapcsol.

Megjegyzés: A Spot Clean Mode (Helyszini tisztitas) Gzemmad aktivalasa befejezi a robot
aktualis tisztitasi feladatat.

Tovabbi App funkcidk

A Mi Home/Xiaomi Home alkalmazdason keresztil tovabbi funkcidkat is engedélyezhet,
mint példaul a kivalasztott helyiségek tisztitasa, zonak tisztitasa, tiltott terlletek/virtualis
tiltott zondk stb.

Megjegyzés:

o Kovesse az alkalmazas fellletén talalhatd utasitdsokat a tovabbi funkcidk
hasznalatahoz.

o Az alkalmazas verzidja frissllhetett, kérjlk, kovesse az alkalmazas aktualis
verzidjan alapuld utasitasokat.
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Hogyan kell hasznalni

A Mopping funkcio hasznalata
A jobb tisztitasi hatas elérése érdekében ajanlott minden padlét legalabb haromszor

felporszivézni az elsé felmosas el6tt.
1. Nedvesitse meg a felmosdéparnat, és vezesse ki a felesleges vizet. Helyezze a

felmosoparnat a viztartaly nyilasaba az abran lathaté modon, és ragassza be a
parnat sziladrdan.
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2. Nyissa ki a viztartaly fedelét, toltse fel a tartalyt vizzel, majd zarja le biztonsagosan
a fedelet.

3. lgazitsa a felmosémodult a nyil altal jelzett médon, majd csUsztassa be a robot
hatuljaba, amig be nem kattan a helyére. Nyomja meg at’ gombot, vagy haszndlja
a Mi Home/Xiaomi Home alkalmazast a takaritds megkezdéséhez.

Click = |

Megjegyzés:
e SzOnyegeken nem ajanlott a felmosé funkcié hasznalata.
e Az alkalmazas segitségével szikség szerint beallithatja a vizaramlast.
4. Nyomja befelé a két oldalsd kapcsot, és csisztassa hatrafelé a viztartalyt, hogy

elvaljon a robottol.
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Megjegyzés: Amikor a robot t6ltédik vagy nincs hasznalatban, vegye ki a felmosémodul
portjat, és Uritse ki a tartalyban maradt vizet, és tisztitsa meg a felmosébetétet a
penészedés vagy a szagok elkerllése érdekében.

Rutinszeriu karbantartas
Tisztitsa meg a porgyiijtot

1. Nyissa ki a robot fedelét, majd nyomja meg a porgyjtd csiptetdjét a porgydijté
eltdvolitasahoz.

2. Nyissa ki a tartaly fedelét, és Uritse ki a tartalyt az abran lathaté médon.

3. Vegye ki a szlr6t, és dvatosan kopogtassa meg a kosarat.
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Megjegyzés: Ne prébalja meg a szlr6t ujjal, kefével tisztitani.

4. Tisztitsa meg a porszivét.

5. Oblitse ki vizzel a porgy(ijtét és a sz(ir6t, amig azok tisztdk nem lesznek. Alaposan
szaritsa meg a szlirét, mieldtt visszaszerelné.

Megjegyzés:

s

e A sz(r6t csak tiszta vizzel 6blitse ki. Ne hasznaljon mososzert.
e Haszndlat el6tt tartsa jol szell6z6 vagy hlvos helyen.

Rutinszeru karbantartas

Tisztitsa meg a felmosé modult
1. Nyomja meg a viztartaly oldalan Iévé két kioldokapcsot, vegye ki a felmosémodult,
és huzza le a felmosébetétet a felmosémodulrél.
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2. Ontse ki a tartalyban 1év6 vizet. Csak vizzel tisztitsa meg, és hagyja megszaradni a
levegdn, miel6tt Ujra beszerelné.

Megjegyzés: Ne tegye ki a tartalyt kozvetlenil a napnak.
3. Tisztitsa meg a felmosdbetétet kizérélag vizzel, és hagyja megszaradni a levegdn,
miel6tt Ujra felszerelné.

Megjegyzés:
Tisztitas el6tt vegye ki a padot a felmosémodulbdl, és a dugulds elkerilése
érdekében gy6z4djon meg arrél, hogy a piszkos viz nem folyik vissza a vizkivezet6

nyilasba.
Az optimalis teljesitmény érdekében ajanlott a felmosdbetétet 3-6 havonta cserélni.

4. Ha lassu a vizaramlas, tisztitsa ki a viztartaly fedelén |évo Iégnyilast.
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Tisztitsa meg a fokefét
Nyomja befelé a kefevédd kapcsokat a kefevédd eltavolitdsahoz, és emelje ki a kefét a
robotbdl.

Hlzza ki a kefetakardkat az dbran lathaté mddon. A mellékelt tisztitdszerszammal
tavolitsa el a kefébe gabalyodott szérszalakat.

Megjegyzés: Ha a fékefébe szorosan belegabalyodott haj van, ne hlzza ki tulzottan a
hajat, hogy elkerilje a fékefe kdrosodasat.
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Tisztitsa meg az oldalsé kefét
Huzza ki az oldalsd keféket, és a tisztitdszerszammal tavolitsa el a kefén |évo kemény
csomokat.
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Tisztitsa meg a fokereket/iranyvalto kereket
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Megjegyzés: A tengely és a gumiabroncs szétvalasztasahoz hasznaljon szerszamot,
példaul kis csavarhizét.

Megjegyzés: A nedves ruhak karositjdk a robot és a bazis érzékeny elemeit. Kérjlk,
hasznaljon szaraz rongyokat a tisztitashoz.

A lézeres tavolsagérzékeld/élérzékeld tisztitasa
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Tisztitsa meg a Hight Precision 3D-t
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Tisztitsa meg a toltoérintkezoket és a porbefogot

A porgyljto zsak cseréje
Az allapotjelzd (villogd narancssarga) és az alkalmazas utasitdsai szerint cserélje ki egy
Ujjal, ha a porgy!jté zsak megtelt. A zsdk cseréje 8-10 hetente ajanlott.

1. Dobja ki a porgy!jté zsakot

Megjegyzés: Amikor kiveszi a porgy(jté zsakot, zarja be a porzsadk fogantyujat, hogy
elkerilje a por kiszivargdasat.

2. Tisztitsa meg a sz(r6t
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3. Uj porgytijtd zsak felszerelése
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4. Zarja be az automatikus Uritd alap fels6 fedelét
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Ne csindlja: Ne zérja be az alapot, ha az alap felsé fedele nem zarhato, és a porgy(jté zsak
nincs felszerelve.

Tisztitsa meg a légcsatornat
Ha a légcsatorna eldugult, tisztitsa meg a kovetkezd l1épések szerint.

1. Csavarja ki a légcsatorna fedelén [év6 rogzitécsavarokat, és vegye le a feddlapot.
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2. Ellendrizze, hogy a légcsatornat nem zarja-e el idegen targy. Ha van ilyen, tisztitsa
meg.

3. Szerelje vissza a légcsatorna fedelét az dbran lathaté médon.

| ——

Robot ujrainditasa

Ha a robot nem reagal, vagy nem lehet kikapcsolni, nyomja meg és tartsa lenyomva al
gombot 10 masodpercig, hogy kényszeritve kikapcsolja. Ezutan nyomja meg és tartsa
lenyomva a® gombot 3 masodpercig a robot bekapcsoldsahoz.

Akkumulator

A robot nagy teljesitményd litium-ion akkumuldtorcsomagot tartalmaz. Kérjlk,
gondoskodjon arrél, hogy a napi hasznalat soran jél feltdltve maradjon, hogy az
akkumulator optimdlis teljesitménye megmaradjon. Ha a robotot hosszabb ideig nem
hasznalja, kapcsolja ki és tegye el. A tllzott lemeriilésbdl eredd karok megelézése
érdekében a robotot legaldbb haromhavonta egyszer fel kell tolteni.
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Allapotjelzé

A kovetkezd tablazat a kiilonboz6 fényallapotok lehetséges okait és megoldasait sorolja
fel. Tovabbi tdmogatasért kérjlk, olvassa el a jelen kézikdnyv "GYIK" cimU részét.

Fény allapota Lehetséges ok Megoldas
Nincs tapeqysé Ellendrizze, hogy a bazis aramellatasa
PEgys€eg normalis-e.
Ki A robot a DND-id6északban
A robot teljes /
toltottséggel alvd
tizemmaddban
Fehér A robot nincs a bdazison /
Lélegz0 fehér A robot toltodik /

Ellendrizze, hogy van-e porgyUjté zsak
felszerelve. Ha nincs, szereljen be
egyet.

Ellendrizze, hogy a porgyljté zsdk a
helyére van-e szerelve.

Ellendrizze, hogy a felsé fedél zarva
van-e. Ha nem, zarja be szorosan a
felso fedelet.

Ellendrizze, hogy a zsdk tele van-e. Ha
igen, cserélje ki.

Villogé Hiba Tavolitsa el a tormeléket a robot és a
narancssarga talp porszivattyl bedmlényildsa koril.

HUzza ki a bazis tapkabelét, és
ellendrizze, hogy nincsenek-e olyan
idegen targyak, amelyek elzarjak a
|égcsatorna fedelét. Ha van ilyen,
tisztitsa meg azokat.

Ellenérizze, hogy a robot porgy(jtéje be
van-e szerelve.

Egyéb hibak esetén forduljon
szakképzett technikusokhoz vagy az
értékesités utani szervizhez.
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GYIK

Probléma tipusa

Megoldas

A robot nem kapcsol be

Az akkumulator toltottségi szintje alacsony. Toltse
fel a robotot a bazison, majd prébalja meg Ujra. A
kornyezeti hémérséklet tul alacsony (0°C alatt)
vagy tul magas (40°C felett) A robot mikodési
hémérséklete 0°C és 40°C kdzott van.

A robot nem tud Ujratolteni

A bazis nem kap aramot. Kérjik, ellendrizze, hogy a
tapkabel mindkét vége megfeleléen van-e
csatlakoztatva. Rossz kapcsolat. Tisztitsa meg a
bazis és a robot toltéérintkezdit.

A robot nem tud visszatérni a
bazisra

Tul sok az akadaly a bazis korll. Helyezze az alapot
egy nyitottabb teriletre.

Kérjuk, tisztitsa meg a bazis jelzéteriletét. A

robot mozgatdsa miatt a robot atpozicionalhatja
magat, vagy Ujratérképezheti a kdrnyezetét. Ha a
robot tul messze van a bazistdl, eléfordulhat, hogy
nem tud magatdél automatikusan visszatérni, ebben
az esetben kézzel kell a robotot a bazisra helyezni.

A robot meghibasodott

Kapcsolja ki a robotot, majd kapcsolja be Ujra.

A robot furcsa hangot ad ki

Idegen targy akadhat a fékefébe, az oldalso kefébe
vagy az egyik f6 kerékbe. Allitsa le a robotot, és
tavolitsa el a tormeléket.

A robot mar nem tisztit
hatékonyan vagy port hagy hatra

A szemetes tele van. Kérjlk, tisztitsa meg a
porgyjtét és a porszivét.

A szlir6 eltdmddott. Kérjik, tisztitsa meg.

Idegen targy akadt a kefébe. Kérjik, tisztitsa meg.

A robot nem tud csatlakozni a Wi-
Fihez

Valami baj van a Wi-Fi-kapcsolattal. Allitsa vissza a
Wi-Fi-t és toltse le a Mi Home/Xiaomi Home
alkalmazas legUjabb verzidjat, majd prébalja meg
Ujracsatlakoztatni.

A helymeghatarozasi engedély nincs megnyitva.
Gy6z48djon meg réla, hogy a Mi Home/Xiaomi Home
alkalmazas helymeghatarozasi engedélye
engedélyezve van.

A Wi-Fi jel gyenge. Gy6z8djon meg réla, hogy a
robot j6 Wi-Fi lefedettségli terileten van.

Az 5GHz-es Wi-Fi nem tamogatott. Kérjlk,
gy6z8djon meg rola, hogy a robot 2,4 GHz-es Wi-Fi-
hez csatlakozik.

A Wi-Fi felhasznaldneve vagy jelszava helytelen.
Kérjluk, adja meg a helyes felhasznaldnevet és
jelszot.

A robot nem végez lUtemezett
tisztitast

A robot akkumulatora lemertlt. Az (itemezett
takaritas csak akkor indul el, ha a robotot id6ben
feltoltotték.

A robotot a bazison hagyva
fogyaszt-e energiat, ha mar
teljesen fel van toltve?

Ha a robotot a teljes feltéltés utan a talapzaton
hagyja, nagyon kevés aramot fogyaszt, és segit
fenntartani az akkumulator optimalis
teljesitményét.

A felmosé modulbdl nem jon ki

viz, vagy csak egy kevés viz jon ki.

Ellenérizze, hogy van-e viz a viztartalyban.
Tisztitsa ki a felmosérongyot, ha az piszkos.
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Ellendrizze, hogy a felmosdbetét a hasznalati
Utmutatd szerint helyesen van-e felszerelve.
Tisztitsa meg a viztartaly tetején lévé favonyilast.

A robot nem folytatja a tisztitast
toltés utan

Gy6z48djon meg réla, hogy a robot nincs beallitva a
Ne zavarjon izemmddra (DND), amely
megakaddlyozza a tisztitas folytatdsat.

A robot nem folytatja a tisztitast, ha kézzel feltoltik
vagy a bazisra helyezik.

A robot visszatér a bazisra az
automatikus uritési feladatok
elvégzése nélkil.

A DND lGzemmdd megakadalyozza, hogy a robot
automatikus Uritési feladatokat hajtson végre.

A porgy(jtd zsak megtelt

Ellendrizze, hogy a porgyljto zsak tele van-e. Ha
igen, cserélje ki egy Ujjal. A zsék cseréje 8-10
hetente ajanlott. Ha nem, ellendrizze, hogy a
porbedml6 vagy a talp aljan Iévé légcsatorna el
van-e dugulva: Haszndlat el6tt tavolitsa el az
eltomddést.

Az automatikus Urités id6tartama
néha elfogadhatatlanul hosszu
lehet.

Ha a robot egy ideig automatikus Uritési
feladatokat végez, vagy ha a légcsatorna nem
mukodik zokkenémentesen, az automatikus Urités
idétartama meghosszabbodik, hogy
megakadalyozza az eltdmddést.

A bazis fels6 fedele nem zarodik
be

Ellendrizze, hogy van-e porgylijté zsak felszerelve.
Ha nincs, szereljen be egyet.

Muszaki adatok

Robot
Modell

RLS5D

Akkumulator

5200mAh (az akkumuldtor névleges
kapacitasa)

Toltési ido Kb. 6 6ra

Vezeték nélkiili kapcsolat Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2.4 GHz
Névleges fesziiltség 14.4V

Névleges teljesitmény 46W

Miikodési frekvencia 2400-2483,5 MHz
Maximalis kimeneti teljesitmény <20 dBm
Automatikusan iires bazis

Modell RCS2

Névleges bemenet 220-240 V ~ 50-60 Hz
Névleges teljesitmény 19,8 V= 1A
Névleges teljesitmény 800W

Normal hasznalat esetén a berendezésnek legalabb 20 cm tavolsagot kell tartania az
antenna és a felhasznalé teste kozott.

Jotallasi feltételek

Az Alza.cz értékesitési haldzataban vasarolt Uj termékre 2 év garancia vonatkozik. Ha a
garancialis idészak alatt javitasra vagy egyéb szolgaltatasra van sziksége, forduljon
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kozvetlenll a termék eladdjahoz, a vasarlas datumaval ellatott eredeti vasarlasi
bizonylatot kell bemutatnia.

Az alabbiak a jotallasi feltételekkel valo ellentétnek mindsiilnek, amelyek miatt
az igényelt kovetelés nem ismerheto el:

A terméknek a termék rendeltetésétdl eltérd célra torténé hasznalata, vagy a termék
karbantartasara, Gzemeltetésére és szervizelésére vonatkoz6 utasitasok be nem
tartasa.

A termék természeti katasztrofa, illetéktelen személy beavatkozasa vagy a vevo
hibajabdl bekdvetkezett mechanikai sériilése (pl. szallitds, nem megfelelé eszkdzokkel
torténd tisztitas stb. soran).

A fogydeszkdzok vagy alkatrészek természetes elhasznalddasa és dregedése a
hasznalat soran (pl. akkumulatorok stb.).

Karos kilsé hatasoknak valé kitettség, példaul napfény és egyéb sugarzas vagy
elektromdagneses mezdk, folyadék behatoldsa, targyak behatoldsa, haldzati
tulfesziltség, elektrosztatikus kisllési fesziltség (beleértve a villdmlast), hibas tap-
vagy bemeneti fesziiltség és e feszlltség nem megfeleld polaritdsa, kémiai
folyamatok, példaul hasznalt tapegységek stb.

Ha valaki a termék funkciéinak megvaltoztatdsa vagy bdvitése érdekében a
megvasarolt konstrukcidhoz képest mddositasokat, atalakitasokat, valtoztatasokat
végzett a konstrukcidn vagy adaptaciét végzett, vagy nem eredeti alkatrészeket
hasznalt.
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EU-megfeleléségi nyilatkozat

A gyarté/importor meghatalmazott képvisel6jének azonosité adatai:
Importdr: Alza.cz a.s.

Bejegyzett székhely: Jankovcova 1522/53, HoleSovice, 170 00 Praga 7

CIN: 27082440

A nyilatkozat targya:
Cim: Robotporszivé és felmoso

Modell / tipus: RLS5D

A fenti terméket az iranyelv(ek)ben meghatarozott alapveto kovetelményeknek
valé megfelelés igazolasahoz hasznalt szabvany(ok)nak megfelel6en vizsgaltak:

2014/53/EU iranyelv
A 2015/863/EU méddositott 2011/65/EU iranyelv
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WEEE

Ez a termék nem artalmatlanithaté normal haztartasi hulladékként az elektromos és
elektronikus berendezések hulladékairél sz616 unids iranyelvvel (WEEE - 2012/19 / EU)
0sszhangban. Ehelyett vissza kell juttatni a vasarlas helyére, vagy at kell adni az
Ujrahasznosithaté hulladékok nyilvanos gydijtéhelyén. Azzal, hogy gondoskodik a termék
megfeleld artalmatlanitasarol, segit megeldzni a kornyezetre és az emberi egészségre
gyakorolt esetleges negativ kovetkezményeket, amelyeket egyébként a termék nem
megfeleld hulladékkezelése okozhatna. Tovabbi részletekért forduljon a helyi hatésaghoz
vagy a legkozelebbi gyljtéponthoz. Az ilyen tipusu hulladék nem megfeleld
artalmatlanitasa a nemzeti el6irdasoknak megfeleléen pénzbirsagot vonhat maga utan.
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Sehr geehrter Kunde,

vielen Dank fur den Kauf unseres Produkts. Bitte lesen Sie die folgenden Anweisungen vor
dem ersten Gebrauch sorgfaltig durch und bewahren Sie diese Bedienungsanleitung zum
spateren Nachschlagen auf. Beachten Sie insbesondere die Sicherheitshinweise. Wenn Sie
Fragen oder Kommentare zum Gerat haben, wenden Sie sich bitte an den Kundenservice.

<
©

Lieferant

www.alza.de/kontakt

0800 181 45 44

www.alza.at/kontakt

+43 720 815 999

Alza.cz a.s., Jankovcova 1522/53, HoleSovice, 170 00 Prag 7, www.alza.cz
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Informationen zur Sicherheit

Nutzungseinschrankungen

Dieses Produkt kann von Kindern ab 8 Jahren und Personen mit kérperlichen,
sensorischen oder intellektuellen Defiziten oder mit begrenzter Erfahrung oder
Wissen unter Aufsicht eines Elternteils oder Erziehungsberechtigten benutzt
werden, um einen sicheren Betrieb zu gewahrleisten und jegliche Risiken zu
vermeiden. Die Reinigung und Wartung darf nicht von Kindern ohne Aufsicht
durchgefuhrt werden.

Kinder durfen nicht mit diesem Produkt spielen. Achten Sie darauf, dass Kinder und
Haustiere wahrend des Betriebs einen sicheren Abstand zum Roboter einhalten.
Dieses Produkt ist nur fur die Bodenreinigung im hauslichen Bereich geeignet.
Verwenden Sie es nicht im Freien, auf Nicht-Bodenoberflachen oder in einem
gewerblichen oder industriellen Umfeld.

Verwenden Sie den Roboter nicht in einem Bereich, der dber dem Boden hangt,
ohne eine Schutzbarriere.

Verwenden Sie den Roboter nicht bei einer Umgebungstemperatur Uber 40°C oder
unter 0°C oder auf einem Boden mit Flissigkeiten oder klebrigen Substanzen.
Heben Sie alle Kabel vom Boden auf, bevor Sie den Roboter benutzen, um zu
verhindern, dass er sie beim Reinigen mitschleift.

Entfernen Sie zerbrechliche oder kleine Gegenstande vom Boden, um zu
verhindern, dass der Roboter dagegen stolt und sie beschadigt.

Halten Sie Haare, Finger und andere Korperteile von der Saugéffnung des Roboters
fern.

Bewahren Sie das Burstenreinigungswerkzeug aullerhalb der Reichweite von
Kindern auf.

Stellen Sie keine Kinder, Haustiere oder andere Gegenstande auf den Roboter,
unabhangig davon, ob er steht oder sich bewegt.

Verwenden Sie den Roboter nicht zum Reinigen von brennenden Gegenstanden.
Saugen Sie keine harten oder scharfen Gegenstande auf.

Vergewissern Sie sich, dass der Roboter ausgeschaltet und die automatische
Entleerungsstation ausgesteckt ist, bevor Sie Reinigungs- oder Wartungsarbeiten
durchfihren.

Wischen Sie keine Teile des Produkts mit einem feuchten Tuch oder mit
FlUssigkeiten ab.

Bitte verwenden Sie dieses Produkt in Ubereinstimmung mit den Anweisungen im
Benutzerhandbuch. Der Benutzer ist fir alle Verluste oder Schaden verantwortlich,
die durch unsachgemalen Gebrauch dieses Produkts entstehen.

Batterien und Aufladen

Verwenden Sie keine Batterien von Drittanbietern und keinen selbstentleerenden
Sockel. Nur mit der RCS2-Versorgungseinheit verwenden.

Versuchen Sie nicht, den Akku oder die selbstentleerende Basis selbst zu zerlegen,
zu reparieren oder zu verandern.

Stellen Sie die selbstentleerende Basis nicht in der Nahe einer Warmequelle auf.
Wischen Sie die Ladekontakte der Basis nicht mit einem nassen Tuch oder nassen
Handen ab.
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Entsorgen Sie alte Batterien nicht unsachgemal3. Nicht mehr bendtigte Batterien
sollten bei einer geeigneten Recyclinganlage entsorgt werden.

Wenn das Netzkabel beschadigt oder gebrochen ist, verwenden Sie es nicht weiter
und wenden Sie sich an den Kundendienst.

Achten Sie darauf, dass der Roboter beim Transport ausgeschaltet ist und
maoglichst in der Originalverpackung aufbewahrt wird.

Wenn der Roboter Uber einen langeren Zeitraum nicht benutzt wird, laden Sie ihn
vollstandig auf, schalten Sie ihn dann aus und lagern Sie ihn an einem kihlen,
trockenen Ort. Laden Sie den Roboter mindestens einmal alle 3 Monate auf, um
eine Uberentladung der Batterie zu vermeiden.

Dieses Produkt enthalt Batterien, die nur von qualifizierten Technikern oder dem
Kundendienst ausgetauscht werden kénnen.

Produktubersicht
Zubehor
Reinigungswerkzeug Seitenburste
Wassertank Wischer
Netzkabel
Staubsaugerbeutel Auto-Entleerungsbasis

Hinweis: Die Abbildungen in diesem Handbuch dienen nur als Referenz. Bitte beziehen Sie
sich auf das tatsachliche Produkt.
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Roboter

122

Spot Clean-Taste
Kurz driicken, um den Spot Clean-Modus
< zu starten

Einschalt-/Reinigungstaste

3 Sekunden lang gedriickt halten

Dricken, um mit der Reinigung zu beginnen,
nachdem der Roboter eingeschaltet wurde

Status-Anzeige
WeiR: Die Reinigung oder Sauberung ist
abgeschlossen

Pl lmmadl Aem e~ [l P N

Dock-Taste
Dricken, um den Roboter zurlick zur Basis zu
schicken

> Abdeckung

Reset-Taste

3 Sekunden lang gedruckt halten,
um den Roboter auf die
Werkseinstellungen zurlckzusetzen

Wi-Fi-Anzeige

. Reinigungswerkzeug

Luftauslass/Lautsprecher



Kontakte zum Aufladen

Seitenbdirste

Klippensensor ,__[1] ol
Hauptrad . —TTL 5 b L=

Roboter-Sensoren

Kanten-Sensor

Auto-Entleerungsbasis

iy

Klippensensor
!v

Kontakte zum Aufladen
N , Omnidirektionales Rad

. Hauptbirste

R =1 Cliff Sesnor
: L\ ', Hauptrad
15/ Blrstenschutz-Clips

., Staubansaugung

. Laser-Abstandssensor

- StoBstange

|
] o Hochpraziser 3D
(3D-

Hindernicvermeidiinncsencar)

Obere Abdeckung

Status-Indikator

Weil: Die Basis ist eingesteckt

Atmend WeiB: Roboter wird geladen
Orange blinkend: Staubauffangbeutel
voll/Staubauffangbeutel nicht installiert/Fehler

Signalisierungsbereich

. Kontakte zum Aufladen

Staubansaugung
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Offnen Sie die obere Abdeckung

/. = —_— B \\ e
117 %q— Lf s AN . Schlitz far Staubbeutel

Y/ | ~ Filter

Ruckseite

l —— . Steckplatz fUr Kabel

‘ | - Buchse flr Netzkabel

1T .
/7 Spn 010 oo Schlitz fur Staubbeutel
f{ ! 2 ) | y --‘u\\
\ AL Filter
— J//»‘
Unterseite
"’{/'-. —

| ~F1 | - . Befestigungsschraube

., Abdeckung des

W fd L Luftkanals
\
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Staubbehalter

R
N > . Freigabe Staubbehilter
"\\\ \$ .
|l IN\/—\\ \\}\\\'-’\». S 2
NS N Staubbehalter-

R /:\f; Abdeckung
- o Filter

r.
| I ~ Staubansaugung
S ~ pr—0
IO \ >
I\"k"o,{}’ -~

Wischmodul
Wassertank )
i.
ff;;} Wassertank-Ausloseclip
. Wasserzulauf
Wischer o Schlitz

., Befestigungsbereich
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Staubsaugerbeutel

T = ., Staubsaugerbeutel-
Griff

Hinweis: Aufgrund der Werkseinstellung ist bereits ein neuer Staubsammelbeutel im Gerat
installiert.

Bereinigung der hauslichen Umgebung

Um die Arbeitseffizienz Ihres Roboters zu verbessern, sollten Sie alle losen Schnire,
Lappen, Hausschuhe, Spielzeuge usw. weglegen.

Stellen Sie vor der Reinigung eine physische Barriere an der Kante der Treppe und des
Sofas auf, um einen sicheren und reibungslosen Betrieb des Roboters zu gewahrleisten.
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Offnen Sie die Tir des zu reinigenden Zimmers und stellen Sie die Mdbel an ihren richtigen
Platz, um mehr Platz zu schaffen.

Um zu verhindern, dass der Roboter den zu reinigenden Bereich nicht erkennt, sollten Sie
sich nicht vor dem Roboter, auf Schwellen, in Gangen oder an engen Stellen aufhalten.

Vorbereitung vor der Verwendung

Entfernen Sie den Schutzstoff

J/ { — \
| =1

1\ N\ $ »::.’ff'ﬁ :ﬂr}
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Montieren Sie die Seitenblirste

Hinweis: Setzen Sie die Seitenblrste ein, bis sie einrastet.
An eine Steckdose anschlieBen und den Ladevorgang starten
Stellen Sie die Basis auf ebenem Boden an die Wand und schlieSen Sie sie an eine
Steckdose an. Stellen Sie den Roboter zum Aufladen auf die Basis. Der Roboter schaltet
sich automatisch ein und beginnt mit dem Aufladen. Es wird empfohlen, den Roboter vor
dem ersten Gebrauch vollstandig aufzuladen.

Platzieren Sie die

Basisstation innerhalb
der hecten \/\Ii-Ei-

l Legen Sie das Netzkabel in
den
Kabelaufbewahrungsschac

Hinweis ht

e Halten Sie den unmittelbaren Bereich 1,5 m vor der Basis und 0,5 m seitlich davon
von Gegenstanden frei.
e Vergewissern Sie sich, dass keine Gegenstande den Signalisierungsbereich

blockieren kénnen.
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Uber die Auto-Empty Base

Es wird empfohlen, den Roboter vor der Reinigung aus der Basis zu fahren. Dadurch wird
sichergestellt, dass der Roboter reibungslos zur Basis zurlickkehrt. Bewegen Sie die Basis
nicht, wahrend der Roboter die Reinigung durchfuhrt.

Nachdem der Roboter die Reinigungsaufgabe abgeschlossen hat und automatisch zur
Basis zurickkehrt, wird die Basis automatisch entleert. Weitere Einstellungen kénnen Uber
die APP vorgenommen werden.

Verbinden mit Mi Home/Xiaomi Home App

Dieses Produkt funktioniert mit der Mi Home/Xiaomi-App*. Verwenden Sie die Mi
Home/Xiaomi Home-App, um lhr Gerat zu steuern und mit anderen intelligenten Geraten
zu interagieren.

Laden Sie die Mi Home/Xiaomi Home App herunter

Scannen Sie den QR-Code, um die App herunterzuladen und zu installieren. Wenn die App
bereits installiert ist, werden Sie zur Verbindungseinrichtungsseite weitergeleitet.
Alternativ kdnnen Sie im App Store nach "Mi Home/Xiaomi Home" suchen, um die App
herunterzuladen und zu installieren.

Gerat hinzufiigen

Offnen Sie die Mi Home/Xiaomi-App und tippen Sie oben rechts auf "@ ". Tippen Sie dann
auf "= " in der oberen rechten Ecke, scannen Sie den QR-Code, fiigen Sie "Dreame Bot
Z10 Pro" hinzu und folgen Sie den Anweisungen, um die Verbindung herzustellen.

Anmerkung:

e Nur 2,4-GHz-Wi-Fi wird unterstitzt.
e Die Version der App kann sich gedndert haben. Bitte folgen Sie den Anweisungen
auf der Grundlage der neuesten App-Version.
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Wi-Fi zuriuicksetzen

Driicken Sie gleichzeitig die Tasten- und 7 und halten Sie sie gedriickt, bis Sie eine
Stimme horen, die sagt "Warten auf die Netzwerkkonfiguration". Sobald die Wi-Fi-Anzeige
langsam blinkt, wurde das Wi-Fi erfolgreich zurtckgesetzt.

- Wi-Fi-Anzeige
Blinkt langsam: Verbindung wird hergestellt
Blinkt schnell: Verbindung hergestellt
Ein: Wi-Fi verbunden

Hinweis: Wenn Ihr Roboter keine erfolgreiche Verbindung zur App herstellen kann, setzen
Sie das WLAN zurlck und fugen Sie das Gerat erneut hinzu.

Gebrauchsanleitung

Einschalten/Ausschalten

Driicken Sie die Taste™ und halten Sie sie 3 Sekunden lang gedrlckt, um den Roboter
einzuschalten. Sobald die Betriebsanzeige durchgehend weil leuchtet, befindet sich der
Roboter im Standby-Modus. Um den Roboter auszuschalten, halten Sie die Taste© 3
Sekunden lang gedrickt, wenn sich der Roboter nicht bewegt.

Reinigung starten

Drucken Sie kurz die Taste™ , um den Roboter einzuschalten. Nach der Aktivierung legt
der Roboter eine genaue Route fest, reinigt methodisch entlang der Kanten und Wande
und reinigt schliel8lich jeden Raum in einem S-formigen Muster, um eine grindliche Arbeit
zu gewabhrleisten.
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Reinigungsmodus

Der Dreame Bot Z10 Pro verfugt Uber vier Reinigungsmodi: Leise, Standard, Stark und
Turbo. Der Standardmodus ist Standard. Sie kdnnen den Reinigungsmodus in der Mi
Home/Xiaomi-App festlegen.

Pause/Schlafmodus
Pause: Drucken Sie eine beliebige Taste kurz, um den Roboter wahrend der Reinigung
anzuhalten.

Schlafmodus: Der Roboter wechselt nach 10 Minuten Inaktivitat automatisch in den
Ruhemodus, dann erldschen die Betriebsanzeige und die Ladeanzeige. Um den Roboter
aufzuwecken, drucken Sie eine beliebige Taste.

Anmerkung:

e Der Roboter schaltet sich automatisch aus, wenn er [anger als 12 Stunden im
Ruhemodus bleibt.

¢ Wenn der Roboter angehalten wird, beendet das Absetzen auf die Basis die
aktuelle Reinigungsaufgabe.

Spot Clean Modus

Wenn der Roboter pausiert oder sich im Standby-Modus befindet, halten Sie die Taste’ 3
Sekunden lang gedrlckt, um den Spot Clean-Modus zu starten. In diesem Modus wird ein
guadratischer Bereich von 1,5x1,5 Metern direkt um den Roboter herum gereinigt. Wenn
die Punktreinigung beendet ist, kehrt der Roboter automatisch an seinen urspringlichen
Standort zuriick und schaltet sich aus.

Hinweis: Wenn Sie den Spot Clean-Modus aktivieren, wird die aktuelle Reinigungsaufgabe
des Roboters beendet.

Zusatzliche Funktionen der App

Sie kdnnen weitere Funktionen Uber die Mi Home/Xiaomi Home App aktivieren, z. B. die
Reinigung ausgewahlter Raume, Zonenreinigung, verbotene Bereiche/virtuelle No-Go-
Zonen usw.

Anmerkung:

e Folgen Sie den Anweisungen auf der Benutzeroberflache der App, um weitere
Funktionen zu nutzen.

e Die Version der App kdnnte aktualisiert worden sein. Bitte folgen Sie den
Anweisungen der aktuellen App-Version.
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Gebrauchsanleitung

Verwenden Sie die Wischfunktion
Es wird empfohlen, alle Boden vor dem ersten Wischen mindestens dreimal zu saugen, um

eine bessere Reinigungswirkung zu erzielen.
1. Befeuchten Sie den Mopp-Pad und fuhren Sie Uberschussiges Wasser ab. Fuhren

Sie den Mopp-Pad in den Schlitz des Wassertanks ein, wie in der Abbildung gezeigt,
und kleben Sie den Pad fest.

9~ '/c /j' e’f ‘
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2. Offnen Sie den Wassertankdeckel, fiillen Sie den Tank mit Wasser und schlieRen
Sie den Deckel wieder fest.

3. Richten Sie das Wischmodul wie mit dem Pfeil angezeigt aus und schieben Sie es
dann in die Riickseite des Roboters, bis es einrastet. Driicken Sie die Taste" oder
verwenden Sie die Mi Home/Xiaomi Home App, um die Reinigung zu starten.

Click =

o™

F==">>, Click

Anmerkung:
Es wird nicht empfohlen, die Wischfunktion auf Teppichen zu verwenden.

Verwenden Sie die App, um den Wasserdurchfluss nach Bedarf einzustellen.
Driicken Sie die beiden seitlichen Klammern nach innen und schieben Sie den
Wassertank nach hinten, um ihn vom Roboter zu trennen.

4,
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Hinweis: Wenn der Roboter aufgeladen wird oder nicht in Gebrauch ist, entfernen Sie das
Wischmodul und lassen Sie das restliche Wasser aus dem Tank ab, und reinigen Sie das
Wischpad, um Schimmel und Gerlche zu vermeiden.

RoutinemalBige Wartung
Reinigen Sie den Staubeimer

1. Offnen Sie die Roboterabdeckung und driicken Sie dann auf den Staubbehélter-
Clip, um den Staubbehalter zu entfernen.

2. Offnen Sie die Behéalterabdeckung und leeren Sie den Behélter wie in der Abbildung
gezeigt.

3. Nehmen Sie den Filter heraus und klopfen Sie vorsichtig auf den Filterkorb.
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Hinweis: Versuchen Sie nicht, den Filter mit einer Blrste oder einem Finger zu reinigen.

4. Reinigen Sie den Staubeinlass.

5. Spulen Sie den Staubbehalter und den Filter mit Wasser aus, bis sie sauber sind
Trocknen Sie den Filter vor dem Wiedereinbau grundlich ab.
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Anmerkung:
Spulen Sie den Filter nur mit sauberem Wasser aus. Verwenden Sie kein

Reinigungsmittel.
Bewahren Sie es vor der Verwendung an einem gut belUfteten oder kaihlen Ort auf.
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RoutinemaRige Wartung

Reinigen Sie das Wischmodul
1. Drucken Sie die beiden Entriegelungsclips an der Seite des Wassertanks, nehmen
Sie das Wischmodul ab und ziehen Sie den Wischmopp vom Wischmodul ab.

2. Giellen Sie das Wasser im Tank aus. Nur mit Wasser reinigen und vor dem
Wiedereinbau an der Luft trocknen lassen.

e o .'.!' ¥

Hinweis: Setzen Sie den Tank nicht direkt der Sonne aus.

3. Reinigen Sie den Wischmopp nur mit Wasser und lassen Sie ihn an der Luft
trocknen, bevor Sie ihn wieder einsetzen.

I'l : ;%,\:i .,_". amn -

Anmerkung:

e Nehmen Sie das Pad vor der Reinigung aus dem Wischmodul und achten Sie
darauf, dass das Schmutzwasser nicht in den Wasserauslass zurtckflie3t, um eine
Verstopfung zu vermeiden.

e Um eine optimale Leistung zu erzielen, wird empfohlen, das Mopp-Pad alle 3-6
Monate auszutauschen.

4. Wenn das Wasser nur langsam flieSt oder das Volumen nicht gleichmaRig ist,
reinigen Sie das Luftloch im Deckel des Wassertanks.
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Reinigen Sie die Hauptburste
Dricken Sie die Clips des Burstenschutzes nach innen, um den Blrstenschutz zu entfernen

und die Blrste aus dem Roboter zu heben.

Ziehen Sie die Blrstenabdeckungen wie in der Abbildung gezeigt heraus. Verwenden Sie
das mitgelieferte Reinigungswerkzeug, um alle in der Burste verhedderten Haare zu
entfernen.

Hinweis: Wenn sich Haare in der HauptbUrste verfangen haben, ziehen Sie sie nicht zu
stark heraus, um die Hauptburste nicht zu beschadigen.

Reinigen Sie die Seitenbiirste
Ziehen Sie die Seitenbursten heraus und verwenden Sie das Reinigungswerkzeug, um
hartnackige Verkrustungen an der Burste zu entfernen.
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Hinweis: Verwenden Sie ein Werkzeug wie einen kleinen Schraubenzieher, um Achse und

Reifen zu trennen.

Hinweis: Nasse Tucher beschadigen empfindliche Elemente im Roboter und in der Basis.

Bitte verwenden Sie trockene Lappen zur Reinigung.

Reinigen Sie den Laser-Distanzsensor/Kantensensor
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Reinigen Sie die Hight Precision 3D
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Reinigen Sie die Ladekontakte und den Staubeinlass

Ersetzen Sie den Staubsammelbeutel
Ersetzen Sie ihn entsprechend der Statusanzeige (orange blinkend) und der App-
Anweisungen durch einen neuen, wenn der Staubsaugerbeutel voll ist. Es wird empfohlen,

den Beutel alle 8-10 Wochen zu ersetzen.

1. Entsorgen Sie den Staubfangbeutel

Hinweis: Schliefen Sie beim Herausnehmen des Staubsammelbeutels den Griff des
Staubsammelbeutels, damit kein Staub auslauft.

2. Reinigen Sie den Filter

3. Einbau eines neuen Staubsammelbeutels
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4. SchlielRen Sie die obere Abdeckung der selbstentleerenden Basis

Achtung! SchlieBen Sie den Sockel nicht gewaltsam, wenn sich die obere Abdeckung des
Sockels nicht schlieBen Iasst und der Staubfangbeutel nicht installiert ist.

Reinigen des Luftkanals
Wenn der Luftkanal verstopft ist, reinigen Sie ihn bitte gemaR den folgenden Schritten.

1. Schrauben Sie die Befestigungsschrauben der Luftkanalabdeckung ab und
entfernen Sie die Abdeckplatte.

2. Prufen Sie, ob der Luftkanal durch Fremdkaorper blockiert ist. Wenn ja, reinigen Sie
sie.
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3. Bringen Sie die Abdeckung des Luftkanals wieder an, wie in der Abbildung gezeigt.

Neustart des Roboters
Wenn der Roboter nicht mehr reagiert oder sich nicht ausschalten lasst, dricken Sie die

Taste' und halten Sie sie 10 Sekunden lang gedrlckt, um ihn zwangsweise
auszuschalten. Halten Sie dann die Taste” 3 Sekunden lang gedriickt, um den Roboter
wieder einzuschalten.

Batterie

Der Roboter enthalt einen Hochleistungs-Lithium-lonen-Akku. Bitte stellen Sie sicher, dass
er bei taglichem Gebrauch gut aufgeladen ist, um die optimale Akkuleistung zu erhalten.
Wenn der Roboter Uber einen langeren Zeitraum nicht benutzt wird, schalten Sie ihn aus
und legen Sie ihn weg. Um Schaden durch Uberentladung zu vermeiden, sollte der Roboter
mindestens einmal alle drei Monate aufgeladen werden.
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Status-Indikator

In der folgenden Tabelle sind die moglichen Ursachen und Losungen fur die verschiedenen
Beleuchtungszustande aufgefuhrt. FUr weitere Unterstitzung lesen Sie bitte den Abschnitt
"FAQ" in diesem Handbuch.

Lichtstatus Mogliche Ursache Losung

Prufen Sie, ob die Stromversorgung der

Keine Stromzufuhr Basisstation in Ordnung ist.

Aus Der Roboter in der DND-
Periode

Der Roboter mit voller
Ladung im Schlafmodus

Der Roboter nicht auf der

Wei Basis

/

Der Roboter wird

Atmen Weif§ aufgeladen

/

Prifen Sie, ob ein Staubfangbeutel
installiert ist. Wenn nicht, installieren
Sie einen.

Prifen Sie, ob der Staubsammelbeutel
richtig installiert ist.

Prifen Sie, ob die obere Abdeckung
geschlossen ist. Falls nicht, schliefen
Sie die obere Abdeckung fest.

Prifen Sie, ob der Beutel voll ist. Wenn
ja, ersetzen Sie ihn.

Entfernen Sie Verschmutzungen rund
um den Staubeinlass des Roboters und
der Basis.

Ziehen Sie den Netzstecker der Basis
und prufen Sie, ob Fremdkadrper die
Abdeckung des Luftkanals blockieren.
Wenn ja, reinigen Sie sie.

Prufen Sie, ob der Staubbehalter des
Roboters installiert ist.

Bei anderen Fehlern wenden Sie sich
bitte an qualifizierte Techniker oder den
Kundendienst.

Orange blinkend | Fehler
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FAQ

Problemtyp

Losung

Roboter schaltet sich nicht ein

Der Batteriestand ist niedrig. Laden Sie den Roboter
an der Basis auf und versuchen Sie es dann erneut.
Die Umgebungstemperatur ist zu niedrig (unter 0°C)
oder zu hoch (Uber 40°C) Die Betriebstemperatur des
Roboters betragt 0°C bis 40°C.

Roboter kann sich nicht aufladen

Die Basisstation wird nicht mit Strom versorgt.
Vergewissern Sie sich, dass beide Enden des
Netzkabels richtig eingesteckt sind. Schlechter
Kontakt. Reinigen Sie die Ladekontakte von Basis und
Roboter.

Roboter kann nicht zur Basis
zurickkehren

Es gibt zu viele Hindernisse um die Basis herum.
Stellen Sie den Sockel in einem offeneren Bereich auf.
Bitte reinigen Sie den Signalbereich der Basis. Das
Bewegen des Roboters kann dazu fuhren, dass er sich
neu positioniert oder seine Umgebung neu abbildet.
Wenn der Roboter zu weit von der Basis entfernt ist,
kann er méglicherweise nicht automatisch
zuriickkehren. In diesem Fall missen Sie den Roboter
manuell auf der Basis platzieren.

Roboter hat eine Fehlfunktion

Schalten Sie den Roboter aus und dann wieder ein.

Der Roboter macht ein seltsames
Gerausch

Ein Fremdkérper kénnte sich in der Hauptbdirste, der
Seitenblrste oder einem der Hauptrader verfangen
haben. Halten Sie den Roboter an und entfernen Sie
alle Fremdkérper.

Roboter reinigt nicht mehr effizient
oder hinterlasst Staub

Der Staubbehalter ist voll. Bitte reinigen Sie den
Staubbehalter und den Staubeinlass.

Der Filter ist verstopft. Bitte reinigen Sie ihn.
Ein Fremdkérper hat sich in der Aminburste
verfangen. Bitte reinigen Sie sie.

Roboter kann keine Verbindung zu
Wi-Fi herstellen

Mit der Wi-Fi-Verbindung ist ein Fehler aufgetreten.
Setzen Sie das WLAN zurick und laden Sie die
neueste Version der Mi Home/Xiaomi Home App
herunter und versuchen Sie dann, die Verbindung
wieder herzustellen.

Die Standortberechtigung ist nicht geéffnet. Bitte
vergewissern Sie sich, dass die Standortberechtigung
in der Mi Home/Xiaomi Home App aktiviert ist.

Das Wi-Fi-Signal ist schwach. Stellen Sie sicher, dass
sich der Roboter in einem Gebiet mit guter Wi-Fi-
Abdeckung befindet.

5GHz Wi-Fi wird nicht unterstitzt. Vergewissern Sie
sich, dass Ihr Roboter eine 2,4-GHz-Wi-Fi-Verbindung
herstellt.

Der Benutzername oder das Passwort fur Wi-Fi ist
falsch. Bitte geben Sie den richtigen Benutzernamen
und das richtige Passwort ein.

Der Roboter flihrt keine planmalige
Reinigung durch

Der Roboter hat eine schwache Batterie. Die
planmaRige Reinigung wird nicht gestartet, wenn der
Roboter nicht rechtzeitig aufgeladen wurde.

Verbraucht es Strom, den Roboter
auf der Basis zu lassen, wenn er
bereits voll aufgeladen ist?

Wenn Sie den Roboter nach dem vollstandigen
Aufladen auf der Basis belassen, verbraucht er nur
sehr wenig Strom und erhalt die optimale
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Batterieleistung.

Es kommt kein oder nur wenig
Wasser aus dem Wischmodul
heraus

Prifen Sie, ob sich Wasser im Wassertank befindet.
Reinigen Sie den Mopp, wenn er verschmutzt ist.
Vergewissern Sie sich, dass der Wischmopp
entsprechend der Gebrauchsanweisung richtig
eingesetzt ist.

Reinigen Sie die Ausblas6ffnung an der Oberseite des
Wassertanks.

Der Roboter setzt die Reinigung
nach dem Aufladen nicht fort

Vergewissern Sie sich, dass der Roboter nicht auf den
Modus "Nicht stéren" (DND) eingestellt ist, da er sonst
die Reinigung nicht fortsetzen kann.

Der Roboter nimmt die Reinigung nicht wieder auf,
wenn er manuell aufgeladen oder auf die Basis
gestellt wird.

Der Roboter kehrt zur Basis zurtick,
ohne Aufgaben der automatischen
Entleerung auszufihren

Der DND-Modus verhindert, dass der Roboter
Aufgaben mit automatischer Entleerung ausfihrt.

Der Staubsammelbeutel ist voll

Prifen Sie, ob der Staubauffangbeutel voll ist. Wenn
ja, ersetzen Sie ihn durch einen neuen. Es wird
empfohlen, den Beutel alle 8-10 Wochen
auszutauschen. Ist dies nicht der Fall, prifen Sie, ob
der Staubeinlass oder der Luftkanal an der Unterseite
des Sockels verstopft ist: Entfernen Sie die
Verstopfung vor dem Gebrauch.

Die Dauer der automatischen
Entleerung kann manchmal
unannehmbar lang sein

Wenn der Roboter Uber einen langeren Zeitraum
Aufgaben zur automatischen Entleerung ausgefihrt
hat oder wenn der Luftkanal nicht reibungslos
funktioniert, wird die Dauer der automatischen
Entleerung verlangert, um eine Verstopfung zu
verhindern.

Die obere Abdeckung des Sockels
lasst sich nicht schliefen

Prifen Sie, ob ein Staubfangsack installiert ist. Wenn
nicht, installieren Sie einen.
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Spezifikationen

Roboter

Modell RLS5D

Batterie 5200mAh (Akku-Nennkapazitat)
Aufladezeit Ca. 6 Stunden

Drahtlose Konnektivitat Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz
Nennspannung 14.4V

Nennleistung 46W

Betriebsfrequenz 2400-2483,5 MHz

Maximale Ausgangsleistung <20 dBm
Auto-Entleerungsbasis

Modell RCS2

Nennleistung 220-240 V ~ 50-60 Hz
Nennleistung 19,8 V— 1A

Nennleistung 800W

Bei normalem Gebrauch des Gerats sollte ein Abstand von mindestens 20 cm zwischen der
Antenne und dem Korper des Benutzers eingehalten werden.
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Garantiebedingungen

Auf ein neues Produkt, das im Vertriebsnetz von Alza gekauft wurde, wird eine Garantie
von 2 Jahren gewahrt. Wenn Sie wahrend der Garantiezeit eine Reparatur oder andere
Dienstleistungen bendétigen, wenden Sie sich direkt an den Produktverkaufer. Sie mussen
den Originalkaufbeleg mit dem Kaufdatum vorlegen.

Als Widerspruch zu den Garantiebedingungen, fiir die der geltend gemachte
Anspruch nicht anerkannt werden kann, gelten:

Verwendung des Produkts fur einen anderen Zweck als den, flr den das Produkt
bestimmt ist, oder Nichtbeachtung der Anweisungen fur Wartung, Betrieb und Service
des Produkts.

Beschadigung des Produkts durch Naturkatastrophe, Eingriff einer unbefugten Person
oder mechanisch durch Verschulden des Kaufers (z. B. beim Transport, Reinigung mit
unsachgemaRen Mitteln usw.).

Naturlicher Verschleils und Alterung von Verbrauchsmaterialien oder Komponenten
wahrend des Gebrauchs (wie Batterien usw.).

Exposition gegeniber nachteiligen dulleren Einflussen wie Sonnenlicht und anderen
Strahlungen oder elektromagnetischen Feldern, Eindringen von Flussigkeiten,
Eindringen von Gegenstanden, Netzuberspannung, elektrostatische
Entladungsspannung (einschlieBlich Blitzschlag), fehlerhafte Versorgungs- oder
Eingangsspannung und falsche Polaritat dieser Spannung, chemische Prozesse wie
verwendet Netzteile usw.

Wenn jemand Anderungen, Modifikationen, Konstruktionsdnderungen oder
Anpassungen vorgenommen hat, um die Funktionen des Produkts gegenuber der
gekauften Konstruktion zu andern oder zu erweitern oder nicht originale Komponenten
zu verwenden.
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EU-Konformitatserklarung

Angaben zur Identifizierung des bevollmachtigten Vertreters des
Herstellers/Importeurs:

Importeur: Alza.cz a.s.
Eingetragener Sitz: Jankovcova 1522/53, HoleSovice, 170 00 Prag 7
ID-Nr.: 27082440

Gegenstand der Erklarung:
Titel: Saug- und Wischroboter
Modell / Typ: RLS5D

Das oben genannte Produkt wurde nach der/den Norm(en) geprift, die zum
Nachweis der Einhaltung der in der/den Richtlinie(n) festgelegten
grundlegenden Anforderungen verwendet wurde(n):

Richtlinie Nr. 2014/53/EU
Richtlinie Nr. 2011/65/EU in der Fassung 2015/863/EU
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WEEE

Dieses Produkt darf gemals der EU-Richtlinie Uber Elektro- und Elektronik-Altgerate (WEEE
-2012/19 / EU) nicht Gber den normalen Hausmull entsorgt werden. Stattdessen muss es
an den Ort des Kaufs zurlckgebracht oder bei einer 6ffentlichen Sammelstelle fur
wiederverwertbare Abfalle abgegeben werden. Indem Sie sicherstellen, dass dieses
Produkt ordnungsgemals entsorgt wird, tragen Sie dazu bei, mégliche negative Folgen fur
die Umwelt und die menschliche Gesundheit zu vermeiden, die andernfalls durch eine
unsachgemaRe Abfallbehandlung dieses Produkts verursacht werden konnten. Wenden Sie
sich an lhre ortliche Behdrde oder an die nachstgelegene Sammelstelle, um weitere
Informationen zu erhalten. Die unsachgemaRe Entsorgung dieser Art von Abfall kann
gemaR den nationalen Vorschriften zu Geldstrafen fuhren.
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