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Opatfeni
Predletova kontrola

1. Ujistéte se, ze verze firmwaru dronu je alespor 2.5.1.17, verze Wi-Fi ovladace s
otevienym zdrojovym kédem je alespori 1.0.0.49, verze aplikace Tello EDU je alespori
1.5.5.12, verze Mind+ je alespon 1.6 .7 a verze aplikace Tello je alespon 1.6.0.
2.Po upgradu verze Wi-Fi ovladace s otevienym zdrojovym kédem na verzi 1.0.0.45 nebo
novéjsi je vychozi SSID pfipojeni v rezimu routeru ,RMTT-AP* bez hesla. Pokud je verze
Wi-Fi starSi nez 1.0.0.45, vychozi SSID pfipojeni je ,RMTT-AP* a heslo je ,123456789".
3.Kdyz dlouhym stisknutim tlaCitka napajeni resetujete dron, ujistéte se, Ze indikator dronu
blika Zluté nebo zelené a ovladac¢ s otevienym zdrojovym kdédem je v rezimu pfimého
pfipojeni. Sit Wi-Fi ovladace s otevienym zdrojovym kédem nepodporuje pfidani smérovace
s mezerami, teCkami (".") nebo jinymi specialnimi znaky v nazvu. Doporucujeme jako nazev
pouzit kombinaci pismen, Cislic a pomicek (,-“).
4Pri pouziti externiho routeru deaktivujte funkci kombinace dvou frekvenci routeru.
5.Pokud je to mozné, vzdy vyberte kanal s malym rusenim v rozsahu 149 az 165. Chcete-li
zkontrolovat ruseni kanalu, pouzijte aplikaci Cellular-Z (pro Android) nebo Wi-Fi Analysis
Assistant (pro Android).
6.Chcete-li pro let ve formaci pouzit dron s ovladatem s otevienym zdrojovym kodem,
doporucéujeme, abyste béhem vystoupeni ve formaci neprovadéli prevraceni. Tézisté dronu je
vysoko a prevraceni vyzaduje vysokou energii baterie a pevné zajiSténé vrtule dronu.
7.Samotoceni dronu je zplisobeno nedostateénym vykonem nebo proudénim vzduchu. V
takovém pfipadeé se ujistéte, Ze vzdalenost mezi drony ve formaci je vétsSi nez 50 cm a jejich
baterie jsou pIné. Pouziti funkce pIné ochrany vrtule (s aerodynamickou optimalizaci) Swarm
Combo také pomaha snizit dopad samorotace. Béhem letu ve formaci udrzujte drony mimo
vystupy vzduchu z klimatizaci.
8.Doporuéujeme pouzivat letovou mapu 3x3 nebo 5x5, ktera je vyrobena z nereflexniho
materialu. Pokud pouZzivate letovou mapu 2x2, zajistéte dobré svételné podminky.

Textové prikazy rezimu formace

Pfikaz Popis MozZna odpovéd
Nastavi nazev hotspotu pfipojeného

ap ssid password . ok/error
V rezimu routeru.
Vrati nazev
ap? Ziska nazev hotspotu pfipojeného hotspotu
' Vv rezimu routeru. pfipojeného

V rezimu routeru

Nastavi SSID rezimu formace, ktery je
jako vychozi nastaven na RMTT-AP bez
fmname ssid password | hesla. ok/error
Pokud je nakonfigurovano heslo, je
podporovano az Sest pfipojenych zafizeni.

RMTT-xxxxx, ktery
fmname? Ziska SSID rezimu formace. vraci SSID rezimu
formace

Povoli SSID rezimu formace. SSID rezimu
formace muzete povolit pouze tehdy, kdyz
fmhostrun je sit Wi-Fi ovladace s otevienym ok/error
zdrojovym kédem v rezimu pfimého
pfipojeni.
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stamode?

Dotazuje se, zda je sit Wi-Fi ovladace s
otevienym zdrojovym kédem v rezimu STA.

sta/ap

pattern id

PFepne aktualni letovou mapu. Po restartu
se ve vychozim nastaveni pouzije bézna
letova mapa TT.

Mozné hodnoty id jsou nasledujici:

0: Pfepnuti na béznou letovou mapu.

1: Pfepnéte na luminiscen¢ni letovou mapu
3mx3m.

2: Aby bylo mozné automaticky rozpoznat
letovou mapu, vzdalenost mezi dronem a
letovou mapou nesmi byt mensi nez 80 cm.

ok

trace x y z speed m12

Lette na ur€eny soufadnicovy bod na
luminiscenéni letové mapé. Tento pfikaz
muZzete pouzit pouze po pfepnuti mapy
spusténim pfikazu vzor.

x: -150 -150

y: -150 - 150

z:0-250

rychlost: 10 — 200

Luminiscencni letova mapa 3mx3m

Odkaz a dokumentace bézné letové mapy 3x%3/5x5:
https://www.dji.com/cn/robomaster-tt/downloads

Vzor luminiscencni letové mapy

Luminiscenéni letovd mapa ma vS8echny funkce bézné letové mapy a vyrazné optimalizuje
uréovani polohy a zpétnou vazbu o poloze. Je podporovana zpétna vazba informaci
o poloze az do 10 Hz (2 Hz pro plvodni letovou mapu). Kromé toho je k dispozici nova
trasovani Fidicich pfikazl s uzavienou smyckou. Pouziti pfikazu trace je stejné jako pfikazu
go s misemi. Dron muzete plynule ovladat na frekvenci az 7 Hz. Upozorfiujeme, Ze tato
doplrikova funkce neni k dispozici pro béznou letovou mapu 3x3 nebo 5x5.

Dulezité: Pokud luminiscenéni letovd mapa pouziva béznou letovou metodu TT formace
(spiSe nez TT Formation Assistant), musite pfed provedenim dalSich akci pfepnout letovou
mapu pomoci pfikazu vzor. Kdyz je vyska dronu vétSi nez 80 cm, mlzete odeslat pfikaz
Lpattern 2“ pro automatické rozpoznani letové mapy nebo pfikaz ,pattern 1 pro specifikaci

luminiscenéni letové mapy.
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http://www.dji.com/cn/robomaster-tt/downloads

Metoda skladani luminiscenc¢ni letové mapy

SR i

‘r\ n

Resetovani dronu

Vychozi SSID v rezimu pfimého pfipojeni naleznete na $titku na zadni strané ovladace

s otevienym zdrojovym kédem. V rezimu routeru je ve vychozim nastaveni pfidan hotspot

s SSID ,RMTT-AP* a bez hesla (bez Sifrovani).

Po upravé konfigurace dronu mizete resetovat informace o Wi-Fi pro vychozi dron

provedenim nasledujicich krok(:

1. Nainstalujte open-source ovlada¢ na dron a pfepnéte do rezimu pfimého pfipojeni.

2. Kratkym stisknutim tlacitka napajeni dronu jej zapnéte.

3. Kdyz indikator dronu blika zluté, dlouze stisknéte tlacitko napajeni, dokud indikator dronu
nezhasne.

4. Pockejte, az se indikator dronu znovu rozsviti a reset bude UspésSné dokoncen.
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Spoleény let ve formaci TT

1. Pfipojeni dronu k routeru
Kontrolni seznam doporuéenych material pro vytvoreni sitového pfipojeni je nasledujici:

C. |Polozka Pozadavek
1 Router/mobilni TP-Link/Huawei/Xiaomi a dal$i davéryhodni vyrobci
hotspot s podporovanymi frekvenénimi pasmy 5G
Laptop Pro nastaveni routeru
3 Mobilni telefon Pro kontrolu kvality kanalu byl nainstalovan Wi-Fi Analysis
Assistant (pro Android).

1. Zakazte kombinaci dvou frekvenci a 2,4G
2. Vyberte kanal s dobrou signalizaci z kanalt

149 az 165

Nastavte SSID routeru na "RMTT-AP"

N Prizpusobte SSID routeru

Peclivé si prectéte pozadavky
na pojmenovani SSID
v bezpeénostnich opatfenich
! L

Tento krok preskocte, pokud dron nebyl
nakonfigurovan s informacemi o smérovani,
jinak dron resetujte

'

Nastavte ovladac s otevienym
zdrojovym kédem do rezimu smérovani -

1.1 Nastaveni routeru

Dron podporuje pfidani routeru s frekvenénimi pasmy 5G/2,4G. Pokud nastavite nazev
routeru na ,RMTT-AP*, nemusite dron konfigurovat. Pokud se konfiguraéni informace dronu
zmeéni, resetujte dron podle "Resetovani dronu".

Nastavte SSID a heslo routeru jako
informace o smérovani dronu

/N e Zkontrolujte, zda v okoli neexistuji zadné Wi-Fi hotspoty se stejnym nazvem, abyste
predesli omylu pfidani nespravného routeru.

¢ Informace o smérovani fadie s otevienym zdrojovym kédem muzete upravit pomoci
softwaru nebo sady SDK. Informace o smérovani musi byt v souladu s informacemi
o Wi-Fi smérovadi.
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Pro po¢ate€ni navazani pfipojeni postupujte nasledovné:

1. Doporucujeme nastavit nazev Wi-Fi routeru na RMTT-AP.
Poznamky: Ve vychozim nastaveni se ovladac s otevienym zdrojovym kédem pfipojuje
k hotspotu Wi-Fi s SSID ,RMTT-AP* a bez hesla.
Pokud je verze Wi-Fi starsi nez 1.0.0.45, ovlada¢ s otevienym zdrojovym kédem se ve
vychozim nastaveni pfipoji k hotspotu s SSID ,RMTT-AP* pomoci hesla ,123456789".

2. Prejdéte na stranku nastaveni Wi-Fi routeru a potom vypnéte kombinaci dvou frekvenci
(pokud existuje) a 2,4G. Ulozte zmény a router se ve vétsiné pripadd automaticky
restartuje.

Wi-Filaia—

Hidia , 24GHISGS
(AR FERERTEES , 74

LUNBRLSGMEE |, RZ StNRE2 4G,

2.4G Wi-Fi

FFx FE® XiH

RMTT-AP2

3. Pripojte se k tomuto Wi-Fi hotspotu na svém mobilnim telefonu Android a oteviete
,Wi-Fi Analysis Asistent" i .

= f(EETR

AATT (B8:c3:97:5:11:98)

Fr a0 %ib
RMTT-AP2

ANRE BASME
RERSTEAN
RENT(WPA/WPA2ARR)
......... »
) (149) A

Stranka Wi-Fi Analysis Assistant KdyZz na webové strance nastaveni
Wi-Fi neni nastaveno zadné heslo,
vyberte jako metodu $ifrovani otevfit.

Vyberte kanal s vy$§im hodnocenim z kanalu 149, 153, 157, 161 a 165. Na strance nastaveni
Wi-Fi routeru nastavte kanal na vybrany kanal (ve vychozim nastaveni je pro routery vybran
kanal 149). Pokud je kvalita kanalu 149 vysoka, nemusite provadét zmény.
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1.2 Nakonfigurovani informaci o reZimu smérovani dronu
1. Nakonfigurujte informace o smérovani (toto je potfeba provést pouze jednou)
Poznamky: Pokud je SSID routeru nastaveno na ,RMTT-AP*, nemusite dron konfigurovat

a mizete tuto ¢ast preskogit. Pokud bylo pro dron nastaveno SSID, resetujte dron podle
,Resetovani dronu®.

Nastavte ovladac¢ s otevienym zdrojovym kédem do rezimu pfimého pfipojeni a pfipojte se
k hotspotu dronu na vasem mobilnim telefonu nebo PC.

Nakonfigurujte informace o smérovani v aplikaci Mind

BEAEEE EEEEE

Nakonfigurujte informace o smérovani v Tello EDU

g @wi-Fimigﬂ
™" v

21
Prer ol ap ssid password
| wams

Napfiklad:

1. Odeslete ,ap (mezera) RMTT-AP (mezera) 123456789 a poté nastavte heslo
pfipojeného hotspotu na , 123456789 a SSID na ,RMTT-AP*.

2. Odeslete ,ap (mezera) RMTT-AP* a poté nastavte heslo pfipojeného hotspotu
na prazdné (kde je metoda Sifrovani ,oteviena“) a SSID na ,RMTT-AP*.
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1.3 Pfepnéte rezim smérovani
Po nakonfigurovani informaci o smérovani TT nastavte fadi¢ s otevienym zdrojovym kédem
do rezimu smérovace.

1.4 Dalsi opatfeni

1. Kdykoli je to mozné, musi byt pfedvadéci misto v dostate¢né vzdalenosti od obchodu
s mobilnimi telefony, signalnich vézi a dalSich podobnych mist. Pokud mate potize
s ovéfenim, pouzijte Wi-Fi Analysis Assistant a zkontrolujte, zda existuje velky pocet kanalt
s nizkym hodnocenim.

2. Pred ukazkou se snazte den predem provést test na misté. Pokud to neni mozné, musite
provést letovou zkousku v den predvedeni.

3. Poznamka: Pokud je kapacita baterie TT nizSi nez 50 %, nelze provadét akce prevraceni.

2. Mind+ let s vice drony

‘ Pripojte v8echny drony k routeru na PC ‘

v

‘ Ziskejte jejich SN nebo Wi-Fi SSID ‘

v

‘ Nactéte formagéni program a poté ‘
naskenuijte a pfipojte drony

v

‘ Zkontrolujte, zda jsou drony Uspésné ‘
pfipojeny

v

Umistéte drony na zakladé sekvencénich
Cisel po¢atec¢ni formace

v

Klepnutim na program spustite formaci dronu|
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2.1 Ziskejte SN dronu nebo pouZijte nazev TT Wi-Fi

Mind+ &isla drony s SN. Proto pfed pfipojenim dronu k routeru musite ziskat SN. Nejnovéjsi
verze Mind+ podporuje vyhledavani SN dron( podle nazvu TT Wi-Fi a doporu¢ujeme pouzit
tuto metodu.

Metoda A: Zaznamenejte SN na Stitek prostoru pro baterie na téle dronu.

Metoda B: Ziskejte SN prostfednictvim Mind+ v rezimu pfimého pfipojeni.

~

=E SN~ BIER

Metoda C (doporuceno): Po pfidani modulu pro vice drond provedenim nasledujicich kroku
ocislujte drony pfimo nazvem TT Wi-Fi.

&ETello sSID YIRS %554 €
&5 wETello ssiD NIRRT %5+ @
FEmigshi @ aTello tant €D

a2 4
e

s

2.2 Otevrete Mind+ a nactéte modul pro vice dron(.
Vyberte "Real-Time Mode" > "Extensions" > "Functional Modules" a nactéte "RoboMaster
TT (Formation)".

ak -t Lo LEGO MINDSTORMS EV3  LEGO Education WeDo 2. LEGO BOOST HUSKVLENSHIT: AP s
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2.3 Pfipojeni PC k routeru
Vyberte router, ke kterému jsou pfipojeny drony jako hotspot PC Wi-Fi, vypnéte
nepodstatné sitové karty a odstrante sitové kabely. Kromé toho vypnéte branu firewall.

2.4 Skenovani dront
Zadejte a o¢islujte SN dront nebo pfimo pouzijte jejich nazvy TT Wi-Fi pro €islovani.

v GRS < @
v, GRS =" @
G 7=+ @
G =+ @
GEIEETD =+ @

2l 070 ZH4LED00006 BE=PEN o ]

igETello ssI0 CUIIRSG® &=+ @
12 ETello SSID 51 @
R @ &Tello izn € ¥

Klepnutim na program spustite skenovani a poté pockejte 30 sekund.

2.5 Ovétrte pfipojeni dronu

Tello ®E1~ LE
Telle & LE
LE
LE

Tello =S5+ LE

= wS6- En @

Tello (252 fR=6 LEDEIER

Po dokonceni skenovani klepnéte na program. Pokud LED indikator sviti zeleng, je dron
pfipojen k Mind+.
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2.6 Ovladani dront

Nastavte program zobrazeny na obrazku nize pro provedeni zakladniho vzletu a pfistani dronu.

Tello ##

2.7 Demo program
https://pan-sec.djicorp.com/s/ZBWWPZGEs945NNQ
Heslo: DJledu2020

06- Technické Skoleni a dokumentace -> 2. TT Aerial Robots
Na obrazku nize jsou jako pfiklad pouZity 2 drony:

Tello M ~ LEDEGE

Tello Al ~ SniEEe

5% Tello FaMY -
L 10

Tello Fr&M) ~

G

e

- €@ cm
@it~ @) em

Tello Al ~
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Kéd pro ovladani 5 a 10 dronu najdete ve slozce ,dokumentace a kod k vytvoreni 1.3 (Demo)
Multi-Drone* na sitovém disku.

V Mind+ vyberte ,Project” > ,Open Project” a poté importujte demo.sb3 kéd pro 5 dronli do
Mind+.

C Ml R8> Bl ~ WR v BERE -

o M I
= i
o]
] k3
[Z] (=G

-

]
2

0 B FHITAf A ee g

un

(B e e f0 (0 (0 10 0 0 ie

c=n

ool

=
(o] .
8= (= YC)

Po klepnuti na program jej spustte a pockejte na dokonéeni skenovani. U ostatnich programovych
skupin na né klepnéte samostatné a spustte je.
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3. Aplikace Multi-Drone v aplikaci Tello Edu

Pokud je tovarni verze firmwaru ovladace s otevienym zdrojovym kédem starSi nez 1.0.0.45,
dodané informace o smérovani jsou nasledujici: SSID Wi-Fi je ,RMTT-AP“ a heslo je
,123456789".

Pokud je tovarni verze firmwaru ovladace s otevienym zdrojovym kédem novéj$i nebo rovna
1.0.0.45, dodané smérovaci informace jsou nasledujici: SSID Wi-Fi je ,RMTT-AP* bez hesla

a metoda Sifrovani musi byt "open".

Zménou Wi-Fi SSID a hesla pro odpovidajici frekvenéni pasmo routeru na informace
o smérovani dodané s firmwarem muzete router rychle pfidat. V opacném pfipadé nastavte
nazev a heslo routeru, ke kterému se bude kazdy dron pfipojovat, podle ,1. Pfipojeni dronu k
routeru.

‘ Pfipojte na mobilnim telefonu vSechny ‘
drony k routeru

v

‘ Oteviete aplikaci a prejdéte do ‘
rozhrani formace a vyhledejte drony

v

Navrhnéte akce formace drond na
rozhrani formace

v

‘ Zadejte frontu pfikazu dronu ‘

v

Umistéte drony na zakladé sekvenénich
Cisel pocatecni formace

\

‘ Klepnutim na program spustite formaci dronF

3.1 P¥ipojte mobilni zafizeni k pFisluSnému routeru

<  WLAN Q @
RMTT-AP
' =g A & *
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3.2 Otevrete aplikaci a prejdéte do rozhrani pro vytvareni vice dron(

3] umbs:keA

3.4 Vyhledejte dostupné drony

WIFTAM

BANEAR AL

ﬂx@'}.ﬂi&m RRELE
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LI A

BARZARIA T

3.5 Nastavte pocet pfipojenych dron0 a klepnéte na ,,Continue®
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(zde je jako priklad pouzit 1 dron)

3.6 Po dokonéeni vyhledavani prejdéte na "Specify Actions"

EhfEIEIR

Eh{EIEIR
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3.7 Navrh formace na rozhrani formace
Pretahnéte blok vlevo a pustte jej do fronty drond.

+&F Drone 01 @D x

2

&% Drone 01 @) x

2 s
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3.8 Klepnutim na ikonu ,+“ pfidate frontu

- s

1

X w
& e
AL
e wis
3 an

& e

BE
0/120

+&F Drone 01 @ x
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&% Drone 01 @ x

3.10 Po dokoné&eni navrhu programu jej klepnutim spustte
Odpovidajici dron provede navrzené akce.

T&F Drone 01 G x

) O -
D x

3.11 DalSim klepnutim na program akce zastavite
3.12 Klepnutim na ikonu nuceného zastaveni s dronem pfistanete

&y Drone 01 @ x

1

[ -
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3.13 Demo program
https://pan-sec.djicorp.com/s/ZBWWPZGEs945NNQ
Heslo: DJledu2020

06- Technické $koleni a dokumentace ->2. TT Aerial Robots -> 1.3 (Demo) Dokumentace
a kod pro vytvareni vice dron(

Je podporovana aplikace Tello Edu verze 1.5.6.5.

Umistéte predchozi program formace MultiFlight@ do vyhrazené slozky pomoci
pocitaCe a poté oteviete program v aplikaci Tello Edu. Cesta: Ulozi§té mobilniho
telefonu\interné sdilené ulozist&\Android\data\com.wistron.telloedu\files

Poel 3XL » PAEBHEIFMEEIE » Ancroid » data » comavistronaelioedu » files » B B
~ 0 e
il2cop Unity AuToSale #MultFight@Auto
e YA savo

MutiFlight R
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RIS (4RPA) RAPRE M BETNIET

ERIRMEER?

Urcéete akce pro rGizné drony a provedte je.

4. Let ve formaci v Python SDK

Referenéni dokumentace: https://robomaster-dev.readthedocs.io/zh_CN/latest/python_sdk/
beginner_multi_robot.html
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Navrhnéte let ve formaci pomoci Swarm Combo

Swarm Combo podporuje vSechny bézné letové metody formace TT. Kdyz je luminiscenéni
letova mapa pouzita v kombinaci, sada podporuje vysokofrekvenéni zpétnou vazbu, Fidici
pfikazy s uzavienou smyckou a algoritmy nahodného vzletu.

/N Pokud luminiscenéni letova mapa pouziva bé&Znou letovou metodu formace TT,
musite letovou mapu pfepnout pomoci pfikazu vzor. Kdyz je vySka dronu vétsi nez
80 cm, muzete poslat pfikaz ,pattern 2“ pro automatické rozpoznani letové mapy nebo
ptikaz ,pattern 1“ pro specifikaci luminiscenéni letové mapy.

Nové funkce Swarm Combo
(Po upgradu TT muzete ziskat dal$i funkce kromé téch, které
se tykaji luminiscenéni letové mapy.)

Vysokofrekvenéni

polohova zpétna vazba Luminiscenéni letova mapa podporuje aktualizaci polohy pfi 10 Hz.

Ridici pfikazy s
uzavienou smyc¢kou

Novy pfikaz trace podporuje nepietrzité fizeni droni na 7 Hz na
luminiscencni letové mapé.

Na luminiscenéni letové mapé muzete nahodné umistit drony na
vzdalenost 50 cm. Po vzletu mohou automaticky navigovat do
svych vychozich pozic.

Algoritmy nahodného
vzletu

Podporuje online i offline programovani na luminiscenc¢ni letové mapé

Asistent formace TT L A . ] h
a podporuje navrh, generovani a simulaci souboru trajektorie.

Mapa je pfepracovana a funkce uréovani polohy je vyrazné
optimalizovana. Fluorescenéni material navic podporuje no¢ni letové
show.

Luminiscenéni
letova mapa

Byla pfidana fada chybovych zprav, napfiklad chybové zpravy ovéfeni
verze a aktivace. Kdyz dojde k chybé, mlzete zaznamenat informace
0 posouvani zobrazené na jehlickové obrazovce a poté urcit problém
podle tabulky chybovych zprav popsané v ¢asti 4.3.

Chybové zpravy

1. Vyrazy Swarm Combo

Vyraz Vysvétleni Identifikace
Kdyz je dron zapnuty,
. Vztahuje se k dronu TT s formaénimi indikator RGB v horni ¢asti
Formation

primary drone

soubory. Trojitym klepnutim mizete
vstoupit do rezimu formace.

dronu se rozsviti oranzové
a objevi se rozhrani pro vybér
souboru formace.

Formation Vztahuje se k dronu TT bez soubor
secondary o
d formace nebo v rezimu bez formace.
rone
Odkazuje na SSID aktivované po prijeti
pfikazu fmhostrun (viz textové pfikazy Bodova obrazovka se
Formation reﬁzrlnrgl:ul;or?iwoc\)/_ae?]li).n}fad%/;tgetgrgnu\;tri?Imu posouva a zobrazuje aktualni
mode SSID | P pripojent, P SSID nebo se objevi

trojitym klepnutim na pfizpusobitelné
tlacitko ovladace s otevienym zdrojovym
kodem.

rozhrani pro vybér souboru
formace.
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Rezim Kdyz Wi-Fi sit ovladace s otevienym Pfepina¢ rezimu ovladace

pfimého zdrojovym kédem pracuje v rezimu AP, mize  |s  otevfenym  zdrojovym

pipojeni slouZit jako hotspot pro pfipojeni dalSich drond | ksdem je pFepnut do spodni
nebo zafizeni, jako jsou mobilni telefony. polohy.

Pfepina¢ rezimu ovladace
s otevienym  zdrojovym
koédem je pfepnut nahoru.

V tomto rezimu funguje Wi-Fi sit' v rezimu

Rezim routeru STA a ¢eka na prednastavené SSID.

2. Pokyny pro asistenta formace TT

A\ TT Formation Assistant vyzaduje, aby verze firmwaru dronu byla novéjsi nez 2.0.0.17
a verze firmwaru Wi-Fi ovladace s otevienym zdrojovym kédem byla novéjsi nez
1.0.0.45. Tento softwarovy program je stale ve vyvoji a chyby muzete hlasit
prostrednictvim oficialnich poprodejnich kanald.

‘ Navrh letovych akci formace ‘

'

Simulujte pro ovéfeni vysledku letu ve formaci ‘

'

Real-time formace?

“

Zapnéte dron, pfipojte jej k routeru pomoci PC

N (offline formace)

a nastavte mistni IP adresu forma¢niho
softwarového programu

Nactéte soubor formace

'

'

Nagtéte soubor formace

Vyberte si dron a stahnéte si soubor formace
do ovladace s otevienym zdrojovym kédem

'

'

Umistéte drony ve vzdalenosti 50 cm na
luminiscenéni letovou mapu

Umistéte drony ve vzdalenosti 50 cm na
luminiscenéni letovou mapu

'

'

Kliknutim na program zahéjite formacni let

Zahaijte formacni let podle
"4. ProcviCovani formace
pomoci Swarm Combo"

'

Konec -
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2.1 Prehled rozhrani

Rozhrani TT Formation Assistant se sklada ze 3 sekci. Jak je znazornéno na obrazku nize,
sekci ovladani formace v levém hornim rohu rozhrani Ize pouzit ke konfiguraci parametrt
sitového pfipojeni dronu a ovladani drond k provadéni akci formace. Sekci souboru formace
v pravém hornim rohu lze pouzit k nacteni, Upravé a spojeni souborli formace. Sekci
zobrazeni v realném Case a editaci simulace ve spodni ¢asti rozhrani Ize pouzit k zobrazeni
stavu dronl v readlném ¢ase, simulaci formace, generovani vzor(i formace a Upravé soubor(
formace.

| TTFormationAssistant O X |
WhszH E LS4

| bt 1oz, 168, 1. 104 [ C:/Users/Pzhen/Documents/Code/Tello/TTFormationAssistant/temp/helix_cr| +
FHiF: |255. 255. 255.0

RuEE
B/ TR /0 . )
O vnn@aass  dmeEm: o | SARE) | | BEEE | SAAEE

et HE  HR  §F EHERR
XIE 60 | VIE ¥ HhR @ [=EEE T

2.2 Prehled formaéniho souboru

Soubor formace je soubor txt obsahuijici informace o formaci. V tomto souboru kazdy fadek
predstavuje snimek, parametry stejného dronu jsou oddéleny ¢arkami (",") a parametry
riznych dronl jsou oddéleny svislymi pruhy ("|"). Format je nasledujici:
T:D1_x,D1_y,D1_z,D1 r,D1_g,D1 b,D1 _cc,D1_c|D2_x,D2_y,D2_z,D2 rD2_g...
T:D1_x,D1_y,D1 z,D1 rD1_g,D1_b,D1 _cc,D1 _c|D2 x,D2_y,D2 z,D2 r,D2_g...
T:D1_x,D1_y,D1_z,D1 r,D1_g,D1 b,D1 _cc,D1_c|D2_x,D2_y,D2_z,D2 r,D2_g...

T: Doba provadéni aktualniho ramce

Dn_x: Soufadnice x dronu n

Dn_y: Soufadnice y dronu n

Dn_z: Soufadnice z dronu n

Dn_r: Cervena soudast LED indikatoru dronu &

Dn_g: Zelena soucéast LED indikatoru dronu &

Dn_b: Modra soucast LED indikatoru dronu €

Dn_c: Znaky, které se maiji zobrazit na te¢kované LED obrazovce (mezery se nezobrazuji)
dronu n

Dn_cc: Barva displeje bodové matice LED obrazovky dronu n (r: €ervend, b: modra
a p: fialova)
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200:-120,0,130,255,255,255, r|-60,0,130,255,255,255, ,r|0,-60,130,255,255,255, ,r|0,60,130,255,255)
200:-120,10,123,255,255,255, ,r|-60,5,127,255,255,255, ,r|-5,-60,125,255,255,255, ,r]5,60,141,255,2
200:-118,20,127,255,255,255, ,r|-59,10,131,255,255,255, ,r|-10,-59,129,255,255,255, r[10,59,144,25
200:-116,30,130,255,255,255, ,r|-58,15,136,255,255,255, ,r|-15,-58,132,255,255,255, r[15,58,147,25
200:-113,40,133,255,255,255, ,r]-57,20,138,255,255,255, ,r|-20,-57,136,255,255,255, r|20,57,148,25
200:-109,49,136,255,255,255, ,r]-55,25,143,255,255,255, ,r|-25,-55,139,255,255,255, r]25,55,149,25
200:-105,59,137,255,255,255, .r]-52,29,145,255,255,255, .r|-29,-52,143,255,255,255, ,r]29,52,149,25

2.3 Real-time formacni let

V této Casti je jako pFiklad pouzit DEMO program se 4 drony (pro DEMO program viz

"ADEMO.txt" v adresafi, kde je tento software umistén.)

1. Pripojte svuj pocita€ k routeru a poté nastavte 4 Tello drony do reZimu STA a pfipojte je
k routeru.

2. Zadejte a spustte ipconfig na CLI pro dotaz na IP adresu pfipojeného routeru.

3. V rozhrani fizeni formace zadejte dotazovanou IP adresu a masku podsité a poté
kliknéte na "Establish Connection”.

ZRBA T

s

s,
ErHERE =N
F1LREE HATEREA

FrEE/nEiE 0/0

4. Zkontrolujte, zda jsou vSechny drony Tello pfipojeny k routeru (v takovém pfipadé drony Tello
budou to€it vrtulemi). Poté kliknéte na ,Search Drone®, dokud se nevrati spravny pocet
drond. Dokonéeni procesu vyhledavani trva 3 az 5 sekund. Po dokonceni procesu
vyhledavani se zobrazi vyzva s uvedenim poétu nalezenych dronl a jejich SSID a IP adres.

o ERIMGTAN
RMTT-CE32F0 | 192.168.1.120
RMTT-CFCBO8 | 192.168.1.121
RMTT-CE34CC | 192.168.1.119
RMTT-CE351C|192.168.1.118
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5. Kliknutim a podrzenim tla¢itka "-" v poli formacniho souboru odstranite vSechny formaéni

soubory. Poté kliknéte na tla¢itko ,+* a pfidejte soubor formace. Poté kliknéte na "Nagist a seSit"
pro import souboru formace.

EC] e
C:/Users/Pzhen/Desktop/TT4REABIT5%85/4DEMO.txt

4

'

4
O WsEasHs R SAEE RIFEHE || HAMHE
EFME: -140 T -140 2 80 3 ZE AF ERE(ew: 50 3

6. Umistéte drony rozlozené na pole, aniz byste museli sledovat jakékoli uréené pozice nebo
pofadi. Formation Assistant automaticky naplanuje vychozi pozice a pfifadi Cisla pro drony
na zakladeé jejich aktualni pozice. Kliknéte na tlacitko ,Execute Formation* na ovladaci listé
formace a drony okamzité vzlétnou a proleti ur¢enou cestou. Po dokonceni letu

automaticky pfistanou. Chcete-li let zastavit, kliknéte na tlacitko ,Stop and Land®
(pfistani trva 5 az 10 sekund).

2.4 Let formace offline programovanim

Pro offline formacni let si muzete pomoci tohoto softwaru stahnout cestu formovani letu
k komponentu ESP32 v open-source fadi¢i. Tato ¢ast vysvétluje, jak stahnout drahu letu do
komponentu ESP32. Dalsi operace viz "Jak dokoncit offline formaci".

1. Pridejte sv(j formacni soubor. Poté kliknéte na "Load and Stitch" pro import souboru
formace.

IS
C:/Users/Pzhen/Desktop/TT4EBAENF5EH/4DEMO. txt

o

t

}
O WgEENRE e SAREL | REHE | SAMEE
SiEful: -140 3| -140 (5|80 3 3= HF

= = [BIf& (en) = |50 S

-
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2. Kliknéte na kartu "Offline Programming".

Tt HE kR &R =HEE
Stepl:4FBInHRTE  HMEin | WBE: 270 =
Step2:iFAIEin C:/Temp/test2.bin

(REiFM5T)

3.V kroku 1 upravte Uhel orientace dronl (kde O stupriti ukazuje na pravou stranu struny DJI na

letové mapé, konkrétné spravny smér na obrazku nize, a uhel se zvySuje proti sméru hodinovych
ru€icek). Poté kliknutim na tladitko "Generate Bin" vygenerujte soubor pfihradky a poté jej ulozte

do pfislusného adresare.

4.V kroku 2 se vygenerovany soubor Bin automaticky pfida do seznamu. Chcete-li pfidat dalsi
soubor formacéniho zasobniku, kliknéte na tlacitko "Add". Mlzete také upravit a odstranit pfidané
soubory formaéniho koSe kliknutim na "1", "|" a "Delete". Kazdy soubor Bin formace pfedstavuje
sekvenci formace a mlzete pfidat az 5 soubor( a vybrat si jeden z nich pfed vzletem dronu pro
offline formaci.

ZEf {FE ER §F B4R
Stepl: 4 FBIindRTF  EBiBIn | WIBE: 270 S

Step2:iFAMEin C:/Temp/test2.bin &
(B Fms ) JHpg:
t
+
Step3: T & COM13 ~ ik RISErSP32 WS4 ABRESP32H RERAER!

HEIRVIFI: SSID: RMTT- |:| 1B 4P 1B ESTA
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5.V kroku 3 nejprve pfipojte ovlada¢ TT s otevienym zdrojovym kédem k pocitaci pomoci kabelu
Micro USB. Dale ve "Device Manager" najdéte zafizeni se sériovym portem CP210x
a poznameneijte si Cislo sériového portu. Poté kliknéte na tlacitko ,Refresh” a v rozeviracim
seznamu vyberte &islo zaznamenaného sériového portu (pokud nebylo nalezeno zadné zatizeni
CP210x, nainstalujte ovladac¢ zafizeni se sériovym portem CP210x.)
v | w0 (COMF]LPT)
@ Electronic Team Virtual Serial Port (COM13->COM14)
I i i - >

& Silicon Labs CP210x USB to UART Bridge (COM10)

W USB &17iR% (COM6)

W USB &1Tig# (COM7)

Nyni kliknéte na tlacitko "Write to ESP32" apockejte 20 az 120 sekund na dokonéeni zapisu.
Po dokon€eni zapisu se zobrazi vyzva "Downloaded successfully".

ST ELHR 51 X

HiEin | YHIEE: o RERTH
[emp/test2.bin

2.5 Simulace formace

Po nacteni souboru formace kliknéte na liStu simulace ve spodni ¢asti rozhrani a prejdéte do
rozhrani simulace formace. Na tomto rozhrani si mizete prohlédnout trajektorii formovani
a zmény barvy LED. Po kliknuti na 3D rozhrani podrzte levé tlacitko mysi pro pretazeni uhlu
pohledu a otd€enim kolec€ka pfiblizte.

1. Tlacgitko "Play"/"Stop": Pfehrajte nebo zastavte animaci formace.

2. Délka stezky: Udava délku zadniho stinu stezky formace.

3. PrGbéh: Zobrazte priibéh prehravani formace, ktery Ize upravit pretazenim.

it (B

i &k BifkE: 10 7 #HE: i T084/30800ns

XIEH 2 6 | YIE 45 E
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2.6 Nacitani a propojovani formace

V poli se soubory formace muizete nacist a spojit vice soubor formace. B€hem procesu
spojovani razné formacéni soubory automaticky naplanuji vhodné prechodové trajektorie,
aby se drony nesrazily.

RS

C:/Users/Pzhen/Desktop/T T4RFABI TR/ EF txt +
C:/Users/Pzhen/Desktop/TT4RIABIF#80, TE. txt
C:/Users/Pzhen/Desktop/TT4REABIFFHER /R, txt -

t
'
L] sinsessHs O loo] BAREL | BEHE  #ANEER
ZEFuB: 140 T 140 T 20 T L) EH FE B : 50 T

Kliknutim na tlacitko "+"/"-" pfidate nebo smazete soubory formace a kliknutim na tlacitko
"1"/"|" upravite pofadi provadéni soubori formace. Moznost Rychlost pfechodu se pouziva
k ur€eni rychlosti pohybu pfi generovani trajektorii pfechodu, ktera je vychozi hodnotou 100.

Pokud je pocet pouzitych dront ve vice formacich riizny, seSivani mize selhat. V takovém
pfipadé vyberte moznost ,Automatic compatibility with drone quantity“. Tento software sefadi
drony podle formacniho souboru s nejvét§im poctem dronG. PFi provadéni formaéniho
souboru s malym poc¢tem drona bude Fidit nadbyte¢né drony, na které maiji pfiletét a pristat na
strané mista konani, a vypne jejich LED indikatory. Cekaci pozici mizete upravit tak, aby se
pfizpusobila riznym mistim, ale ¢ekaci pozice by méla byt mimo letovou mapu.

Kliknutim na tla¢itko "Importovat a upravit" mazete importovat vybrany soubor formace do
nastroje pro generovani. Pouziti nastroje pro generovani bude popsano v pozdéjsi ¢asti.

2.7 Vytvarejte formacni vzory

Kliknutim na zalozku "Generate" zobrazenou na obrazku nize prejdete do rozhrani nastroje
pro generovani, kde muzete generovat akce vlastni formace. Generovani akci formace se
obvykle sklada ze 4 kroku: "Generate Basic Graphics", "Graphic Coordinate Adjustment”,
"Graphic Transformation" a generovani akce.

Chcete-li upravit 3D Uhel pohledu, kliknéte na 3D rozhrani a podrzte levé tlacitko mysi pro
pretazeni Uhlu pohledu a ota¢enim kolecka pro pfiblizeni. Tato ¢ast pouziva formaci
definovanou v "4DEMO.txt" k popisu pouziti nastroje pro generovani.
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EHEFEY RiTKE: w1750 TSRS || mEmRt
XEHHEIE | VE¥ R0

B IERIERE v
A
fTE:
1EF& Cen) = |70 s
FfiEE (RGE) =

255

B LI

Bk

LR
Formace 4DEMO se sklada ze 3 akci: 2x2 spirala nahoru, 2x2 dolll a 1x4 mavani. Nejprve
vygenerujte prvni akci. Kliknéte na "Generate Basic Graphics", vyberte obdélnikovou matici
v "Graphics Categories", upravte pocet fadku a sloupcu na 2, vyberte nahodnou vzdalenost
a barvu a poté kliknéte na "Generate". Vygeneruje se oCekavana matice 2x2, jak je

znazornéno na obrazku nize.

® | fREEH
ERERER i 10 2] micoro) RS | RAEEE
BRI | XERHSTE | VRS

Bl
e

[B1R& (am) ¢ |70

@ [
Or | 4

o0

Efi 5 (RGE) :

ey
[Shikss
EER
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Na rozhrani pro Upravu grafickych soufadnic mizete upravit polohu a barvu LED indikatoru

kazdého dronu. V této akci neni nutna zadna uprava.

B tr g

B

PARIHE (x, v, 2)

|50 (3]0 [3][eon 3]

HEEE (r, g, b

255 [2][z55 [2] o |
B S

Sk R AR T

W, SEEEIV
&, DYEIED
v, CHEdlzin
0,1, 2, 3. EE TR

V rozhrani "Graphics Transformation" mizete transformovat zakladni grafiku naklanénim,
priblizovanim, pfekladanim a otacenim (tento krok nevytvafi akce, ale méni zakladni grafiku.)

B cta

® B
AE E

BE 15

O A Fress

mEN

O S (XY TIsHD

1.5 [lhs o

O F# (xvz)

o 2o BIE
Wiz

Na rozhrani generovani akci mizete generovat libovolné akce a prekryvat rizné typy akci.
V tomto pfikladu musite vygenerovat akci 2x2 spirala nahoru, ktera se sklada z posunuti
nahoru a rotace. Vyberte proto "Rotation Action" a "Translation Action", otoéte se
0 360 stupnu a presurite a zvednéte se o 100 cm na ose Z, jak je zndzornéno na obrazku

nize.
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ResEnfE 228

Pz}
Estswdroz o 2]
HEsE & 360 =
TR

e
(] geahtE (o)

s Els E]fo F]

L3

[ #m
2= 20 >
AE b v

A (ns)

Posunte posuvnik doll a vyberte poc€et snimkd a interval snimkd. Doba provedeni celé akce
je pocet snimkl vynasobeny intervalem snimkG. Doporuéeny interval snimkd je 200 ms.
Po konfiguraci nastaveni kliknéte na tlacitko "Generovat" a vygeneruje se akce spirala
nahoru. Chcete-li zobrazit akci, pfetahnéte posuvnik nad 3D zobrazeni.

=E B AR

EREFEY R EBIFES | TR | | Rt
BT XE¥H2T 6 | VE¥ R
B

e

) s st -

mE:

=4 20 s

HE X v

FAEA (ns)

O #rs

FE X v

ARG

L3 50 S

MERE (ns) 200
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Po vygenerovani akce je potfeba akci ulozit. Chcete-li to provést, kliknéte na tlacitko ,Save
Editing?“ v pravém hornim rohu 3D zobrazeni, abyste akci uloZili jako soubor formace a pridali
ji do pole souboru formace. V tomto pfikladu je akce uloZena jako "Upward.txt".

Dale vygeneruijte akci 2x2 spirala dold. Chcete-li vygenerovat tuto akci bez opétovného
generovani zakladni grafiky, ale pokracovat od konce pfedchozi akce, musite jednoduse
upravit parametry generované akce (v této akci zmérite 100 na -100 pro prelozenou osu Z)

a poté kliknéte na "Generate" znovu. Poté se zobrazi pole moznosti zobrazené na obrazku
nize:
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LECEEMME, $EESEES!

EHER | | EEEE R B

ProtoZe musite pokracovat od konce pfedchozi akce, vyberte ,Capture Last Frame and
Generate® a kliknutim na ,Save Editing?* tuto akci ulozte jako "Downward.ixt".

Tipy: Muzete kliknout na "Open and Edit" nebo "Import and Edit" v poli souboru formace
a nacist externi soubory formace. V souladu s tim muzete prabézné generovat akce pro
externi soubory formace.

Nakonec vygenerujte akci mavani 1x4, ktera vyzaduje vygenerovani zakladni maticové grafiky
1x4. Chcete-li to provést, vratte se do zakladniho rozhrani pro generovani grafiky, vyberte
obdélnikovou matici, upravte pocet fadki na 1 a pocet sloupcli na 4 a poté kliknéte na
,Generate“. V rozhrani generovani akci zruSte zaskrtnuti policka ,Rotation Action®
a ,Translation Action®, vyberte ,Wave" a vyberte vhodny smér na zakladé usporadani drond.
Poté akci ulozte jako ,Wave.txt*. Nyni se vygeneruji 3 akce, jak je znazornéno na obrazku nize:

SRBA ST
C:/Users/Pzhen/Desktop/T T4REABIFF5EE/ EF txt +
C:/Users/Pzhen/Desktop/T T4REA BN IR/ TR txt
C:/Users/Pzhen/Desktop/T THREAEIFF5tEA/ IR, txt

t
4
L] winsEeshEs TR SAWEL | REBE | SRS
EfFUE: -140 T -140 T 80 3 #E AF JERR (en) ¢ BO e

Dale kliknéte na tlacitko "Load and Stitch" pro nacteni. Poté si muzete prohlédnout formaci na
simulaénim rozhrani nebo pfipojit drony pro let ve formaci.

2.8 Prehravani hudby (pouze pro tvorbu v realném ¢ase)

Tento software poskytuje funkci pfehravani hudby v rezimu tvorby v realném case.

1. Klepnutim na kartu ,Music* ve spodni ¢asti domovského rozhrani pfejdéte do rozhrani pro
Upravy hudby.

xef FE £ BF mdmE
HE: ERERhE R ST 0

2. Nejprve nactéte formacni soubor podle kapitoly 6.
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3. Kliknutim na tlagitko "Load Music" nacétete hudebni soubor WAV (pokud neni k dispozici zadny
hudebni soubor WAV, pfevedte hudebni soubor jiného formatu do formatu WAV pomoci
softwaru ,Format Factory*).

SHEHHE: SEPULEE: mESF
RBLERAARTIE]: R HATHTE: HREES
IghEE FHEE
i [T

4. Po nacteni hudebniho souboru miizete vidét pribéh souboru, jak je znazornéno na obrazku
vySe. Ve tvaru viny modré pruhy oznacuji po¢atecni a koncové intervaly formace dron(
a Cervené pruhy oznacuji pocatecni a koncové intervaly prehravani hudby, pfi¢emz vSechny
Ize pfetahovat mysi. Mizete je také zménit Upravou poli ve spodni ¢asti.

5. Po provedeni zmén muzete provést formaci v rezimu real-time a prehravat aktualizovanou
hudbu prostfednictvim reproduktord pocitace.

3. Konfigurace Wi-Fi dronu Swarm Combo v rezimu offline

Po upgradu verze Wi-Fi ovladace s otevienym zdrojovym kédem na 1.0.0.49 je povoleno
automatické vytvareni siti. Bezdratovou LAN s az 10 zafizenimi Ize nastavit bez dalSich
sitovych zafizeni (jako jsou routery a dal$i). Pokud se po zapnuti dronu TT rozsviti indikator
RGB nahofe oranzové, ma dron TT interni soubor formace. Chcete-li propojit drony TT,
nastavte jeden z dronl TT do rezimu pfimého pfipojeni a ostatni do rezimu routeru.

3.1 Chcete-li povolit SSID rezimu formovani, provedte nasledujici kroky:

1. Pomoci aplikace Tello (jejiz verze je novéjSi nez 1.6.0) aktivujte vSechny drony.

2. Trojitym klepnutim na pfizplsobitelné tlacitko dronu TT v rezimu pfimého pfipojeni aktivujete
SSID rezimu formovani. Pokud je tento dron TT také primarnim dronem formace, prejdéte do
rozhrani pro vybér souboru formace. V opaéném pfipadé se SSID posouva
a zobrazuje na teCkované obrazovce. Vychozi SSID rezimu vytvareni je RMTT-AP, bez hesla.

3.2 Zména SSID rezimu formovani
Ke zméné SSID rezimu formace muzete pouzit TT Formation Assistant/Mind+/aplikaci Tello
EDU.

a) Nastavte vychozi SSID rezimu formovani v TT Formation Assistant
PFipojte open-source fadi¢ k vaSemu PC pres USB port a poté zvolte "Offline Programming" >
"Set Formation Mode SSID" pro nastaveni SSID.

EiBWIFI: SSID: RNTT- |:| BB ETESID BB S A KBS

b) Nastavte vychozi SSID rezimu formovani v Mind+
V rezimu pfimého pfipojeni pfipojte svij pocita¢ k Wi-Fi hotspotu dronu.
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c) Nastavte vychozi SSID rezimu formovani v aplikaci Tello EDU

192, IGB 102
mmmm

Pl : Re ve: RMTT-AP
M : Send : aname
21 PM Receive : RMTT-AP

07:34:04.PM ap?
07:34:04.PM : Receive: RMTT-AP

Napftiklad: Odeslete pfikaz ,fmname AP* pro nastaveni SSID rezimu formovani dronu na
RMTT-AP, bez hesla. Odeslat "fmname?" pfikaz k dotazu na SSID nastaveného rezimu
vytvareni, jak je zndzornéno na obrazku vyse.

3.3 Nakonfigurujte informace o rezimu smérovani dronu
Ujistéte se, ze SSID je konzistentni s SSID popsanym v ¢asti 3.2.

a) Asistent formace TT:

EBWIFI: SSID: RATT- | | ieBEmihagssn| BBEEMABEEER

Kliknéte na tlacitko "Set Name of Router to Be Connected"

b) Mind+: Nastavte nazev routeru, ktery ma byt pfipojen

EEREEHE SR
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c) V aplikaci Tello EDU nastavte nazev routeru, ktery se ma byt pfipojen

« @w FilREE

ET= R ap ssid password

07:34:04.PM : Send : ap?
07:34:04.PM : Receive : RMTT-AP

o o) o __

Napfiklad: OdeSlete prikaz ,ap RMTT-AP“ pro automatické pfipojeni dronu k routeru s SSID
RMTT-AP a bez hesla v rezimu routeru. Odeslat "ap?" pfikaz k dotazu na informace
o nastaveném routeru, jak je zndzornéno na obrazku vyse.

4. Procvi¢eni formace pomoci Swarm Combo

4.1 Navrh akce formace

Oteviete TT Formation Assistant a prectéte si "Pokyny pro asistenta formace TT" v tomto
dokumentu. Dokoncete navrh akce formace a zajistéte, aby vySka akce formace béhem letu ve
formaci nebyla mensi nez 80 cm. Doporu¢ena nadmoiska vyska je 100 cm. Vzdalenost mezi
libovolnymi dvéma drony musi byt alespori 50 cm.

4.2 Online formace (kde limit mnoZstvi zavisi na vykonu routeru)

Pfipojte vSechny drony pro formaci a pocita€ se spusténym programovacim softwarem k
routeru podle &asti ,Pfipojeni dronu k routeru® v tomto dokumentu.

Postupujte podle online pokyn( pro formaci popsanych v ¢asti "Pokyny pro asistenta formace
TT" v tomto dokumentu.
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4.3 Offline formace

/N Pro let ve formaci bez externiho routeru je podporovano az 10 drond.

Po dokonéeni navrhu formace stahnéte soubor formace do dronu TT pomoci TT asistenta formace.

Chcete-li to provést, postupujte podle pokyn v &asti ,Pokyny pro asistenta formace TT“ v tomto

dokumentu.

Po zapnuti dronu TT trojitym klepnutim na dron pfepnéte z normalniho rezimu do reZimu formace a

poté kliknéte na ,Next. Chcete-li se vratit k pfedchozimu kroku, dvakrat klepnéte na dron. Pokud se

dron TT obsahujici soubor formace li§i od dronu TT v rezimu pfimého pfipojeni, tfikrat klepnéte na

druhy dron TT navic.

1. Po dokon¢eni konfigurace Wi-Fi drond vyberte primarni dron formace a trojitym klepnutim na
dron prejdéte do rozhrani vybéru formace.

Bodovy displej PFic¢ina

VERSION ERROR! | Verze Wi-Fi ovladace s otevienym zdrojovym kédem je pfilis
stara a verze Wi-Fi musi byt 1.0.0.45 a novéjsi.

TIMEOUT! Inicializace modulu neni Uspésna.

RMTT-XXxx Toto je SSID rezimu formace aktivovany dronem TT v rezimu
pfimého pfipojeni.

WiFi UNACTIVE! Sit Wi-Fi ovladace s otevienym zdrojovym kddem je neaktivni. V
takovém pfipadé pouzijte k aktivaci aplikaci Tello verzi 1.6.0 a nové&jsi.

DRONE UNACTIVE!| Dron je neaktivni. V takovém pfipadé pouzijte k aktivaci aplikaci
Tello verze 1.6.0 a novéjsi.

2. Chcete-li zménit soubor formace, zakryjte snimac¢ ToF v horni ¢asti ovladace s otevienym
zdrojovym kédem prsty. Komponenta ESP32 muze ulozit az 5 formacnich soubor(.

3. Kliknutim prejdete do rozhrani vyhledavani dronl a na te¢kované obrazovce se zobrazi
pocet pfipravenych drond. Nasledujici tabulka popisuje mozné stavy indikatoru RGB.

Stav indikatoru RGB| Stav dronu

Razova Probiha inicializace vyhledavani.

Oranzova Probiha hledani.

Zelena Pocet pfipravenych dront odpovida souboru formace.

Cervena Pocet dronu prekracuje pozadavek definovany ve formaénim
souboru a let je nedostupny.

4. Kliknutim vstoupite do stavu odpocitavani vzletu a zahdjite formaci za 3 sekundy.
5. Predstaveni formace kon¢i a vSechny drony pfistavaji.

Poznamka 1: Chcete-li, aby vSechny drony pristaly béhem letu ve formaci offline, pouzijte nasledujici metodu:

1. Pfed navrhem formace pfipojte open-source ovladaé (odpojeny od v§ech dront) k hotspotu primarniho dronu
formace pomoci USB kabelu. Tato metoda spotfebovava pfistupovy bod dronu, to znamena, Ze pro vykon formace
je podporovano az 9 drond.

2. Chcete-li pristat se véemi drony béhem formacniho letu, kliknéte 4krat na pfizplisobitelné tladitko ovladace
s otevfenym zdrojovym kédem bé&hem 1,5 sekundy. Kdyz bily indikator blika nebo se rozsviti, vSechny drony
pfistanou. Pfipadné 4krat kliknéte na tlacitko libovolného dronu, abyste dosahli stejného ucelu. Po nasilném
pfistani musite dron TT restartovat v rezimu pfimého pfipojeni.

Poznamka 2: Po stazeni souboru offline formace musite primarni dron formace restartovat.
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Casto kladené otazky:

1. Ot.: Co mam délat, kdyz se dron nemuze pfipojit k primarnimu dronu, pocet pfipojenych dronu
je nespravny nebo k primarnimu dronu lze pfipojit pouze jeden dron?

Odp.: (1) Zkontrolujte nastaveni Wi-Fi primarniho a sekundarniho dronu a ovéfte, Ze SSID rezimu
vytvareni primarniho dronu a pfipojeného hotspotu Wi-Fi sekundarniho dronu v rezimu routeru jsou
spravné.

(2) Nastavte ovladace s otevienym zdrojovym kédem pro vSechny drony do rezimu pfimého pfipojeni
a poté dlouhym stisknutim tlacitka napajeni dron resetuijte.

2. Ot. Co mam délat, kdyz drony nevzlétnou poté, co jsem prepnul do rezimu formace, ovéril
soubor letu ve formaci a kliknul na ,,Start“?

Odp.: Drony se prehfivaji nebo rusi prostiedi sité. Pro uZivatele v pevninské Cin& prepnéte na
kanal 36, 40, 44, 48, 52, 56, 60 nebo 64, abyste eliminovali ruSeni kanalu. Informace
o odstrafnovani ruSeni naleznete v €asti ,Pfipojeni dronu k routeru® v tomto dokumentu.

3. Ot: Pro¢ nékteré drony po vzletu neprovadéji uréené akce?

Odp.: Sitové prostfedi je slabé, letova mapa je sloZzena a ma za nasledek selhani rozpoznani
nebo mapa neni luminiscenéni letova mapa.

4. Ot.: Pro¢ se nemohu prepnout do rezimu formovani, kdyz LED indikator v horni ¢asti
modulu sviti oranzové a zobrazuje se na teckové obrazovce VERZE ERROR! ?

Odp.: Zkontrolujte, zda je verze firmwaru open-source fadic¢e novéjSi nebo rovna 1.0.0.45.
Pokud ano, firmware je tfeba upgradovat nebo je poskozeny. V takovém pfipadé musite
firmware aktualizovat znovu.
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Tento obsah podléha aktualizaci bez upozornéni.

Nejnoveéjsi verzi tohoto dokumentu si mizZete ovéfit na oficidlnich strankach
DJI.
www.dji.com/cn/robomaster-tt-combo

Dovozce:

Beryko s.r.o.

Pod Vinicemi 931/2, 301 00 Plzefi
www.beryko.cz
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