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UZIVATELSKY MANUAL

DRON RC SYMA W3 2,4 GHz 5G WIFI KAMERA EIS 4K

technické parametry

* Hmotnost: 246 g »

Rozméry: 290 mm x 260 mm x 55 mm « Dosah: 400
m « Maximalni vyska

letu: 100 m * Dosah prenosu videa: 400 m «

Doba letu: priblizné 28 minut « Doba

nabijeni: pfiblizné 220 minut -

Provozni teplota: 0°C - 40°C « Frekvence

prenosu videa: 5 GHz « Pracovni frekvence
vysilace: 2,4 GHz « Maximalni vykon vysilace: -3,73
dBm « Napajeni dronu: 7,6 V 2100 mAh baterie *

Napajeni ovladale: vestavéné baterie * Regulator
doby nabijeni: pFiblizné 60 minut

Obsah sady:

*Dron *

Ovladac « USB
nabijeci kabel + CtyFi nadhradni vrtule

UZivatelska pfirucka

aplikace SYMA

Stahnéte si aplikaci SYMA Pro! Chcete-li to provést, kliknéte na niZze uvedeny QR kad.

i0S Android(Google play) Android

Nejlepsich vysledk( dosahnete, kdyZ pouZijete zafizeni se systémem iOS 8.0 / Android 5.0 nebo

noveé;jsim.
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Stavba dronu

1. Motor

2. Vrtule
3. Baterie 4.

Predni kamera

Konstrukce ovladace

------------------- «®
O @
)| N | S | N — «@®
@~ (@)}

5. LED svétlo 6.

Pfedni LED svétlo 7. Spodni
kamera

1. Fotografie

2. Nahravani

3. Leva paka 4.
Tlacitko

napajeni 5. Pfistani/
vzlet jednim dotykem
6. Kalibrace kompasu 7.
Tlacitko Zpét 8. Drzak
telefonu 9. Kamera
nahoru 10. Kamera
doll 11. Prava paka
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Montaz vrtule

Pravé vrtule Levé vrtule

* Nainstalujte vrtule podle informaci na obrazku. Ujistit se, Ze

jsou namontovany ve sméru otaceni. * Ujistéte
se, Ze prava a leva vrtule jsou namontovany na spravnych

zbrané.
* Instalace by méla byt provedena opatrné, aby nedoslo k poskozeni vrtuli.
* PouZivejte pouze vrtule dodané vyrobcem. « Vrtule se opotfebovavaji.
Jejich stav by mél byt pravidelné kontrolovan a vyménovan

noveé v pripadé potreby.

Instalace pamétové karty

<

* Rychlost pamétové karty by méla byt alespori C10. * Dron nepodporuje
format NTFS.
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Vyjmuti baterie

Baterie se nabiji
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baterie Nabijeci kabel Adaptér 5V 2A

PFi nabijeni:

* Kdy?Z je baterie nabita, kontrolka pomalu blika.
* Béhem nabijeni sviti kontrolka.
+ V pfipadé problému kontrolka rychle blika.

Baterie by se méla nabijet pouze pomoci kabelu, ktery je soucasti sady.

Doba nabijeni se prodlouZi, kdyZ je vystupni napéti adaptéru nizsi, nez je doporuceno.

Instalace baterie

* Ujistéte se, Ze je spravné nainstalovan kryt
baterie.




Machine Translated by Google

Rozlozeni ovladace

Nabijeni ovladace

Pred nabijenim vypnéte ovladac.

Bé&hem nabijeni bude svitit ervené svétlo a po dokonceni
nabijeni zhasne.
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* Po zapnuti bude kontrolka na ovladaci rychle blikat.

* KdyZ je dron zapnuty, jeho svétlo bude rychle blikat. «
Bé&hem parovani bude svétlo letadla pomalu blikat.

* Po dokonceni parovani bude kontrolka trvale svitit.

Priprava na let

%3%\
9.0

&/




Machine Translated by Google

Kalibrace kompasu

Stisknutim spustite Uchopte dron a Drzte dron smérem
kalibraci. Svétlo nékolikrat s nim otocte vodorovné. nahoru a
bude pomalu blikat. Kontrolka bude rychle nékolikrat s nim
blikat. otoCte. Svétlo bude neustale svitit.

+ Kalibrace kompasu by méla byt provadéna mimo zdroje elektromagnetického
ruseni, napr. velké kovoveé predmeéty, auta nebo ocelové budovy. « Kdyz
drzite dron vodorovné (krok 2),

jeho sklon nesmi prfekrocit 30°.

Detekce satelit

Béhem detekce bude zadni LED svétlo svitit oranZové. KdyZ dron zaregistruje
misto startu, svétlo se rozsviti zelené - dron je pak pfipraven k letu.

« Pocatecni detekce satelitu muZe trvat nékolik minut. Pokud letadlo neni
schopno detekovat zadné satelity, prekalibrujte kompas. * Pfed letem

umistéte dron na velkou, otevienou plochu a ujistéte se, Ze je aktivovan rezim
GPS. « Kdyz zadni svétlo letadla rychle

blika, signal GPS je slaby. Poté musite ru¢né privést dron na zem a znovu provést
detekci satelitu.

Spustte model

1. ZatlaCte levou paku nahoru
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2. Zatlacte obé tyce doll a dovnitf,
jako na obrazku.

Vypnéte dron

Drzte levou paku stisknutou Posunte obé packy doll a na Stisknéte tlacitko
po dobu 2-3 sekund dvé sekundy automatického
vzletu/pfistani

* Dron se automaticky vypne, pokud jeho ndklon prekroci 90°.

Ovladani dronu

Obrét w Obrot w

lew
i %Przéd b \
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Letové rezimy
Optické polohovani: predni svétlo je bilé a zadni svétlo Zluté.

* Kdyz sviti Cervené, znamena to, Ze signal je pfilis slaby a
dron nedokaze urcit viditelny bod. « Vykon

muZe byt zhorSen velmi tmavymi povrchy, reflexnimi povrchy a [étanim
ve vySkach nad 6 m. « Optické polohovani funguje pouze pfi letu

ve vyskach pod 6 m.

ReZim GPS: predni svétlo je bilé a zadni svétlo zelené.

* Kdy?Z je baterie nabita, tento reZim vam umoznuje letét az 500 m od

ovladace a ve vySce az 100 m.
* Kdyz je Uroven baterie nizka, letadlo poleti pouze 20 m od ovladace v maximalni

vySce 20 m « KdyZ zadni svétlo rychle blika, znamena
to, Ze signal GPS je slaby a letadlo nemuZe urcit svou polohu .

* ReZim GPS by nemél byt pouZivan uvnitf budov.
Bezhlavy rezim: Svétlo dronu blikne jednou za 4 sekundy.

1. Konfigurace sméru: Smér, kterym je predni ¢ast dronu otocena béhem letu
spusténi bude nastaveno jako smér vpred.

2. Zapnuti rezimu Headless:

* Po dokonceni parovani podrzte stisknutou pravou packu po dobu priblizné 3
sekund. Ovladac osmkrat pipne, coZ znamena, Ze rezim byl aktivovan.
Chcete-li reZim opustit, podrzZte stisknutou pravou packu po dobu asi 3 sekund.

* Bezhlavy rezim umoznuje ovladat dron v pfedem uréeném smeéru, aniz
byste vénovali pozornost aktualni poloze dronu.

Kalibrace hladiny

Umistéte letadlo na rovnou plochu a potom posurite obé paky dolt a doprava po dobu
priblizné 3 sekund. Kontrolka bude rychle blikat a po dokonceni procesu
prestane blikat a zlstane trvale svitit.

* Proces kalibrace nelze
provést, pokud

odchylka letadla
prekroci 10°.
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Volba rychlosti

Stisknutim pravé packy zménite maximalni rychlost, kterou mdze dron létat.

1. Volny reZim je ve vychozim nastaveni povolen pfi spuSténi dronu.
2. KdyZ zapnete rychly rezim, dron dvakrat pipne a kdyz prfepnete do pomalého
rezimu, pipne jednou.

Vzlet/pFistani jednim tlacitkem

1. Kdyz je dron v
pohotovostnim rezimu,
stisknutim tlacitka jej
zvednete do vysky 1,5 m nad

zemi. 2.

Kdyz je dron v
letu, stisknéte tlacitko
a automaticky
pfistane na zemi.

Pofizovani fotografii a nahravani videi

1. Chcete-li poridit fotografii, stisknéte prislusné tlacitko. Pfi pofizeni fotografie bude
svétlo dronu blikat.

2. Chcete-li nahrat video, stisknéte pfislusné tlacitko. Kontrolka dvakrat zablika,
C0Z znamena, Ze proces nahravani zacal. Chcete-li nahravani zastavit,
stisknéte znovu tlacitko nahravani a kontrolka se rozsviti, coz znamena, zZe
nahravani je dokonceno.

Uniesienie

Zdjeci
Jecte obiektywu

- Obnizenie

obiektywu

+ Ovladani gesty nefunguje, kdyZ je aktivovana spodni kamera. *

Fotoaparat mlze sdm porizovat fotografie, kdyZ jakykoli objekt pfipomina
rozpoznana gesta.

* Pokud v dronu neni pamétova karta, fotografie se uloZi do pfipojeného
telefonu. » Maximalni

podporovana kapacita karty je 64 GB.
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Zpét doma

KdyZ je dron v rezimu GPS,

podrzte tlacitko ndvratu domU a dron se
automaticky vrati do vychoziho bodu.
PFi navratu se mUZete pomoci levé paky
vyhnout prekazkam.

Navrat prerusite opétovnym pridrZzenim
tlacitka na chuvili.

=Gl

* Pokud je letadlo ve vySce menSi nez 20 m, pak kdyzZ je rezim povolen
navrat se zvedne 20 metrd nad zemi.

* Pokud je letadlo ve vysce vétsi nez 20 m, zUstane v této vysce, kdyz je aktivovan
navratovy rezim.

Pokud dron ztrati spojeni s ovladacem na
vice nez 20 sekund, zahaji proces
automatického navratu do vychoziho bodu.
Pokud je signdl obnoven, mlzZete podrZzenim
tlacitka ndvratu domU znovu ziskat kontrolu.

* Letadlo se béhem automatického navratu nevyhyba prekazkam.

» Automaticky navrat neni mozny, kdyz je signal GPS slaby.

* Pokud letadlo ztrati spojeni s Fidicim na vice nez 20 sekund a signal
GPS bude slabé, dron pristane pfimo tam, kde je.

Automaticky navrat v pfipadé nizkého nabiti

Kdyz je baterie dronu vybita, automaticky se
vrati na misto vzletu. Pfi ndvratu se mizete
pomoci levé paky vyhnout prekazkam.

* ReZim automatického navratu muze byt prerusen, kdyz je letadlo méné nez 20
metrl od mista vzletu. Pokud je dron déle, neni mozné navrat prerusit.
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Funkce aplikace
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(@) - Zdjecie/film

___ Zrobienie
= . zdjecia
— Kat obiektywu
= Podglad
Edycja

‘ Zmiana Transmisja
Powrdt  predkosci StatuT lotu obrazu Akumulator Ustawienia
2 o=l Sa B
Akrobacje —— X
Powrét do domu—— £,
Start/ladowanie
jednym
przyciskiem _
Mapa Status  Wysokos¢é Podpowiedzi

lotu

lotu do lotu

* Pfed pouZzitim aplikace si prectéte video pravodce.

* Pfed prvnim letem vyberte maximalni

LED indikatory

vysku a vzdalenost letu.

_C‘S.taLksL.ntrolkv Stala 7lutd 1 2 Stala zelend 3 Blikd

Vyznam

kazdé 4 sekundy 4 Kontrolka

Optické polohovani

blikne dyvakrat a poté se na 1,5 sekundy

Rezim GPS

zastavi

Tryb Headless

Nahravani filmu

5 Svét|o rychle blika

Probiha parovani nebo kalibrace

urovné
6 Kontrolka blikne dvakrat za sekundu Baterie je vybitJ
7 Kontrolka blikne jednou za sekundu Nedostatek signalu
8 Svétlo pomalu blika Chyba GPS

9 Svétlo rychle blika

Slaby signal GPS

Odstrafiovani problém

PROBLEM

PRICINA 1. PFili§

RESEN{

Dron nereaguje nizké napéti
2. Vybity ovladac

1. Nabijte dron
2. Nabijte ovladac

Zpozdéna odezva dronu 1. Vybity ovladac
2. Dochazi k frekvenénimu

1. Nabijte ovladac
2. Presunte se na misto, kde

ruseni nebudou zadné
rusiveé vlivy
Dron se unasi do stran Nespravna kalibrace hladiny Proyedte kalibraci

drona
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Dron v rezimu Headless neléta | Letadlo bylo zapojeno do kolize Prekalibrujte dopfedny
spravné smér
Dron se nevznasi 1. Nespravna 1. Znovu zkalibrujte.
méni vysku letu kalibrace hladiny
rovnomérné a nekontrolovatelnd 2. Pockejte, a7 se pocasi
2. Spatné povétrnostni podminky zlepsi.
3. Kolize narusena 3. Znovu zkalibruijte.
Udaje z gyroskopu

Varovani

1. Vyrobek by mél byt skladovan na suchém misté, protoZze vihkost a voda jej mohou poSkodit.

2. Vyrobek by mél byt skladovan mimo zdroje tepla a otevieného ohné, protoZze mohou vést k
trvalému poSkozeni vyrobku.

3. Baterie by mély byt béhem nabijeni pod neustalym dohledem
dospéla osoba.

4. Nepriblizujte provozni dron do blizkosti obliceje, vlast nebo jinych predméta
télo.

5. S dronem by se nemélo létat v blizkosti velkych dav( lidi a zvirat
budovy a vedeni vysokého napéti.

6. Neblokujte nebo neblokujte chod vrtuli.

7. Pravidelné kontrolujte stav vyrobku a v pfipadé@ zjiSténi nesrovnalosti jej okamzité
prestarite pouZivat.

8. Produkt sami neopravujte ani neupravuijte.

9. PoSkozeny vyrobek by mél byt vracen do zvlaStniho sbérného mista odpadu
elektrické a elektronické zafizeni.

10.Navod a obal obsahuji daleZité informace, proto si je uschovejte pro pripad
jakychkoli pochybnosti.

KX5043 Drone RC Syma W3 2,4 GHz 5G Wifi kamera EIS 4K

Dovozce: KIK Sp. z o. k. Aleja 1000 - lecia Rzecz Polskiego 8, 15 - 111 Biatystok

Vyrobeno v Ciné



