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Dear customer,

Thank you for purchasing our product. Please read the following instructions carefully before first use
and keep this user manual for future reference. Pay particular attention to the safety instructions. If
you have any questions or comments about the device, please contact the customer line.

] www.alza.co.uk/kontakt
%) +44 (0)203 514 4411
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Safety Information

Read this manual carefully before use and keep it for future reference.

Usage Restrictions

This product should not be used by children younger than 8 years old or persons with
physical, sensory, or intellectual deficiencies, or limited experience or knowledge without the
supervision of a parent or guardian to ensure safe operation and to avoid any risks. Cleaning
and maintenance shall not be performed by children without supervision.

Children shall not play with this product. Ensure children and pets are kept at a safe distance
from the robot while it is operating.

This product is for floor cleaning in a home environment only. Do not use it outdoors, on
non-floor surfaces, or in a commercial or industrial setting.

Do not use the robot in an area suspended above ground level without a protective barrier.
Do not place the robot upside down. Do not use the LDS cover, robot cover, or bumper as a
handle for the robot.

Do not use the robot at an ambient temperature above 40°C or below 0°C or on a floor with
liquids or sticky substances.

Pick up any cables from the floor before using the robot to prevent it from dragging them
while cleaning.

Remove fragile or small items from the floor to prevent the robot from bumping into and
damaging them.

Keep hair, fingers, and other body parts away from the suction opening of the robot.

Keep the cleaning tool out of reach of children.

Do not place children, pets, or any items on top of the robot, regardless of whether it is
stationary or moving.

Do not use the robot to clean any burning objects.

Do not vacuum hard or sharp objects.

Make sure the robot is turned off and the auto-empty base is unplugged before cleaning or
performing maintenance.

Do not use a wet cloth to wipe or any liquid to rinse the robot and base. Washable parts
must be dried completely before installing and using them.

Please use this product in accordance with the instructions in the User Manual. Users are
responsible for any loss or damage that arises from improper use of this product.



Batteries and Charging

e Do not use any third-party battery or auto-empty base. Use only the RCS7 supply unit.

e Do not attempt to disassemble, repair, or modify the battery or auto-empty base on your
own.

e Do not place the auto-empty base near a heat source.

e Do not use a wet cloth or wet hands to wipe or clean the base's charging contacts.

e Do not improperly dispose of old batteries. Unneeded batteries should be discarded at an
appropriate recycling facility.

e |f the power cord becomes damaged or broken, stop using it immediately and contact after-
sales service.

e Make sure the robot is turned off when being transported and kept in its original packaging if
possible.

e [f the robot will not be used for an extended period, fully charge it, then turn it off and store
itin a cool, dry place. Recharge the robot at least once every 3 months to avoid over-
discharging the battery.

e This product contains batteries that can only be replaced by qualified technicians or after-
sales service.

Laser Distance Sensor

e The laser distance sensor complies with the IEC 60825-1:2014 standard for Class 1 laser
products and does not generate dangerous laser radiation.
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Robot

Spot Cleaning Button: Press to start spot
cleaning.

Power / Clean Button: Press and hold for 3
seconds to turn on or off. Press to start
cleaning after the robot is turned on.

. Dock Button: Press to send the robot back
to the base station. Press and hold for 3
seconds to disable Child Lock.

Status Indicator: Solid White: Cleaning or
cleanup completed, Blinking Orange: Error,
Solid Orange: Standby at low battery or
paused at low battery.

Note: Press any button on the robot to pause while the robot is cleaning or returning to charge. Child
Lock can be turned on and off through the Dreamehome App.



Robot and Sensors

Carpet Sensor

Side Brush

Main Brush
Main Wheel

Mop Extend Assembly,

Charging Contacts o

o Led Auxiliary Light

o Camera Indicator ( The camera indicator will

ligh up when the camera is activated)

o Al'IR Camera

o Al HD Camera

\\ o Microphone

/ o LDS Cover
/ o Laser Distance Sensor (LDS)
/ o

Bumper

o Bumper Window

3D Dual-Line Laser Sensors

Cliff Sensors
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Brush Guard Clips

Mop Pad Holder

Mounting Holes

Reset Button: Press and hold
for 3 seconds to restore to
factory settings.
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Wi-Fi Indicator

Edge Sensor

Auto-empty Vent
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Automatic Water
Refilling Inlet



Dust Box

- - Dust Box Cover Clip

Filter ~

Z+ Dust Box Clip

—————— Dust Box Cover
Filter Handle © T

~ Auto-empty Vent

Mop Assembly

Mop Pad Attachment ©
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Base Station

— Upper Cover

\H— | Clena Water Tank

Used Water Tank

Duist Tank Cover ,_—

Washboard

Ramp Extesion Plate

- Water Tank Clip

Note: The water hookup kit for auto refilling and draining needs to be purchased separately. (Only
available in specific regions)

Status Indicator: Solid white: The base

_ station is connected to power, Solid
| | Orange: The base station has an
error.

Auto-Detergent Compartment Dust Bag Slot

Filter
Signaling Area
Auto-empty Vent .

7 | . .
=Ll o Automatic Water Adding Outlet
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Reserved Slot for Connecting the Water ¢ e
. - =g ! @ 5
Hookup Kit for Auto Refilling and E I: ON
Draining U O: OFF
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=) . Power Port
Power Cord Storage Slot _4H |
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Note: The water hookup kit for automatic refilling and draining is sold separately. (Availability is
limited to specific regions.)

Preparing Your Home

Before Cleaning: Before starting the cleaning process, make sure to move away any items that are
unstable, fragile, valuable, or potentially dangerous. This includes cleaning up cables, cloths, toys,
hard objects, and sharp objects that are on the ground. These items could cause the robot to become
entangled, scratched, or knocked over, resulting in damage to both the robot and your belongings.
Clearing the area ensures that the robot can operate smoothly and efficiently without causing any
losses or issues.

Stairs and Sofas: Before beginning the cleaning, it's important to place a physical barrier at the edge
of any stairs and at the base of sofas. This helps to ensure that the robot can perform its cleaning
operations safely and smoothly, without the risk of falling down stairs or getting stuck under
furniture. A proper barrier prevents accidents and keeps the robot on the correct path during its
cleaning cycle.

- =
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Room Setup: Before starting the robot, open the door to the room that needs to be cleaned. Make
sure to place the furniture in its proper position to leave as much space as possible for the robot to
move around. This allows the robot to clean thoroughly, reaching all areas of the room without being
obstructed by large furniture items. A well-arranged room will allow the robot to clean efficiently and
effectively.

Well-lit Areas for Al Visual Sensors: The robot is equipped with an Al visual sensor, which allows it to
better recognize and avoid obstacles. These obstacles can include things like power cords, shoes, or
socks that may be lying on the floor. To ensure that the robot gets the most out of this Al visual
sensor, make sure that all areas where the robot will be cleaning are well-lit. Adequate lighting
allows the robot to detect and avoid objects more easily, which helps to prevent collisions or missed
areas during the cleaning process.

Note:

e  When using the robot for the first time, it's recommended that you follow it while it cleans.
This will allow you to remove any potential obstacles in real-time and ensure a smooth
cleaning process.

e To prevent the robot from failing to recognize areas that need cleaning, do not stand directly
in front of the robot, especially in front of thresholds, in hallways, or narrow places. The
robot's sensors may not function properly if blocked by objects or people.

e Avoid vacuuming hard or sharp objects like stones, steel balls, toy parts, or sharp debris such
as construction waste, broken glass, or nails. These items may damage the floor, the robot,
or the vacuum itself, and could also lead to malfunctions.
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Before Use

Place the Base Station and Connect to an Electrical Outlet:

Position the base station in an open area with a strong Wi-Fi signal. Ensure there is at least 1.5
meters of space in front of the base station and 5 cm on either side. Plug the power cord into the
base station and firmly insert it into an electrical outlet.

— Firmly insert the power cord upwards

L'n: - ‘Uif* | ) until the indicator turns on.

Note:

e Ensure no objects block the signaling area.
e To prevent water stains from affecting wooden or carpeted floors, it is recommended to
place the base station on tile or marble surfaces.

Install the Ramp Extension Plate:

Attach the ramp extension plate to the base station as shown. This will help the robot dock properly
during cleaning cycles.
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Remove the Robot's Protective Covers and Install the Mop Assembly:

e Carefully remove any protective covers from the robot.
e Install the mop assembly securely onto the robot following the provided instructions.

Connect the Robot to the Base Station:

Press and hold the Power button for 3 seconds to turn the robot on. Place the robot onto the base
station with the mop assembly facing toward the washboard. A voice notification will confirm that
the robot is connected to the base station.

Note: Fully charge the robot before its first use. If the robot doesn’t turn on after the battery is
depleted, manually place it on the base station to recharge.
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Add the Cleaning Solution:

e Remove the dust tank cover and pull out the auto-detergent compartment.

e Open the lid of the compartment and pour in the approved cleaning solution.

e Close the lid, insert the compartment back into the base station, and reinstall the dust tank
cover. The cleaning solution will be automatically added during operation.
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Note: Only use the officially-approved cleaning solution to avoid malfunctions. Ensure the auto-
detergent compartment clicks securely into place.

Add Water to the Clean Water Tank:

e Remove the clean water tank from the base station.
e Fill the tank with clean water.
e Reinsert the water tank into the base station.

Note: Do not use hot water in the water tank, as it may cause the tank to deform.
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Connecting with the Dreamehome App

Download the Dreamehome App

e Scanthe QR code on the robot or search for "Dreamehome" in the app store to download
and install the app.

QR Code

Note:

e  Only 2.4 GHz Wi-Fi is supported.

e Due to app updates, the actual steps may vary from those described here. Please follow the
instructions shown in the app based on the current version.

Add Device

e Open the Dreamehome app, tap the “+” icon in the upper right corner, and scan the same
QR code on the robot again to add the device. Follow the prompts to complete the Wi-Fi
connection.

Wi-Fi Indicator:
Blinking slowly: Attempting to connect.

Blinking quickly: Connecting.

QR Code , Solid light: Connected.
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How to Use

Fast Mapping: After configuring the network for the first time, follow the instructions in the app to
quickly create a map. The robot will begin mapping without cleaning. The mapping process will be
completed when the robot returns to the base station, and the map will be saved automatically.

Turn On/Off: Press and hold the Power button for 3 seconds to turn the robot on. The power
indicator will light up. Once on the base, the robot will automatically begin charging. To turn the
robot off, move it away from the base and press and hold the Power button for 3 seconds again.

Pause/Sleep: While the robot is running, press any button to pause it. If paused for more than 10
minutes, the robot will enter sleep mode. The power indicator and charging light will turn off. Press
any button to wake the robot.

Note:

o The robot will turn off automatically if left in sleep mode for more than 12 hours.
e If the robot is paused and placed on the base station, the charging process will end.

Auto Resume Cleaning: If the battery level is too low, the robot will return to the base station to
charge. After charging to the appropriate battery level, it will resume unfinished cleaning tasks.

Note: To use this feature, enable it in the app.

Do Not Disturb (DND) Mode: When in Do Not Disturb (DND) mode, the robot will not resume
cleaning, and the power indicator will turn off. By default, the DND mode is disabled. Use the app to
enable or adjust the DND settings. The default DND period is from 10:00 p.m. to 8:00 a.m.

Note:

e Scheduled cleaning tasks will not occur during the DND period.
e The robot will resume cleaning after the DND period ends.

Spot Cleaning: When the robot is in standby mode, briefly press the Spot Cleaning button. The robot
will clean an area of 1.5m x 1.5m and return to its starting point after completing the task.

Robot Restarting: If the robot stops responding or cannot be turned off, press and hold the Power
button for 10 seconds to force shutdown. Then, press and hold the Power button for 3 seconds to
turn it back on.

17



How to Use - Vacuum and Mop
Note: When using the mop assembly for the first time, the robot performs the "Vacuum and Mop'
task by default.

Start Cleaning: Press the Power button on the robot or use the app to start the cleaning task. The
robot will plan the optimal cleaning route and perform the task based on the created map.

Note:
e The mop pads will be cleaned before the robot starts mopping, please be patient.
e Do not move the base station, clean the water tank, the used water tank, or the washboard
during operation.
e Hot water cleaning can be enabled in the app for mop pad and base station cleaning tasks,
applicable to all modes. To prevent burns, do not touch the water outlet when the
washboard is running.

Auto Mop Washing: During cleaning, the robot will return to the base station to wash its mop pads
based on the cleaning frequency set in the app. The base station will refill the robot’s water tank, and
cleaning will resume.

9]

Note: If the robot returns to the base station for mop pad washing, the base station will not
automatically empty the dust box.
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Automatically Empty the Dust Box and Wash Mop Pads: After finishing the "Vacuum and Mop" task,
the robot returns to the base station to charge. The base station will automatically start emptying
the dust box and washing the mop pads.

Note:

e If the auto-empty feature is turned off in the app, the base station will not automatically
empty the dust box.
e The frequency of dust box emptying is determined by settings in the app.

Clean the Used Water Tank: After the robot completes a cleaning task, please clean the used water
tank to avoid unpleasant odours.

Mop after Vacuuming: Enable the Mop after Vacuuming function in the app. The robot will
automatically remove the mop assembly at the base station to vacuum the floor. Once vacuuming is
complete, the robot will return to the base station to reinstall the mop assembly, and the base
station will begin emptying the dust box. Afterward, the robot will start mopping with the main brush
and side brush raised.

Vacuum Only: Enable the Vacuum Only function in the app. The robot will automatically remove the
mop assembly at the base station and begin vacuuming.

Mop Only: Enable the Mop Only function in the app. The robot will check if the mop assembly is
installed at the base station. If it is not installed, the robot will attach the mop assembly and start
mopping with the main brush and side brush raised.
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Routine Maintenance

To keep the robot in optimal condition, it is recommended to follow the accessory usage guidelines in the
app or refer to the maintenance table below for routine care.

Maintenance Table:

Part

Maintenance Frequency

Replacement Period

Used Water Tank

After each use

/

Clean Water Tank

/

Every 6 to 12 months

Main Brush

/

Every 6 to 12 months

Dust Box's Filter

Once every 2 weeks

Every 3 to 6 months

Side Brush / Every 3 to 6 months
Mop Pad Holder / /
Washboard Once every 2 months /
Base Station's Signaling Area / /
Base Station's Charging Contacts / /
Base Station’s Auto-Empty Vent / /
Omnidirectional Wheel Once every month /
Edge Sensor / /
Laser Distance Sensor (LDS) / /
3D Dual-Line Laser Sensors / /
Carpet Sensor / /
Cliff Sensors / /
Bumper Window / /
Robot’s Charging Contacts Once every month /
Bumper / /
Robot’s Auto-Empty Vent / /
Robot’s Automatic Water Refilling Inlet / /
Bottom of the Robot Clean as needed /
Dust Box Clean as needed /
Dust Bag / Every 2 to 4 months
Mop Pad / Every 1 to 3 months

Note: Maintenance and replacement intervals depend on your usage of the robot.

to special circumstances, replace the parts accordingly.

20

If any issues arise due




Routine Maintenance

Washboard Base Cleaning:

Enable the washboard base cleaning function in the app. The robot will automatically exit the base
station. Remove the washboard and allow the base station to fill with water.

™
v
4

Use the cleaning tool to clean the washboard base. The base station will automatically pump out the
used water after a short while. Wipe the washboard base dry with a soft cloth.

Flip the washboard over and remove the roller cover, then remove the roller itself. Pull off the end
caps from the roller.

Wipers ¢

Note: If the roller cover is blocked by the wipers on both sides, rotate the roller to move the wipers
aside.
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Remove any tangled hair from the roller, and then reassemble all parts, aligning the corresponding
colors.

1

I —T\

[ (= — i
I 1

W o
—

Rinse the washboard with clean water and wipe it dry. Reinsert the washboard back into the base
station at an incline.

Note: Do not force the robot to return to the base station during cleaning.
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Used Water Tank Cleaning:

Remove the used water tank and pour out the remaining water.
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Note: Be cautious of the float ball inside the water tank, as it is a movable part. Avoid using excessive
force to prevent damage.

Dust Bag Replacement:

Remove the dust tank cover and discard the dust bag.

Note: Pulling the handle upward will seal the bag to prevent dust from spilling.
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Wipe the dust filter with a dry cloth.

Install a new dust bag.

Reattach the dust tank cover securely.
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Dust Box and Filter Maintenance:
Open the robot’s dust box cover and press the dust box clip to remove the dust box.

Note: Do not use brushes, fingers, or sharp objects to clean the filter, as this may cause damage.

Rinse the dust box and filter with clean water. Let them air dry for at least 24 hours before
reinstallation.

Note: Use only clean water to rinse the dust box and filter. Do not use any detergents. Use the dust
box and filter only when they are completely dry.
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Main Brush Maintenance:

Press the brush guard clips inward to release the brush guard and remove the brush from the robot.

Remove the brush covers at both ends of the brush. Use the provided cleaning tool to remove any
hair tangles. Reinstall the brush covers, then secure the brush back into the robot, pressing on the
guard to lock it in place.

Side Brush Maintenance

Unscrew the side brush with a screwdriver, remove any tangled hair, and screw it back into place
after cleaning.
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Mop Pad Holder:

Remove the mop pad holder and clean it thoroughly to ensure it functions properly.

Omnidirectional Wheel

Use a small screwdriver to carefully separate the axle and tire of the omnidirectional wheel.

Note:

e Avoid using excessive force to prevent damage.
e Rinse the wheel under running water to remove any dirt or debris.
e Allow the wheel to dry completely before reattaching it to the robot.
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Sensor and Charging Contact Maintenance
Wipe sensors and charging contacts of the robot by using a soft and dry cloth, as shown in the below
figure:

_# o AlVisual Sensor
Laser Distance Sensor A}

(LDS) i &\ S

Line Laser Sensors

o Edge Sensor

o Bumper

o Charging Contacts

Cliff Sensors

o Carpet Sensor

Note: Avoid using a wet cloth as it may damage sensitive components inside the robot and base
station.

Charging Contacts: Clean the charging contacts and the signalling area of the base station using a
soft, dry cloth. Make sure both the robot's charging contacts, and the base station's contacts are free
of dust or debris to ensure proper charging functionality.
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Auto-Empty Vents: Clean the auto-empty vents on both the robot and the base station using a soft,
dry cloth. This helps maintain proper suction and ensures that debris is effectively removed during
the auto-empty process.

Mop Pad Maintenance
Replace the Mop Pad: Remove the mop pad from the mop pad holder and replace it with a new one.

Battery Maintenance: The robot is equipped with a high-performance lithium-ion battery pack. To
ensure optimal battery performance, keep the battery fully charged for daily use. If the robot will not
be used for an extended period, turn it off and store it safely. To prevent battery damage from over-
discharge, recharge the robot at least once every three months.
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Troubleshooting

Problem

Solution

The robot will not turn
on.

The battery is low. Recharge the robot on the base and try again. Ensure the battery is
kept between 32°F (0°C) and 104°F (40°C), as extreme temperatures may prevent it from
operating.

The robot will not
charge.

The base station may not be connected to power. Ensure the power cord is properly
plugged in. Check the charging contacts on both the robot and the base for dirt or
foreign objects and clean if necessary.

The robot fails to
connect to Wi-Fi.

The Wi-Fi password may be incorrect. Re-enter the correct password. Ensure the robot
supports a 2.4 GHz Wi-Fi connection (it does not support 5 GHz). Make sure the Wi-Fi
signal is strong. If everything is correct, restart the app and try configuring the robot
again.

The robot cannot find
and return to the base
station.

The base station might have been moved, or the robot was removed improperly. Ensure
the base is properly plugged in and the robot is placed correctly for charging. Remove
any obstructions near the base. If the robot is too far away, manually place it on the
base. Clean the base station’s signaling area to remove dust or debris.

The robot gets stuck in
front of the base
station and cannot
return.

Ensure there are no obstructions within 5 cm of the left or right sides, and within 1.5 m
in front of the base station. Check for route blockages or closed doors. Wet floors may
cause the robot to get stuck, so dry the area or move the base station. Ensure the ramp
extension plate is installed properly if needed.

The robot will not turn
off.

The robot cannot be turned off while charging. Move it away from the base station, then
press and hold the power button for 3 seconds to turn it off. If the robot still doesn’t
turn off, press and hold the power button for 10 seconds to force shutdown. If the issue
persists, contact after-sales service.

The charging speed is
slow.

It takes about 4.5 hours to fully charge the robot when the battery is low. If the robot is
operated outside of the recommended temperature range, charging speed may slow.
Ensure that the charging contacts on the robot and base are clean and dry.

The noise increases
while the robot is
operating.

Check whether the dust box filter is clogged. Clean or replace it if necessary. Remove
any hard objects or debris from the dust box, main brush, or side brush. Adjust the
suction mode to Standard or Quiet if needed.

The robot moves
without following the
set route.

Clear objects like power cords, shoes, or other obstacles from the floor. Wet or slippery
surfaces can cause the wheels to slip, so dry these areas before operating. Wipe the
bumper window and 3D dual-line laser sensors with a soft cloth to keep them clean and
unobstructed.
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The robot misses rooms
to be cleaned.

Ensure that the doors to rooms are open and that there are no raised thresholds the
robot cannot cross. Wet or slippery floors may cause the robot to malfunction, so
ensure the floor is dry.

The robot will not resume
cleaning after charging.

Verify that the robot is not set to "Do Not Disturb" (DND) mode, which can prevent it
from resuming cleaning. If the issue persists, manually place the robot on the base
station or restart it using the app or control button.

The station cannot
automatically empty the
dust box.

Check whether the dust bag in the dust tank is full. If not, inspect for any blockages in
the auto-empty vents of the robot, base station, or dust box, and clean them.

The water level in the
washboard is abnormal.

Check whether the seal on the used water tank is loose or improperly installed. Press
down gently on the used water tank to ensure it is seated correctly. Check for any
blockages in the washboard or the sewage drain and clean them. Ensure that only
officially-approved cleaning solution is used.

The mop pad holder is
raised abnormally.

Remove the mop pad holder and check for any foreign objects stuck in it. If the issue
persists, restart the robot. If the problem continues, contact after-sales service.

There is water under the
clean water tank or
around the seal.

When removing the clean water tank, some water in the pipe may spill out. This is
normal. Wipe the area with a dry cloth.

Specifications

Robot
Specification

Details

Model

RLX63CE / RLX63CE-2

Charging Time

Approximately 4.5 hours

Rated Voltage

14.4V =

Rated Power

75W

Operation Frequency

2400-2483.5 MHz

Maximum Output Power

Less than 20 dBm
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Base Station

Specification Details

Model RCXE0307 / RCXE0307-5
Rated Input 220-240V ~ 50-60 Hz
Rated Output 20V=2A

Rated Power (during dust emptying) 700 W

Rated Power (during hot water cleaning) 1160 W

Rated Power (during charging and drying) 89

Important: Keep a minimum distance of 20 cm between the antenna and the user's body for safety
during normal operation.

Note:
e The rated power during hot water cleaning is based on a representative water temperature
of 25°C.
e The rated power during charging and drying is based on the full load operating condition.

Battery Disposal and Removal
The built-in lithium-ion battery contains substances harmful to the environment. When disposing of
the battery, follow these safety guidelines:

e Have the battery removed by qualified technicians for recycling.
e The battery must be removed before the robot is scrapped.
e Disconnect the appliance from the mains before removing the battery.

CAUTION:

e Disconnect the power and drain the battery as much as possible before removal.
e Avoid exposing the battery to high temperatures to prevent risks of explosion.

Removal Guide:

e Turn the robot upside down and use a proper tool to remove the screws on the back. Then,
lift off the cover.
e Unplug the terminals between the battery and the PCB board to remove the battery.
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Warranty Conditions

A new product purchased in the Alza.cz sales network is guaranteed for 2 years. If you need repair or
other services during the warranty period, contact the product seller directly, you must provide the
original proof of purchase with the date of purchase.

The following are considered to be a conflict with the warranty conditions, for which the claimed
claim may not be recognized:

e Using the product for any purpose other than that for which the product is intended or failing to
follow the instructions for maintenance, operation, and service of the product.

e Damage to the product by a natural disaster, the intervention of an unauthorized person or
mechanically through the fault of the buyer (e.g., during transport, cleaning by inappropriate
means, etc.).

e Natural wear and aging of consumables or components during use (such as batteries, etc.).

e Exposure to adverse external influences, such as sunlight and other radiation or electromagnetic
fields, fluid intrusion, object intrusion, mains overvoltage, electrostatic discharge voltage
(including lightning), faulty supply or input voltage and inappropriate polarity of this voltage,
chemical processes such as used power supplies, etc.

e [f anyone has made modifications, modifications, alterations to the design or adaptation to
change or extend the functions of the product compared to the purchased design or use of non-
original components.
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EU Declaration of Conformity

This equipment is in compliance with the essential requirements and other relevant provisions of EU
directives.

C€

WEEE

This product must not be disposed of as normal household waste in accordance with the EU Directive
on Waste Electrical and Electronic Equipment (WEEE - 2012/19 / EU). Instead, it shall be returned to
the place of purchase or handed over to a public collection point for the recyclable waste. By
ensuring this product is disposed of correctly, you will help prevent potential negative consequences
for the environment and human health, which could otherwise be caused by inappropriate waste
handling of this product. Contact your local authority or the nearest collection point for further
details. Improper disposal of this type of waste may result in fines in accordance with national
regulations.
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Vazeny zakazniku,

Dékujeme vam za zakoupeni naseho produktu. Pfed prvnim pouZitim si prosim peclivé prectéte
nasledujici pokyny a uschovejte si tento ndvod k pouziti pro budouci pouziti. Zvlastni pozornost
vénujte bezpecnostnim pokyndm. Pokud mate k pfistroji jakékoli dotazy nebo pfipominky, obratte se
na zakaznickou linku.

1] www.alza.cz/kontakt
%) +420225340111
Dovozce Alza.cz a.s., Jankovcova 1522/53, HoleSovice, 170 00 Praha 7, www.alza.cz
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Bezpecnostni informace

Pfed pouzitim si peclivé prectéte tento navod a uschovejte jej pro budouci pouziti.
Omezeni pouzivani

e Tento vyrobek by nemély pouzivat déti mladsi 8 let nebo osoby s télesnymi, smyslovymi nebo
dusevnimi nedostatky nebo s omezenymi zkusenostmi ¢i znalostmi bez dozoru rodicd nebo
opatrovnik(, aby se zajistila bezpe¢na obsluha a predeslo se pfipadnym rizikiim. Cisténi a
Udrzbu nesmi provadét déti bez dozoru.

e Détisi s timto vyrobkem nesmi hrat. Zajistéte, aby se déti a domdci zvifata béhem provozu
robota nachdzela v bezpecné vzdalenosti.

e Tento vyrobek je uréen pouze k Cisténi podlah v domacim prostfedi. Nepouzivejte jej venku,
na jiné nez podlahové povrchy ani v komerénim ¢i primyslovém prostredi.

e NepouZivejte robota v prostoru zavéseném nad Urovni zemé bez ochranné bariéry.

e Neumistujte robota vzhliru nohama. NepouZivejte kryt LDS, kryt robota ani naraznik jako
rukojet robota.

e Nepouzivejte robota pfi okolni teploté vyssi nez 40 °C nebo nizsi nez 0 °C nebo na podlaze s
kapalinami nebo lepkavymi latkami.

e Pfed poutZitim robota seberte z podlahy vSechny kabely, abyste zabranili jejich tahani pfi
uklidu.

e QOdstrante z podlahy kiehké nebo malé pfedméty, aby do nich robot nenarazil a neposkodil
je.

o Nepfiblizujte vlasy, prsty a jiné ¢asti téla k sacimu otvoru robota.

e UdrzZujte Cistici ndstroj mimo dosah déti.

e Nepokladejte na robota déti, domdci zvifata ani Zadné predméty, at uz je robot v klidu nebo v
pohybu.

o Nepouzivejte robota k ¢isténi hoficich predméta.

e Nevysavejte tvrdé nebo ostré predméty.

e Pred Cisténim nebo Udrzbou se ujistéte, Ze je robot vypnuty a zakladna s automatickym
vyprazdiiovanim je odpojend od sité.

e K otirani robota a zdkladny nepouZivejte mokry hadfik ani Zadnou tekutinu. Omyvatelné dily
musi byt pfed instalaci a pouZitim zcela vysuseny.

e Tento vyrobek pouZivejte v souladu s pokyny uvedenymi v navodu k pouZziti. UZivatelé nesou
odpovédnost za veskeré ztraty nebo skody, které vzniknou v disledku nespravného pouzivani
tohoto vyrobku.
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Baterie a nabijeni

Nepouzivejte zadné baterie jinych vyrobcU ani zakladnu s automatickym vybijenim.
Pouzivejte pouze napajeci jednotku RCS7.

Nepokousejte se sami rozebirat, opravovat nebo upravovat baterii nebo zakladnu s
automatickym vyprazdiovanim.

Neumistujte automaticky vyprazdriovanou zékladnu do blizkosti zdroje tepla.

K otirani nebo cisténi nabijecich kontakt( zakladny nepouzivejte mokry hadfik ani mokré
ruce.

Nevyhazujte staré baterie nespravnym zplsobem. Nepotiebné baterie by mély byt
zlikvidovany v pfislusném recyklaénim zaftizeni.

Pokud se napajeci kabel poskodi nebo zlomi, okamzité jej prestante pouzivat a kontaktujte
poprodejni servis.

Dbejte na to, aby byl robot pfi pfepravé vypnuty a pokud mozno uloZeny v plvodnim obalu.
Pokud nebudete robota delsi dobu pouzivat, plné ho nabijte, poté ho vypnéte a ulozte na
chladném a suchém misté. Robota dobijejte alespon jednou za 3 mésice, aby nedoslo k
nadmérnému vybiti baterie.

Tento vyrobek obsahuje baterie, které mize vyménit pouze kvalifikovany technik nebo
poprodejni servis.

Laserovy snimac vzdalenosti

Laserovy snimac vzdalenosti splfuje pozadavky normy IEC 60825-1:2014 pro laserové
vyrobky tfidy 1 a nevytvafi nebezpecné laserové zareni.
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Prehled zarizeni

Obsah baleni (Dreame X40 Ultra)

Zakladnova
stanice

= N
B[—
Napajeci kabel

Mopovaci podlozka Drzak na mop x2Prachovy sdcek x2 Nastroj na

x2

(predinstalovana)

EH U]
b

Rozsitujici deska
rampy zakladni
stanice

UZivatelska
pfirucka

Pfihradka na
automaticky praci
prostredek
(predinstalovanad)

/I L

5]

Cistici roztok
(1 Cisténi
predinstalovany)

Obsah baleni (Dreame X40 Ultra Complete)

Zakladnova
stanice

=
ECo—
Napajeci kabel

Nastroj na
cisténi

Hlavni kartac

LRI

Pfihradka na
automaticky praci
prostiedek
(predinstalovana)

Mopovaci podlozka Driak namopx2  Prachovy sacek x2 (1
x2 predinstalovany)

UZivatelska
pfirucka

Rozsifujici deska
rampy zakladni stanice

(predinstalovana)

N T 1 0 ®)
N B ||C

Podlozka pod Cistici roztok
mop x12

Bocni Prachové boxy
kartac x2 Filtr x3

Prachovy
sacek x2
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Robot

Tlacitko bodového cCisténi: Stisknutim
spustite bodové cisténi.

Tladitko zapnuti/vypnuti/¢isténi: Stisknutim
a podrzenim po dobu 3 sekund se zapne
nebo vypne. Po zapnuti robota stisknéte pro
zahajeni dklidu.

) Tlac¢itko doma: Stisknutim tladitka odeslete
robota zpét do zakladni stanice. Stisknutim a

podrZenim po dobu 3 sekund vypnete détsky
zamek.

Indikator stavu: Blika oranzové: Chybny,
Stéle sviti oranZové: Pohotovostni rezim pri
vybiti baterie nebo pozastaveni pti vybiti
baterie.

Poznamka: Stisknutim libovolného tlacitka na robotu pozastavite uklid nebo navrat k nabijeni. Détsky
zadmek Ize zapnout a vypnout prostiednictvim aplikace Dreamehome.
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Robot a senzory

2 Pomocné svétlo

o Indikator kamery (Indikator kamery se rozsviti,
kdyzZ je kamera aktivovana)

o IR kamera s umélou inteligenci
o~ Kamera AIHD

o Mikrofon

o Obal LDS

o Laserovy snimac vzdalenosti (LDS)

-~ Naraznik

o Okno narazniku

= 3D dvouradkové laserové senzory

Senzor koberce

Viesmérové kolo

Bocni kartac

Ochrana kartaci

Hlavni karta¢ © T

Hlavni kolo

Hlavni kolo *©

Fl
|||'|
|

il
f |\L:

Spony na ochranu kartaca

O T
L
"
o

Vysuvna sestava mopu | 1@ ®)
far ’ | ) Montdzni otvory drzdku mopové
H.J:.;_;\e__ff podlozky

- . Tladitko Reset: Stisknutim a
Obalka : podrzenim po dobu 3 sekund
obnovite tovarni nastaveni.
Nabijeci kontakty «

Indikator Wi-Fi

Snimac hran

Automatické
dopliiovani vody

Automatické vyprazdnéni ventilace

4
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Prachovy box

0 Spona krytu prachové schranky

Filtr o

Z+ Klip na prachovou krabic¢ku

—+———— Kryt prachové schranky
Rukojet filtru o T

- Automatické vyprazdnéni ventilace

Sestava mopu

Plocha pro upevnéni
mopové podlozky

E’"-:'.-'.-"ﬁ‘-..--:'-":-"'-"fj

l'-ll

e:-* f:*'::;-y'

Drzdk mopové PodloZka pod mop
podloZky
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Zakladnova stanice

_i_c Horni kryt

Pouzitd nadrz na vodu . Nadrz na vodu Clena

Kryt praichové nadrze -

Valecky ©

Klip pro vodni nadrz o - Klip pro vodni nadrz

Plovouci mi¢

Poznamka: Sadu pro pfipojeni vody pro automatické doplfiovani a vypousténi je tfeba zakoupit
zvlast. (K dispozici pouze v uréitych regionech)

Ukazatel stavu: Stale sviti bile:

— ji_ S Zakladnova stanice je pfipojena k

| = | napajeni, Sviti oranZové: Zakladnova
stanice ma chybu.

Y 2 ot hovy séek
Ptihradka na automaticky praci prostiedek ] VOr pro prachovy sace
Filtr oz
Signaliza¢ni oblast

Automatické vyprazdnéni ventilace .

vody
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Vyhrazeny slot pro pfipojeni sady pro
pfipojeni vody pro automatické
doplfiovani a vypousténi vody U vypnuti

—1T - A}
., =) . Napdjeci port
Slot pro ulozZeni _4H |

I: zapnuti O:

napajeciho kabelu

Poznamka: Sada pro pripojeni vody pro automatické doplfiiovani a vypousténi se prodava
samostatné.

Priprava vaseho domova

Pred cisténim: Pred zahdjenim uklidu se ujistéte, Ze jste odstranili vSechny nestabilni, kiehké, cenné
nebo potencidlné nebezpecné predméty. To zahrnuje Uklid kabel(, latek, hracek, tvrdych predmétd a
ostrych pfedmét(, které se nachazeji na zemi. Tyto predméty by mohly zplsobit zamotani,
poskrabani nebo prevraceni robota, coz by mohlo vést k poskozeni robota i vasich véci. Vycisténi
prostoru zajisti, Ze robot bude moci pracovat hladce a efektivné, aniz by doslo k jakymkoli ztratam
nebo problémim.

Schody a pohovky: Pfed zahdjenim uklidu je dllezité umistit fyzickou zabranu na okraj schodisté a na
zakladnu pohovky. To pomdize zajistit, aby robot mohl provadét uklid bezpecné a hladce, bez rizika
padu ze schodll nebo uviznuti pod nabytkem. Vhodna zdbrana zabrani nehodam a udrzi robota
béhem uklidového cyklu na sprdvné draze.

AT
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Nastaveni mistnosti: Pfed spusténim robota oteviete dvefe do mistnosti, kterou je tfeba vycistit.
Ujistéte se, Ze je ndbytek umistén na sprdvném misté, aby robot mél co nejvice prostoru pro pohyb.
To robotovi umozni dikladny uklid, pfi kterém dosahne do vsech ¢asti mistnosti, aniz by mu
prekazely velké kusy ndbytku. Dobre uspofddand mistnost umozni robotovi U¢inny a efektivni dklid.

Dobfie osvétlené oblasti pro vizudlni senzory Al: Robot je vybaven vizualnim senzorem Al, ktery mu
umoznuje lépe rozpoznavat prekazky a vyhybat se jim. Mezi tyto prekazky mohou patfit napfiklad
napajeci kabely, boty nebo ponozky, které mohou leZet na podlaze. Chcete-li zajistit, aby robot co
nejlépe vyuzil tento Al vizualni senzor, ujistéte se, Ze vSechny oblasti, kde bude robot uklizet, jsou
dobre osvétlené. Dostatecné osvétleni umoznuje robotovi snadnéji detekovat predmeéty a vyhybat se
jim, coz pomdaha predchazet kolizim nebo vynechanym oblastem béhem uklidu.

Poznamka:

e  Pfi prvnim pouZiti robota doporucujeme, abyste ho pfi CiSténi sledovali. To vdm umozni
odstranit pfipadné prekazky v redlném case a zajisti hladky pribéh uklidu.

e Aby robot nerozpoznal mista, ktera je tfeba uklidit, nestljte pfimo pred robotem, zejména
pred prahy, na chodbdach nebo na uzkych mistech. Senzory robota nemusi spravné fungovat,
pokud jsou blokovany pfredméty nebo lidmi.

e Nevysavejte tvrdé nebo ostré predméty, jako jsou kameny, ocelové kulicky, ¢asti hracek nebo
ostré necistoty, jako je stavebni odpad, rozbité sklo nebo hrebiky. Tyto pfedméty mohou
poskodit podlahu, robota nebo samotny vysavac a mohly by také vést k porucham.
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Pred pouzitim

Umistéte zakladnovou stanici a pfipojte ji k elektrické zasuvce:

Zakladnovou stanici umistéte na volné prostranstvi se silnym signdlem Wi-Fi. Zajistéte, aby pred
zakladnovou stanici byl prostor alespon 1,5 metru a 5 cm po obou stranach. Zapojte napajeci kabel
do zdkladni stanice a pevné jej zasurite do elektrické zasuvky.

I

\

|

I

|4‘ I: zapnuti O:
= vypnuti

- — Pevné zasunte napajeci kabel smérem
= S L
| | |_T =1 ) nahoru, dokud se nerozsviti kontrolka.

Poznamka:

o Ujistéte se, Ze signaliza¢ni prostor neblokuji Zadné predméty.
e Abyste zabranili vzniku skvrn od vody na dfevénych nebo kobercovych podlahach,
doporucujeme umistit zakladni stanici na dlazdice nebo mramorové povrchy.
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Nainstalujte rozsifujici desku rampy:
Pripevnéte prodluzovaci desku rampy k zakladni stanici podle obrazku. To pomf(iZe robotu spravné
dokovat béhem disticich cykld.

_ﬁ !!'1'-'2_--,___ -
Odstraite ochranné kryty robota a nainstalujte sestavu mopu:
e QOpatrné sejméte z robota vSechny ochranné kryty.
e Sestavu mopu pevné namontujte na robota podle dodanych pokyn.

P¥ipojte robota k zakladnové stanici:

Robota zapnete stisknutim a podrZenim tlacitka napdajeni po dobu 3 sekund. Umistéte robota na
zakladni stanici sestavou mopu smérem k myci desce. Hlasové upozornéni potvrdi, Ze je robot
pfipojen k zakladni stanici.

Poznamka: Pred prvnim pouzitim robota plné nabijte. Pokud se robot po vybiti baterie nezapne,
umistéte jej ru¢né na zakladni stanici, aby se dobil.
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P¥idejte Cistici roztok:

e Odstrante kryt prachové nadoby a vytahnéte pfihradku na automaticky Cistici prostfedek.

e Oteviete viko prihradky a nalijte schvaleny Cistici roztok.

e Zavrete viko, vloZte prihradku zpét do zakladni stanice a znovu nainstalujte kryt zasobniku na
prach. Cistici roztok se bude automaticky pridavat béhem provozu.

m

iy H
i

Poznamka: Aby nedoslo k porucham, pouzZivejte pouze oficidlné schvaleny Cistici roztok. Ujistéte
se, ze prihradka na automaticky Cistici prostfedek bezpecné zapadla na své misto.

Dopliite vodu do nddrze na Cistou vodu:

¢ Vyjméte nddrzku na Cistou vodu ze zakladni stanice.
e Naplnte nadrz ¢istou vodou.
e Znovu vloZte nadrzku na vodu do zakladni stanice.

Poznamka: V nadrZce na vodu nepouzivejte horkou vodu, protoze by mohlo dojit k jeji deformaci.
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Pripojeni k aplikaci Dreamehome

Stahnéte si aplikaci Dreamehome

e Stahnéte a nainstalujte aplikaci naskenovanim QR kédu na robotovi nebo vyhledanim
"Dreamehome" v obchodé s aplikacemi.

QR kéd

Poznamka:

e Podporovana je pouze Wi-Fi 2,4 GHz.
e Vzhledem k aktualizacim aplikace se skutecny postup muze lisit od zde popsaného.
Postupujte podle pokynl uvedenych v aplikaci podle aktualni verze.

Pridat zafizeni

e Otevrete aplikaci Dreamehome, klepnéte na ikonu "+" v pravém hornim rohu a znovu
naskenujte stejny QR kdd na robotovi, abyste zatizeni ptidali. Podle pokyn( dokoncete
pfipojeni Wi-Fi.

Indikator Wi-Fi:
Pomalu blika: Pokus o ptipojeni.
Rychle blika: Pripojeni.

QR kéd Stalé svétlo: Pfipojeno.
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Jak pouzivat

Rychlé mapovani: Po prvnim nastaveni sité postupujte podle pokyn( v aplikaci a rychle vytvorte
mapu. Robot zahaji mapovani bez Cisténi. Proces mapovani bude dokoncen, jakmile se robot vrati k
zakladni stanici, a mapa se automaticky ulozi.

Zapnuti/vypnuti: Robota zapnete stisknutim a podrzenim tlacitka napéjeni po dobu 3 sekund.
Rozsviti se indikator napdjeni. Po zapnuti zakladny se robot zacne automaticky nabijet. Chcete-li
robota vypnout, odsufite jej od zakladny a znovu stisknéte a podrzte tlacitko napajeni po dobu 3
sekund.

Pauza/spanek: Stisknutim libovolného tladitka robota pozastavite. Pokud bude robot pozastaveny
déle nez 10 minut, prejde do rezimu spanku. Indikator napajeni a kontrolka nabijeni zhasnou.
Stisknutim libovolného tlacitka robota probudite.

Poznamka:

e Pokud robot zlistane v reZimu spanku déle nez 12 hodin, automaticky se vypne.
e Pokud je robot zastaven a polozen na zakladni stanici, proces nabijeni se ukondi.

Cisténi automatického resumé: Pokud je Uroveri nabiti baterie pfili§ nizka, robot se vrati do zakladni
stanice, aby se nabil. Po nabiti na odpovidajici Uroven baterie bude pokracovat v nedokoncenych
uklidovych ukolech.

Poznamka: Chcete-li tuto funkci pouZivat, povolte ji v aplikaci.

Rezim Nerusit (DND): V reZimu DND (Nerusit) robot nepokracuje v uklidu a indikator napajeni
zhasne. Ve vychozim nastaveni je rezim DND vypnut. Pomoci aplikace povolte nebo upravte
nastaveni rezimu DND. Vychozi doba DND je od 22:00 do 8:00 hodin.

Poznamka:

e Napldnované uklidové ulohy se béhem obdobi DND neprovadéji.
e  Po uplynuti doby DND bude robot pokracovat v uklidu.

Bodové cisténi: V pohotovostnim rezimu robota kratce stisknéte tlacitko Spot Cleaning. Robot vycisti
oblast o rozmérech 1,5 x 1,5 m a po dokonceni ukolu se vrati do vychoziho bodu.

Restartovani robota: Pokud robot pfestane reagovat nebo jej nelze vypnout, stisknéte a podrite
tlacitko napajeni po dobu 10 sekund, ¢imZ si vynutite vypnuti. Poté stisknéte a podrzte tlacitko
napajeni po dobu 3 sekund, abyste jej znovu zapnuli.
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Jak pouzivat — vysavani a mopovani

Poznamka: Pfi prvnim pouZiti sestavy mopu robot ve vychozim nastaveni provede ulohu "Vysat a
vytfit".

Zahajeni cisténi: Stisknéte tlacitko napdjeni na robotu nebo pouZijte aplikaci pro spusténi dklidu.
Robot naplanuje optimalni trasu Uklidu a provede ukol na zakladé vytvorené mapy.

”
|
|

p—

Poznamka:
e NezZ robot zaéne vytirat, budou podlozky mopu vycistény, budte prosim trpélivi.
e Béhem provozu nepfemistujte zakladni stanici, necistéte nadrzku na vodu, nadrzku na
pouzitou vodu ani myci desku.
o Cisténi horkou vodou Ize v aplikaci povolit pro Gkony ¢&isténi podlozky mopu a zékladni
stanice, coZ plati pro vSechny rezimy. Abyste predesli popdleninam, nedotykejte se vystupu
vody, kdyZ je myci deska v provozu.

Automatické myti mopu: Béhem uklidu se robot vrati do zakladni stanice, aby umyl své mopové
polstarky na zakladé frekvence uklidu nastavené v aplikaci. Zakladni stanice doplni nddrzku robota na
vodu a uklid bude pokracovat.

Poznamka: Pokud se robot vrati k zakladni stanici kvlli myti mopové podlozky, zakladni stanice
automaticky nevyprazdni prachovy box.
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Automatické vyprazdiovani prachové nadoby a prani mopovych polstarki: Po dokonceni ukolu
"Vysavani a mopovani" se robot vrati do zakladni stanice, kde se nabije. Zakladni stanice automaticky
zacne vyprazdnovat prachovy box a prat mopové podlozky.

Poznamka:

e Pokud je funkce automatického vyprazdiovani v aplikaci vypnutd, zakladni stanice nebude
automaticky vyprazdriiovat prachovou schranku.
e  Frekvence vyprazdfovani prachové schranky je uréena nastavenim v aplikaci.

Vycistéte nadrz na pouzitou vodu: Po dokonceni uklidu vycistéte nadrzku na pouZitou vodu, abyste
zabranili nepfijemnému zdpachu.

Po vysdvani vytiete: V aplikaci povolte funkci Mop po vysavani. Robot automaticky sejme sestavu
mopu na zakladni stanici a vysaje podlahu. Po dokonceni vysavani se robot vrati k zakladni stanici,
aby sestavu mopu opét nasadil, a zakladni stanice zacne vyprazdnovat prachovy box. Poté robot
zacne vytirat se zdvizenym hlavnim a bo¢nim kartacem.

Pouze vysavani: V aplikaci povolte funkci Pouze vysdvani. Robot automaticky sejme sestavu mopu na
zakladni stanici a za¢ne vysdvat.

Pouze mop: V aplikaci povolte funkci Pouze mop. Robot zkontroluje, zda je na zakladni stanici
nainstalovana sestava mopu. Pokud neni nainstalovana, robot pfipoji sestavu mopu a zatne mopovat
se zdvizenym hlavnim a bo¢nim kartaéem.

51



Bézna udrzba

Chcete-li udrzet robota v optimalnim stavu, doporucujeme dodrZzovat pokyny pro pouZivani
pfislusenstvi v aplikaci nebo se podivat na niZe uvedenou tabulku udrzby pro béZznou péci.

Tabulka udrzby:

Cast

Frekvence udrzby

Obdobi vymény

Pouzita nadrz na vodu

Po kazdém poutziti

/

N4adrz na cistou vodu

/

Kazdych 6 aZz 12 mésicl

Hlavni kartac

/

Kazdych 6 az 12 mésicl

Filtr prachového boxu

Jednou za 2 tydny

Kazdych 3 az 6 mésicu

Boc¢ni kartac

/

Kazdych 3 az 6 mésicl

Drzak mopové podlozky / /
Valecky Jednou za 2 mésice /
Signaliza¢ni oblast zakladnové stanice / /
Nabijeci kontakty zakladnové stanice / /
Automatické vyprazdriovani ventilu zakladnové stanice / /
Vsesmérové kolo Jednou za mésic /
Snimaé hran / /
Laserovy snimac vzdalenosti (LDS) / /
3D dvouradkové laserové senzory / /
Senzor koberce / /
Senzory prekaiek / /
Okno narazniku / /
Nabijeci kontakty robota Jednou za mésic /
Naraznik / /
Automatické vyprazdnéni ventilaéniho otvoru robota / /
Automatické doplriovani vody do robota / /
Spodni ¢ast robota Cisténi podle potieby /
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Prachovy box

Cisténi podle potieby

/

Prachovy sacek

/

Kazdé 2 az 4 mésice

Podlozka pod mop

/

Kazdé 1 az 3 mésice

Poznamka: Intervaly Udrzby a vymény zavisi na zplsobu pouZzivani robota. Pokud se v disledku
zvlastnich okolnosti vyskytnou néjaké problémy, vyménte dily odpovidajicim zplsobem.

BéZna udriba

Cisténi zakladny:

Povolte v aplikaci funkci ¢isténi podlozky. Robot automaticky opusti zakladni stanici. Vyjméte myci
desku a nechte zakladni stanici naplnit vodou.

Pomoci Cisticiho ndstroje vycistéte zakladnu myci desky. Zakladni stanice po kratké dobé automaticky
odcerpa pouzitou vodu. Otrete zdkladnu myci desky do sucha mékkym hadrikem.

(W

)
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Otocte myci desku a sejméte kryt valce, poté vyjméte samotny vdlec. Stahnéte koncové krytky z
valecku.

Stérace o

Poznamka: Pokud je kryt valce blokovan stéraci na obou strandch, otocte valcem a posurite stérace
stranou.

Odstrante z valecku vSechny zamotané vlasy a poté vSechny ¢asti znovu sestavte a zarovnejte je
podle pfislusnych barev.

Oplachnéte myci desku Cistou vodou a otfete ji do sucha. Znovu vloZzte myci desku do zakladni stanice
pod sklonem.

Pomoci aplikace nebo stisknutim tlacitka Vratit na stanici na robotovi jej odeslete zpét na
zakladnovou stanici.

Poznamka: Béhem Cisténi robota nenutte, aby se vratil do zakladni stanice.
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Cisténi nadrzi na pouzitou vodu:

Vyjméte nadrzku na pouZitou vodu a vylijte zbytek vody.
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Poznamka: Davejte pozor na plovdkovou kouli uvnitf nddrze na vodu, protoZe se jedna o pohyblivou
¢ast. Nepouzivejte nadmérnou silu, aby nedoslo k jejimu poskozeni.

Vyména prachového sacku:

Sejméte kryt prachové nadrZe a vyhodte prachovy sacek.

Poznamka: Zatahnutim za rukojet smérem nahoru se sacek uzavie, aby se zabranilo rozsypani
prachu.
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Ottete prachovy filtr suchym hadfikem.

Nainstalujte novy prachovy sacek.

Znovu pevné nasadte kryt prachové nadrze.
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Udrzba prachového boxu a filtru:
Otevrete kryt prachové schranky robota a stisknutim spony prachové schranky ji vyjméte.

Poznamka: K cisténi filtru nepouzivejte kartace, prsty ani ostré predmeéty, protoze by mohlo dojit k
jeho poskozeni.

Oplachnéte prachovy box a filtr ¢istou vodou. Pfed opétovnou instalaci je nechte alespon 24 hodin
vyschnout na vzduchu.

.'\E'l

Poznamka: K oplachnuti prachového boxu a filtru pouzivejte pouze Cistou vodu. NepouZivejte zadné
Cistici prostredky. Prachovy box a filtr pouzivejte pouze tehdy, kdyzZ jsou zcela suché.
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Udriba hlavniho kartace:

Stisknutim klipQ krytu kartace smérem dovnitf uvolnéte kryt kartace a vyjméte kartac z robota.

svo

Odstrante kryty kartacd na obou koncich kartace. Pomoci pfiloZzeného Cisticiho nastroje odstrarite
pfipadné zamotané vlasy. Znovu nasadte kryty kartacl a poté karta¢ upevnéte zpét do robota a
zatlaenim na ochranny kryt jej zajistéte na misté.

Udriba boéniho kartace:

Odsroubujte bocni kartac Sroubovakem, odstrante z néj zamotané vlasy a po vycisténi jej zasSroubujte
zpét.
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Drzak mopové podlozky:

Vyjméte drzdk mopové podlozky a dikladné jej vycistéte, abyste zajistili jeho spravnou funkci.

Vsesmeérové kolo:

Pomoci malého Sroubovéku opatrné oddélte osu a pneumatiku vSesmérového kola.

Poznamka:

¢ Nepouzivejte nadmérnou silu, aby nedoslo k poSkozeni.
e Kolo oplachnéte pod tekouci vodou, abyste odstranili veskeré necistoty a zbytky.
e Pfed opétovnym pfipevnénim na robota nechte kolo zcela zaschnout.

59



Udrzba snimace a nabijeciho kontaktu
Ottete senzory a nabijeci kontakty robota mékkym a suchym hadrikem, jak je zndzornéno na
nasledujicim obrazku:

Laserovy snimac

vzdalenosti (LDS) Radkové laserové

senzory

o Snimac hran

o Naraznik

o Nabijeci kontakty

Senzory prekazek

o Senzor koberce

Poznamka: Nepouzivejte mokry hadfik, protoze by mohl poskodit citlivé soucéasti uvnitf robota a
zakladni stanice.

Nabijeci kontakty: Vycistéte nabijeci kontakty a signalizacni oblast zakladni stanice mékkym suchym
hadfikem. Ujistéte se, Ze nabijeci kontakty robota i kontakty zdkladni stanice jsou zbaveny prachu
nebo necistot, aby byla zajisténa spravna funkcnost nabijeni.
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Automatické vyprazdiovani ventilacnich otvori: Ventilaéni otvory na robotu i na zakladni stanici
Cistéte mékkym suchym hadfikem. To pomaha udrzovat spravné sani a zajistuje uéinné odstrafiovani
necistot béhem procesu automatického vyprazdiovani.

Udrzba podlozky pod mop
Vyménte mopovaci podlozku: Vyménte podlozku mopu za novou: Vyjméte podlozku mopu z drzaku
a vyménte ji za novou.

Udrzba baterie: Robot je vybaven vysoce vykonnou lithium-iontovou baterii. Pro zajiténi
optimalniho vykonu baterie ji udrzujte pfi kazdodennim pouzivani plné nabitou. Pokud robot
nebudete delsi dobu pouzivat, vypnéte jej a bezpecné ulozte. Abyste zabranili poskozeni baterie v
dlsledku nadmérného vybiti, dobijejte robota alespori jednou za tfi mésice.
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Reseni probléma

Problém

Reseni

Robot se nezapne.

Baterie je vybita. Nabijte robota na zdkladné a zkuste to znovu. Zajistéte, aby se baterie
udrZovala v rozmezi 0 °C az 40 °C, protozZe extrémni teploty mohou znemoznit jeji provoz.

Robot se nenabiji.

Zakladnova stanice nemusi byt pripojena k napdjeni. Zkontrolujte, zda je napajeci kabel
spravné zapojen. Zkontrolujte, zda nejsou nabijeci kontakty robota i zakladny znecisténé
nebo zda na nich nejsou cizi predméty, a v pfipadé potfeby je vycistéte.

Robot se nepripoji
k siti Wi-Fi.

Heslo Wi-Fi mlZe byt nespravné. Zadejte znovu spravné heslo. Zkontrolujte, zda robot
podporuje pripojeni Wi-Fi 2,4 GHz (nepodporuje 5 GHz). Zkontrolujte, zda je signal Wi-Fi silny.
Pokud je vSe v poradku, restartujte aplikaci a zkuste robota nakonfigurovat znovu.

Robot nemlze
najit zakladni
stanici a vratit se
do ni.

Mohlo dojit k premisténi zakladni stanice nebo k nespravnému odstranéni robota.
Zkontrolujte, zda je zakladna spravné zapojena a robot je spravné umistén pro nabijeni.
Odstrante vsechny prekazky v blizkosti zakladny. Pokud je robot pfilis daleko, umistéte jej na
zakladnu rucné. Vycistéte signalizacni prostor zakladni stanice, abyste odstranili prach nebo
necistoty.

Robot uvizne pred
zakladni stanici a
nemtizZe se vratit.

Dbejte na to, aby v okruhu 5 cm od levé a pravé strany a v okruhu 1,5 m pred zakladnovou
stanici nebyly Zadné prekdazky. Zkontrolujte, zda cesta neni blokovana nebo zda nejsou
zaviené dvere. Mokra podlaha mize zpUsobit uviznuti robota, proto prostor vysuste nebo
zakladni stanici premistéte. V pfipadé potreby se ujistéte, Ze je spravné nainstalovana
rozsitujici deska rampy.

Robot se nevypne.

Robota nelze béhem nabijeni vypnout. Odsurite jej od zakladni stanice a poté jej vypnéte
stisknutim a podrzenim tlacitka napajeni po dobu 3 sekund. Pokud se robot stale nevypina,
stisknéte a podrzte tlacitko napajeni po dobu 10 sekund, abyste si vynutili vypnuti. Pokud
problém pretrvava, kontaktujte poprodejni servis.

Rychlost nabijeni
je pomala.

PIné nabiti robota trva priblizné 4,5 hodiny, kdyz je baterie vybita. Pokud je robot provozovan
mimo doporuceny teplotni rozsah, mlze se rychlost nabijeni zpomalit. Dbejte na to, aby byly
nabijeci kontakty robota a zakladny Cisté a suché.

Béhem provozu
robota se hluk
zvysuje.

Zkontrolujte, zda neni filtr prachové schranky ucpany. V pripadé potreby jej vycistéte nebo
vyménte. Odstrante z prachového boxu, hlavniho nebo boéniho kartace vsechny tvrdé
predméty nebo necistoty. V pfipadé potfeby nastavte rezim vysavani na Standardni nebo
Tichy.
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Robot se pohybuje bez
dodrzeni nastavené
trasy.

Odstrante z podlahy predmeéty, jako jsou napajeci kabely, boty nebo jiné prekazky.
Mokré nebo kluzké povrchy mohou zpUlsobit prokluzovani kol, proto tato mista pred
zahajenim prace vysusSte. Okno ndrazniku a 3D dvoufadkové laserové senzory otfete
mékkym hadrikem, aby byly Cisté a neprekazely.

Robot vynechava
mistnosti, které je
tfreba uklidit.

Ujistéte se, Ze dvere do mistnosti jsou oteviené a Ze v nich nejsou Zadné zvySené prahy,
které by robot nemohl prekonat. Mokré nebo kluzké podlahy mohou zpUsobit poruchu
robota, proto zajistéte, aby byla podlaha sucha.

Po nabiti robot v uklidu
nepokracuje.

Zkontrolujte, zda robot neni nastaven do reZzimu "Nerusit" (DND), ktery miZe zabranit
pokracovani v uklidu. Pokud problém pretrvava, umistéte robota ru¢né na zakladni
stanici nebo jej restartujte pomoci aplikace nebo ovladaciho tlacitka.

Stanice nemuze
automaticky vyprazdnit
zasobnik na prach.

Zkontrolujte, zda je prachovy sacek v zasobniku na prach plny. Pokud ne, zkontrolujte,
zda nejsou ucpané automaticky vyprazdniované ventilacni otvory robota, zakladni
stanice nebo prachového boxu, a vycistéte je.

Hladina vody v myci
desce je abnormailni.

Zkontrolujte, zda tésnéni na nadrzi na pouzitou vodu neni uvolnéné nebo nespravné
namontované. Jemné zatlacte na nadrzku na pouZitou vodu, abyste se ujistili, Ze je
spravné usazena. Zkontrolujte, zda neni ucpana myci deska nebo odtok odpadnich vod,
a vycCistéte je. Zajistéte, aby byl pouzivan pouze oficidlné schvaleny Cistici roztok.

Drzak mopu je
abnormalné zvednuty.

Vyjméte drzak mopu a zkontrolujte, zda v ném neuvizly cizi predméty. Pokud problém
pretrvava, restartujte robota. Pokud problém pretrvdva, kontaktujte poprodejni servis.

Pod nadrzi na Cistou
vodu nebo kolem
tésnéni je voda.

Pti vyjimani nadrzky na Cistou vodu se miZe ¢ast vody v potrubi vylit. To je normalni.
Otrete tuto oblast suchym hadfikem.
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Specifikace

Robot
Specifikace Podrobnosti na
Model RLX63CE / RLX63CE-2

Doba nabijeni

Priblizné 4,5 hodiny

Jmenovité napéti

144V =

Jmenovity vykon

75W

Provozni frekvence

2400-2483,5 MHz

Maximalni vystupni vykon

Zakladnova stanice

Specifikace

Méné nez 20 dBm

Podrobnosti na

Model

RCXE0307 / RCXEO307-5

Jmenovity pfikon

220-240 V ~ 50-60 Hz

Jmenovity vykon 20V=2A
Jmenovity vykon (pfi vyprazdnovani) 700 W
Jmenovity vykon (pfi ¢isténi horkou vodou) 1160 W
Jmenovity vykon (béhem nabijeni a suseni) 90

Dulezité: Z divodu bezpecnosti pfi béZném provozu dodrzujte minimalni vzdalenost 20 cm mezi

anténou a télem uZivatele.

Poznamka:

e Jmenovity vykon pfi ¢isténi horkou vodou vychazi z reprezentativni teploty vody 25 °C.
e Jmenovity vykon pfi nabijeni a suseni vychazi z provozniho stavu plného zatizeni.
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Likvidace a vyjmuti baterie

Vestavéna lithium-iontova baterie obsahuje Iatky Skodlivé pro Zivotni prosttedi. P¥i likvidaci baterie
dodrZujte tyto bezpecnostni pokyny:

e Baterii nechte vyjmout kvalifikovanym technikem za dcelem recyklace.
e Pfed vyfazenim robota je nutné baterii vyjmout.
e Pfed vyjmutim baterie odpojte spotiebi¢ od elektrické sité.

POZOR:

e Pfed vyjmutim odpojte napajeni a co nejvice vybijte baterii.
e Nevystavujte baterii vysokym teplotdm, abyste predesli riziku vybuchu.

Pravodce odstranénim:

e Otocte robota vzhliru nohama a pomoci vhodného néastroje odstrante Srouby na zadni
strané. Poté sejméte kryt.
e Odpojte svorky mezi baterii a deskou plosnych spojd a vyjméte baterii.

Zarucni podminky

Na novy vyrobek zakoupeny v prodejni siti Alza.cz se vztahuje zaruka 2 roky. V pfipadé potreby
opravy nebo jiného servisu v zaruéni dobé se obratte pfimo na prodejce vyrobku, je nutné predlozit
origindIni doklad o koupi s datem nakupu.

Za rozpor se zarucnimi podminkami, pro ktery nelze reklamaci uznat, se povazuji nasledujici
skutecnosti:

e PoutZivani vyrobku k jinému Gcelu, nez pro ktery je vyrobek urcen, nebo nedodrzovani pokyni pro
udrzbu, provoz a servis vyrobku.

e Poskozeni vyrobku Zivelnou pohromou, zasahem neopravnéné osoby nebo mechanicky vinou
kupujiciho (napft. pfi pfepravé, ¢isténi nevhodnymi prostiedky apod.).

e pfirozené opotrebeni a starnuti spotfebniho materidlu nebo soucasti béhem pouzivani (napr.
baterii atd.).

e PUsobeni nepftiznivych vnéjsich vliv(, jako je slunecni zafeni a jiné zareni nebo elektromagnetické
pole, vniknuti kapaliny, vniknuti predmétu, prepéti v siti, elektrostaticky vyboj (v€etné blesku),
vadné napajeci nebo vstupni napéti a nevhodna polarita tohoto napéti, chemické procesy, napr.
pouzité zdroje atd.

e  Pokud nékdo provedl Upravy, modifikace, zmény konstrukce nebo adaptace za ucelem zmény
nebo rozsifeni funkci vyrobku oproti zakoupené konstrukci nebo pouZiti neorigindlnich soucasti.
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EU prohlaseni o shodé

Toto zafizeni je v souladu se zakladnimi poZadavky a dalSimi pfisluSnymi ustanovenimi smérnic EU.

C¢€

WEEE

Tento vyrobek nesmi byt likvidovén jako bézny domovni odpad v souladu se smérnici EU o odpadnich
elektrickych a elektronickych zafizenich (WEEE - 2012/19/EU). Misto toho musi byt vracen na misto
nakupu nebo preddn na verejné sbérné misto recyklovatelného odpadu. Tim, Ze zajistite spravnou
likvidaci tohoto vyrobku, pomuZete predejit moznym negativnim disledkiim pro Zivotni prostredi a
lidské zdravi, které by jinak mohly byt zplsobeny nevhodnym nakladanim s odpadem z tohoto
vyrobku. Dalsi informace ziskate na mistnim Uradé nebo na nejblizSim sbérném misté. Nespravna
likvidace tohoto typu odpadu mliZze mit za nasledek pokuty v souladu s vnitrostatnimi predpisy.
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Vazeny zakaznik,

Dakujeme vam za zakdpenie naého vyrobku. Pred prvym pouZitim si pozorne preéitajte nasledujuce
pokyny a uschovajte si tento navod na pouzitie pre budice pouzitie. Venujte osobitnl pozornost
bezpecnostnym pokynom. Ak mate akékolvek otazky alebo pripomienky k zariadeniu, obratte sa na
zakaznicku linku.

1] www.alza.sk/kontakt
%) +421 257 101 800
Dovozca Alza.cz a.s., Jankovcova 1522/53, HoleSovice, 170 00 Praha 7, www.alza.cz
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Bezpecnostné informacie

Pred pouzitim si pozorne precitajte tento navod a uschovajte si ho pre buduce pouzitie.

Obmedzenia pouiZivania

Tento vyrobok by nemali pouZivat deti mladsie ako 8 rokov alebo osoby s fyzickymi,
zmyslovymi alebo intelektualnymi nedostatkami alebo s obmedzenymi skiisenostami ¢i
znalostami bez dozoru rodi¢a alebo opatrovnika, aby sa zabezpecila bezpeéna prevadzka a
predislo sa akymkolvek rizikdm. Cistenie a Udrzbu nesmu vykonavat deti bez dozoru.

Deti sa s tymto vyrobkom nesmu hrat. Zabezpecdte, aby sa deti a domdce zvieratd pocas
prevadzky robota nachdadzali v bezpecnej vzdialenosti od neho.

Tento vyrobok je uréeny len na Cistenie podldh v domdcom prostredi. Nepouzivajte ho vo
vonkajSom prostredi, na iné ako podlahové povrchy ani v komerénom ¢i priemyselnom
prostredi.

NepouZivajte robota v oblasti zavesenej nad Uroviiou zeme bez ochrannej bariéry.
Neumiestnujte robota hore nohami. Nepouzivajte kryt LDS, kryt robota ani naraznik ako
rukovat robota.

Robota nepouzivajte pri teplote okolia nad 40 °C alebo pod 0 °C, ani na podlahe s tekutinami
alebo lepkavymi latkami.

Pred pouZitim robota zdvihnite z podlahy vSetky kable, aby ste zabranili ich tahaniu pocas
Cistenia.

Odstrante z podlahy krehké alebo malé predmety, aby do nich robot nenarazil a neposkodil
ich.

Vlasy, prsty a iné Casti tela drzte mimo sacieho otvoru robota.

Cistiaci nastroj uchovavajte mimo dosahu deti.

Na robota neumiestniujte deti, domdce zvieratd ani Ziadne predmety, bez ohladu na to, ¢i
stoji alebo sa pohybuje.

Robota nepouZzivajte na Cistenie horiacich predmetov.

Nevysavajte tvrdé alebo ostré predmety.

Pred Cistenim alebo Udrzbou sa uistite, Ze je robot vypnuty a zakladfa s automatickym
vyprazdniovanim je odpojena.

Na utieranie robota a zakladne nepouZivajte mokru handricku ani Ziadnu tekutinu na
oplachovanie. Umyvatelné Casti musia byt pred instalaciou a pouZivanim Uplne vysusené.
Tento vyrobok pouzivajte v sulade s pokynmi uvedenymi v navode na poufzitie. Pouzivatelia
su zodpovedni za akékolvek straty alebo Skody, ktoré vzniknu v désledku nespravneho
pouzivania tohto vyrobku.
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Batérie a nabijanie

o NepouzZivajte Ziadne batérie tretich stran ani automaticky vyprazdrovanu zakladriu.
Pouzivajte iba napdjaciu jednotku RCS7.

e Nepokusajte sa sami rozoberat, opravovat alebo upravovat batériu alebo zakladriu s
automatickym vyprazdnovanim.

e Neumiestriujte automaticky vyprazdnovanu zékladru do blizkosti zdroja tepla.

e Na utieranie alebo Cistenie nabijacich kontaktov zdkladne nepouZivajte mokrd handricku ani
mokré ruky.

e Staré batérie nevyhadzujte nespravne. Nepotrebné batérie by ste mali zlikvidovat v
prislusnom recykla¢nom zariadeni.

e Ak sa napajaci kabel poskodi alebo zlomi, okamZite ho prestarite pouzivat a kontaktujte
popredajny servis.

e Uistite sa, Ze je robot pri preprave vypnuty a podla mozZnosti uloZzeny v pévodnom obale.

e Ak sa robot nebude dlhsi ¢as pouZivat, Uplne ho nabite, potom ho vypnite a uloZte na
chladnom a suchom mieste. Robota nabijajte aspon raz za 3 mesiace, aby ste zabranili
nadmernému vybitiu batérie.

e Tento vyrobok obsahuje batérie, ktoré mozu vymenit len kvalifikovani technici alebo
popredajny servis.

Laserovy snimac vzdialenosti

e laserovy snimac vzdialenosti je v sulade s normou IEC 60825-1:2014 pre laserové vyrobky
triedy 1 a nevytvara nebezpecné laserové Ziarenie.
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Prehlad zariadeni

Obsah balenia (Dreame X40 Ultra)

x2

(predinstalovana)
Zakladnova

stanica

Obsah balenia (Dreame X40 Ultra Complete)

b 2 )
— ) L=
Napajaci kébel PouZivatelskd

prirucka

Podlozka pod mop
x2
(predinstalovana)

\ Nastroj na
Cistenie

Zakladriova
stanica

Hlavny Stetec Bocny

Stetec x2
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L, RozSirujica doska
Napajaci kabel

zakladnovej stanice

PodloZka pod mop DrZiak na mop xXrecko na prach
x2 (1
predinstalované)

Rozsirujuca doska
zakladnovej stanice

Drziak na mop x2

g

Prachové boxy
Filter x3

Priehradka na
automaticky cistiaci
prostriedok
(predinstalovana)

Pouzivatelska
prirucka

/I L

Nastrojna Cistiace rie$enie

Cistenie

LRI

Priehradka na automaticky
Cistiaci prostriedok
(predinstalovana)

Vrecko na prach x2 (1
predinstalované)

i

Vrecko na
prach x2

Podlozka pocCistiace rieenie
mop x12



Robot

Tlacidlo bodového cistenia: Stlacenim
spustite bodové Cistenie.

Tlacidlo Power / Clean: Stladenim a
podrzanim na 3 sekundy zapnete alebo
vypnete. Stlacenim spustite Cistenie po
zapnuti robota.

Tlacidlo doku: Stlacenim tlacidla odoslete
robota spat do zakladriovej stanice.
Stlacenim a podrzanim na 3 sekundy
vypnete detsky zamok.

Indikator stavu: Biela farba: Blika oranZovo:
Chybovy, Trvaly oranZovy: Pohotovostny
rezim pri vybitej batérii alebo pozastaveny
pri vybitej batérii.

Poznamka: Stlacenim lubovolného tlacidla na robote pozastavite Cistenie alebo navrat k nabijaniu.
Detsky zamok je mozné zapnut a vypnut prostrednictvom aplikacie Dreamehome.

Robot a senzory
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Led pomocné svetlo

Indikator kamery ( Indikator kamery sa
rozsvieti, ked' je kamera aktivovanad)

IR kamera s umelou inteligenciou
Kamera Al HD

Mikrofén

Obal LDS

Laserovy snimac vzdialenosti (LDS)
Naraznik

Okno néraznika

3D dvojriadkové laserové senzory



Senzory utesov

Senzor koberca . 3
Vsesmerové koleso

Bocny Stetec

Hlavny Stetec © == E_EJEE U‘\I Ochrana kefiek
Hlavné koleso  =——— - "= 5 =" L p—o Hiavnékoleso
‘.{u. Ji=s ' LT —pHHf ,’I’ o Klipy na ochranu kefiek

Rozsirenie zostavy mopu o—
Montazne otvory drziaka

podlozky pod mop

Y - Tlacidlo Reset: Stlacenim a
Obal podrzanim na 3 sekundy

obnovite vyrobné nastavenia.

Nabijacie kontakty o

Indikator Wi-Fi

Snimac hran

Automatické dopliianie
vody

Automatické
vyprazdnenie
ventildtora
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Prachova skatula

o . Spona krytu prachove;j
schranky

Filter o

'

2 Klip na prachovu skatulu

, —————+ Kryt prachovej schranky
Rukovit filtra [~

- Automatické vyprézdnenie ventildtora

Montaz mopu

Oblast pripevnenia ¢
mopovacej podlozky

Zakladnova stanica

PouZita nadrz na vodu 1 & N&dr3 na vodu Clena

Kryt nadrze na prach =—

Washboard

Spona na vodnu nadrz o—/Ah d;@‘,_\ ~ Spona na vodnu nadrz
Plavajuca gula D—ﬁr?@ \ ﬁ—la%—c Vodovodné potrubie
|H ':4_ _ /‘;‘f
.II | II j'/:,
| | / Filter
\ | |
\_/ e S > Plavajlce zariadenie

Poznamka: Sipravu na pripojenie vody na automatické doplfianie a vypustanie je potrebné

zakuapit
samostatne. (K dispozicii len v urcitych regiénoch)
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. Indikdtor stavu: Biela farba: OranZova:

— ?".' B zakladnova stanica je pripojena k
| | napajaniu, oranzova: svieti: Zakladnova
stanica ma chybu.

Priehradka na automaticky praci prostriedok '— ¥

Filter o —
Signaliza¢nd oblast )——4]_?‘?
Automatické vyprazdnenie ventilatora . e

| 1
] | = Nabijacie kontakty

Vyhradeny otvor na pripojenie stipravy na
pripojenie vody na automatické doplfianie a
vypustanie U

e (1 - T o s
L f , Napajaci port
Slot na ulozenie . | | ‘
oll A — ['1' ) :__:'.

napajacieho kabla N

Poznamka: Stprava na pripojenie vody na automatické doplfianie a vypustanie sa predava
samostatne. (Dostupnost je obmedzena na urcité regiony.)
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Priprava vasho domova

Pred Cistenim: Pred zacatim Cistenia sa uistite, Ze ste odstranili vSetky nestabilné, krehké, cenné
alebo potencidlne nebezpecné predmety. To zahfia aj Cistenie kdblov, [atok, hraciek, tvrdych
predmetov a ostrych predmetov, ktoré sa nachadzaju na zemi. Tieto predmety by mohli sp6sobit
zamotanie, poskriabanie alebo prevratenie robota, ¢o by mohlo viest k poskodeniu robota aj vasich
veci. VyCistenie priestoru zabezpedi, Zze robot bude moct pracovat hladko a efektivne bez toho, aby
sposobil akékolvek straty alebo problémy.

Schody a pohovky: Pred zacatim Cistenia je dolezZité umiestnit fyzickd bariéru na okraje vietkych
schodov a na zakladriu pohoviek. Pomoéze to zabezpecit, aby robot mohol vykonavat svoje Cistiace
operacie bezpecne a hladko, bez rizika padu zo schodov alebo uviaznutia pod ndbytkom. Spravna
zabrana zabranuje nehodam a udrziava robota na spravnej drahe pocas jeho Cistiaceho cyklu.

Tl

Nastavenie miestnosti: Pred spustenim robota otvorte dvere do miestnosti, ktoru treba vycistit.
Uistite sa, Ze nabytok je umiestneny v spravnej polohe, aby robotovi zostalo ¢o najviac priestoru na
pohyb. To umozni robotovi dokladne upratat a dosiahnut vSetky oblasti miestnosti bez toho, aby mu
prekazali velké kusy nabytku. Dobre usporiadana miestnost umozni robotovi efektivne a Ucinne
upratovat.
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Dobre osvetlené oblasti pre vizualne senzory Al: Robot je vybaveny vizualnym senzorom Al, ktory
mu umozniuje lepsie rozpoznavat prekazky a vyhybat sa im. Medzi tieto prekazky mézu patrit
napriklad napajacie kable, topanky alebo ponozky, ktoré mézu lezat na podlahe. Ak chcete
zabezpedit, aby robot ¢o najlepsie vyuzil tento Al vizudlny senzor, uistite sa, Ze vietky oblasti, kde
bude robot upratovat, si dobre osvetlené. Primerané osvetlenie umoziuje robotovi lahsie rozpoznat
a vyhnut sa objektom, ¢o pomaha predchadzat koliziam alebo vynechanym oblastiam pocas
upratovania.

Poznamka:
. Pri prvom pouziti robota sa odporuca, aby ste ho pocas Cistenia sledovali. Umozni
vam to odstranit pripadné prekazky v redlnom Case a zabezpedit hladky priebeh Cistenia.
) Aby robot nerozpoznal oblasti, ktoré je potrebné Cistit, nestojte priamo pred

robotom, najma pred prahmi, na chodbach alebo na Gzkych miestach. Senzory robota
nemusia fungovat spravne, ak su blokované predmetmi alebo osobami.

. Vyhnite sa vysdvaniu tvrdych alebo ostrych predmetov, ako s kamene, ocelové
guldcky, Casti hraciek alebo ostré necistoty, napriklad stavebny odpad, rozbité sklo alebo
klince. Tieto predmety mdzu poskodit podlahu, robota alebo samotny vysavac a mohli by tiez
viest k porucham.
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Pred pouzitim

Umiestnite zakladiiovu stanicu a pripojte ju do elektrickej zasuvky:

Zakladnovu stanicu umiestnite do otvoreného priestoru so silnym signdlom Wi-Fi. Uistite sa, Ze pred
zakladnovou stanicou je aspon 1,5 metra priestoru a po oboch strandch 5 cm. Zapojte napdjaci kdbel
do zakladriovej stanice a pevne ho zasurnite do elektrickej zasuvky.

‘_' - — Pevne zasunte napajaci kdbel smerom
L'”:U: S 8|~ , s s
| ‘ . nahor, kym sa nerozsvieti indikator.
\ | ‘]|
| -
:[ |’_ ]__ =
Poznamka:
. Uistite sa, Ze signalizacny priestor neblokuju Ziadne predmety.
. Aby sa zabranilo vzniku Skvin od vody na drevenych alebo kobercovych podlahach,

odporuca sa umiestnit zakladnu stanicu na dlazdice alebo mramorové povrchy.

Nainstalujte predlZovaciu dosku rampy:
Pripevnite predlZovaciu dosku rampy k zakladnej stanici podla obrdzka. PomézZe to robotovi spravne

dokovat pocas Cistiacich cyklov.
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Odstraite ochranné kryty robota a nainstalujte zostavu mopu:

. Opatrne odstrarite z robota vietky ochranné kryty.
. MontdZz mopu na robota vykonajte bezpecne podla dodanych pokynov.

Pripojte robota k zakladiovej stanici:

Stla¢enim a podrzanim tlacidla napdjania na 3 sekundy zapnite robota. Umiestnite robota na
zakladnd stanicu tak, aby zostava mopu smerovala k umyvacej doske. Hlasové upozornenie potvrdi,
Ze robot je pripojeny k zakladnej stanici.

Poznamka: Pred prvym pouzitim robota Uplne nabite. Ak sa robot po vybiti batérie nezapne,
manualne ho umiestnite na zakladfovu stanicu, aby sa dobil.
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Pridajte Cistiaci roztok:

o Odstrante kryt zasobnika na prach a vytiahnite priehradku na automaticky Cistiaci
prostriedok.

o Otvorte veko priehradky a nalejte do nej schvaleny Cistiaci roztok.

o Zatvorte veko, vlozte priehradku spét do zakladriovej stanice a znova nainstalujte kryt

zasobnika na prach. Cistiaci roztok sa bude automaticky pridavat pocas prevadzky.

Iy

M |
M| <

— e 20| \

| =y D k=

. ' _ |
N J
o - N

s

e
—

Poznamka: Pouzivajte len oficidlne schvaleny Cistiaci roztok, aby ste predisli porucham. Uistite sa,
Ze priehradka na automaticky Cistiaci prostriedok bezpecne zapadne na svoje miesto.

Do nadrze na cistu vodu pridajte vodu:

o Vyberte nadrz na cistd vodu zo zakladnovej stanice.
. Naplnte nadrz Cistou vodou.
o Znovu vloZte nadrzku na vodu do zakladriovej stanice.

Poznamka: V nadrzi na vodu nepouZivajte horicu vodu, pretoze moze dojst k jej deformacii.
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Spojenie s aplikaciou Dreamehome

Stiahnite si aplikaciu Dreamehome

. Naskenujte QR kdéd na robotovi alebo vyhladajte "Dreamehome"
v obchode s aplikaciami a stiahnite a nainstalujte aplikaciu.

Kéd QR
Poznamka:
. Podporovana je len 2,4 GHz Wi-Fi.
. Vzhladom na aktualizacie aplikacie sa skuto¢né kroky mézu lisit od krokov opisanych
v tomto dokumente. Postupujte podla pokynov uvedenych v aplikacii na zaklade aktualnej
verzie.
Pridat zariadenie
. Otvorte aplikaciu Dreamehome, tuknite na ikonu "+" v pravom hornom rohu a znovu

naskenujte ten isty QR kéd na robotovi, aby ste pridali zariadenie. Podla pokynov dokoncite
pripojenie Wi-Fi.

Indikator Wi-Fi:
Pomaly Zmurka: Pokus o pripojenie.
Rychlo Zzmurka: Pripajanie.

Kéd QR Pevné svetlo: Pripojené.
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Ako pouzivat

Rychle mapovanie: Po prvej konfiguracii siete postupujte podla pokynov v aplikacii a rychlo vytvorte
mapu. Robot za¢ne mapovat bez Cistenia. Proces mapovania sa dokon¢i, ked' sa robot vrati do
zakladriovej stanice, a mapa sa automaticky ulozi.

Zapnutie/vypnutie: Stlacenim a podrzanim tlacidla napajania na 3 sekundy zapnite robota. Rozsvieti
sa indikator napajania. Po zapnuti zakladne sa robot za¢ne automaticky nabijat. Ak chcete robota
vypnut, odsurite ho od zékladne a znova stlacte a podrzte tlacidlo napajania na 3 sekundy.

Pauza/spanok: Stlacenim lubovolného tladidla robota pozastavite. Ak sa pozastavi na viac ako 10
minut, robot prejde do rezimu spanku. Indikator napdjania a kontrolka nabijania zhasnu. Stla¢enim
[ubovolného tlacidla robota prebudite.

Poznamka:

e Ak robot zostane v rezime spanku dlhsie ako 12 hodin, automaticky sa vypne.
e Ak sa robot pozastavi a poloZi na zakladnu stanicu, proces nabijania sa ukonci.

Automatické Cistenie Zivotopisov: Ak je Uroven nabitia batérie prilis nizka, robot sa vrati do zédkladnej
stanice, aby sa nabil. Po nabiti na prislusnu Uroven batérie bude pokradovat v nedokonéenych
ulohach Cistenia.

Poznamka: Ak chcete tuto funkciu pouzivat, povolte ju v aplikacii.

ReZim DND (nerusit): V reZime DND (Do Not Disturb) robot nebude pokracovat v upratovani a
indikator napdjania zhasne. V predvolenom nastaveni je rezim DND vypnuty. Pomocou aplikacie
mozete zapnut alebo upravit nastavenia DND. Predvolena doba DND je od 22:00 do 8:00.

Poznamka:

e Napldnované ulohy Cistenia sa po¢as obdobia DND nevykonavaju.
e Robot bude pokracovat v ¢isteni po skonéeni doby DND.

Bodové Cistenie: Ked' je robot v pohotovostnom rezime, kratko stlacte tlacidlo Spot Cleaning. Robot
vycisti plochu 1,5 m x 1,5 m a po dokonceni ulohy sa vrati do vychodiskového bodu.

Restartovanie robota: Ak robot prestane reagovat alebo sa neda vypnut, stlacte a podrzte tlacidlo
napajania na 10 sekund, aby ste ho vyndutili. Potom stlacte a podrzte tlacidlo napajania na 3 sekundy,
aby ste ho opat zapli.
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Ako pouzivat - Vysavanie a mopovanie

Poznamka: Pri prvom pouZziti supravy mopu robot predvolene vykona dlohu "Vysavanie a
mopovanie".

Zadat &istenie: Stlacte tlacidlo napajania na robote alebo poufZite aplikdciu na spustenie upratovania.
Robot naplanuje optimalnu trasu Cistenia a vykona dlohu na zaklade vytvorenej mapy.

Poznamka:

e Predtym, ako robot zaéne mopovat, sa mopovacie podlozky vydistia, budte preto trpezlivi.

e Pocas prevadzky zakladnu stanicu nepresuvajte, necistite nadrz na vodu, nadrz na pouzitu
vodu ani umyvaciu dosku.

o C(istenie horticou vodou mozno v aplikacii povolit pre Glohy ¢istenia podlozky mopu a
zékladnej stanice, ktoré sa vztahuju na vSetky rezimy. Aby ste predisli popélenindm, nedotykajte
sa vystupu vody, ked' je umyvacia doska v prevadzke.

Automatické umyvanie mopu: Pocas upratovania sa robot vrati do zakladnej stanice, aby umyl svoje
mopové podlozky na zadklade frekvencie Cistenia nastavenej v aplikacii. Zakladna stanica doplni
nadrzku na vodu robota a upratovanie bude pokracovat.

Poznamka: Ak sa robot vrati do zédkladnej stanice na umytie mopovej podlozky, zakladna stanica
automaticky nevyprazdni zasobnik na prach.
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Automatické vyprazdiovanie zasobnika na prach a umyvanie mopovych podloziek: Po dokoncéeni
ulohy "Vysdavanie a mopovanie" sa robot vrati do zakladnej stanice, aby sa nabil. Zakladna stanica
automaticky zacne vyprazdriovat prachovy box a prat mopovacie podlozky.

Poznamka:

. Ak je funkcia automatického vyprazdnovania v aplikacii vypnutd, zakladnova stanica
nebude automaticky vyprazdriovat schranku na prach.
° Frekvencia vyprdzdnovania zdsobnika na prach sa uréuje nastaveniami v aplikacii.

Vycistite nadrz na pouzitu vodu: Po dokonceni Cistenia robotom vycistite nddrzku na pouZitu vodu,
aby ste zabranili neprijemnému zapachu.

Mop po vysdvani: V aplikacii aktivujte funkciu Mop po vysavani. Robot automaticky odstrani zostavu
mopu na zakladnej stanici a vysaje podlahu. Po skonéeni vysavania sa robot vrati k zakladnej stanici,
aby znovu nainstaloval zostavu mopu, a zakladna stanica zaéne vyprazdriovat nddobu na prach.
Potom robot za¢ne mopovat so zdvihnutou hlavnou a boc¢nou kefou.

Iba vysavanie: V aplikacii zapnite funkciu Vacuum Only (Iba vysavanie). Robot automaticky odstrani
zostavu mopu na zakladnej stanici a za¢ne vysavat.

Iba mop: Povolte v aplikacii funkciu Mop Only. Robot skontroluje, ¢i je na zakladnej stanici
nainstalovana zostava mopu. Ak nie je nainstalovand, robot pripoji zostavu mopu a zaéne mopovat so
zdvihnutou hlavnou a bo¢nou kefou.
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Rutinna udrzba

Aby ste udrzali robota v optimalnom stave, odpori¢ame dodrziavat pokyny na pouzivanie
prislusenstva v aplikacii alebo si pozrite tabulku udrzby uvedenu nizsSie, kde najdete informacie o

beznej starostlivosti.

Tabulka udrzby:
. Frekvencia
Cast Obdobie vymen
udriby ymeny
Po kazdom
PouZita nadri na vodu V.Z, /
pouziti
Kazdych 6 a7 12
N&adrz na ¢istu vodu / .y
mesiacov
. Kazdych 6 az 12
Hlavny 3tetec / .
mesiacov

Filter prachového boxu

Raz za 2 tyzdne

KaZdych 3 aZz 6 mesiacov

Bocny Stetec / Kazdych 3 az 6 mesiacov
Drziak podlozky pod mop / /
Washboard Raz za 2 mesiace | /
Signalizaénd oblast zakladiiovej stanice / /
Nabijacie kontakty zakladriovej stanice / /
Aut(fmatické vyprazdnenie ventilacného otvoru zakladiovej / /
stanice

Vsesmerové koleso Raz za mesiac /
Snimac hran / /
Laserovy snimac vzdialenosti (LDS) / /
3D dvojriadkové laserové senzory / /
Senzor koberca / /
Senzory utesov / /
Okno néraznika / /
Nabijacie kontakty robota Raz za mesiac /
Naraznik / /
Automatické vyprazdnenie ventilacného otvoru robota / /
Automaticky privod vody robota / /
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Spodna €East robota Cistenie podla potreby /

Prachova skatula Cistenie podla potreby /

Vrecko na prach / Kazdé 2 az 4 mesiace
Podlozka pod mop / Kazdych 1 az 3 mesiace

Poznamka: Intervaly udrzby a vymeny zavisia od sposobu pouZivania robota. Ak sa v dosledku
osobitnych okolnosti vyskytnu nejaké problémy, vymerite prislusné diely.

Rutinna udrzba
Cistenie zakladne Washboard:

Povolte v aplikacii funkciu Cistenia zakladne washboard. Robot automaticky opusti zakladrovu
stanicu. Vyberte umyvaciu dosku a nechajte zdkladnu stanicu naplnit vodou.

| -

Pomocou Cistiaceho nastroja vycistite zdkladriu umyvacej dosky. Zakladna stanica po kratkej chvili
automaticky odcerpd pouzitu vodu. Zakladfiu umyvacej dosky utrite do sucha makkou handric¢kou.

i
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Otocte umyvaciu dosku a odstranite kryt valca, potom vyberte samotny valec. Odstrante koncové
krytky z valca.

Stierace

Poznamka: Ak je kryt valca blokovany stieracmi na oboch strandch, otocte valcom, aby ste posunuli
stierace nabok.
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Odstrante z valca vSetky zamotané vlasy a potom vsetky Casti znovu zostavte a zarovnajte ich podla
farieb.

. P Co—
= —

Oplachnite umyvaciu dosku ¢istou vodou a utrite ju do sucha. Umyvaciu dosku vloZte spit do
zakladnej stanice pod sklonom.

Pomocou aplikacie alebo stlacenim tla¢idla Navrat na zakladriu na robotovi ho odoslite spat na

zakladriovu stanicu.
T

Poznamka: Pocas Cistenia robota nenutte, aby sa vratil do zakladnej stanice.
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Cistenie nadrzi na pouzitt vodu:

Vyberte nadrzku na pouzitl vodu a vylejte z nej zvySnu vodu.
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Poznamka: Déavajte pozor na plavakovu gulu vo vnutri vodnej nadrze, pretoze je to pohybliva Cast.
NepouZivajte nadmerndu silu, aby nedoslo k jej poskodeniu.

Vymena prachového vrecka:

Odstrante kryt zasobnika na prach a vyhodte vrecko na prach.

Poznamka: Potiahnutim rukovate smerom nahor sa vrecko uzavrie, aby sa zabranilo rozsypaniu
prachu.
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Prachovy filter utrite suchou handric¢kou.

Nainstalujte nové vrecko na prach.

Znovu pevne nasadte kryt prachovej nadrze.

—_—
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Udrzba prachového boxu a filtra:
Otvorte kryt prachovej schranky robota a stlaenim spony prachovej schranky ju vyberte.

Poznamka: Na Cistenie filtra nepouzivajte kefy, prsty ani ostré predmety, pretoze by mohlo déjst k jeho
poskodeniu.

Oplachnite prachovy box a filter Cistou vodou. Pred opatovnou instaldciou ich nechajte aspon 24
hodin vyschnudt na vzduchu.

Poznamka: Na oplachnutie prachového boxu a filtra pouZzivajte len istd vodu. NepouZivajte Ziadne Cistiace
prostriedky. Prachovy box a filter pouzivajte len vtedy, ked' st Uplne suché.
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Udrzba hlavného kefy:

Stla¢enim svoriek krytu kefy smerom dovnutra uvolnite kryt kefy a vyberte kefu z robota.

Odstrante kryty kefy na oboch koncoch kefy. Pomocou prilozeného Cistiaceho nastroja odstrante
vsetky zamotané vlasy. Znovu nasadte kryty kefy a potom kefu upevnite spat do robota, pricom
zatlaenim na ochranny kryt ju zaistite na mieste.

Udrzba boénych kief

Odskrutkujte boénu kefu skrutkova¢om, odstrante vsetky zamotané vlasy a po vycisteni ju
naskrutkujte spat na miesto.
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Drziak na podlozku pod mop:

Vyberte drziak mopovacej podlozky a dékladne ho vycistite, aby ste zabezpedili jeho spravnu funkciu.

Vsesmerové koleso

Pomocou malého skrutkovaca opatrne oddelte os a pneumatiku vSesmerového kolesa.

Poznamka:
o NepouzZivajte nadmernu silu, aby ste zabranili poSkodeniu.
o Oplachnite koleso pod teclcou vodou, aby ste odstranili vSetky necistoty alebo
ulomky.
o Pred opatovnym pripevnenim na robota nechajte koleso tplne vyschnut.
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Udrzba snimaca a nabijacieho kontaktu

Senzory a nabijacie kontakty robota utrite makkou a suchou handrickou, ako je zndzornené na
nasledujicom obrazku:

Laserovy snimac

vzdialenosti (LDS) Riadkové laserové

snimace

o Snimac hran

o Naraznik

o Nabijacie kontakty

Senzory Utesov

o Senzor koberca

Poznamka: NepouZivajte mokru handricku, pretoZze moze poskodit citlivé komponenty vo vnutri
robota a zakladnovej stanice.

Nabijacie kontakty: Vycistite nabijacie kontakty a signalizac¢nl oblast zakladriovej stanice makkou,
suchou handrickou. Uistite sa, Ze nabijacie kontakty robota aj kontakty zakladfiovej stanice su
zbavené prachu alebo nedistot, aby sa zabezpecila spravna funkénost nabijania.
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Automatické vyprazdiovanie ventilacnych otvorov: Vycistite automaticky vyprazdriované vetracie
otvory na robote aj zakladriovej stanici makkou, suchou handrickou. Poméze to udrzat spravne
odsavanie a zabezpeci U¢inné odstranenie necistot pocas procesu automatického vyprazdnovania.

Udrzba podlozky pod mop

Vymeiite mopovaciu podlozku: Vymeinte podlozku z drziaka mopu a vymerite ju za novu.

Udrzba batérie: Robot je vybaveny vykonnou litium-iénovou batériou. Aby ste zaistili optimalny
vykon batérie, udrZiavajte ju pri kazdodennom pouZzivani plne nabitu. Ak sa robot nebude dlhsi ¢as
pouzivat, vypnite ho a bezpecne ulozte. Aby ste zabranili poskodeniu batérie v désledku nadmerného
vybitia, robota dobijajte aspon raz za tri mesiace.

93



RieSenie problémov

Problém

Riesenie

Robot sa nezapne.

Batéria je vybita. Nabite robota na zakladni a skuste to znova. Dbajte na to, aby sa batéria
udrziavala v rozmedzi od 0 °C do 40 °C, pretoze extrémne teploty m6ézu znemoznit jej
prevadzku.

Robot sa nenabije.

Zakladnova stanica nemusi byt pripojena k napéjaniu. Skontrolujte, ¢i je napéjaci kabel
spravne zapojeny. Skontrolujte, ¢i nabijacie kontakty na robotovi aj na zdkladni nie su
znecistené alebo ¢i na nich nie su cudzie predmety, a v pripade potreby ich vycistite.

Robot sa nedokaze
pripojit k sieti Wi-Fi.

Heslo Wi-Fi m6Ze byt nespravne. Znovu zadajte spravne heslo. Uistite sa, Ze robot
podporuje 2,4 GHz Wi-Fi pripojenie (nepodporuje 5 GHz). Skontrolujte, Ci je signal Wi-Fi
silny. Ak je vSetko spravne, restartujte aplikaciu a skdste robota nakonfigurovat znova.

Robot nemdie najst
zakladnu stanicu a
vratit sa do ne;j.

Mohlo dbéjst k premiestneniu zakladriovej stanice alebo k nespravnemu odstraneniu
robota. Uistite sa, Ze je zakladna spravne zapojena a robot je spravne umiestneny na
nabijanie. Odstrante vsetky prekazky v blizkosti zakladne. Ak je robot prilis daleko,
umiestnite ho na zakladnu rucne. Vycistite signalizacny priestor zakladriovej stanice, aby
ste odstranili prach alebo nedistoty.

Robot uviazne pred
zakladriovou stanicou
a nemodie sa vratit.

Dbajte na to, aby sa v okruhu 5 cm od lavej alebo pravej strany a v okruhu 1,5 m pred
zakladnovou stanicou nenachdadzali Ziadne prekazky. Skontrolujte, ¢i na trase nie su
prekazky alebo zatvorené dvere. Mokra podlaha mézZe spdsobit zaseknutie robota, preto
oblast vysuste alebo premiestnite zdkladfiovu stanicu. V pripade potreby sa uistite, Ze je
spravne nainstalovana predlZovacia doska rampy.

Robot sa nevypne.

Robota nie je mozné pocas nabijania vypnut. Odsurite ho od zakladfiovej stanice a potom
ho vypnite stlaenim a podrzanim tlacidla napdjania na 3 sekundy. Ak sa robot stdle
nevypne, stlaCte a podrzte tlaCidlo napajania na 10 sekund, aby ste ho vynutili k vypnutiu.
Ak problém pretrvava, kontaktujte popredajny servis.

Rychlost nabijania je
pomala.

Ak je batéria vybita, uplné nabitie robota trva priblizne 4,5 hodiny. Ak sa robot
prevadzkuje mimo odporuc¢aného teplotného rozsahu, rychlost nabijania sa méze
spomalit. Uistite sa, Ze nabijacie kontakty na robotovi a zakladni su Cisté a suché.

Pocas prevadzky
robota sa zvysuje
hluk.

Skontrolujte, ¢i nie je upchaty filter prachovej schranky. V pripade potreby ho vycistite
alebo vymenite. Odstrante vsetky tvrdé predmety alebo necistoty z prachového boxu,
hlavnej kefy alebo bocnej kefy. V pripade potreby nastavte rezim vysavania na Standardny
alebo tichy.
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Robot sa pohybuje bez
toho, aby sledoval
nastavenu trasu.

Odstrante z podlahy predmety, ako st napajacie kable, topanky alebo iné prekazky.
Mokré alebo klzké povrchy mdzu spdsobit posmyknutie kolies, preto tieto miesta pred
prevadzkou vysuste. Okno naraznika a 3D dvojriadkové laserové snimace utrite
madkkou handrickou, aby boli Cisté a nezakryté.

Robot vynechava
miestnosti, ktoré treba
upratat.

Uistite sa, Ze dvere do miestnosti sU otvorené a Ze nie su Ziadne vyvySené prahy, cez
ktoré by robot nemohol prejst. Mokra alebo klzka podlaha méze spbsobit poruchu
robota, preto sa uistite, Ze podlaha je sucha.

Robot po nabiti
nebude pokraéovat v
Cisteni.

Skontrolujte, ¢i robot nie je nastaveny na rezim "Nerusit" (DND), ktory méze zabranit
pokracovaniu v Cisteni. Ak problém pretrvava, ru¢ne umiestnite robota na zakladnovu
stanicu alebo ho restartujte pomocou aplikacie alebo ovladacieho tlacidla.

Stanica nemoéze
automaticky
vyprazdnit zdsobnik na
prach.

Skontrolujte, Ci je vrecko na prach v zasobniku na prach plné. Ak nie, skontrolujte, ¢i nie
su upchaté automatické vyprazdnovacie otvory robota, zakladriovej stanice alebo
prachového boxu, a vycistite ich.

Hladina vody v
umyvacke je
abnormalna.

Skontrolujte, ¢i tesnenie na nadrZi na pouZzitu vodu nie je uvolnené alebo nespravne
nainstalované. Jemne zatlacte na nadrzku na pouZzitu vodu, aby ste sa uistili, Ze je
spravne usadena. Skontrolujte, ¢i nie je upchatd umyvacia doska alebo odtok
odpadovych vod, a vycistite ich. Uistite sa, Ze sa pouZiva len oficidlne schvaleny Cistiaci
roztok.

Drziak mopovacej
podlozky je

abnormalne zdvihnuty.

Vyberte drziak mopovace]j podlozky a skontrolujte, ¢i v iom nie su zaseknuté cudzie
predmety. Ak problém pretrvava, restartujte robota. Ak problém pretrvava, kontaktujte
popredajny servis.

Pod nadrzkou na cistu
vodu alebo okolo
tesnenia je voda.

Pri vyberani nadrzky na €istl vodu sa moze Cast vody v potrubi vyliat. To je normalne.
Utrite tuto oblast suchou handri¢kou.

Specifikacie
Robot
Specifikacia

Podrobnosti na

Model

RLX63CE / RLX63CE-2

Cas nabijania

Priblizne 4,5 hodiny

Menovité napdtie

14.4V -

Menovity vykon

75W

Prevadzkova frekvencia

2400-2483,5 MHz

Maximalny vystupny vykon

Menej ako 20 dBm
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Zakladnova stanica

Specifikacia Podrobnosti na

Model RCXE0307 / RCXE0307-5
Menovity prikon 220-240V ~ 50-60 Hz
Menovity vykon 20V=2A

Menovity vykon (pocas vyprazdiovania) 700 W

Menovity vykon (pocas Cistenia horticou vodou) 1160 W

Menovity vykon (pocas nabijania a susenia) 91

Délezité: Z dévodu bezpecnosti pocas beznej prevadzky dodrziavajte minimalnu vzdialenost 20 cm
medzi anténou a telom pouZivatela.

Poznamka:
o Menovity vykon pri ¢isteni hordcou vodou je zaloZeny na reprezentativnej teplote
vody 25 °C.
o Menovity vykon pocas nabijania a susSenia vychddza z prevddzkového stavu piného
zataZenia.

Likvidacia a odstranenie batérie
Vstavana litium-iénova batéria obsahuje latky Skodlivé pre Zivotné prostredie. Pri likvidacii batérie
dodrZiavajte tieto bezpecnostné pokyny:

. Batériu nechajte vybrat kvalifikovanym technikom na recyklaciu.
° Pred vyradenim robota je potrebné batériu vybrat.
. Pred vybratim batérie odpojte spotrebic od elektrickej siete.
POZOR:
° Pred demontaZou odpojte napdajanie a ¢o najviac vybijete batériu.
° Nevystavujte batériu vysokym teplotdm, aby ste predisli riziku vybuchu.

Sprievodca odstranenim:

. Obratte robota hore nohami a pomocou vhodného nastroja odstrarite skrutky na
zadnej strane. Potom zdvihnite kryt.
. Ak chcete vybrat batériu, odpojte svorky medzi batériou a doskou plosnych spojov.
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Zarucné podmienky

Na novy vyrobok zakipeny v predajnej sieti Alza.cz sa vztahuje zéruka 2 roky. V pripade potreby
opravy alebo inych sluzieb poéas zaruénej doby sa obratte priamo na predajcu vyrobku, je potrebné
predlozit origindlny doklad o kipe s ddtumom nakupu.

Za rozpor so zaruénymi podmienkami, pre ktory nemozno uznat uplatnent reklamaciu, sa povazuji
nasledujtice skutocnosti:

e Pouzivanie vyrobku na iny Ucel, nez na aky je vyrobok urceny, alebo nedodrziavanie pokynov na
udrzbu, prevadzku a servis vyrobku.

e Poskodenie vyrobku Zivelnou pohromou, zdsahom neoprdvnenej osoby alebo mechanicky vinou
kupujiceho (napr. pri preprave, Cisteni nevhodnymi prostriedkami atd).

e prirodzené opotrebovanie a starnutie spotrebného materialu alebo komponentov pocas
pouzivania (napr. batérie atd").

e PoOsobenie nepriaznivych vonkajsich vplyvov, ako je sine¢né zZiarenie a iné Ziarenie alebo
elektromagnetické polia, vniknutie tekutin, vniknutie predmetov, prepatie v sieti, elektrostatické
vybojové napatie (vratane blesku), chybné napdjacie alebo vstupné napétie a nevhodna polarita
tohto napatia, chemické procesy, ako su pouzité napdjacie zdroje atd.

e Ak niekto vykonal Upravy, modifikacie, zmeny dizajnu alebo adaptaciu s ciefom zmenit alebo
rozsirit funkcie vyrobku v porovnani so zakipenym dizajnom alebo pouzitim neoriginalnych
komponentov.
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Vyhlasenie o zhode EU

Toto zariadenie je v sulade so zakladnymi poziadavkami a dalSimi prisluSnymi ustanoveniami smernic
EU.

C€

WEEE

Tento vyrobok sa nesmie likvidovat ako beiny domovy odpad v stlade so smernicou EU o odpade z
elektrickych a elektronickych zariadeni (OEEZ - 2012/19/EU). Namiesto toho sa musi vratit na miesto
nakupu alebo odovzdat na verejnom zbernom mieste recyklovatelného odpadu. Zabezpecenim
spravnej likvidacie tohto vyrobku pomdzete predist moznym negativnym désledkom pre Zivotné
prostredie a [udské zdravie, ktoré by inak mohlo spdsobit nevhodné nakladanie s odpadom z tohto
vyrobku. Dal3ie informdcie ziskate na miestnom Urade alebo na najblizéom zbernom mieste.
Nespravna likvidacia tohto druhu odpadu mdze mat za nasledok pokuty v stlade s vnutrostatnymi
predpismi.
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Kedves vasarlo,

K6szonjuk, hogy megvasaroltad termékiinket. Kérjlik, az els6 haszndlat el6tt figyelmesen olvasd el az
aldbbi utasitdsokat, és 6rizd meg ezt a hasznalati Utmutatot a késébbi hasznalatra. Fordits kiilonds
figyelmet a biztonsagi utasitasokra. Ha barmilyen kérdésed vagy észrevételed van a késziilékkel
kapcsolatban, kérjik, jelezd az Ggyfélszolgdlati elérhet&ségeink egyikén.

1] www.alza.hu/kapcsolat
%) +36-1-701-1111
Importér Alza.cz a.s., Jankovcova 1522/53, HoleSovice, 170 00 Praga 7, www.alza.cz
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Biztonsagi informacidk

Kérjiik, haszndlat el6tt figyelmes olvasd végig a teljes hasznalati utasitast, és 6rizd meg azt a kés6bbi
hasznalat érdekében.

Felhasznalasi korlatozasok

e Ezt aterméket 8 évesnél fiatalabb gyermekek, illetve fizikai, érzékszervi vagy értelmi
fogyatékossaggal, illetve korlatozott tapasztalattal vagy ismeretekkel rendelkez6 személyek
nem hasznalhatjak szil6 vagy gondvisel§ felligyelete nélkil a biztonsagos miikodés
biztositasa és a kockazatok elkeriilése érdekében. A tisztitast és karbantartast gyermekek
felligyelet nélkil nem végezhetik.

e Gyermekek nem jatszhatnak ezzel a termékkel. Gondoskodj réla, hogy a gyermekek és a
haziallatok biztonsagos tdvolsagban legyenek a robottdl, amig az mikodik.

o Akésziilék kizardlag otthoni kdrnyezetben térténé padldtisztitasra szolgal. Ne hasznald
kiiltéren, nem padldfeliileteken, illetve kereskedelmi vagy ipari kérnyezetben.

e Ne hasznald a robotot a talajszint folé fliggesztett terileten véddékorlat nélkul.

o Ne helyezd a robotot fejjel lefelé. Ne hasznald az LDS fedelet, a robot fedelét vagy a
|6kharitot a robot fogantyujaként.

e Ne hasznald a robotot 40 °C feletti vagy 0 °C alatti kornyezeti hémérsékleten, illetve ne
haszndld folyadékkal vagy ragadds anyagokkal szennyezett padldn.

e A robot hasznalata el6tt szedd fel a padlérél a kabeleket, hogy a robot ne hizza azokat
tisztitas kozben.

e Tavolitsd el a torékeny vagy apro targyakat a padlérél, hogy a robot ne tkdzzon beléjik és
ne tegyen kart bennik.

o Kiemelten figyelj ra, hogy a robot szivonyildsdanak kézelébe ne keriiljon egyetlen személy
haja, ujjai és mas testrészei sem.

o Tartsd az eszkdzt gyermekek szdmadra elérhetetlen helyen.

o Ne helyezz gyermekeket, hazidllatot vagy barmilyen targyat a robot tetejére, fliggetlenil
attél, hogy az 4llé vagy mozgd allapotban van.

o Ne hasznald a robotot égé targyak tisztitasara.

o Ne porszivdzz vele kemény vagy éles targyakat.

e Tisztitas vagy karbantartds el6tt gy6z6dj meg arrdl, hogy a robot ki van kapcsolva, és az
automatikus urit6 alap ki van hizva.

o Ne hasznalj nedves ruhat a letorléséhez, és ne haszndlj semmilyen folyadékot a robot és az
alaplap ledblitéséhez. A moshato alkatrészeket teljesen meg kell szaritani, miel6tt
visszaszerelnéd és haszndlnad Gket.

e  Kérjuk, hogy a terméket a hasznalati Utmutatdban taldlhatd utasitasoknak megfelelGen
haszndld. A felhasznalo felel6s a termék nem megfeleld hasznalatdbdl eredd veszteségekért
vagy karokért.
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Akkumulatorok és toltés

e Ne haszndlj harmadik félt6l szarmazé akkumulatort vagy automatikus Gritést biztositd bazist.
Csak az RCS7 tdpegységet hasznald.

e Ne prébald meg sajat magad szétszerelni, megjavitani vagy mddositani az akkumulatort vagy
az automatikus Uritést biztositd bazist.

o Ne helyezd az automatikus Uritést biztositd bazist h6forras kozelébe.

e Ne haszndlj nedves ruhat, illetve ne végezd nedves kézzel a bazis toltéérintkezGinek
letorlését vagy tisztitasat.

e Ne artalmatlanitsd a régi akkumulatorokat nem megfelel6 médon. A nem hasznilt
akkumulatorokat megfeleld Ujrahasznositd Iétesitményben kell megsemmisiteni.

e Ha atdpkabel megséril vagy elszakad, azonnal hagyd abba a késziilék haszndlatat, és fordulj
az értékesités utani szervizhez.

e A robotot szallitas kozben mindenképpen kapcsold ki, és lehet6leg eredeti csomagolasaban
tartsd.

e Ha arobotot hosszabb ideig nem haszndlod, toltsd fel teljesen, majd kapcsold ki és tarold
hlivos, szaraz helyen. Legalabb 3 havonta egyszer t6ltsd fel a robotot, hogy elkeriild az
akkumulator tulzott lemerilését.

o Atermék olyan akkumulatort tartalmaz, amelyeket csak szakképzett szakember vagy az
értékesités utani szerviz cserélhet ki.

Lézeres tavolsagérzékelo

e Alézeres tavolsagérzékel6 megfelel az IEC 60825-1:2014 szabvanynak az 1. osztalyu
|ézertermékekre vonatkozdan, és bocsat ki veszélyes lézersugarzast.
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Eszkoz attekintése

Csomag tartalma (Dreame X40 Ultra)

Haldzati kabel

Mop Pad x2 Mop pad
(elGre telepitve)  tartd x2

Bazisallomas

Csomag tartalma (Dreame X40 Ultra Complete)

8]

Haldzati kabel Felhasznaloi

kézikonyv

Mop Pad x2 (el6re
telepitve)

Bazisallomas
FG kefe

Oldalsé
kefe x2
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Bazisadllomas rampa
hosszabbitd lemez

Porzsak x2 (1
elére telepitett)

Poros dobozok
Sz(irg x3

EHTT]
H

LRI

Bazisallomas rampa
hosszabbité lemez

Mop pad tarté
x2

N | T_E‘]

Porzsak x2

Felhasznaloi
kézikonyv

Automatikus
mososzerrekesz
(el6re telepitve)

/I L

Tisztitd eszkdz Tisztitd oldat

Automatikus
mososzerrekesz
(el6re telepitve)

Porzsak x2 (1 el6re
telepitett)

Mop sz8nyeg Tisztité oldat



Robot

Spot clean gomb: Nyomd meg a Spot Clean
Uzemmod elinditasahoz.

Bekapcsold / Clean gomb: Nyomd meg és
tartsd lenyomva 3 masodpercig. A robot
bekapcsoldsa utan nyomd meg a tisztitas
megkezdéséhez.

Dock gomb: Nyomd meg, ha a robotot vissza
szeretnéd kildeni a bazisra. A gyermekzar
kikapcsolasahoz tartsd lenyomva 3
masodpercig.

Allapotjelz6: Narancssargan villogé: Hiba,
Tovébbra is narancssargan vilagit: Készenléti
allapot, ha alacsony az akkumulator
toltottsége, vagy felfliggesztés, ha alacsony
az akkumulator toltottsége.

Megjegyzés: A robot barmelyik gombjanak megnyomasaval szlinetet tarthatsz, amig a robot tisztit
vagy visszatér a toltéshez. A gyermekzar a Dreamehome alkalmazason keresztil kapcsolhaté be és ki.
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Robot és érzékel6k

- Led segédfény

o Kamera kijelz6 ( A kamera kijelz6je vilagit, ha a
kamera aktivalva van)

o Al'IR kamera
= Al HD kamera

o Mikrofon

o LDS borito

Lézeres tavolsagérzékels (LDS)

] 0
o Lokharito
o Lokharité ablak
© 3D kétvonalas lézeres érzékelSk
AkadalyérzékelSk
Sz6nyeg érzékels . : L o
Minden irdnyban forgé kerék
Oldalsé kefe
W
F6 kefe © e — N Kefe Guard
Fékersk o——-HH J:_“;Jg‘" o “”«;T 1 O] Fékerék
Gkeré H = H0
0 E [ [ T JF o
"\,: - -\/ A / Kefevédd klipszek
" . 1)/ @)
Mop hosszabbité szerelvény o— X %
£ | . Mop pad tarté rogzit6 furatok
= L

- 4 Resetgomb: A gyari beallitasok
Fedél , visszadllitdsdhoz tartsd

lenyomva 3 masodpercig.
Tolt6 érintkezk  «

Wi-Fi kijelz6

Elérzékels

Automatikus viz
utantolté bemenet

Automatikusan Urit6 szell6z6nyilas

1

o

4



Porgy(ijt6 doboz fedelének klipsze

Porgyiijt6é doboz
g0

Porgy(ijt6 doboz klipsz

Porgy(ijt6 doboz fedele

Sz(ir6

Sz(ir6 fogantyu

Automatikusan urit6 szell6z6nyilas

Mop szerelvény

Mop pad rogzitési ©
teriilet

Bazisallomas

Haszndltviztartaly

Por tartaly fedél

Mosédeszka

Rampa meghosszabbitd lemez

. Viztartdly klipsz

P =7

Viztartaly klipsz o—,&}g‘:@\ P
f f 1 £ \. \:
| A
// i Vizvezeték

]|
\ I"-,
\.X

Usz6 golyé o—é—;@ﬁ}z \\\i;f! -
\é\ A UL g
\ ' f Sz(ir6
> Lebeg6

Megjegyzés: Az automatikus feltdltéshez és lelritéshez szikséges vizcsatlakozd készletet kiilon kell

megvasarolni. (Csak bizonyos régidkban kaphatd)
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Allapotjelzd: Folyamat fehér: A
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Megjegyzés: Az automatikus felt6ltéshez és leeresztéshez sziikséges vizcsatlakozd készlet kiilon
megvasarolhatd. (A rendelkezésre allas bizonyos régidkra korlatozodik.)
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Az otthoni kornyezet megtisztitasa

Tisztitas elott: A tisztitdsi folyamat megkezdése el6tt mindenképpen tavolits el minden olyan targyat,
amely instabil, torékeny, értékes vagy potencialisan veszélyes. Ez magdban foglalja a foldon [évé
kabelek, ruhak, jatékok, kemény targyak és éles targyak eltakaritasat. Ezekben a targyakba a robot
elakadhat, megkarcolhatjak vagy felborithatjak, ami mind a robot, mind a targyak is kdrosoddsat
eredményezheti. A teriilet el6zetes, a zavard targyaktol vald megtisztitasa biztositja, hogy a robot
zokkenémentesen és hatékonyan tudjon mikodni anélkil, hogy kdrokat vagy problémakat okozna.

Lépcsbk és kanapék: Fontos, hogy a tisztitdas megkezdése el6tt fizikai akadalyt helyezziink el a |épcsék
szélénél és a kanapék aljanal. Ez segit abban, hogy a robot biztonsagosan és zokken6mentesen
végezze a tisztitasi mliveleteket, anélkiil, hogy leesne a Iépcsén vagy beszorulna a butorok ala. A
megfelel6 akadaly megel6zi a baleseteket, és a robotot a helyes Uton tartja a tisztitasi ciklus soran.

Szoba kialakitasa: A robot elinditdsa el6tt nyisd ki a tisztitandd helyiség ajtajat. Ugyelj arra, hogy a
butorokat a megfelel6 helyiikre helyezd, hogy a robotnak minél tébb hely maradjon a mozgashoz. Ez
lehet6vé teszi, hogy a robot alaposan takaritson, és a szoba minden teriiletét elérje anélkil, hogy
nagyméret(i butorelemek akaddalyozndk. Egy jol elrendezett szoba lehetévé teszi a robot szdmara,
hogy hatékonyan és eredményesen takaritson.
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Jol megyvilagitott teriiletek az Al vizualis érzékel6k szamara: A robotot Al vizudlis érzékel6vel
szerelték fel, amely lehet8vé teszi szamara, hogy jobban felismerje és elkeriilje az akadalyokat. Illyen
akaddlyok lehetnek példdul a f6ldon heveré tapkabelek, cipék vagy zoknik. Annak érdekében, hogy a
robot a lehet6 legtdbbet tudja kihozni az Al vizualis érzékel6bél, gy6z6dj meg arrdl, hogy minden
olyan terllet, ahol a robot takaritani fog, j6l megvilagitott. A megfelel6 megvilagitas lehetévé teszia
robot szamara, hogy konnyebben felismerje és elkeriilje a targyakat, ami segit megel6zni az
Utkozéseket vagy a kihagyott teriileteket a tisztitdsi folyamat sordn.

%"@ e 4
9 o
Megjegyzés:
. Ha el6szor hasznalod a robotot, ajanlott, hogy kévesd a robotot tisztitas kdzben. Ez

lehetévé teszi, hogy valds id6ben tavolitsd el az esetleges akaddlyokat, és biztositsd a
z0kkenémentes tisztitasi folyamatot.

) Annak elkeriilése érdekében, hogy elkeriild, hogy a robot ne ismerje fel a tisztitast
igényl6 terileteket, ne allj kbzvetleniil a robot el6tt, kiilondsen kiiszobok el6tt, folyosdkon
vagy szlk helyeken. El6fordulhat, hogy a robot érzékel6i nem m(ikédnek megfelel6en, ha
targyak vagy emberek akaddlyozzak 6ket.

. Kerild a kemény vagy éles targyak, példaul kbvek, acélgolydk, jatékalkatrészek vagy
éles tormelék, példaul épitési hulladék, torott liveg vagy szogek felszivasat. Ezek a targyak
karosithatjak a padlét, a robotot vagy magat a porszivot, és meghibasodashoz is vezethetnek.
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Hasznalat elott

Helyezd el a bazisallomast, és csatlakoztasd a konnektorhoz:

Helyezd el a bazisdllomast olyan nyilt teriileten, ahol erés Wi-Fi jel van. Biztosits legalabb 1,5 méteres
helyet a bazisallomas el6tt és 5-5 cm-t mindkét oldalon. Csatlakoztasd a tapkabelt a bazisdllomashoz,
és szildrdan dugd be azt egy konnektorba.

I B Szorosan nyomd be a tdpkabelt felfelé,
U o ‘U[—' ! ) amigakijelz6 fel nem kapcsol.

\ ? |
|
,;[ |’_= ]__ =
Megjegyzés:
° Gy6z6dj meg réla, hogy semmilyen targy nem zarja el a jelz6teriletet.
° Az esetleges vizkarok megel6zése érdekében a bazisdllomast lehetdleg csempe- vagy

marvanypadldra helyezd.
Szereld fel a rampa hosszabbitélemezt:

Csatlakoztasd a rémpa meghosszabbitd lemezét az alapallomashoz az dbranak megfelelGen. Ez segit a
robot megfelel§ dokkoldsaban a tisztitasi ciklusok soran.
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Tavolitsd el a robot véddburkolatait, és szereld be a felmosdszerelvényt:

. Ovatosan tavolitsd el a robotrél a védSburkolatokat.
. A mellékelt utasitasokat kovetve biztonsagosan szereld fel a felmosdszerelvényt a
robotra.

Csatlakoztasd a robotot a bazisallomashoz:

A robot bekapcsolasahoz tartsd lenyomva a bekapcsold gombot 3 mésodpercig. Helyezd a robotot a
bazisallomasra ugy, hogy a felmosdszerelvény a mosddeszka felé nézzen. Egy hangjelzés fogja
megerdsiteni, hogy a robot csatlakoztatva van a bazisallomashoz.

Megjegyzés: Az els6 hasznalat el6tt toltsd fel teljesen a robotot. Ha a robot nem kapcsol be, miutan
az akkumulator lemerdlt, kézzel helyezd a bazisallomasra a feltoltéshez.
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Add hozza a tisztitooldatot:

o Tavolitsd el a portartdly fedelét, és hizd ki az automatikus mosdszerrekeszt.
. Nyisd ki a rekesz fedelét, és ontsd bele a jévahagyott tisztitdoldatot.
. Csukd be a fedelet, helyezd vissza a rekeszt a bazisallomasra, és szerelje vissza a

portartdly fedelét. A tisztitdoldat automatikusan adagolasra keril m(ikodés kézben.

| "'*|

>
,ngt;
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Megjegyzés: A meghibasodasok elkeriilése érdekében csak a hivatalosan jéovahagyott
tisztitéoldatot hasznald. Gy6z6dj meg rdla, hogy az automatikus tisztitdszer rekesz biztonsagosan
a helyére kattan.

Tolts vizet a tisztaviztartalyba:

o Vedd ki a tisztaviztartalyt a bazisallomasbal.
) Toltsd meg a tartalyt tiszta vizzel.
o Helyezd vissza a viztartalyt a bazisallomasba.

Megjegyzés: Ne hasznalj forrd vizet a viztartalyban, mert az a tartaly deformalddasat okozhatja.
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Csatlakozas a Dreamehome alkalmazassal

A Dreamehome alkalmazas letdltése

. Az alkalmazas let6ltéséhez és telepitéséhez szkenneld be a roboton taldlhaté QR-
kédot, vagy keress ra az alkalmazasboltban a "Dreamehome" kifejezésre.

QR-kod
Megjegyzés:
° Csak a 2,4 GHz-es Wi-Fi tdmogatott.
. Az alkalmazas frissitései miatt a tényleges |épések eltérhetnek az itt leirtaktdl. Kérjlik,

kovesd az alkalmazdsban megjelené utasitdsokat az aktudlis verzié alapjan.

Eszkoz hozzaadasa

. Nyisd meg a Dreamehome alkalmazast, kattints a jobb fels§ sarokban l1évé "+" ikonra,
majd a roboton |év6é QR-kédot ismét beolvasva add hozzd az eszkozt. Kovesse az utasitasokat
a Wi-Fi kapcsolat véglegesitéséhez.

Wi-Fi jelzés:
Lassan villog: Csatlakozasi kisérlet.
Gyorsan villog: Csatlakozas.

QR-Kk6d ) Folyamatos fény: Csatlakoztatva.
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Hasznalata

Gyors feltérképezés: A haldzat els6 konfigurdldsa utdn kdvesd az alkalmazas utasitasait a térkép
gyors létrehozasahoz. A robot tisztitas nélkil elkezdi a feltérképezést. A térképezési folyamat akkor
fejez6dik be, amikor a robot visszatér a bazisadllomasra, és a térkép automatikusan elmentésre kerdil.

Be-/kikapcsolas: A robot bekapcsoldsahoz tartsd lenyomva a bekapcsolé gombot 3 masodpercig. A
bekapcsolas jelz6fénye vilagitani fog. A bazisra helyezve a robot automatikusan megkezdi a toltést. A
robot kikapcsolasahoz tavolitsd el a robotot a bazisrél, majd ismét nyomd meg és tartsd lenyomva a
bekapcsoldgombot 3 masodpercig.

Sziinet/alvas: A robot mozgéasa kézben barmelyik gomb megnyomasaval szlineteltetheted a robotot.
Ha 10 percnél hosszabb ideig szlinetel, a robot alvé Gizemmaddba 1ép. A tapellatds jelz6fénye és a
toltésjelz6 lampa kialszik. A robot felébresztéséhez nyomd meg barmelyik gombot.

Megjegyzés:
e Arobot automatikusan kikapcsol, ha 12 érandl hosszabb ideig alvé izemmddban marad.
e Ha arobotot sziinetelteted és a bazisallomadsra helyezed, a toltési folyamat nem folytatddik.

Automatikus folytatas tisztitds: Ha az akkumulator t6ltottségi szintje tul alacsony, a robot visszatér a
bazisdllomasra toltés céljabdl. Miutan feltolt6dott a megfelel6 akkumulatorszintre, folytatja a
befejezetlen tisztitasi feladatokat.

Megjegyzés: A funkcid hasznalatdhoz engedélyezd az alkalmazasban.

Ne zavarjon (DND) lizemmadd: A robot nem folytatja a tisztitast, és a bekapcsolas jelzGje kikapcsol.
Alapértelmezés szerint a DND lizemmdd ki van kapcsolva. Hasznald az alkalmazdast a DND beallitdsok
engedélyezéséhez vagy mddositasahoz. Az alapértelmezett DND-id6szak este 22:00 és reggel 8:00
Ora kozott tart.

Megjegyzés:
e A DND-id6szak alatt az Gtemezett takaritasi feladatok nem keriilnek végrehajtasra.
e Arobot a DND-id6szak lejarta utan folytatja a tisztitast.

Spot Clean: Ha a robot készenléti izemmaddban van, nyomd meg réviden a Spot Cleaning gombot. A
robot megtisztit egy 1,5 m x 1,5 m-es terlletet, és a feladat elvégzése utan visszatér a kiindulasi
pontra.

Robot Ujrainditasa: Ha a robot nem reagal vagy nem kapcsolhato ki, nyomd meg és tartsd lenyomva
a bekapcsolégombot 10 masodpercig a kikapcsolas kikényszeritéséhez. Ezutdn nyomd meg és tartsd
lenyomva a bekapcsoldgombot 3 masodpercig a robot visszakapcsoldsahoz.
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Haszndlata - porszivozas és felmosas
Megjegyzés: A felmosdszerelvény elsé hasznalatakor a robot alapértelmezés szerint a "Porszivdzas és
felmosas" feladatot hajtja végre.

A takaritas elkezdése: Nyomd meg a robot bekapcsoldgombjat, vagy hasznald az alkalmazast a
tisztitasi feladat elinditdsahoz. A robot megtervezi az optimalis tisztitdsi Utvonalat, és a létrehozott
térkép alapjan elvégzi a feladatot.

Megjegyzés:
o Afelmosébetétet megtisztitdsra keriilnek, miel6tt a robot elkezdené a felmosast, kérjlik, légy
tlrelmes.
e Ne mozgasd a bazisdllomast, ne tisztitsd a viztartalyt, a hasznaltviztartalyt vagy a
mosddeszkat mikodés kdzben.
o Aforrd vizes tisztitds engedélyezhet az alkalmazasban a felmosdpad és a bazisallomas
tisztitasi feladataihoz, amely minden izemmddban alkalmazhatd. Az égési sériilések elkerilése
érdekében ne érintsd meg a vizkivezet6 nyildst, amikor a mosddeszka fut.

Automatikus felmosas: Takaritas kdzben a robot visszatér a bazisdllomasra, hogy az alkalmazasban
beadllitott tisztitasi gyakorisag alapjan kimossa a felmosdparnakat. A bazisdllomas Ujratolti a robot
viztartalyat, és a tisztitas folytatodik.

Megjegyzés: Ha a robot visszatér a bazisallomasra a felmosdbetét mosasahoz, a bazisdllomas nem fogja
automatikusan kiliriteni a porgy(jté dobozt.
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A porgylijté automatikus Uritése és a felmosdparna automatikus kimosasa: A "Porszivdzas és
felmosas" feladat befejezése utdn a robot visszatér a bazisdllomasra, hogy feltoltédjon. A
bazisadllomas automatikusan megkezdi a porgyijt6 doboz kilritését és a felmosdparnak mosasat.

Megjegyzés:
) Ha az automatikus urités funkcio ki van kapcsolva az alkalmazdsban, a bazisallomas
nem fogja automatikusan kiliriteni a poros dobozt.
. A porgyljté doboz kilritésének gyakorisagat az alkalmazas bedllitdsai hatdrozzak
meg.

Tisztitsa meg a hasznaltviztartalyt: Kérjik, a kellemetlen szagok elkeriilése érdekében tisztitsa meg a
haszndlt viztartalyt, miutan a robot elvégezte a tisztitasi feladatot.

Tisztitasi mod beallitasai

Porszivozdas, majd felmosas: Valaszd az alkalmazasban a "Porszivdzds, majd felmosas" lehetGséget. A
robot felemeli a felmosdszerelvényt, felporszivézza a padlot, visszatér, hogy kiliritse a portartalyt,
majd leereszti a felmosdszerelvényt, hogy elvégezze a felmosast.

Csak vakuum: Valaszd a "Csak porszivdzas" lehet6séget az alkalmazdasban. A robot felemeli a
felmosdszerelvényt és csak porszivézik.

Csak felmosas: Vdlaszd a "Csak felmosas" lehet&séget az alkalmazasban. A robot ellendrizni fogja,
hogy a felmosdszerelvény telepitve van-e. Ha nem, akkor manudlisan telepitsd. A robot ezutan
elkezdi a felmosast.
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Rutinkarbantartas

A robot optimalis allapotban tartasa érdekében ajanlott kdvetni az alkalmazasban talalhaté
tartozékhasznalati Utmutatoékat, illetve a rutinszerd dpoldshoz |asd az alabbi karbantartasi tablazatot.

Karbantartasi tablazat:

Rész

Karbantartasi gyakorisag

Cserélési idoszak

Hasznaltviztartaly

Minden hasznalat utan

/

Tisztaviztartaly / 6-12 havonta
Fé kefe / 6-12 havonta
A porvédé doboz sziirGje 2 hetente egyszer 3-6 havonta
Oldalsé kefe / 3-6 havonta
Mop pad tarté / /
Mosoddeszka 2 havonta egyszer /

A bazisallomas jelzéteriilete / /

A bazisallomas télt6csatlakozéi / /

A bazisallomas automatikus iirit6 szell6z6nyilasa / /

Minden iranyban forgé kerék Havonta egyszer /

Elérzékels / /

Lézeres tavolsagérzékel6 (LDS) / /

3D kétvonalas lézeres érzékel6k / /

Szényeg érzékeld / /
Akadalyérzékelsk / /

Lokharito ablak / /

A robot tolt6csatlakozok Havonta egyszer /

Lékharito / /

Robot automatikus iirit6 szell6zényilasa / /

Robot automatikus vizutantélté bemenete / /

A robot alja Szlikség szerint tisztitsd meg /




Porgyiijté doboz Sziikség szerint tisztitsd meg /

Porzsak / 2-4 havonta

Mop Pad / 1-3 havonta

Megjegyzés: A karbantartasi és csereintervallumok a robot hasznalatatol fiiggenek. Ha kilonleges
korilmények miatt barmilyen probléma mertdil fel, cseréld ki az alkatrészeket ennek megfelel&en.

Rutinszeri karbantartas

Bazisallomas tisztitasa:

Az alkalmazasban valaszd a "Bazisallomas tisztitdsa" lehetGséget. A robot automatikusan kilép a
bazisallomasbdl. Vedd ki a mosddeszkat, és vard meg, amig a viz feltolti a bazisallomast.

Haszndld a tisztitdszerszamot a mosddeszka alapjanak tisztitdsahoz. Az alapdllomds rovid id6 utan
automatikusan kipumpalja a hasznalt vizet. Térold szarazra a mosddeszka alapot egy puha ruhaval.

i

-
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Forditsd meg a mosddeszkat, és vedd le a gorgd fedelét, majd vedd ki magat a gorgét. Huzd le a
gorg6rél a végzaro sapkakat.

TorlSlapatok

Megjegyzés: Ha a gorg6fedelet mindkét oldalon elzarjak a torl6lapatok, forgasd el a gorgét a
torlSlapatok félreallitasahoz.

Tavolitsd el a gbrg6bdl az esetlegesen 6sszegubancolddott sz6rszalakat, majd szereld 6ssze az 6sszes
alkatrészt, a megfelel6 szineket egymashoz igazitva.

Oblitsd le a mosddeszkat tiszta vizzel, és tordld szarazra. Ferdén tedd vissza a mosddeszkat a
bazisallomasba.

Haszndld az alkalmazast, vagy nyomd meg a roboton a Vissza a bazisra gombot, hogy visszakiildd a
robotot a bazisallomasra.

“ﬂ

Megjegyzés: Ne kényszeritsd a robotot, hogy tisztitas kbzben visszatérjen a bazisallomasra.

>
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Hasznaltviztartaly tisztitasa:

Vedd ki a hasznadlt viztartdlyt, és 6ntsd ki a maradék vizet.
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Megjegyzés: Vigydzz a viztartalyban lévé Uszégdmbre, mivel az egy mozgd alkatrész. A sériilések
elkeriilése érdekében keriild a tulzott erd alkalmazasat.

Porzsak cseréje:

Vedd le a portartdly fedelét, és dobd ki a porzsakot.

Megjegyzés: A fogantyut felfelé hlzva lezarja a zsdkot, hogy megakadalyozza a por kiszordddsat.
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Torold le a porsz(rdt szdraz ruhdval.

Szerelj be egy Uj porzsdkot.

Biztonsagosan illeszd vissza a portartdly fedelét.

—_—
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Porgyilijt6é doboz és sz(ir6 karbantartasa:
Nyisd ki a robot porgydijté doboz fedelét, és a porgylijt6 doboz eltavolitdsdhoz nyomd meg a porvédd

doboz kapcsat.

Megjegyzés: Ne hasznalj kefét, az ujjaidat vagy éles targyakat a sz(irG tisztitdsahoz, mert ez sériilést
okozhat.

Oblitsd ki a porvédd dobozt és a sziirét tiszta vizzel. A visszaszerelés el6tt legaldbb 24 6ran 4t hagyd
6ket megszaradni a levegén.

Megjegyzés: Csak tiszta vizet hasznalj a porgydjté doboz és a sz(ir6 atoblitéséhez. Ne hasznalj
semmilyen tisztitdszert. A porgylijt6 dobozt és a szlir6t csak akkor hasznald, ha teljesen szarazak.
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F6 kefe karbantartas:

Nyomd befelé a kefevéds klipszeket a kefevédé kiolddsdhoz, és vedd ki a kefét a robotbdl.

Tavolitsd el a kefe mindkét végén Iévé kefetakardkat. A mellékelt tisztitdeszkdzzel tavolitsd el a
sz6rcsomokat. Helyezd vissza a kefetakardkat, majd rogzitsd vissza a kefét a robotba, a klipszeket a
helyére nyomva.

Oldalsé kefe karbantartas

Csavard le az oldalsé kefét egy csavarhuzdval, tavolitsd el az 6sszegubancolddott sz6rszalakat, majd a
tisztitds utan csavard vissza a helyére.
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Mop pad tarté:

Vedd ki a felmosélap tartéjat, és alaposan tisztitsd meg, hogy biztositsd a megfelel6 miikodését.

Minden iranyban forgé kerék

Egy kis csavarhuzéval évatosan valaszd szét a tengelyt és a keréktarcsa kerekét.

Megjegyzés:
o A sérulések elkerilése érdekében kerild a tulzott er6 alkalmazasat.
o Oblitsd le a kereket folyé viz alatt, hogy eltavolitsd a szennyez&déseket és
tormeléket.
o Hagyd a kereket teljesen megszaradni, miel6tt Ujra a robotra rogzited.
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Erzékeld és toltdérintkezd karbantartasa
Torold le a robot érzékelGit és toltGérintkezbit puha és szdraz ruhdaval, ahogy az aldbbi abran |athato:

s o Alvizudlis érzékel6
Lézeres tavolsagérzékel S N \

(LDS)

— o Vonalas [ézeres
| érzékel8k

o Elérzékels

o Lokharitd

o Tolt6 érintkez6k

Akadalyérzékel6k

o Szényeg érzékel6

Megjegyzés: Keriild a nedves ruhak hasznalatat, mivel azok karosithatjak a robot és a bazisallomas
belsejében |1évs érzékeny alkatrészeket.

Toltési kapcsolatok: Tisztitsd meg a toltéérintkezéket és a bazisallomas jelzéfellletét puha, szaraz
ruhaval. Gy6z6dj meg arrdl, hogy mind a robot toltéérintkez6i, mind a bazisallomas érintkez6i
mentesek a portdl és a tormeléktél a megfelels toltési funkcid biztositdsa érdekében.
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Automatikusan iirit6 szell6z6nyilasok: Tisztitsd meg a robot és a bazisallomas automatikus
szell6z6nyildsait puha, szdraz ruhaval. Ez segit fenntartani a megfelel6 szivast, és biztositja, hogy a
tormelék hatékonyan eltavolitasra keriljon az automatikus Uritési folyamat soran.

N
[

Mop pad karbantartas

Cseréld ki a felmosobetétet: Vedd ki a felmosdbetétet a felmosébetét-tartobdl, és cseréld ki egy
Ujra.

Az akkumulator karbantartasa: A robot nagy teljesitményd litium-ion akkumulatorral van felszerelve.
Az akkumulator optimadlis teljesitményének biztositasa érdekében a napi hasznalat soran tartsd az
akkumulatort teljesen felt6ltve. Ha a robotot hosszabb ideig nem hasznalod, kapcsold ki és tarold
biztonsagos. A tulzott lemeriilésbdl eredd akkumulator-kdarosodas megel6zése érdekében legalabb
haromhavonta egyszer t6ltsd fel a robotot.
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Hibaelharitas

Probléma

Megoldas

A robot nem kapcsol
be.

Az akkumulator lemeriilt. Toltsd fel a robotot a bazison, és probald meg Ujra
bekapcsolni. Ugyelj arra, hogy az akkumulatort 0 °C (32°F) és 40 °C (104°F) kdzott tartsd,
mivel a szélséséges h6mérsékletek megakadalyozhatjak a miikodését.

A robot nem t6lt6dik
fel.

El6fordulhat, hogy a bazisallomas nincs csatlakoztatva a tapellatashoz. Gy6z6dj meg
réla, hogy a tapkabel megfelelGen be van-e dugva. Ellenérizd a robot és a bazisallomas
toltGérintkezGit szennyezddés vagy idegen targyak szempontjabdl, és sziikség esetén
tisztitsd meg.

A robot nem tud
csatlakozni a Wi-Fihez.

A Wi-Fi jelszé helytelen lehet. ird be Ujra a helyes jelszét. Gyéz6dj meg réla, hogy a robot
tdmogatja a 2,4 GHz-es Wi-Fi kapcsolatot (az 5 GHz-es véltozatot nem tdmogatja).
Gy6z6dj meg arrol, hogy a Wi-Fi jel erés. Ha minden rendben van, inditsd Ujra az
alkalmazast, és probald meg ujra konfigurdlni a robotot.

A robot nem talalja
meg a bazisdllomast és
nem tud visszatérni
oda.

Lehet, hogy a bazisallomast elmozditottak, vagy a robotot helytelenil tavolitottak el.
Gy6z6dj meg réla, hogy a bazisallomas megfelel6en be van dugva, és a robotot
megfelelGen helyezted el a toltéshez. Tavolitsd el az esetleges akadalyokat a bazis
kozelébdl. Ha a robot tul messze van, helyezd kézzel a bazisra. Tisztitsd meg a
bazisallomas jelz6teriiletét a por vagy tormelék eltavolitasaval.

A robot elakad a
bazisallomas el6tt, és
nem tud visszatérni.

Ugyelj arra, hogy a bézisallomas bal és jobb oldalan 5 cm-en beliil, illetve a bazisallomas
el6tt 1,5 m-en belil ne legyenek akadalyok. Ellenérizd, hogy nincsenek-e Utakadalyok
vagy zart ajtdk. A nedves padld miatt a robot elakadhat, ezért szaritsd ki a teriiletet,
vagy helyezd at a bazisallomast. Sziikség esetén gy6z6dj meg arrdl, hogy a rampa
meghosszabbité lemeze megfeleléen fel van-e szerelve.

A robot nem kapcsol ki.

A robot nem kapcsolhaté ki toltés kozben. Tavolitsd el a bazisallomasrdél, majd a
kikapcsolashoz tartsd lenyomva a bekapcsolégombot 3 mdsodpercig. Ha a robot még
mindig nem kapcsol ki, nyomd meg és tartsad lenyomva a bekapcsolégombot 10
masodpercig a kikapcsolas kikényszeritéséhez. Ha a probléma tovabbra is fennall, fordulj
az értékesités utani szervizhez.

A toltési sebesség
lassu.

A robot teljes feltoltése korilbelil 4,5 érat vesz igénybe, ha az akkumulator lemerilt. Ha
a robotot az ajanlott h6mérsékleti tartomanyon kiviil Gzemelteted, a toltési sebesség
lelassulhat. Gy6zGdj meg arrdl, hogy a robot és a bazis téltGérintkezdi tisztak és szarazak.

A zaj a robot miikédése
kézben novekszik.

Ellenérizd, hogy a porvédé sz(ird eltombdott-e. Sziikség esetén tisztitsd meg vagy
cseréld ki. Tavolit el minden kemény targyat vagy térmeléket a porgy(jté dobozbdl, a
fékefébdl vagy az oldalkefébdl. Sziikség esetén allitsd a szivasi modot Standard vagy
Csendes Gizemmddra.
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A robot a beallitott utvonal
kovetése nélkiil mozog.

Tavolitsd el a padlérdl az olyan targyakat, mint a haldzati kabelek, cipék vagy egyéb
akaddlyok. A nedves vagy csuszos felliletek a kerekek megcsuszasat okozhatjak, ezért
mik&dés elbtt szaritsd meg ezeket a terileteket. Torold at a I6kharitd ablakat és a
3D kétsoros lézerérzékelSket puha ruhaval, hogy tisztak és akaddlymentesek
maradjanak.

A robot nem taldlja el a
takaritando helyiségeket.

Gy6z6dj meg arrdl, hogy a helyiségek ajtajai nyitva vannak, és nincsenek olyan
magasitott kiiszobok, amelyeken a robot nem tud athaladni. A nedves vagy csuszds
padld a robot meghibasodasat okozhatja, ezért gondoskodj réla, hogy a padlé szaraz
legyen.

A robot a t6ltés utan nem
folytatja a tisztitast.

Ellenérizd, hogy a robot nincs-e "Ne zavarjon" (DND) tizemmaddba allitva, ami
megakadalyozhatja a tisztitas folytatasat. Ha a probléma tovabbra is fennall, helyezd
a robotot kézzel a bazisallomasra, vagy inditsd Ujra az alkalmazas vagy a vezérlégomb
segitségével.

Az 3llomas nem tudja
automatikusan kiiiriteni a

e

porgylijté dobozt.

Ellenérizd, hogy a portartdlyban |évé6 porzsak nincs-e tele. Ha nem, ellenérizd, hogy a
robot, a bazisallomas vagy a portartaly automatikusan irit6 szell6z6nyildsai nem
dugultak-e el, és tisztitsd meg azokat.

Rendellenes vizszint a
mosoddeszkaban.

Ellendrizd, hogy a haszndltviztartaly tomitése nem laza vagy nem megfelel6en van-e
felszerelve. Ovatosan nyomd le a hasznaltviztartalyt, hogy meggy6z6dj a megfelel
illeszkedésrdl. Ellendrizd, hogy a mosddtalban vagy a szennyvizelvezetében nincs-e
dugulas, és tisztitsd meg azokat. Gy6z6dj meg rdla, hogy csak hivatalosan
engedélyezett tisztitdészert hasznalsz.

A felmosodszivacs tarto
rendellenesen
megemelkedett.

Vedd ki a felmosdszivacs tartéjat, és ellenérizd, hogy nem akadtak-e bele idegen
targyak. Ha a probléma tovabbra is fennall, inditsd Gjra a robotot. Ha a probléma
tovabbra is fennall, forduln az értékesités utani szervizhez.

A tisztaviztartdly alatt vagy a
tomités koriil viz van.

A tisztaviztartaly eltdvolitasakor a cs6ben 1évé viz egy része kifolyhat. Ez normalis.
Torold at a teriletet szdraz ruhdval.

Mdszaki adatok
Robot

Specifikacio

Részletek

Modell

RLX63CE / RLX63CE-2

Toltési ido

Korulbeldl 4,5 6ra

Névleges fesziiltség

14.4V =

Névleges teljesitmény

75W

Miikodési frekvencia

2400-2483,5 MHz

Maximalis kimeneti teljesitmény

Kevesebb mint 20 dBm
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Bazisallomas

Specifikacio Részletek

Modell RCXE0307 / RCXE0307-5
Névleges bemenet 220-240 V ~ 50-60 Hz
Névleges teljesitmény 20V=2A

Névleges teljesitmény (poriirités kézben) 700 W

Névleges teljesitmény (forrdvizes tisztitas soran) 1160 W

Névleges teljesitmény (t6ltés és szaritas kdzben) 92

Fontos: A normal mikodés sordn a biztonsag érdekében tartson legalabb 20 cm tavolsagot az
antenna és a felhasznalo teste kozott.

Megjegyzés:
o A melegvizes tisztitds sordn a névleges teljesitmény 25 °C-os reprezentativ
vizhémérsékleten alapul.
. A tOltés és szaritds soran a névleges teljesitmény a teljes terheléses (izemallapoton
alapul.

Az akkumulatorok artalmatlanitasa és eltavolitasa
A beépitett litium-ion akkumulator a kérnyezetre karos anyagokat tartalmaz. Az akkumulator
artalmatlanitasakor tartsd be az aldbbi biztonsagi elGirasokat:

. Ujrahasznositds céljabdl szakképzett szakemberekkel tavolittasd el az akkumulatort.
. A robot selejtezése el6tt az akkumulatort ki kell venni.
. Az akkumulator eltavolitasa el6tt valaszd le a készilléket a haldzatrol.

VIGYAZAT:
. Az eltdvolitas elStt valaszd le a tapellatast, és a lehet6 legnagyobb mértékben Uritsd
le az akkumulatort.
. A robbandsveszély elkeriilése érdekében ne tedd ki az akkumulatort magas

hémérsékletnek.

Eltavolitasi itmutato:

. Forditsd fejjel lefelé a robotot, és egy megfelel6 szerszammal tavolitsd el az aljan 1évé
csavarokat. Ezutan emeld le a fedelet.
. Az akkumulator eltavolitasahoz huzd ki az akkumulator és a nyomtatott aramkoéri lap

kozotti csatlakozdkat.
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Jotallasi feltételek

Az Alza.cz értékesitési haldzataban vasarolt Uj termékre 2 év garancia vonatkozik. Ha a garancidlis
id&szak alatt javitasra vagy egyéb szolgaltatdsra van szikséged, fordulj kbzvetleniil a termék
eladdjahoz, ehhez sziikséged lesz a vasarlds ddtumadval elldtott eredeti vasarldsi bizonylatra.

Az alabbiak olyan garanciavesztésnek mindsiilnek, amely miatt a reklamacié nem fogadhato el:

o Aterméknek a termék rendeltetésétdl eltérd célra torténd haszndlata, vagy a termék
karbantartdsara, Uzemeltetésére és szervizelésére vonatkozé utasitdsok be nem tartasa.

o Atermék természeti katasztréfa, illetéktelen személy beavatkozasa vagy a vevé hibajabdl
bekodvetkezett mechanikai sérilése (pl. szallitas, nem megfelel6 eszkdzokkel torténd tisztitds stb.
soran).

o Afogybeszkozok vagy alkatrészek természetes elhasznalddasa és 6regedése a hasznalat soran (pl.
akkumulatorok stb.).

e Kdros kiils6 hatasoknak valo kitettség, példaul napfény és egyéb sugdrzas vagy elektromagneses
mez6k, folyadék behatoldsa, targyak behatoldsa, haldzati tulfesziiltség, elektrosztatikus kistlés
(beleértve a villamlast), hibas tap- vagy bemeneti fesziiltség és e fesziiltség nem megfelel6
polaritasa, kémiai folyamatok, példdul hasznalt tdpegységek stb.

e Ha valaki a termék funkcidinak megvaltoztatasa vagy bévitése érdekében a vasarolt
konstrukcidhoz képest mddositasokat, atalakitasokat, valtoztatasokat végzett a konstrukcion,
vagy nem eredeti alkatrészeket hasznalt.
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EU-megfelel6ségi nyilatkozat

Ez a berendezés megfelel az alapvetd kdvetelményeknek és az unids irdnyelvek egyéb vonatkozd
rendelkezéseinek.

C€

WEEE

Ez a termék nem artalmatlanithaté normal haztartasi hulladékként az elektromos és elektronikus
berendezések hulladékairdl sz16 unids iranyelvnek (WEEE - 2012/19 / EU) megfelelGen. Ehelyett
vissza kell juttatni a vasarlas helyére, vagy at kell adni az Ujrahasznosithaté hulladékok nyilvanos
gyljt6helyén. Azzal, hogy gondoskodsz a termék megfelel6 artalmatlanitasardl, segitesz megel6zni a
kdrnyezetre és az emberi egészségre gyakorolt esetleges negativ kovetkezményeket, amelyeket
egyébként a termék nem megfelel6 hulladékkezelése okozhatna. Tovabbi részletekért fordulj a helyi
hatdsaghoz vagy a legktzelebbi gyljtéponthoz. Az ilyen tipusud hulladék nem megfeleld
artalmatlanitdsa a nemzeti el6irdasoknak megfelel6en pénzbirsagot vonhat maga utan.
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Sehr geehrter Kunde,

vielen Dank flr den Kauf unseres Produkts. Bitte lesen Sie die folgenden Anweisungen vor dem
ersten Gebrauch sorgfiltig durch und bewahren Sie diese Bedienungsanleitung zum spateren
Nachschlagen auf. Beachten Sie insbesondere die Sicherheitshinweise. Wenn Sie Fragen oder
Kommentare zum Gerat haben, wenden Sie sich bitte an den Kundenservice.

(|
©

Lieferant

www.alza.de/kontakt

0800 18145 44

www.alza.at/kontakt

+43 720 815 999

Alza.cz a.s., Jankovcova 1522/53, HoleSovice, 170 00 Prag 7, www.alza.cz
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Sicherheitsinformationen

Lesen Sie dieses Handbuch vor dem Gebrauch sorgfaltig durch und bewahren Sie es zum spateren
Nachschlagen auf.

Verwendungsbeschrankungen

Dieses Produkt sollte nicht von Kindern unter 8 Jahren oder von Personen mit koérperlichen,
sensorischen oder intellektuellen Defiziten oder begrenzter Erfahrung oder Wissen ohne die
Aufsicht eines Elternteils oder Erziehungsberechtigten benutzt werden, um einen sicheren
Betrieb zu gewadhrleisten und jegliche Risiken zu vermeiden. Reinigung und Wartung dirfen
nicht von Kindern ohne Aufsicht durchgefiihrt werden.

Kinder dirfen nicht mit diesem Produkt spielen. Achten Sie darauf, dass Kinder und Haustiere
wahrend des Betriebs einen sicheren Abstand zum Roboter einhalten.

Dieses Produkt ist nur fir die Bodenreinigung im hauslichen Bereich geeignet. Verwenden Sie
es nicht im Freien, auf Nicht-Bodenoberflachen oder in einem gewerblichen oder industriellen
Umfeld.

Verwenden Sie den Roboter nicht in einem Bereich, der tiber dem Boden hangt, ohne eine
Schutzbarriere.

Stellen Sie den Roboter nicht auf den Kopf. Verwenden Sie die LDS-Abdeckung, die
Roboterabdeckung oder den StoRfanger nicht als Griff fiir den Roboter.

Verwenden Sie den Roboter nicht bei einer Umgebungstemperatur tGiber 40°C oder unter 0°C
oder auf einem Boden mit Flissigkeiten oder klebrigen Substanzen.

Heben Sie alle Kabel vom Boden auf, bevor Sie den Roboter benutzen, um zu verhindern, dass
er sie beim Reinigen mitschleift.

Entfernen Sie zerbrechliche oder kleine Gegenstande vom Boden, um zu verhindern, dass der
Roboter dagegen stoRt und sie beschadigt.

Halten Sie Haare, Finger und andere Korperteile von der Saugéffnung des Roboters fern.
Bewahren Sie das Reinigungswerkzeug auBerhalb der Reichweite von Kindern auf.

Stellen Sie keine Kinder, Haustiere oder andere Gegenstiande auf den Roboter, unabhangig
davon, ob er steht oder sich bewegt.

Verwenden Sie den Roboter nicht zum Reinigen von brennenden Gegenstdanden.

Saugen Sie keine harten oder scharfen Gegenstidnde auf.

Vergewissern Sie sich, dass der Roboter ausgeschaltet und die automatische
Entleerungsstation ausgesteckt ist, bevor Sie Reinigungs- oder Wartungsarbeiten durchfihren.
Wischen Sie den Roboter und die Basis nicht mit einem nassen Tuch ab und verwenden Sie
keine Flissigkeiten zum Abspiilen. Abwaschbare Teile miissen vor der Installation und
Verwendung vollstandig getrocknet werden.

Bitte verwenden Sie dieses Produkt in Ubereinstimmung mit den Anweisungen im
Benutzerhandbuch. Der Benutzer ist fir alle Verluste oder Schaden verantwortlich, die durch
die unsachgemaRe Verwendung dieses Produkts entstehen.
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Akkus und Aufladen

Verwenden Sie keine Batterien von Drittanbietern und keinen selbstentleerenden Sockel.
Verwenden Sie nur die RCS7-Versorgungseinheit.

Versuchen Sie nicht, den Akku oder die selbstentleerende Basis selbst zu zerlegen, zu
reparieren oder zu verandern.

Stellen Sie die selbstentleerende Basis nicht in der Nahe einer Warmequelle auf.

Wischen Sie die Ladekontakte der Basis nicht mit einem nassen Tuch oder nassen Handen ab.
Entsorgen Sie alte Batterien nicht unsachgemaR. Nicht mehr benétigte Batterien sollten bei
einer geeigneten Recyclinganlage entsorgt werden.

Wenn das Netzkabel beschadigt oder gebrochen ist, verwenden Sie es nicht weiter und
wenden Sie sich an den Kundendienst.

Achten Sie darauf, dass der Roboter beim Transport ausgeschaltet ist und moglichst in der
Originalverpackung aufbewahrt wird.

Wenn der Roboter Uber einen langeren Zeitraum nicht benutzt wird, laden Sie ihn vollstandig
auf, schalten Sie ihn dann aus und lagern Sie ihn an einem kihlen, trockenen Ort. Laden Sie
den Roboter mindestens einmal alle 3 Monate auf, um eine Uberentladung des Akkus zu
vermeiden.

Dieses Produkt enthalt Batterien, die nur von qualifizierten Technikern oder dem
Kundendienst ausgetauscht werden kdnnen.

Laser-Abstandssensor

Der Laser-Distanzsensor entspricht der Norm IEC 60825-1:2014 fir Laserprodukte der Klasse
1 und erzeugt keine gefédhrliche Laserstrahlung.
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Geratelibersicht

Verpackungsinhalt (Dreame X40 Ultra)

|= N
E— 3
Netzkabel

Saugroboter

7 |

Basisstation

Mop Pad x2
(vorinstalliert)

! L
£ ‘ a
Basisstation Rampen- Benutzerhandbu Waschmittel-
Verldangerungsplatte : Fach

(vbrinstalliert)

F

Mop-Pad-Halter Staubbeutel x2

x2 (1 vorinstalliert) erkzeug

Packungsinhalt (Dreame X40 Ultra Complete)

=
Bro——/
Netzkabel

Benutzerhandbuch

LRI

Waschmittel-Fach
(vorinstalliert)

Basisstation
Rampenverlangerungsp

Mop Pad x2

‘ Mop-Pad-Halter Staubbeutel x2 (1
Reinigungswerkzeu : :
gung & (vorinstalliert) x2 vorinstalliert)
-
N 11 | @)
Basisstation L —
Hauptbrste Seitenbirs  Staubboxen Staubsauge Mop-Pad  Reinigungslsung
te x2 Filter x3 rbeutel x2 x12
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Saugroboter

Taste Spot-Reinigung: Driicken Sie diese
Taste, um die Punktreinigung zu starten.

Einschalt-/Reinigungstaste: Zum Ein- und
Ausschalten 3 Sekunden lang gedriickt
halten. Dricken Sie die Taste, um die
Reinigung nach dem Einschalten des
Roboters zu starten.

Dock-Taste: Driicken, um den Roboter
zuriick zur Basisstation zu schicken. Halten
Sie die Taste 3 Sekunden lang gedrtickt, um
die Kindersicherung zu deaktivieren.

Status-Anzeige: Dauerhaft weiR: Reinigung
oder Sauberung abgeschlossen, Orange
blinkend: Fehler, durchgehend orange:
Standby bei niedrigem Batteriestand oder
Pause bei niedrigem Batteriestand.

Hinweis: Driicken Sie eine beliebige Taste am Roboter, um die Reinigung oder den Ladevorgang zu
unterbrechen. Die Kindersicherung kann lber die Dreamehome App ein- und ausgeschaltet werden.
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Sensoren

o Led-Hilfslicht

o Kameraanzeige ( Die Kameraanzeige leuchtet auf,
wenn die Kamera aktiviert ist)

o Al IR-Kamera
= —= -  AlHD-Kamera

o Mikrofon

o LDS-Abdeckung

o Laser-Abstandssensor (LDS)

- Stol3stange

o StoRfanger Fenster

o 3D-Doppellinien-Lasersensoren

Teppichsensor o

Omnidirektionales Rad

Seitenblrste o

~  Burstenschutz-Clips

. /.{/ \ Burstenschutz
Hauptbirste © T A== ______EJ A U*
Hau [~ o= ., =1 JJAn \I\ Hauptrad
ptrad © T [ HH —P—%— HH
[\ —
||\ = =

Mopverlangerung o—

o Befestigungslocher flir Mop-Pad-Halter

5 . Reset-Taste: Driicken und halten Sie
Abdeckung ,—[ \ die Taste 3 Sekunden lang, um die
f Werkseinstellungen
wiederherzustellen.

Kontakte zum Aufladen «

Wi-Fi-Anzeige

Kanten-Sensor

Automatischer Wassernachfill-
Einlass

Automatisch entleerte
Entliftung

1

w
(e)]



Staubbox

g0 Staubkastenabdeckung Clip

Filter o

Staubbox-Clip

Abdeckung der Staubbox
Filter-Griff

Automatisch entleerte Entliiftung

Mop-Montage

Aufsatzbereich fir Mop-Pads @

Mop-Pad-Halter
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Basisstation

——F— Obere Abdeckung

Gebrauchter Wassertank -« ——o Frischwassertank

M _ ___._::f-;

Staubtankabdeckung o——— [
Waschbrett

| = £

Rampe Erweiterungsplatte - =\

: =

I
\

o Wassertank-Clip

-ﬁﬂ——; Wasserpfeife

Filter

Schwimmer

Hinweis: Das Wasseranschlussset zum automatischen Nachfiillen und Entleeren muss separat
erworben werden. (Nur in bestimmten Regionen verfligbar)

Status-Anzeige: Durchgehend weil3:

B — o Die Basisstation ist an das Stromnetz
"_' - —ZI- i == angeschlossen, Orange leuchtend:
| Die Basisstation hat einen Fehler.

Kontakte zum Aufladen

Automatischer Wasserzufiihrungsauslass
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Reservierter Steckplatz fir den Anschluss des ——a o
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Hinweis: Das Wasseranschlussset zum automatischen Nachfillen und Entleeren ist separat erhaltlich.
(Die Verfliigbarkeit ist auf bestimmte Regionen beschrankt.)

lhr Zuhause vorbereiten

Vor der Reinigung: Bevor Sie mit der Reinigung beginnen, sollten Sie alle instabilen, zerbrechlichen,
wertvollen oder potenziell gefdhrlichen Gegenstande wegrdaumen. Dazu gehort das Entfernen von
Kabeln, Tlchern, Spielzeug, harten Gegenstdanden und scharfen Gegenstanden, die sich auf dem
Boden befinden. Diese Gegenstdande kdnnten dazu fliihren, dass sich der Roboter verheddert,
zerkratzt oder umgestoRen wird, wodurch sowohl der Roboter als auch lhr Eigentum beschadigt
wird. Das Aufrdumen des Bereichs stellt sicher, dass der Roboter reibungslos und effizient arbeiten
kann, ohne Verluste oder Probleme zu verursachen.

Treppen und Sofas: Bevor Sie mit der Reinigung beginnen, ist es wichtig, eine physische Barriere an
der Kante einer Treppe und am FuB von Sofas zu errichten. Dadurch wird sichergestellt, dass der
Roboter seine Reinigungsarbeiten sicher und reibungslos durchfiihren kann, ohne Gefahr zu laufen,
die Treppe hinunterzufallen oder unter Mébeln stecken zu bleiben. Eine geeignete Barriere
verhindert Unfdlle und halt den Roboter wahrend seines Reinigungszyklus auf dem richtigen Weg.
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Raum einrichten: Bevor Sie den Roboter starten, 6ffnen Sie die Tlir zu dem Raum, der gereinigt
werden soll. Achten Sie darauf, die Mobel in die richtige Position zu bringen, damit der Roboter so
viel Platz wie moglich hat, um sich zu bewegen. So kann der Roboter griindlich reinigen und alle
Bereiche des Raums erreichen, ohne durch groRe Mobelstiicke behindert zu werden. Ein gut
eingerichteter Raum ermoglicht es dem Roboter, effizient und effektiv zu reinigen.

Gut beleuchtete Bereiche fiir die visuellen KI-Sensoren: Der Roboter ist mit einem visuellen KI-
Sensor ausgestattet, mit dem er Hindernisse besser erkennen und vermeiden kann. Zu diesen
Hindernissen kdnnen Dinge wie Stromkabel, Schuhe oder Socken gehoéren, die auf dem Boden liegen
kénnen. Damit der Roboter diesen Kl-Sichtsensor optimal nutzen kann, sollten Sie dafiir sorgen, dass
alle Bereiche, in denen der Roboter reinigen soll, gut beleuchtet sind. Bei ausreichender Beleuchtung
kann der Roboter Objekte leichter erkennen und ihnen ausweichen, wodurch Kollisionen oder
Gbersehene Bereiche wahrend des Reinigungsvorgangs vermieden werden.

Anmerkung:

e Wenn Sie den Roboter zum ersten Mal benutzen, sollten Sie ihm bei der Reinigung folgen. So
kénnen Sie mogliche Hindernisse in Echtzeit beseitigen und einen reibungslosen
Reinigungsprozess gewdhrleisten.

e Um zu verhindern, dass der Roboter Bereiche, die gereinigt werden missen, nicht erkennt,
sollten Sie sich nicht direkt vor dem Roboter aufhalten, insbesondere nicht vor Schwellen, in
Fluren oder an engen Stellen. Die Sensoren des Roboters funktionieren moglicherweise nicht
richtig, wenn sie durch Gegenstande oder Personen blockiert werden.

e Vermeiden Sie es, harte oder scharfe Gegenstande wie Steine, Stahlkugeln, Spielzeugteile
oder scharfe Abfalle wie Bauschutt, Glasscherben oder Nagel aufzusaugen. Diese
Gegenstande konnen den Boden, den Roboter oder den Staubsauger selbst beschadigen und
auch zu Fehlfunktionen fiihren.
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Vor dem Gebrauch
Stellen Sie die Ladestation auf und schlieRen Sie sie an eine Steckdose an:

Stellen Sie die Basisstation in einem offenen Bereich mit einem starken Wi-Fi-Signal auf. Stellen Sie
sicher, dass vor der Basisstation ein Abstand von mindestens 1,5 Metern und auf jeder Seite von 5
cm vorhanden ist. Stecken Sie das Netzkabel in die Basisstation und stecken Sie es fest in eine
Steckdose.

- — Stecken Sie das Netzkabel fest nach
Hn: - ] _l‘!—:‘ M) oben, bis die Anzeige aufleuchtet.

Anmerkung:

e Stellen Sie sicher, dass keine Gegenstande den Signalisierungsbereich blockieren.
e Um Wasserflecken auf Holz- oder Teppichbéden zu vermeiden, empfiehlt es sich, die
Basisstation auf Fliesen oder Marmor zu stellen.

Montieren Sie die Rampenverlangerungsplatte:

Bringen Sie die Rampenverlangerungsplatte wie abgebildet an der Basisstation an. Dadurch kann der
Roboter wahrend der Reinigungszyklen richtig andocken.
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Entfernen Sie die Schutzabdeckungen des Roboters und installieren Sie die Mop-Baugruppe:

e Entfernen Sie vorsichtig alle Schutzabdeckungen vom Roboter.

e Bringen Sie die Mop-Baugruppe gemaR den mitgelieferten Anweisungen sicher am Roboter
an.

Verbinden Sie den Roboter mit der Ladestation:

Halten Sie die Einschalttaste 3 Sekunden lang gedriickt, um den Roboter einzuschalten. Setzen Sie
den Roboter so auf die Basisstation, dass die Mopeinheit zum Waschbrett zeigt. Eine Sprachansage
bestatigt, dass der Roboter mit der Basisstation verbunden ist.

Hinweis: Laden Sie den Roboter vor der ersten Verwendung vollstdandig auf. Wenn sich der Roboter

nicht einschalten |asst, nachdem der Akku leer ist, stellen Sie ihn zum Aufladen manuell auf die
Basisstation.

142



Fiigen Sie die Reinigungslosung hinzu:

e Entfernen Sie die Abdeckung des Staubtanks und ziehen Sie das Autowaschmittelfach heraus.

e Offnen Sie den Deckel des Fachs und fiillen Sie die zugelassene Reinigungsldsung ein.

e SchlieBen Sie den Deckel, setzen Sie das Fach wieder in die Basisstation ein, und bringen Sie
die Abdeckung des Staubbehalters wieder an. Die Reinigungslésung wird wahrend des
Betriebs automatisch nachgefiillt.

]

Hinweis: Verwenden Sie nur die offiziell zugelassene Reinigungslosung, um Fehlfunktionen zu
vermeiden. Vergewissern Sie sich, dass das Autowaschmittelfach sicher einrastet.

Fullen Sie Wasser in den Frischwassertank:

e Nehmen Sie den Frischwassertank aus der Basisstation.
e Fillen Sie den Tank mit sauberem Wasser.
e Setzen Sie den Wassertank wieder in die Basisstation ein.

Hinweis: Verwenden Sie kein heiBes Wasser im Wassertank, da dies zu einer Verformung des Tanks

fuhren kann.
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Verbinden mit der Dreamehome App

Laden Sie die Dreamehome App herunter

e Scannen Sie den QR-Code auf dem Roboter oder suchen Sie im App-Store nach
"Dreamehome", um die App herunterzuladen und zu installieren.

. QrCode

Anmerkung:

Es wird nur 2,4-GHz-Wi-Fi unterstitzt.

Aufgrund von App-Updates kdnnen die tatsachlichen Schritte von den hier beschriebenen
abweichen. Bitte befolgen Sie die in der App angezeigten Anweisungen auf der Grundlage
der aktuellen Version.

Gerat hinzufiigen

e (Offnen Sie die Dreamehome-App, tippen Sie auf das "+"-Symbol in der oberen rechten Ecke
und scannen Sie denselben QR-Code auf dem Roboter erneut, um das Gerat hinzuzufiigen.
Folgen Sie den Anweisungen, um die Wi-Fi-Verbindung herzustellen.

Wi-Fi-Anzeige:

Blinkt langsam: Es wird versucht, eine
Verbindung herzustellen.

Blinkt schnell: Verbindung wird
QR-Code - hergestellt.

Solides Licht: Verbunden.
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Verwendung

Schnelles Mapping: Nach der erstmaligen Konfiguration des Netzwerks folgen Sie den Anweisungen
in der App, um schnell eine Karte zu erstellen. Der Roboter beginnt mit dem Mapping ohne
Reinigung. Der Kartierungsvorgang wird abgeschlossen, wenn der Roboter zur Basisstation
zuriickkehrt, und die Karte wird automatisch gespeichert.

Ein- und Ausschalten: Halten Sie die Einschalttaste 3 Sekunden lang gedriickt, um den Roboter
einzuschalten. Die Betriebsanzeige leuchtet auf. Sobald er auf der Basis steht, beginnt der Roboter
automatisch mit dem Aufladen. Um den Roboter auszuschalten, entfernen Sie ihn von der Basis und
halten Sie die Einschalttaste erneut 3 Sekunden lang gedriickt.

Pause/Ruhezustand: Driicken Sie wihrend des Betriebs des Roboters eine beliebige Taste, um ihn
anzuhalten. Wenn er langer als 10 Minuten pausiert, geht der Roboter in den Ruhezustand Utber. Die
Betriebsanzeige und die Ladelampe erléschen. Driicken Sie eine beliebige Taste, um den Roboter
aufzuwecken.

Anmerkung:

o Der Roboter schaltet sich automatisch aus, wenn er langer als 12 Stunden im Schlafmodus
bleibt.

e Wenn der Roboter angehalten und auf die Basisstation gestellt wird, wird der Ladevorgang
beendet.

Automatische Wiederaufnahme der Reinigung: Wenn der Batteriestand zu niedrig ist, kehrt der
Roboter zum Aufladen zur Basisstation zurlick. Nach dem Aufladen auf den entsprechenden
Batteriestand nimmt er die noch nicht abgeschlossenen Reinigungsaufgaben wieder auf.

Hinweis: Um diese Funktion zu nutzen, miissen Sie sie in der App aktivieren.

Bitte nicht stéren (DND) Modus: Im Modus Nicht storen (DND) nimmt der Roboter die Reinigung
nicht wieder auf, und die Betriebsanzeige erlischt. In der Standardeinstellung ist der DND-Modus
deaktiviert. Verwenden Sie die App, um die DND-Einstellungen zu aktivieren oder anzupassen. Der
standardmaRige DND-Zeitraum ist von 22:00 Uhr bis 8:00 Uhr morgens.

Anmerkung:

e Geplante Reinigungsaufgaben werden wahrend der DND-Periode nicht durchgefiihrt.
® Der Roboter nimmt die Reinigung nach Ablauf der DND-Periode wieder auf.

Punktuelle Reinigung: Wenn sich der Roboter im Standby-Modus befindet, driicken Sie kurz die
Taste Spot Cleaning. Der Roboter reinigt einen Bereich von 1,5 m x 1,5 m und kehrt nach Beendigung
der Aufgabe an seinen Startpunkt zurick.
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Neustart des Roboters: Wenn der Roboter nicht mehr reagiert oder sich nicht ausschalten lasst,
halten Sie die Netztaste 10 Sekunden lang gedriickt, um das Ausschalten zu erzwingen. Halten Sie
dann die Netztaste 3 Sekunden lang gedriickt, um ihn wieder einzuschalten.

Anwendung - Staubsaugen und Wischen
Hinweis: Wenn Sie die Mopp-Baugruppe zum ersten Mal verwenden, fiihrt der Roboter
standardmaRig die Aufgabe "Saugen und Moppen" aus.

Reinigung starten: Driicken Sie die Einschalttaste am Roboter oder verwenden Sie die App, um die
Reinigungsaufgabe zu starten. Der Roboter plant die optimale Reinigungsroute und fiihrt die Aufgabe
auf der Grundlage der erstellten Karte aus.

Anmerkung:

® Die Mop-Pads werden gereinigt, bevor der Roboter mit dem Wischen beginnt, bitte haben
Sie etwas Geduld.

e Bewegen Sie die Basisstation nicht, reinigen Sie den Wassertank, den Altwassertank oder das
Waschbrett nicht wahrend des Betriebs.

e Die HeilRwasserreinigung kann in der App fiir die Reinigung des Mopps und der Basisstation
aktiviert werden und gilt fir alle Modi. Um Verbrennungen zu vermeiden, beriihren Sie den
Wasserauslass nicht, wenn das Waschbrett lduft.
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Automatisches Moppwaschen: Wiahrend der Reinigung kehrt der Roboter zur Basisstation zurick,
um seine Mopps entsprechend der in der App eingestellten Reinigungsfrequenz zu waschen. Die
Basisstation fillt den Wassertank des Roboters auf, und die Reinigung wird fortgesetzt.

Hinweis: Wenn der Roboter zum Waschen der Mopps zur Basisstation zurtickkehrt, leert die
Basisstation die Staubbox nicht automatisch.

Automatisches Entleeren des Staubbehalters und Waschen der Mop-Pads: Nach Beendigung der
Aufgabe "Saugen und Wischen" kehrt der Roboter zum Aufladen in die Basisstation zuriick. Die
Basisstation beginnt automatisch mit dem Entleeren des Staubbehélters und dem Waschen der
Mopp-Pads.
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Anmerkung:

e Wenn die automatische Entleerungsfunktion in der App ausgeschaltet ist, leert die
Basisstation die Staubbox nicht automatisch.
e Die Haufigkeit der Entleerung der Staubbox wird tber die Einstellungen in der App festgelegt.

Reinigen Sie den Brauchwassertank: Nachdem der Roboter eine Reinigungsaufgabe erledigt hat,
reinigen Sie bitte den Schmutzwassertank, um unangenehme Gertliche zu vermeiden.

Wischen nach dem Staubsaugen: Aktivieren Sie die Funktion "Wischen nach dem Saugen" in der
App. Der Roboter entfernt automatisch die Mopeinheit an der Basisstation, um den Boden zu
saugen. Nach Abschluss des Staubsaugens kehrt der Roboter zur Basisstation zurilick, um die
Moppeinheit wieder zu installieren, und die Basisstation beginnt mit dem Entleeren der Staubbox.
Danach beginnt der Roboter mit dem Wischen, wobei die Hauptbirste und die Seitenbiirste
angehoben werden.

Nur Staubsauger: Aktivieren Sie die Funktion "Nur saugen" in der App. Der Roboter entfernt
automatisch die Mopeinheit an der Basisstation und beginnt mit dem Saugen.

Nur Mop: Aktivieren Sie die Funktion "Nur Mop" in der App. Der Roboter prift, ob die Mopeinheit an
der Basisstation installiert ist. Wenn sie nicht installiert ist, bringt der Roboter die Mopp-Baugruppe
an und beginnt mit angehobener Hauptbirste und Seitenbdirste zu wischen.

RoutinemaRige Wartung

Um den Roboter in optimalem Zustand zu halten, wird empfohlen, die Richtlinien zur Verwendung
des Zubehors in der App zu befolgen oder die Wartungstabelle unten fir die Routinepflege zu
beachten.

Wartungstabelle:

Teil Haufigkeit der Wartung Ersetzungszeitraum

Schmutzwassertank Nach jeder Verwendung /

Frischwassertank / Alle 6 bis 12 Monate
Hauptburste / Alle 6 bis 12 Monate
Filter der Staubbox Einmal alle 2 Wochen Alle 3 bis 6 Monate

Seitenblrste / Alle 3 bis 6 Monate

Mop-Pad-Halter / /
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Omnidirektionales Rad

Einmal im Monat

Waschbrett Einmal alle 2 Monate /
Signalisierungsbereich der Basisstation / /
Ladekontakte der Ladestation / /
Automatisch entleerte Entliftung der Basisstation | / /
/
/

Kanten-Sensor /

Laser-Abstandssensor (LDS) / /
3D-Doppellinien-Lasersensoren / /

Teppichsensor / /

Klippensensoren / /

StoRfanger Fenster / /

Ladekontakte des Roboters Einmal im Monat /

StoRstange / /

Automatisch entleerte Entliftung des Roboters / /

Automatischer Wassernachfillstutzen des

Roboters / /

Unterseite des Roboters Nach Bedarf reinigen /

Staubbox Nach Bedarf reinigen /
Staubsaugerbeutel / Alle 2 bis 4 Monate
Mop-Pad / Alle 1 bis 3 Monate

Hinweis: Die Wartungs- und Austauschintervalle hangen von der Nutzung des Roboters ab. Wenn
aufgrund besonderer Umstande Probleme auftreten, tauschen Sie die Teile entsprechend aus.
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RoutinemaRige Wartung

Waschbrettboden - Reinigung:
Aktivieren Sie die Waschbrettboden-Reinigungsfunktion in der App. Der Roboter wird die
Basisstation automatisch verlassen. Entfernen Sie das Waschbrett und lassen Sie die Basisstation mit

Wasser fiillen.

m ., M
=5

Verwenden Sie das Reinigungswerkzeug, um die Waschbrettbasis zu reinigen. Die Basisstation pumpt
das verbrauchte Wasser nach kurzer Zeit automatisch ab. Wischen Sie die Waschbrettbasis mit

einem weichen Tuch trocken.
f"ﬂﬂ"ﬂﬂm fmlmm

Drehen Sie das Waschbrett um und entfernen Sie die Walzenabdeckung, dann nehmen Sie die Walze
selbst heraus. Ziehen Sie die Endkappen von der Walze ab.

Abstreifer o

Hinweis: Wenn die Walzenabdeckung auf beiden Seiten durch die Abstreifer blockiert ist, drehen Sie
die Walze, um die Abstreifer zur Seite zu schieben.

Entfernen Sie alle verhedderten Haare von der Walze und setzen Sie dann alle Teile wieder
zusammen, wobei Sie die entsprechenden Farben ausrichten.

M~
—

150



Spulen Sie das Waschbrett mit sauberem Wasser ab und wischen Sie es trocken. Setzen Sie das
Waschbrett wieder schrag in die Basisstation ein.

Verwenden Sie die App oder driicken Sie die Taste "Zuriick zur Basis" auf dem Roboter, um ihn
zurick zur Basisstation zu schicken.

Hinweis: Zwingen Sie den Roboter nicht, wahrend der Reinigung zur Basisstation zurlickzukehren.

Reinigung des Schmutzwassertanks:
Nehmen Sie den Behalter fiir das verbrauchte Wasser heraus und gieRRen Sie das restliche Wasser

.
s < \
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Spulen Sie den Tank mit sauberem Wasser aus und verwenden Sie das mitgelieferte Werkzeug, um
die Innenwande des Tanks zu reinigen.

Hinweis: Seien Sie vorsichtig mit der Schwimmerkugel im Inneren des Wassertanks, da es sich um ein
bewegliches Teil handelt. Vermeiden Sie GbermaRige Kraftanwendung, um Schaden zu vermeiden.

Staubbeutel-Ersatz:

Entfernen Sie den Staubbehalterdeckel und entsorgen Sie den Staubbeutel.

Hinweis: Wenn Sie den Griff nach oben ziehen, wird der Beutel verschlossen, um ein Austreten von
Staub zu verhindern.

Wischen Sie den Staubfilter mit einem trockenen Tuch ab.
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Setzen Sie einen neuen Staubbeutel ein.

Bringen Sie die Staubbehalterabdeckung wieder fest an.

—

Wartung von Staubkasten und Filter:

Offnen Sie die Abdeckung der Staubbox des Roboters und driicken Sie auf den Clip der Staubbox, um
die Staubbox zu entfernen.
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Entfernen Sie den Deckel des Staubkastens und den Filter, und leeren Sie den Staub in einen
Abfallbehilter.

Hinweis: Verwenden Sie zum Reinigen des Filters keine Biirsten, Finger oder scharfen Gegenstinde,
da dies zu Schaden fuhren kann.

Spulen Sie die Staubbox und den Filter mit sauberem Wasser ab. Lassen Sie sie mindestens 24
Stunden lang an der Luft trocknen, bevor Sie sie wieder einbauen.

Hinweis: Verwenden Sie zum Spllen der Staubbox und des Filters nur sauberes Wasser. Verwenden
Sie keine Reinigungsmittel. Verwenden Sie die Staubbox und den Filter nur, wenn sie vollstandig
trocken sind.
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Wartung der Hauptbiirste:

Dricken Sie die Clips des Birstenschutzes nach innen, um den Biirstenschutz zu |6sen und die Blrste
aus dem Roboter zu entfernen.

Entfernen Sie die Blirstenabdeckungen an beiden Enden der Biirste. Verwenden Sie das mitgelieferte
Reinigungswerkzeug, um alle verhedderten Haare zu entfernen. Setzen Sie die Biirstenabdeckungen
wieder ein und befestigen Sie die Blirste wieder im Roboter, indem Sie auf den Schutz driicken, um

sie zu verriegeln.

Wartung von Seitenbiirsten

Schrauben Sie die Seitenblrste mit einem Schraubenzieher ab, entfernen Sie verhedderte Haare und
schrauben Sie sie nach der Reinigung wieder fest.
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Mop-Pad-Halter:

Nehmen Sie den Wischmopphalter heraus und reinigen Sie ihn griindlich, um seine
Funktionsfahigkeit zu gewahrleisten.

Omnidirektionales Rad

Verwenden Sie einen kleinen Schraubenzieher, um die Achse und den Reifen des omnidirektionalen
Rades vorsichtig zu trennen.

Anmerkung:

e Vermeiden Sie UbermalRige Gewaltanwendung, um Schaden zu vermeiden.

e Spiilen Sie das Rad unter flieRendem Wasser ab, um Schmutz und Ablagerungen zu
entfernen.

e Lassen Sie das Rad vollstandig trocknen, bevor Sie es wieder am Roboter befestigen.
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Wartung von Sensoren und Ladekontakten
Wischen Sie die Sensoren und Ladekontakte des Roboters mit einem weichen und trockenen Tuch
ab, wie in der folgenden Abbildung dargestellt:

Laser-Abstandssensor o5 AlVisueller Sensor

(LDS) Linienlaser-Sensoren

Kanten-Sensor

o  Stollstange

-  Kontakte zum Aufladen

o  Teppichsensor

Hinweis: Verwenden Sie kein nasses Tuch, da es empfindliche Komponenten im Inneren des
Roboters und der Basisstation beschadigen kann.

Ladekontakte: Reinigen Sie die Ladekontakte und den Signalisierungsbereich der Basisstation mit
einem weichen, trockenen Tuch. Vergewissern Sie sich, dass sowohl die Ladekontakte des Roboters
als auch die Kontakte der Basisstation frei von Staub und Schmutz sind, um eine einwandfreie
Ladefunktion zu gewdhrleisten.
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Automatisch entleerte Liiftungséffnungen: Reinigen Sie die automatischen Entleerungséffnungen

sowohl am Roboter als auch an der Basisstation mit einem weichen, trockenen Tuch. Dies tragt zur
Aufrechterhaltung einer ordnungsgemalien Absaugung bei und stellt sicher, dass Verschmutzungen
wahrend des automatischen Entleerungsvorgangs effektiv entfernt werden.

Pflege von Wischmopps

Ersetzen Sie den Mopp-Pad: Nehmen Sie den Mopp-Pad aus dem Mopp-Pad-Halter und ersetzen Sie
ihn durch einen neuen.

Wartung der Batterie: Der Roboter ist mit einem leistungsstarken Lithium-lonen-Akkupack
ausgestattet. Um eine optimale Akkuleistung zu gewahrleisten, sollte der Akku bei taglichem
Gebrauch voll aufgeladen sein. Wenn der Roboter Giber einen langeren Zeitraum nicht benutzt wird,
schalten Sie ihn aus und lagern Sie ihn sicher. Um Akkuschdden durch Uberentladung zu vermeiden,
laden Sie den Roboter mindestens alle drei Monate auf.
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Fehlersuche

Problem

Losung

Der Roboter l&sst sich nicht
einschalten.

Der Akku ist schwach. Laden Sie den Roboter auf der Basis auf und versuchen Sie es
erneut. Achten Sie darauf, dass der Akku zwischen 0°C (32°F) und 40°C (104°F)
aufbewahrt wird, da er bei extremen Temperaturen moéglicherweise nicht mehr
funktioniert.

Der Roboter wird nicht
aufgeladen.

Die Basisstation ist moglicherweise nicht an das Stromnetz angeschlossen.
Vergewissern Sie sich, dass das Netzkabel richtig eingesteckt ist. Uberpriifen Sie die
Ladekontakte sowohl am Roboter als auch an der Basisstation auf Schmutz oder
Fremdkorper und reinigen Sie sie gegebenenfalls.

Der Roboter kann keine
Verbindung zum Wi-Fi
herstellen.

Das Wi-Fi-Passwort ist moglicherweise falsch. Geben Sie das richtige Passwort
erneut ein. Vergewissern Sie sich, dass der Roboter eine 2,4-GHz-Wi-Fi-Verbindung
unterstitzt (5 GHz wird nicht unterstitzt). Stellen Sie sicher, dass das Wi-Fi-Signal
stark ist. Wenn alles korrekt ist, starten Sie die App neu und versuchen Sie erneut,
den Roboter zu konfigurieren.

Der Roboter kann die
Basisstation nicht finden und
zu ihr zurlickkehren.

Die Basisstation wurde moglicherweise bewegt oder der Roboter wurde
unsachgemaR entfernt. Vergewissern Sie sich, dass die Basisstation richtig
eingesteckt ist und der Roboter zum Aufladen richtig platziert ist. Entfernen Sie alle
Hindernisse in der Ndhe der Basisstation. Wenn der Roboter zu weit entfernt ist,
stellen Sie ihn manuell auf die Basisstation. Reinigen Sie den Signalbereich der
Basisstation, um Staub oder Schmutz zu entfernen.

Der Roboter bleibt vor der
Basisstation stecken und
kann nicht zurtckkehren.

Vergewissern Sie sich, dass sich im Umkreis von 5 cm an der linken oder rechten
Seite und im Umbkreis von 1,5 m vor der Basisstation keine Hindernisse befinden.
Uberpriifen Sie, ob der Weg blockiert ist oder Tiiren geschlossen sind. Nasse Béden
kénnen dazu fuhren, dass der Roboter stecken bleibt, trocknen Sie daher den
Bereich oder verschieben Sie die Basisstation. Vergewissern Sie sich, dass die
Rampenverlangerungsplatte richtig installiert ist, falls erforderlich.

Der Roboter lasst sich nicht
ausschalten.

Der Roboter kann wahrend des Ladevorgangs nicht ausgeschaltet werden.
Entfernen Sie ihn von der Basisstation und halten Sie dann die Einschalttaste 3
Sekunden lang gedriickt, um ihn auszuschalten. Wenn sich der Roboter immer noch
nicht ausschaltet, halten Sie die Einschalttaste 10 Sekunden lang gedriickt, um das
Ausschalten zu erzwingen. Wenn das Problem weiterhin besteht, wenden Sie sich
an den Kundendienst.

Die Ladegeschwindigkeit ist
langsam.

Es dauert etwa 4,5 Stunden, um den Roboter vollstandig aufzuladen, wenn die
Batterie schwach ist. Wenn der Roboter aulRerhalb des empfohlenen
Temperaturbereichs betrieben wird, kann sich die Ladegeschwindigkeit
verlangsamen. Stellen Sie sicher, dass die Ladekontakte am Roboter und an der
Basis sauber und trocken sind.
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Der Larm nimmt zu, wenn
der Roboter in Betrieb ist.

Prifen Sie, ob der Staubkastenfilter verstopft ist. Reinigen Sie ihn oder tauschen Sie
ihn aus, falls erforderlich. Entfernen Sie harte Gegenstande oder Verschmutzungen
aus dem Staubkasten, der Hauptbirste oder den Seitenbiirsten. Stellen Sie den
Saugmodus bei Bedarf auf Standard oder Leise ein.

Der Roboter bewegt sich,
ohne der vorgegebenen
Route zu folgen.

Entfernen Sie Gegenstande wie Stromkabel, Schuhe oder andere Hindernisse vom
Boden. Nasse oder rutschige Oberflichen kdnnen dazu fiihren, dass die Rader
abrutschen; trocknen Sie diese Bereiche daher vor dem Betrieb. Wischen Sie das
StoRRfangerfenster und die 3D-Doppellinien-Lasersensoren mit einem weichen Tuch
ab, um sie sauber und frei von Hindernissen zu halten.

Der Roboter vermisst die zu
reinigenden Raume.

Vergewissern Sie sich, dass die Tiiren zu den Raumen offen sind und dass es keine
erhohten Schwellen gibt, die der Roboter nicht Giberqueren kann. Nasse oder
rutschige Boden kénnen zu Fehlfunktionen des Roboters fiihren, stellen Sie daher
sicher, dass der Boden trocken ist.

Der Roboter nimmt die
Reinigung nach dem
Aufladen nicht wieder auf.

Vergewissern Sie sich, dass der Roboter nicht auf den Modus "Nicht stéren" (DND)
eingestellt ist, der die Wiederaufnahme der Reinigung verhindern kann. Wenn das
Problem weiterhin besteht, setzen Sie den Roboter manuell auf die Basisstation
oder starten Sie ihn Giber die App oder die Steuertaste neu.

Die Station kann die
Staubbox nicht automatisch
entleeren.

Prifen Sie, ob der Staubbeutel im Staubbehalter voll ist. Falls nicht, priifen Sie, ob
die automatischen Entliftungséffnungen des Roboters, der Basisstation oder der
Staubbox verstopft sind, und reinigen Sie sie.

Der Wasserstand im
Waschbrett ist abnormal.

Prifen Sie, ob die Dichtung des Brauchwassertanks lose oder nicht richtig montiert
ist. Driicken Sie leicht auf den Brauchwassertank, um sicherzustellen, dass er richtig
sitzt. Priifen Sie, ob das Waschbrett oder der Abwasserablauf verstopft sind und
reinigen Sie diese. Achten Sie darauf, dass nur amtlich zugelassene
Reinigungslésung verwendet wird.

Der Wischmopphalter ist
nicht richtig angehoben.

Entfernen Sie den Mop-Pad-Halter und priifen Sie, ob sich Fremdkérper darin
befinden. Wenn das Problem weiterhin besteht, starten Sie den Roboter neu.
Wenn das Problem weiterhin besteht, wenden Sie sich an den Kundendienst.

Unter dem Reinwassertank
oder um die Dichtung herum
befindet sich Wasser.

Beim Herausnehmen des Reinwassertanks kann etwas Wasser aus der Leitung
austreten. Das ist normal. Wischen Sie den Bereich mit einem trockenen Tuch ab.
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Spezifikationen

Saugroboter

Spezifikation Einzelheiten

Modell RLX63CE / RLX63CE-2
Aufladezeit Ungefahr 4,5 Stunden
Nennspannung 14.4V =
Nennleistung 75 W

Betriebsfrequenz

2400-2483,5 MHz

Maximale Ausgangsleistung Weniger als 20 dBm

Basisstation

Spezifikation Einzelheiten

Modell RCXE0307 / RCXE0307-5
Nennleistung 220-240 V ~ 50-60 Hz
Nennleistung 20V=2A
Nennleistung (bei Staubentleerung) 700 W

Nennleistung (bei HeiBwasserreinigung) 1160 W

Nennleistung (beim Laden und Trocknen) 89

Wichtig: Halten Sie einen Mindestabstand von 20 cm zwischen der Antenne und dem Korper des
Benutzers ein, um die Sicherheit wahrend des normalen Betriebs zu gewahrleisten.

Anmerkung:

e Die Nennleistung bei der HeiBwasserreinigung basiert auf einer reprasentativen
Wassertemperatur von 25°C.

e Die Nennleistung wahrend des Ladens und Trocknens basiert auf dem Betriebszustand
Volllast.
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Batterieentsorgung und -entnahme
Der eingebaute Lithium-lonen-Akku enthalt umweltgefahrdende Stoffe. Beachten Sie bei der
Entsorgung des Akkus die folgenden Sicherheitsrichtlinien:

e Lassen Sie die Batterie von qualifizierten Technikern zum Recycling ausbauen.
e Die Batterie muss entfernt werden, bevor der Roboter verschrottet wird.
e Trennen Sie das Gerat vom Stromnetz, bevor Sie die Batterie herausnehmen.

VORSICHT!

e Trennen Sie das Gerat vom Stromnetz und entladen Sie die Batterie so weit wie moglich,
bevor Sie es ausbauen.

e Vermeiden Sie es, die Batterie hohen Temperaturen auszusetzen, um eine Explosionsgefahr
zu vermeiden.

Anleitung zum Entfernen:

e® Drehen Sie den Roboter auf den Kopf und verwenden Sie ein geeignetes Werkzeug, um die
Schrauben auf der Riickseite zu entfernen. Heben Sie dann die Abdeckung ab.
e Losen Sie die Anschliisse zwischen der Batterie und der Platine, um die Batterie zu entfernen.
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Garantiebedingungen

Auf ein neues Produkt, das im Vertriebsnetz von Alza gekauft wurde, wird eine Garantie von 2 Jahren
gewahrt. Wenn Sie wahrend der Garantiezeit eine Reparatur oder andere Dienstleistungen
bendtigen, wenden Sie sich direkt an den Produktverkdufer. Sie missen den Originalkaufbeleg mit
dem Kaufdatum vorlegen.

Als Widerspruch zu den Garantiebedingungen, fiir die der geltend gemachte Anspruch nicht
anerkannt werden kann, gelten:

Verwendung des Produkts flr einen anderen Zweck als den, fir den das Produkt bestimmt ist,
oder Nichtbeachtung der Anweisungen fir Wartung, Betrieb und Service des Produkts.
Beschadigung des Produkts durch Naturkatastrophe, Eingriff einer unbefugten Person oder
mechanisch durch Verschulden des Kaufers (z. B. beim Transport, Reinigung mit unsachgemaRen
Mitteln usw.).

Natirlicher Verschlei® und Alterung von Verbrauchsmaterialien oder Komponenten wahrend des
Gebrauchs (wie Batterien usw.).

Exposition gegeniiber nachteiligen dufleren Einfliissen wie Sonnenlicht und anderen Strahlungen
oder elektromagnetischen Feldern, Eindringen von Flissigkeiten, Eindringen von Gegenstanden,
Netzliberspannung, elektrostatische Entladungsspannung (einschlieBlich Blitzschlag), fehlerhafte
Versorgungs- oder Eingangsspannung und falsche Polaritat dieser Spannung, chemische Prozesse
wie verwendet Netzteile usw.

Wenn jemand Anderungen, Modifikationen, Konstruktionsidnderungen oder Anpassungen
vorgenommen hat, um die Funktionen des Produkts gegentliber der gekauften Konstruktion zu
andern oder zu erweitern oder nicht originale Komponenten zu verwenden.
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EU-Konformitatserklarung

Dieses Gerat entspricht den grundlegenden Anforderungen und anderen relevanten Bestimmungen
der EU-Richtlinien.

C¢€

WEEE

Dieses Produkt darf gemaR der EU-Richtlinie Gber Elektro- und Elektronik-Altgerate (WEEE - 2012/19
/ EU) nicht Gber den normalen Hausmiill entsorgt werden. Stattdessen muss es an den Ort des Kaufs
zurlickgebracht oder bei einer 6ffentlichen Sammelstelle fiir wiederverwertbare Abfélle abgegeben
werden. Indem Sie sicherstellen, dass dieses Produkt ordnungsgemal’ entsorgt wird, tragen Sie dazu
bei, mogliche negative Folgen fiir die Umwelt und die menschliche Gesundheit zu vermeiden, die
andernfalls durch eine unsachgemalle Abfallbehandlung dieses Produkts verursacht werden kénnten.
Wenden Sie sich an lhre 6rtliche Behorde oder an die nachstgelegene Sammelstelle, um weitere
Informationen zu erhalten. Die unsachgemalie Entsorgung dieser Art von Abfall kann gemaR den
nationalen Vorschriften zu Geldstrafen fiihren.
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