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Q_ Vyhledavani klicovych slov

Chcete-li najit potfebné téma, vyhledejte kli¢ova slova, napriklad ,akumulator” a ,instalace”. Pokud
pouzivate aplikaci Adobe Acrobat Reader ke ¢teni tohoto dokumentu, stisknutim tlagitka Ctrl+F v
systému Windows nebo Command+F v pocitaci Mac za¢néte hledani.

{" PFechod k tématu

V obsahu si prohlédnéte Uplny seznam témat. Kliknutim na téma se mizete presunout do pozadované
Casti.

Tisk tohoto dokumentu

Tento dokument podporuije tisk ve vysokém rozliseni.

Pouzivani této pfirucky
Legenda

@ Vystraha /\ Dilezité £:  Rady a tipy Reference

Prectéte si pred prvnim letem

Pred pouzitim dronu PHANTOM™ 4 si prostuduijte nasledujici dokumenty:

1. V krabici

2. UzZivatelska prirucka dronu Phantom 4

3. Strucna referencni prirucka dronu Phantom 4

4. Odvolani a bezpecnostni pokyny pro dron Phantom 4

5. Bezpecnostni pokyny pro inteligentni letovy akumulator dronu Phantorm 4

Pred prvnim letem vam doporuc¢ujeme shlédnout v8echna vyukovéa videa na oficialnich webovych
strankéach DJI™ a také si prostudovat odvolani vyrobce. Pred prvnim letem se piipravte prostudovanim
struéné referenéni priru¢ky k dronu Phantom 4 a dalsi podrobnosti vyhledejte v uzivatelské prirucce.

Vyukova videa

Prehrajte si vyukova videa na nize uvedeném odkaze, ktera ukazuji, jak je mozné
|état s dronem Phantom 4 bezpe¢nym zplsobem:

http://www.dji.com/product/phantom-4/info#video

Stahnéte si aplikaci DJI GO

Pred pouzitim dronu si stdhnéte a nainstalujte aplikaci DJI GO. Naskenuijte si QR kod
vpravo a stahnéte si nejnovéjsi verzi.

Aplikace DJI GO pro systém Android je kompatibilni s verzi Android 4.1.2 nebo vyssi.
Aplikace DJI GO pro systém iOS je kompatibilni s verzi iOS 8.0 nebo vyssi.
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Profil vyrobku

Tato &ast predstavuje dron Phantom 4,
popisuje soucasti dronu a jeho dalkového
ovladace.
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Profil vyrobku

Uvod
Dron DJI Phantom 4 je extrémné inteligentni Iétajici kamera, ktera dokaze sledovat predméty bez

samostatného zarizeni, vyhybat se prekazkam a létat s ovladanim pouhym pohybem vaseho prstu.
Pritom sou¢asné zaznamenavé 4K video nebo statické snimky v rozlideni 12 megapixeld.

Hlavni funkce

Funkce TapFly a ActiveTrack jsou dva znackové nové prikazy aplikace DJI GO, jedine¢né pro dron
Phantom 4. Nyni mGzete jednoduchym klepnutim létat kdekoliv, kam na obrazovce vidite, nebo plynule
a snadno sledovat pohyblivé predméty.

Kamera a vykyvny zavés: S dronem Phantom 4 mizete nahravat 4K video se snimkovou frekvenci az
30 snimkd za sekundu a zaznamenavat fotografie s rozliSenim 12 megapixeld, které vypadaji dokonale
ostre a Cisté. VylepSeny snima¢ poskytuje vyssi svetlost, nizsi Sum a lepsi snimky, nez predchozi letové
kamery.

Prijimaci kanal HD videa: Prijimaci kanal HD videa s nizkou latenci a velkym dosahem (aZ 5 km) pracuje
na zakladé zlepSené verze DJI Lightbridge.

Inteligentni letovy akumulator DJI: Novy inteligentni letovy akumulator 5350 mAh DJI nabizi vylepSené
akumulatorové ¢lanky a zlepSeny systém fizené napdjeni, diky ¢emuz je Cas letu az 28 minut*.

dani letu. Nové implementovany zapisovac letovych dat uklada ddlezité Udaje z kazdého letu a systém
vizuélniho stanoveni polohy zlepsuje presnost visu, kdyz Iétate ve vnitfnich prostorach nebo v prostred,
kde neni dostupny signal GPS. Dudlni inerciélni Fidici jednotka (IMU) a gyrokompasy zaruduji zdvojené
fizeni dronu.

Priprava dronu

Demontaz svorky vykyvného zavésu
Demontujte svorku vykyvného zavésu z kamery zplsobem znazornénym nize:

*Na hladiné more a v klidném prostredi, 1étate-li v rezimu ATTI (ustdlena vyska), se bude letovy ¢as lisit podle
rGzného charakteru Iétani, povétrnostnich podminek a vysky letu.
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UZivatelska priru¢ka Phantom 4

Montaz vrtuli:

Namontujte vrtule tak, aby ¢erné krouzky vrtule smérovaly ke strané motor( s ¢ernymi tec¢kami.
Namontuijte vrtule tak, aby stfibrné krouzky vrtule sméfovaly ke strané motord bez Gernych tecek.
Zatlacte vrtule doll na upevriovaci desku a otoéte je ve sméru zajisténi, dokud nebudou zabezpeceny

ve vyhrazené poloze.

A\ Pred kazdym letem zkontrolujte, zda jsou vSechny vrtule fadné zajisténé.

Instalace akumulatoru
Zasurite akumulator do vyhrazeného oddilu podle Sipky nize zndzornénym zptlisobem. Zatladte jej pevné
tak, az uslysite cvaknuti, které signalizuje, Ze akumulator je fadné nainstalovan. Pokud tak neucinite, mdze

to ovlivnit bezpedénost letu vaseho dronu.

Priprava dalkového ovladace:

Drzék mobilniho zafizeni je navrzen tak, abyste do néj mohli upevnit tablet nebo podobné mobilni

zafizeni. Naklopte drzak mobilniho zafizeni do poZadované polohy a pak nastavte antény tak, aby

smérovaly ven.

1. Stisknéte tlacitko na pravé horni strané drzaku mobilniho zafizeni, uvolnéte svorku a pak ji nastavte
tak, aby odpovidala velikosti mobilniho zafizeni.

2. Upevnéte mobilni zafizeni do svorky stisknutim smérem dolll a pfipojte mobilni zafizeni k dalkovému
ovladadi pomoci kabelu USB.

3. Pripojte jeden konec kabelu do mobilniho zafizeni a druhy konec do portu USB na zadni strané

dalkového ovladace.

MIQOIAA 40Id
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UZivatelska priru¢ka Phantom 4

Schéma usporadani dronu
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Schéma dalkového ovladace
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[1] GPS

[2] Vrtule

[3] Motor

[4] Predni kontrolka LED

[5] Wykyvny zavés a kamera

[6] Systém detekce prekazek
[7] Inteligentni letovy akumulétor
[8] Kontrolka stavu dronu

[9] Kontrolka stavu kamery / spojeni a
tlacitko spojeni

[10] Port Micro USB
[11] Slot karty Micro SD kamery

[12] Vizuélni snimace polohy

[1] Antény
Prenasi fidici signal dronu a signal
videa.

[2] Drzak mobilniho zafizeni
Peclivé upevnéte své mobilni zarizeni
do drzaku dalkového ovladace.

[3] Ovladaci paka
Ovlada orientaci a pohyb dronu.

[4] Tlagitko navratu do vychozi pozice (RTH)

Stisknéte a podrzte tlacitko a inicializujte
navrat do vychozi pozice (RTH).



UZivatelska priru¢ka Phantom 4

[5] Kontrolky LED Grovné nabiti akumulatoru
Zobrazuiji Groveri nabiti akumulatoru v
dalkovém ovladaci.

[6] Stavové kontrolky LED
Zobrazuje stav systému dalkového ovladace.

[7] Tlagitko napajeni
Pouziva se k zapnuti a vypnuti dalkového
ovladace.

[9] Otocny ovlada¢ nastaveni kamery
Otocenim ovladace nastavite parametry
kamery. (Tento ovladac je funkéni pouze v
pfipadé, Ze dalkovy ovladag je pfipojen k
mobilnimu zafizeni, na kterém je spusténa
aplikace DJI GO. )

[10] Tlacitko inteligentni funkce pozastaveni letu
Jednim stisknutim tlacitka umoZznite dronu
ukondcit rezimy TapFly, ActiveTrack a
Advanced.

[11] Tlacitko zavérky
Stisknutim tlagitka zhotovite fotografii. Pokud
je navolen sekvencni rezim, jednim stisknutim
tlacitka zhotovite nastaveny pocet snimkd.

[12] Spina¢ letového rezimu
Prepina mezi rezimy P, S a A.

[13] Tlagitko zaznamu videa
Stisknutim tlagitka spustite zaznam videa.
Dalsim stisknutim tlacitka zaznam videa
zastavite.

[14] Oto¢ny ovlada¢ zavésného zatizeni

Tento oto¢ny ovlada¢ pouzijte k oviadani
vykyvného zavésu kamery.

[17] Tlagitko C1
Tlagitko prizplsobitelné prostfednictvim
aplikace DJI GO.

[18] Tlagitko C2
Tlagitko prizplsobitelné prostifednictvim
aplikace DJI GO.

[19] Napéjeci konektor
Konektor umozriuje pripojeni nabijecky aku-
mulatoru délkového ovladace.

[8] Kontrolka LED funkce RTH

Kruhova kontrolka LED okolo tlacitka RTH
zobrazuje stav této funkce.

[15] Port Micro USB
Vyhrazeny port.

[16] Port USB
Portu umozriuje pripojeni mobilniho zafizeni
ke spusténi aplikace DJI GO.

17
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Dron

Tato kapitola popisuje vlastnosti letové
fidici jednotky, systému vizuéalniho
stanoveni polohy a inteligentniho letového
akumulatoru.

10  © 2016 DJI Vsechna prava vyhrazena.



Dron

Ovladaci vysila¢

Ovladaci vysila¢ dronu Phantom 4 nabizi nékolik dlezitych vylepseni, véetné nového letového rezimu.
Bezpecnostni rezimy zahrnuji Failsafe (Nouzovy bezpec¢ny let) a Return-to-Home (Névrat do vychozi
Letova fidici jednotka umozriuje ukladat dilezita letova data z kazdého letu do palubniho UloZisté. Nova
letova ridici jednotka rovnéz poskytuje zvySenou miru stability a novou funkci aerodynamického brzdéni.

Letovy rezim

K dispozici jsou tfi letové reZimy. Podrobnosti kazdého letového rezimu naleznete nize:

Rezim P (Nastaveni pozice): rezim P je nejvhodnéjsi v pfipadé, Ze je k dispozici silny signal GPS. Dron
vyuziva signal GPS a systém detekce prekazek ke své automatické stabilizaci, pohybu mezi prekazkami
nebo ke sledovani pohybujiciho se pfedmétu. V tomto rezimu jsou povoleny Pokrogilé funkce, napriklad
TapFly a ActiveTrack.

Rezim S (Sport): hodnoty zesileni fidicich signall dronu jsou upraveny tak, aby se zlepsila
manévrovatelnost dronu v rezimu S. Maximalni rychlost letu dronu se v tomto rezimu zvysi na 20 m/s.
Vezméte na védomi, Ze v tomto rezimu je vyfazena funkce systému detekce prekazek.

Rezim A (Vyska): pokud neni k dispozici signél GPS a je vyrazena funkce systému detekce prekazek,
dron bude pouZivat pouze barometricky vySkomér k ustéleni polohy a ovladani vysky letu.

« Systém detekce prekazek je v rezimu S (Sport) vyfazen, proto dron nebude schopen se

automaticky vyhybat prekazkam v naplanované draze letu. Méjte se na pozoru a drzte se
AN\ s dronem mimo dosah okolnich prekazek.

« Maximalni rychlost dronu a vzdélenost pro zastaveni jsou v rezimu S (Sport) vyrazné zvyseny.
Za bezvétii se vyZzaduje minimalni vzdalenost pro zastaveni 164 stop (50 metrd).

« Rychlost reakci dronu se v rezimu S (Sport) vyrazné zvysi, coz znamend, Ze maly pohyb
ovladaci paky na vysilaci se projevi ve velké zméné pohybu / drahy dronu. Méjte se na pozoru
a udrzujte si dostate¢ny prostor pro manévrovani béhem letu.

« Rychlost klesani dronu je v reZimu S (Sport) vyrazné zvySena. Za bezvétfi se vyZzaduje
minimalni vzdalenost pro zastaveni 50 metrd.

Q « Spina¢ rezimu letové fidici jednotky pouZiite ke zméné letového rezimu dronu; postupujte
piitom podle pokynt na strané 33, ,Spina¢ letového rezimu®, kde jsou dalsi informace.

© 2016 DJI V3echna prava vyhrazene 1
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UZivatelska priru¢ka Phantom 4

Kontrolka stavu dronu

Dron Phantom 4 ma predni kontrolky LED a kontrolku stavu dronu. Na obrazku nize je znazornéno

umisténi téchto kontrolek LED:

Predni kontrolka LED

Kontrolka stavu dronu

Predni kontrolka LED indikuje orientaci dronu. Predni kontrolka LED sviti ¢ervené, kdyZ je dron zapnuty
a oznaduije tak jeho predni stanu (pFid). Kontrolka stavu dronu signalizuje stav letové fidici jednotky. Dal$i
informace o kontrolce stavu dronu naleznete v tabulce nize.

Popis kontrolky stavu dronu

Normalni stav

E R - G - Y .- Stfidavé blikani — Cervena, zelend a Zlutd  Zapnuti a autodiagnostické testy

(GHY) - Zelend a ZIUta blikaji stidave

E(C/ RN Zelena pomalu blika
BIx2---- Dvoji zablikani - zelena
ECO R Zluta pomalu blika
Vystraha

(Y e ZIUta rychle blika

(R -+ Cervena pomalu blika

TR e Cervena rychle blika

(R - Cervena blika stfidavé

1R — Cervena sviti

EEDEVITIS Stidavé blikéani — Cervena a Zluta

Zahrivani
Bezpecny let (rezim P nebo S s GPS navigaci,

systémem vizuélniho stanoveni polohy a
systéme detekce prekazek.)

Bezpecny let (rezim P nebo S s GPS navigaci,
systémem vizualniho stanoveni polohy a
systéme detekce prekazek.)

Bezpecny let (rezim A, bez GPS navigace,
systému vizualniho stanoveni polohy a
systému detekce prekazek)

Vypadek signdlu vysilace

Vystraha témér vybitého akumulatoru
Vystraha zcela vybitého akumulatoru
Chyba inercialni fidici jednotky IMU
Kriticka chyba

Je vyZadovana kalibrace kompasu

12 © 2016 DJI Viechna prava vyhraze



UZivatelska priru¢ka Phantom 4

Navrat do vychozi pozice (RTH — Return-to-Home)

Funkce navratu do vychozi pozice (RTH) presune dron do posledni zaznamenané vychozi pozice: K
dispozici jsou tfi typy funkce RTH: Funkce inteligentniho navratu RTH, funkce navratu RTH pfi vybitém
akumulatoru a funkce bezpecného nouzového navratu RTH. Tato ¢ast popisuje tyto tfi scénare podrobné.
GPS Popis

Pokud byl pred vzletem obdrzen silny signal systému GPS, je
Vychozi * vychozi pozice nastavena jako misto, ze kterého dron vzlétl. Sila
pozice L signalu systému GPS je indikovana ikonou GPS (¥ y1l). Pfi zaznamu
vychozi pozice bude kontrolka stavu dronu rychle blikat.

/\  <KdyZ je zapnut systém detekce prekazek a je k dispozici dostatecné osvétleni, dron dokaze
detekovat prekazky a vyhybat se jim. Dron automaticky vystoupa do vysky, aby se vyhnul
prekazkam, a v této nové vysce prelétne do vychozi pozice.

Funkce bezpec¢ného nouzového navratu RTH

Pokud byla vychozi pozice Uspésné zaznamenana a kompas normalné pracuje, funkce bezpecného
nouzového navratu RTH bude automaticky aktivovana, pokud dojde k vypadku signalu vysilace na
dobu deldi nez tfi sekundy. Proces navratu do vychozi pozice mize byt preruen a operator mdze znovu
ziskat kontrolu nad dronem v pfipadé&, Ze je znovu navazano spojeni mezi vysilatem a pfijimacem.

Schéma funkce bezpecného nouzového navratu RTH

1. Z&znam vychozi pozice 2. Potvrzeni vychozi pozice 3. Vypadek signdlu vysilace

il

= W ® . ® .
Zelena blika Zelena blika Zluta rychle blika
4. Dlouhodoby vypadek signélu (po 3| |5 RTH (nastavitelna vyska) 6. Pristani (po 5 sekundach letu ve
sekundach) visu)
v
= . =
Zluté rychle blika Zluté rychle blika Zluté rychle blika

/N «Dron se nemiZe vratit do vychozi pozice, pokud je signél systému GPS slaby (%] je zobrazen
$edd) nebo neni dostupny vibec.

« Dron automaticky klesne a pristane, pokud je aktivovana funkce bezpecného navratu RTH a dron
se pohybuje v kruhové vzdalenosti o s polomérem 20 metrd (65 stop) od vychozi pozice. Dron
prestane stoupat a ihned se vrati do vychozi pozice, pokud presunete levou oviadaci paku a dron
béhem funkce bezpetného nouzového navratu RTH dosahne vysky 20 metrli (65 stop) nebo vice.

« Béhem aktivace funkce bezpecného nouzového navratu RTH se dron nemiize vyhybat prekézkam,
kdyz je vypnut systém detekce prekazek. Proto je dllezité, abyste pred kazdym letem nastavili
vhodnou bezpe&nou vyku. Spustte aplikaci DJI GO a aktivujte nabidku ,Camera® (Kamera), pak
vyberte nabidku ,MODE > Advanced Settings > Failsafe mode“ (Rezim > RozSifena nastaveni >
Bezpecny nouzovy rezim) a nastavte vysku bezpecného navratu.

« Béhem stoupani dronu do vysky bezpetného navratu nemlize operédtor dron oviadat. Mize vak
jednim stiskem tlacitka RTH ukoncit stoupani a znovu prevzit nad dronem kontrolu.

13

uoiq



uoiq

UZivatelska priru¢ka Phantom 4

Funkce inteligentniho navratu RTH

Tlac¢itkem RTH na vysiladi (viz , Tlacitko RTH* na strané 33, kde jsou dalsi informace) nebo klepnutim na
tlacitko RTH v aplikaci DJI GO a podle postupu zobrazeného na obrazovce (je-li dostupny systém GPS)
zapnéte funkci inteligentnino navratu RTH. Dron se automaticky vrati do posledni zaznamenané vychozi
pozice. Ovladaci paky vysilate mlzete pouzit k fizeni pozice dronu, abyste se béhem letu v rezimu
inteligentniho navratu RTH vyhnuli kolizi. Jednou stisknéte a podrzte tlacgitko inteligentniho névratu RTH a
spustte tak cely proces, daldim stisknutim tlacitka inteligentnino navratu RTH proces ukon&ete a obnovte
Uplnou kontrolu nad dronem.

Funkce navratu RTH pfi vybitém akumulatoru

Funkce bezpecného nouzového navratu RTH pfi vybitém akumulatoru se zapne, kdyZ je témér vybit
inteligentni letovy akumulator a to na Uroven, kterda by mohla ovliviiovat bezpe¢ny navrat dronu.
Uzivateldm se doporucuje se na vyzvu vratit do vychozi pozice nebo s dronem ihned pristat. Aplikace
DJI GO zobrazi upozornéni, kdyz je aktivovana vystraha témer vybitého akumulatoru. Ddron se
automaticky vrati do vychozi pozice, pokud po odpoditani deseti sekund neni provedena zadna akce.
Uzivatel mdze zrusit postup navratu do vychozi pozice stisknutim tlacitka RTH na vysilagi. Mezni hranice
pro aktivaci téchto vystrah je automaticky stanovena na zakladé aktualni vysky dronu a jeho vzdalenosti
od vychozi pozice.

Dron automaticky pristane, pokud stavajici Uroveri nabiti akumulatoru postacuje pouze k tomu, aby klesal ze
své stavajici vysky. Uzivatel mlZe presto pouzit vysilat ke zméné orientace dronu béhem pristavani.

V aplikaci DJI GO se zobrazuje kontrolka Urovné nabiti akumulatoru, ktera je popsana nize:

Vystraha kritické trovné vybiti Postacujici Uroveri nabiti
akumulatoru (Cervena) akumulatoru (zelend)

Vystraha vybiti

akumulatoru (Zluta) Zbyvajici letovy Cas

$ : éﬂ

Uroveri nabiti nutna k navratu do vychozi pozice

Kontrolka urovné nabiti akumulatoru

Uroveri nab.
2 2 Kontrolka ) ;
akumulatoru Poznamka Aplikace DJI GO Letove pokyny
, stavu dronu
Vystraha
Klepnéte na tlacitko ,Go-
home* (Navrat domd) a dron
se alutorlr(];tlckyt Vratl,[.di vychozi S dronem
) pozice, kde automaticky , .
Vystraha Uroveri nabiti ~ Kontrolka piistane. Nebo klepnéte na lette ZZ?t a
vybiti akumulatoru stavu dronu tlacitko ,,Cancel” a pokracuijte C?. r;ejv tnve K
akumulatoru  je nizka. blik& pomalu v normalnim letu. Pokud pristante, pa
Pristarite s CERVENE. nepodniknete z4dné opatient, zasiavie Ir,notor
dronem. dron se po 10 sekundach vrati a akumulator

do vychozi pozice a pristane zde. vymerite.
Vysila¢ bude vydavat vystrazné

zvukové znameni.

14
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UZivatelska priru¢ka Phantom 4

Vystraha
kritické
Urovné vybitf
akumulatoru

Odhadovany
Zbyvajici
letovy Cas

Kontrolka Aplikace DJI GO zobrazi blikajici Nechte dron

Dron musi stavu dronu Cerveny symbol a dron zacne automaticky
ihned pristat.  blika rychle klesat. Vysila¢ bude vydavat klesnout a
CERVENE. vystrazné zvukové znameni. pristéat.

Odhadovany

Zbyvajici letovy

Gas na zakladé .. . o
e Nepouzito Nepouzito Nepouzito

stavajici

Urovné nabiti

akumulatoru.

Q « Kdyz je aktivovana vystraha kritické Urovné vybiti akumulatoru a dron zaéne automaticky
pristavat, mizete potladit levou oviadaci paku a uvést dron do visu ve stavajici vysce, coz vam
umozni jej Iépe navést na pristani.

« Barevné zdény a znacky na pruhu ukazatele stavu nabiti akumulatoru predstavuji odhadovany
zbyvaijici letovy ¢as. Automaticky se prizplsobuji stavajici pozici a stavu dronu.

Bezpecnostni upozornéni pro bezpecny nouzovy let

D@ & ®

®)

V rezimu bezpec¢ného nouzového navratu RTH, kdy je vypnut systém detekce
prekazek, se dron nemdze vyhybat prekazkam. Proto je duleZité pred kazdym
letem nastavit vhodnou vysku pro bezpecny nouzovy navrat. Spustte aplikaci
DJI GO a aktivujte nabidku ,,Camera“ (Kamera), pak vyberte nabidku ,MODE >
Advanced Settings > Failsafe mode” (Rezim > RozSifena nastaveni > Bezpecny
nouzovy rezim) a nastavte vysku bezpecného navratu.

Pokud dron leti ve vySce niz8i nez 20 metrl (65 stop) a je aktivovan rezim
bezpecného navratu (véetné rezimu inteligentniho navratu RTH a rezimu névratu
RTH pfi vybitém akumulatoru), dron nejprve automaticky vystoupa do vysky 20
metrd (65 stop) ze stavajici vysky. Stoupani mizete vzdy zrusit ukoncenim rezimu
bezpe&ného nouzového navratu. Dalsi informace o ukonceni rezimu bezpecného
nouzového navratu a opétovném prevzeti kontroly nad dronem pomoci vysilace
naleznete na strané 33, v ¢asti , Tlacitko RTH".

Dron automaticky klesne a pfistane, pokud je aktivovana funkce bezpe&ného
navratu RTH a dron se pohybuije v kruhové vzdalenosti o s polomérem 20 metrl (65
stop) od vychozi pozice. Dron prestane stoupat a ihned se vrati do vychozi pozice,
pokud presunete levou ovliddaci paku a dron béhem funkce bezpecného nouzového
navratu RTH dosahne vysky 20 metrl (65 stop) nebo vice.

Dron se nem0ze vrétit do vychozi pozice, pokud je signal systému GPS slaby
(% Il je zobrazen $ed&) nebo neni dostupny veibec.

Pokud presunete levou ovladaci paku poté, co dron vystoupal nad 65 stop (20
metr(), ale je stéle nize neZ je nastavena vysky bezpecného nouzového navratu
RTH, dron prestane stoupat a ihned se vréti do vychozi pozice.

© 2016 DJI Vechna prava vyhrazens 15
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UZivatelska priru¢ka Phantom 4

Vyhybani se prekazkam béhem navratu do vychozi pozice (RTH)

Dron nyni v rezimu béhem bezpecného nouzového navratu do vychozi pozice (RTH) mize detekovat

prekazky a aktivné se jim vyhybat za predpokladu, Ze letové podminky pro ¢innost systému detekce

prekéazek jsou idealni. Nize jsou uvedeny podrobnosti o tom, jak se dron bude chovat béhem vyhybani

se prekazkam:

1. Dron zpomali, kdyz jsou detekovany prekézky ve vzdalenosti 65 stop (20 metrd).

2. Dron se zastavi, prejde do visu a pak zac¢ne svisle stoupat, aby se vyhnul prekazkam. Poté dron
prestane stoupat, kdyz dosahne vydky minimainé 16 stop (5 metr() nad detekovanou prekazkou.

3. Postup bezpe&ného nouzového navratu RTH je obnoven, dron pokraduje v letu do vychozi pozice ve
stavajici vysce.

/N« Pro zajisténi, aby dron sméfoval stalym smérem, mizete dron b&hem letu v rezimu bezpetného
nouzového navratu RTH pfi zapnutém systému detekce prekazek.
« Dron se nedokaze vyhnout prekazkam, které jsou pfimo nad nim.

TapFly

Uvod

S funkei TapFly mdze uZzivatel klepnout na obrazovku mobilniho zafizeni a navést dron k letu do uré¢eného sméru
bez toho, Ze by pouzival vysila¢. Dron se béhem letu automaticky vyhne prekazkam nebo zméni prudce smér
letu, pak prejde automaticky do visu za predpokladu, Ze je prili§ velka tma (< 300 Ix) nebo naopak pfilis mnoho
svétla (> 10 000 Ix).

Pouziti funkce TapFly
Zajistéte, aby inteligentni letovy akumulétor byl nabit na Uroveri vy$si nez 50 %. Dron je v rezimu P. Pri pouziti

funkce TapFly postupuijte nize uvedenymi kroky:

Vzlétnéte a zajistéte, aby dron letél alespor 9 stop (8 metry) nad zemi.

D

PSS A

oN ) oFF
Auto Hold
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UZivatelska priru¢ka Phantom 4

Spustte aplikaci DJI GO a klepnéte na

jim.

spodni pohled kamery, prec¢téte si zobrazené pokyny a porozuméjte

on | £al | ) soory @S | & al | oo all |B100% ] 3= NEEEETIE ooy | Gl | e all | 100%] =

-
uoiq

Klepnéte jednou v cilovém sméru a vyckejte, nez se zobrazi ikona @ Znovu klepnéte a potvrdte vybér, dron
pak automaticky poleti cllovym smérem.

®

® ®

L‘_x“’“ £al | | soum©5 | Gl | eral |B00%] =

«-

A

« NENAVADEJTE dron tak, aby sméfoval k jinym osobam, zvitattim, malym nebo drobnym
predmétdm (napiiklad vétve stromU nebo nadzemni elektrické vedeni) nebo prihlednym
predmétdm (napiiklad sklo nebo vodni plochy).

« Sledujte prekazky, které jsou v letové draze a drzte se mimo né.

« V rezimu TapFly mGze dochazet k odchylkdm mezi ocekavanou a skute¢nou letovou drahou.

« Volitelny dosah pro cilovy smér je omezen. NemdZzete letét v rezimu TapFly do vybraného
mista, které je prilis blizko hornimu nebo dolnimu okraji obrazovky.

« Rezim TapFly nemusi pracovat spravné, kdyz dron visi nad vodni nebo snéhem pokrytou

plochou.
« P¥i letu v extrémné temném (< 300 lux ) nebo svétiém (>10,000 lux) prostredi budte velmi

opatrni.

6 DJI VSechna prava vyhrazena. 17
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Po potvrzeni navoleni rezimu TapFly dron poleti automaticky do mista oznageného ikonou O Povsimnéte si,
Ze béhem letu mUzete stale pouzivat ovladaci paky k fizeni pohybu dronu.

LL_ o | £l | %) e to Fy (GPS) ‘ & ull ‘@J ‘EIODV-‘EE

.

Povsimnéte si, ze dron automaticky prizplsobi svou rychlost, kdyZ pfed sebou zjisti prekézku nebo kdyz leti
prili§ blizko zemé. UZivatel se v8ak nesmi vyhradné spoléhat na tuto funkci, Ze dokéze sama navigovat dron
v letu mezi prekazkami. Béhem letu mize funkce bezpecného nouzového navratu potladit innost funkce
TapFly, a to za pfedpokladu, Ze signal systému GPS bude pfili$ slaby. Dron v takovém pfipadé ukondi rezim
autonomniho letu TapFly a automaticky se vrati do vychozi pozice.

Ukongeni funkce TapFly

Ukonceni funkce TapFly provedete nasledujicim zplsobem:

1. Stisknéte jednou tlacitko inteligentni funkce pozastaveni letu na vysilaci, nebo pfitahnéte ovliadaci
péku klopeni na vysilaci smérem k sobé.

2. Klepnéte na tla¢itko STOP na obrazovce.

NEBO NEBO

Tlagitko inteligentni funkce
Vv pozastaveni letu

Dron se zastavi a prejde do visu po ukoncéeni funkce TapFly. M{zete klepnout na novy cilovy smér letu a
pokracovat v dal$im letu, nebo dron vrétit ruéné zpét do vychozi pozice.

ActiveTrack

Funkce ActiveTrack umozriuje oznacit a sledovat pohybujici se pfedmét na obrazovce mobilniho
zarizeni. Dron se automaticky bude vyhybat prekazkam ve své letové draze.

18 © 2016 DJI Vsechna prava vyhrazena.



UZivatelska priru¢ka Phantom 4

Pouzivani funkce ActiveTrack

Ujistéte se, Ze inteligentni letovy akumulétor je nabity z vice nez 50 % a dron je v reZimu P. PFi pouZiti
funkce ActiveTrack postupujte nize uvedenymi kroky:
1. Vzlétnéte a prejdéte do visu ve vysce alespon 9 stop (3 metry) nad zemi.

P N

PS A

oN &) oFrF
Auto Hold

2. V aplikaci DJI GO klepnéte na tladitko L. , vyvolejte nabidku letovych rezim(i a pak provedte vybér.

oon | £l | o oo | @ all | oo all |8100%] i NEEEETIE steory @9 | & ul | ool | 8100w 2

3. PretaZenim vytvorte ramecek okolo pfedmétu, ktery chcete sledovat, klepnutim potvrdte vybér.

(']
Ramecek LL se zobrazi zelené, kdyz probiha sledovani stanoveného predmétu. Pokud se
ramecek zobrazi Cervené, nebyl pfedmét identifikovan spravné a méli byste to zkusit znovu.

LL;ROW 2l | ooy (s | @l | ool |B1100%] =
®
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UZivatelska priru¢ka Phantom 4

/\ < NEVYBIREJTE OBLASTI, kde se nachézejf jiné osoby, zvitata, malé nebo drobné predméty
(napriklad vétve stroml nebo nadzemni elektrické vedeni) nebo prihledné predméty (napfiklad
sklo nebo vodni plochy).

« Zdrzujte se mimo prekazky v letové draze, obzvlasté kdyz dron leti smérem dozadu.
« Pri pouZiti funkce ActiveTrack se méjte obzvlasté na pozoru v nasledujicich situacich:
a) Sledovany predmét se nepohybuije v roviné.

b) Sledovany pfedmét méni béhem pohybu vyrazné svdj tvar.

¢) Sledovany pfedmét mize byt zablokovan nebo se miize na diouhou dobu dostat mimo dohled.
d) Sledovany predmeét se pohybuje na zasnézeném povrchu.

e) Osvétleni je extrémné nizké (< 300 lux) nebo naopak vysoké (> 10,000 lux).

f) Sledovany prfedmét ma podobnou barvu nebo vzor jako jeho okolni prostredi.

Pri pouzivani funkce ActiveTrack musite dodrzovat mistni zakony na ochranu soukromi.

Q « Dron bude automaticky detekovat prekazky ve své letové dréze a vyhybat se jim.

« Pokud dron ztrati sledovany prfedmét, protoze ten se pohybuje prili§ rychle nebo neni vidét,
obnovte jeho sledovani tak, Ze jej znovu vyberete.

Ukonceni funkce ActiveTrack
Existuji dva zptsoby, jak ukondit funkci ActiveTrack:

1. Stisknéte jednou tlagitko inteligentni funkce pozastaveni letu na vysilaéi.
2. Pritahnéte ovladaci paku klopeni na vysilaci smérem k sobé.

Po ukondeni funkce ActiveTrack se dron zastavi, pfejde na misté do visu a v ten okamzik muZete navolit novou

dréhu letu, nebo dron vrétit zpét do vychozi pozice.

Systém detekce prekazek a systém vizualniho stanoveni polohy

Dron Phantom 4 je vybaven systémem detekce prekazek, ktery nepretrZité sleduje prekazky pred dronem
a umoznuje mu zabranit kolizi s prekézkami tim, Ze je obleti, preleti nebo prejde do visu. Systém vizuéliniho
stanoveni polohy DJI vyuziva ultrazvukového vinéni a obrazova data k tomu, aby pomohl udrZzovat dronu jeho
stavajici pozici. S pomoci systému vizudlniho stanoveni polohy dokéaze va$ dron Phantom 4 viset presnéji
ve stanovené pozici a létat ve vnitfnich prostorach nebo jinych prostredich, kde signal systému GPS neni k
dispozici. Hlavni sou¢asti systému vizudlniho stanoveni polohy jsou umistény v dolni ¢asti dronu Phantom 4.
Zahrnuji dva ultrazvukové snimace [3] a ¢tyri monokularni optické snimace [1] a [2].




UZivatelska priru¢ka Phantom 4

Dosah detekce

Dosah systému detekce prekézek a systému vizualniho stanoveni polohy je uréen nasledujicim zpdsobem.
Povsimnéte si, ze dron nedokéze detekovat a vyhybat se prekazkam, které nejsou v dosahu detekénich

systém0.

Kalibrace prednich snimact

Kamery systému detekce prekazek jsou nainstalovany na pfistavajicich vzpérach a jsou pfi dodani z
vyrobniho zavodu kalibrovany. Tyto kamery jsou v8ak zranitelné pfi prudkych narazech, proto obcas
vyZaduiji zkalibrovani prostrednictvim systému DJI Assistance 2. Nize uvedenymi kroky zkalibrujte
kameru, kdyz vés k tomu aplikace DJI GO vyzve.

Natocte dron smérem k obrazovce Zarovnejte pfislusna pole Otacejte a naklangjte dron

Pouzivani systému vizuélniho stanoveni polohy

Systém vizualniho stanoveni polohy se aktivuje automaticky, kdyZ je dron zapnut. Nevyzaduje zadné
dalsi opatreni. Systém vizualniho stanoveni polohy se typicky pouziva ve vnitfnim prostredi, kde je
nedostupny signal systému GPS. Pomoci snimacd, které jsou vestavény do systému vizuélniho
stanoveni polohy, miize dron presné viset bez pomoci systému GPS.

© 2016 DJI Visechna prava vyhrazen: 21
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Systém vizuélniho stanoveni polohy pouzivejte nasledujicim zplsobem:

1. Prepnéte letovy rezim do rezimu P.

2. Presurite dron na rovnou plochu. Povsimnéte si, Ze systém vizuélniho stanoveni
polohy nedokaze pracovat na povrsich, které nemaji Zadné zjevné ¢lenéni.

PS A

X . ) - ) o . oN &) oFF
3. Zapnéte dron. Kontrolka stavu dronu dvakrat blikne zelené a signalizuje tak, ze Auto Hold

systém vizuélniho stanoveni polohy je prfipraven. Opatrné potlacte ovladaci paku a
vzlétnéte nad povrch zemé, pak dron uvedte do visu.

Pomocné brzdéni se systémem detekce prekazek

Systém detekce prekazek umozriuje dronu aktivné brzdit, kdyz zjisti v letové draze pred sebou prekazky.
Povsimnéte si, ze systém detekce prekazek pracuje nejlépe, kdyz je nasvétleni okolniho prostredi idedini a
prekazky nemaji hladky povrch bez zfetelného ¢lenéni. Kromé toho rychlost dronu nesmi prekrocit 10 m/s, aby

dron dokazal zabrzdit a zastavit v bezpecné vzdalenosti.

/N Funkénost systému vizualiniho stanoveni polohy je ovlivnéna povrchem, nad kterym se dron
pohybuije. Ultrazvukové snimace nemusi byt schopny presné méfit vzdalenost pfi pohybu nad
povrchem, ktery absorbuje zvukové viny. Kromé toho kamera nemusi spravné pracovat v prostredi,
které neni zcela optimalni pro jeji Sinnost. Pokud neni k dispozici signal systému GPS nebo systém
vizuélniho stanoveni polohy nem(iZe pracovat, dron prejde z rezimu P do rezimu A. Za nésledujicich
podminek lette s dronem velmi opatrné:

« Let nad jednobarevnymi povrchy (napriklad cisté Cernd, bila, cervena nebo zelena poloha).

« Let nad povrchem s vysokou odrazivosti.

« Let vysokymi rychlostmi (vice nez 10 m/s ve vySce 2 metry, nebo 5 m/s ve vySce 1 metr).

« Let nad vodni nebo prahlednou plochou.

« Let nad pohybujicimi se povrchy nebo predmeéty.

« Let v prostoru, kde se ¢asto nebo vyrazné méni svételné podminky.

« Let nad extrémné temnymi (lux < 10) nebo jasnymi (lux > 100 000) povrchy.

« Let nad povrchy, které absorbuji zvukové viny (napriklad silny koberec).

« Let nad povrchy bez zievného ¢lenéni nebo textury.

« Let nad povrchy s identicky se opakujicim ¢lenénim nebo texturou (napriklad dlazdice se
stejnym vzorem).

« Let nad sklonénym povrchem, ktery odrazi zvukové viny smérem od dronu.

VSechna prava vyhrazena,
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Q « Snimace neustale udrzujte v Sistoté. Necistoty nebo jiny odpad mohou nepfiznivé ovlivnit

ucéinnost snimadu.

« Systém vizualniho stanoveni polohy je funkeni pouze ve vyskach letu 0,3 az 10 metrd.

« Systém vizudlniho stanoveni polohy nemusi pracovat spravné, pokud se dron pohybuje nad
vodni plochou.

« Systém vizuélniho stanoveni polohy nemusi byt schopen rozpoznat ¢lenitost povrchu zemé za
podminek nizkého osvétleni (méné nez 100 lux).

« Bé&hem d&innosti systému vizualniho stanoveni polohy nepouZzivejte zadné jiné ultrazvukové
zafizeni's pracovni frekvenci 40 kHz.

@ - Je-li systém vizualniho stanoveni polohy zapnuty, udrzujte dron mimo prostor, kde se vyskytuji
zvitata. Snima¢ sonaru vydava zvuk o vysoké frekvenci, ktery je slySitelny pouze nékterym
zviratam.

Zapisovac letovych dat

Letova data jsou automaticky zaznamenavana do interniho Ulozisté dronu. Patfi sem telemetricka letova
data, informace o stavu dronu a dal$i parametry. Chcete-li k témto datlim pfistupovat, pripojte dron k
pocitaci pomoci portu Micro USB a spustte aplikaci DJI GO.

Montaz a demontaz vrtuli

S dronem Phantom 4 pouZivejte pouze schvalené vrtule DJI. Sedy a Serny krouzek na vrtulich oznaduie,
jak by mély byt namontovany na dron a kterym smérem by se mély otacet.

Vrtule Stiibrny krouzek Cerny krouzek
Obrazek _— g O
Montéz na Motory bez tfi teCek Motory s tfemi teCkami

6 Zajisténi: Otodte vrtule v oznadeném sméru, upevnéte je a dotahnéte.

Legenda ey " o - . L
9 Y Odijisténi: Ototte vrtule v oznadeném sméru, povolte je a sejméte.

Montaz vrtuli

1. Pred upevnénim vrtuli sejméte vystrazné Stitky z motor(.

2. Namontujte vrtule tak, aby Gerné krouzky vrtule sméfovaly ke strané motord s Gernymi teckami.
Namontujte vrtule tak, aby stfibrné krouzky vrtule sméfovaly ke strané motorl bez ¢ernych
teCek. Zatlacte vrtule dolll na upeviovaci desku a otocte je ve sméru zajisténi, dokud nebudou
zabezpeceny ve vyhrazené poloze.
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/\ «Davejte pozor na ostré hrany vrtuli. Manipulujte s nimi opatrné.
« PouZivejte pouze schvélené vrtule DJI. NepouZiveijte je spole¢né s vrtulemi jiného typu.
« Pokud se motory a vrtule otadi, nezdrzuite se v jejich bezprostiedni blizkosti a NEDOTYKEJTE
se vrtuli.

Demontaz vrtuli

Stisknéte vrtule dold smérem k zavésu motoru, otocte je v oznaceném sméru a odjistéte je.

/N\  «Pfed kazdym letem zkontrolujte, zda jsou vrtule a motory instalovany spravné a pevné.
« Pred kazdym letem zkontrolujte, zda jsou vrtule v dobrém stavu. NEPOUZIVEJTE staré,
vysStipané nebo popraskané vrtule.
« NEZDRZUJTE SE V BLIZKOSTI A NEDOTYKEJTE se vrtulf nebo motort, pokud se otadeji.
« POUZIVEJTE pouze originalni vrtule DJI, let tak bude bezpedngjsi a lepsi.

Inteligentni letovy akumulator DJI

Inteligentni letovy akumulator DJI mé kapacitu 5350 mAh, napéti 15,2 V a funkci inteligentniho nabijeni/
vybijeni. Mél by byt nabijen pouze pomoci vhodné nabijecky, ktera je schvalena spole¢nosti DJI.

Inteligentni letovy akumulator Nabijecka

/N Inteligentni letovy akumulétor musf byt pfed prvnim pouZitim Uplné nabit. Postupujte podle ¢asti
,Nabijeni inteligentniho letového akumulatoru®, kde jsou dal$i informace.

Q Uvédomte si, Ze vystupni vykon dodané nabije¢ky Phantom 4 je 100 W.

Funkce inteligentniho letového akumulatoru DJI

1. Zobrazeni Urovné nabiti akumulatoru: Kontrolky LED zobrazuiji aktualni Uroven nabiti akumulatoru.

2. Zobrazeni Zivotnosti akumulatoru: Kontrolky LED zobrazuiji aktudlni cyklus kapacity akumulatoru.

3. Funkce automatického vybijeni: Pokud je akumulator ponechan v klidu déle nez 10 dni, automaticky
se vybije na Uroven 65 % celkové kapacity. Vybiti akumulatoru na Uroveri 65 % celkové kapacity trva
asi dva dny. Béhem procesu vybijeni je normalni, Ze se akumulator mirné zahriva. Mezni hodnotu
vybijeni je mozné nastavit v aplikaci DJI GO.

4. Nabijeni s vyvazovanim napéti mezi ¢lanky: Automaticky balancér béhem nabijeni vyrovnava napéti
mezi vSemi ¢lanky akumulatoru.

5. Ochrana pred nadmérnym nabitim: Nabijeni se automaticky zastavi, kdyZz je akumulétor UpIiné nabit.

6. Detekce teploty: Akumulator se bude nabijet pouze pfi teploté mezi 5 °C (41 °F) a 40 °C (104 °F).
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7. Nadproudova ochrana: Akumulator se prestane nabijet, kdyz je zjisténa vysoka hodnota proudu (vice
nez 8 A).

8. Ochrana pred nadmérnym vybijenim: Aby nedoslo k poskozeni akumulétoru v disledku nadmérného
vybijeni, je toto automaticky zastaveno, kdyz napéti akumulatoru dosahne 12 V.

9. Ochrana pred zkratem: Automaticky odpoji napajeni, kdyZ je zjistén zkrat.

10. Ochrana ¢lankd akumulatoru pred poskozenim: Aplikace DJI GO zobrazuje vystraznou zpravu, kdy
je zjisténo poskozeni nékterého ¢lanku akumulatoru.

11. Historie chyb akumulatoru: V aplikaci DJI GO mdZete prochézet historii chyb akumulatoru.

12. Rezim spanku: Po 20 minutach necinnosti akumulator prejde do rezimu spanku, aby uspofil energii.

13. Komunikace: Do hlavni fidici jednotky dronu jsou prenaseny informace tykajici se napéti akumulatoru,
jeho kapacity, proudu atd.

/\ Pred pouzitim si prostudujte Bezpecnostni pokyny pro inteligentni letovy akumulator dronu
Phantom 4. Uzivatel je vzdy vyhradné odpoveédny za veskerou ¢innost a pouZiti.

Pouziti akumulatoru

LED1
LED2
LED3
LED4
Tlacitko napéjeni (vestavéna kontrolka LED)

Kontrolky Urovné nabiti akumulatoru

ZAPNUTI / VYPNUTI

Zapnuti: Stisknéte jednou tladitko napéjeni, pak jej stisknéte znovu, podrzte jej 2 sekundy a systém tak
zapnéte. Kontrolka LED napajeni se rozsviti Cervené a kontrolky Urovné nabiti akumulatoru
zobrazi stavajici kapacitu nabiti akumulatoru.

Vypnuti: Stisknéte jednou tladitko napéjeni, pak jej stisknéte znovu, podrzte jej 2 sekundy a systém
tak vypnéte. Kontrolka LED napajeni akumulatorem se pfi vypinani dronu Phantom rozbliké a
umozni mu automaticky zastavit zaznam, pokud béhem udélosti k jeho zastaveni nedoslo.

Kontrolky Urovné nabiti akumulatoru budou rovnéz zobrazovat aktualni Groven nabiti akumulétoru
béhem jeho nabijeni a vybijeni. Kontrolky jsou definované nize.

[J: Kontrolka LED sviti. { : Kontrolka LED blika.
[J: Kontrolka LED nesuviti.
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Urovei nabiti akumulatoru

LED1 LED2 LED3 LED4 Uroveri nabiti akumulatoru

0 0 87,5-100 %

75-87,5%
62,5-75%
50-62,5 %
37,5-50 %
25-37,5%
1256-25%
0-12,5%

=0%

=

e I e e e s O e Y e Rl e

Upozornéni pro provoz pfi nizkych teplotach

1. Kapacita akumulatoru je vyrazné snizena, pokud létat pfi nizkych teplotach (< 0 °C).

2. Nedoporucuje se akumulétor pouzivat pri extrémné nizkych teplotach (< —10 °C). Napéti akumulatoru
by mélo dosahnout prislusné urovné, pokud jsou teploty v rozmezi —10 az 5 °C.

. Jakmile aplikace DJI GO zobrazi ,Vystrahu Urovné vybiti akumulatoru® pfi nizkych teplotach.

. Pred letem za nizkych teplot nechte akumulator ve vnitfnich prostorach, aby byl zahraty.

. Pro zajisténi optimalni vykonnosti akumulatoru jej ponechte pfi teploté vyssi nez 20 °C.

. Nabijecka ukondéi nabijeni akumulatoru, pokud teplota ¢lank( nedosahne provoznino rozsahu (0 —
40 °C).

o OB~ W

/\ Ve studeném prostiedi viozte akumulator do oddilu pro jeho ulozeni a ponechte dron asi 1-2
minuty zahrat, nez s nim vzlétnete.

Kontrola Urovné nabiti akumulatoru

Kontrolky Urovné nabiti akumulatoru zobrazuii, kolik zbyva dostupné kapacity. Je-li akumulator vypnuty,
stisknéte jednou tlacitko napéjeni. Kontrolky Urovné nabiti akumulatoru se rozsviti a indikuji tak aktualni
dostupnou kapacitu akumulatoru. Podrobnosti viz nize.

Zivotnost akumulatoru

Zivotnost akumulatoru znamend, kolikrat méZzete akumulator je$té nabit a vybit, nez jej budete muset
vyménit. Kdyz akumulator vypnete, stisknutim a podrzenim tladitka napajeni po dobu 5 sekund mdzete
Zivotnost akumulatoru zkontrolovat. Kontrolky Urovné nabiti akumulatoru se rozsviti nebo rozblikaji na
dvé sekundy, jak je znédzornéno nize:
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Zivotnost akumulatoru

LED1 LED2 LED3 LED4 Zivotnost akumulatoru

0 0 I 0 90 - 100 %

0 0 0 I 80-90 %

0 0 0 0 70-80 %

0 0 [ 0 6070 %

0 0 0 0 50 - 60%

0 I I I 40-50 %

0 I I I 30-40 %

{ 0 0 0 20-30 %

0 I I 0 méné nez 20 %

Dalsi informace o akumulatoru zobrazite spusténim aplikace DJI GO a zobrazenim karty
JBattery” (Akumulator).

Nabijeni inteligentniho letového akumulatoru

1. Pripojte nabijec¢ku akumulatoru k napajecimu zdroji (100-240 V, 50/60 Hz).

2. Pripojte kabel nabijecky k inteligentnimu letovému akumulatoru. Pokud je Uroveri nabiti akumulatoru
vy$8i nez 95 %, pred nabijenim akumulator zapnéte.

3. Kontrolky Urovné nabiti akumulatoru zobrazi aktualni Urover nabiti akumulatoru béhem jeho nabijeni.

4. Inteligentni letovy akumulator je zcela nabit, kdyZ jsou vSechny kontrolky Urovné nabiti akumulatoru
zhasnuté.

5. Po kazdém letu nechte inteligentni letovy akumulator vychladnout na vzduchu. Pfed jeho uloZzenim na
delsi dobu jej nechte ochladit na pokojovou teplotu.

/\ « Pfed vloZenim akumulatoru do dronu Phantom 4 nebo jeho vyjmutim vzdy akumulator
vypnéte. Nikdy nevkladejte ani nevyjimejte akumulator, pokud je zapnuty.

=== i =l

Vystup napéjent

Nabijecka

Inteligentni letovy akumulator

uoiq
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Kontrolky Grovné nabiti akumulatoru béhem nabijeni

LED1

ERTE =

LED2

e

LED3

LED4

Urovei nabiti akumulatoru

0-25%

25 -50%

50 - 75%
75 -100%
UpIng& nabito

9
S
>

LED.

Zobrazeni kontrolek LED ochrany akumulatoru

Tabulka nize znazorriuje mechanismus ochrany akumulatoru a odpovidajici zplsob indikace kontrolkami

Kontrolky Grovné nabiti akumulatoru béhem nabijeni

LED1
)

O o .o o /&

LED2

LED3

LED4

ZpUsob blikani

LED? blika dvakréat za sekundu
LED2 blika trikrat za sekundu
LED3 blika dvakrat za sekundu
LEDS blika tfikrat za sekundu
LED4 blika dvakrat za sekundu
LEDA4 blika tfikrat za sekundu

Polozka ochrany akumulatoru
Zjistén nadproud

Zjistén zkrat

Zjisténi nadmeérné nabiti
Zjisténo prepéti nabijecky
Teplota nabijeni je prilis nizka

Teplota nabijenti je prilis vysoka

Po vyfedeni problém( stisknéte tladitko napajeni a vypnéte kontrolky Grovné nabiti akumuléatoru. Odpojte
inteligentni letovy akumulator od nabijeCky, nebo jej pripojte zpét a obnovte nabijeni. V pfipadé chyby
zplsobené teplotou v mistnosti neni nutné nabije¢ku odpojovat a pripojovat; nabijecka obnovi nabijent,
jakmile se teplota vrati do pfipustnych mezi.

A

Spoleénost DJI nepfebira zadnou odpovédnost za poskozeni zplsobena nabijeckami jinych
vyrobcd.

Q ZpUsob vybijeni inteligentniho letového akumulatoru:
Pomaly: VioZte inteligentni letovy akumulator do oddilu v dronu Phantom 4 a zapnéte jgj.
Ponechte jej zapnuty, dokud nezbyde pouze 8 % kapacity, nebo dokud akumulator jiz neni
mozné zapnout. Kontrolu Grovné nabiti akumulatoru mizete provést v aplikaci DJI GO.

Rychly: Létejte s dronem Phantom 4 ve venkovnim prostiedi, dokud nezbyde pouze 8 %
kapacity, nebo dokud akumulator jiz neni mozné zapnout.
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Dalkovy ovladac¢

Tato ¢ast popisuje viastnosti ovladaciho
vysilace a zahrnuje pokyny pro fizeni dronu
a kamery.
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Profil vysilace

Vysila¢ dronu Phantom 4 je multifunkéni bezdratové komunikaéni zafizeni, které v sobé integruje
pfijimaci kanal videa a systém dalkového ovladani dronu. Pfijimaci kanal videa a systém dalkového
ovladani dronu pracuji na frekvenci 2,4 GHz. Ovladaci vysila¢ nabizi nékolik funkci ovliadani kamery,
napiklad zhotoveni a nahled snimku a videa a také ovladani pohybu zavésného zarizeni. Uroveri nabiti
akumulatoru je zobrazovana pomoci kontrolek LED na prednim panelu vysilace.

« Pfedpisova verze: Vysilac je ve shodé s mistnimi zakony a predpisy.
« provozni rezim: Ovladaci paky je mozné nastavit do reZzimu 1 nebo 2, nebo do vlastniho
rezimu.
« Rezim 1: Prava ovladaci paka slouzi jako ovladag pfivery motoru (plyn).
« Rezim 2: Leva ovladaci péka slouZi jako ovlada¢ privéry motoru (plyn).

A Neprovozuijte na stejném misté vice nez tfi drony, aby nedochéazelo k ruseni signalu vysilace.

Pouzivani vysilace

Zapnuti a vypnuti vysilace

Ovladaci vysila¢ dronu Phantom 4 je napéajen nabijecim akumulatorem 2S s kapacitou 6000 mAh.

Uroven nabitl akumulétoru je signalizovana prosttednictvim kontrolek LED na pfednim panelu. Zapnutf

vysilade provedte nize uvedenym postupem:

1. Je-li vysilag vypnuty, stisknéte jednou tlacitko napéjeni. Kontrolky LED Urovné nabiti akumulatoru
indikuji aktualni dostupnou kapacitu akumulatoru.

2. Stisknéte a podrzte tlacitko napajeni a zapnéte vysilac.

3. Vysila¢ po zapnuti vyda zvukovy signal. Kontrolky LED stavu budou rychle blikat zelené a signalizovat
tak, ze vysila¢ se spojuje s dronem. Kontrolky LED stavu budou svitit zeleng, jakmile bude spojeni s
dronem dokonceno.

4. Opakujte krok 2 a vysila¢ vypnéte.

Nabijeni vysilace
Vysila¢ nabijte pomoci dodané nabijecky. Dalsi podrobnosti naleznete na obrézku na nasleduijici strané.
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messe Sesu =)

Vystup napéjeni

Nabijecka

Ovladani kamery

Pomoci tladitka ovliadani zavérky, otoéného ovladade nastaveni kamery, tlacitka prehravani a tlacitka
zaznamu videa na vysiladi mdzete zaznamenavat video / snimat fotografie, zobrazovat zhotovené foto-
grafie a upravovat nastaveni kamery.

TE

[1] Oto&ny ovlada¢ nastaveni kamery
Otocte ovlada¢ a upravte nastaveni kamery, napriklad citlivost ISO, rychlost zavérky, clonové &islo a
to v8e piimo na vysiladi. Stisknutim oto¢ného ovladate mezi témito nastavenimi mizete prepinat.

[2] Tlagitko zavérky
Stisknutim tlacitka zhotovite fotografii. Pfi zapnutém sekvenénim rezimu jednim stisknutim tlacitka
zhotovite sadu nékolika snimka.

[3] Tlagitko zaznamu videa
Jednim stisknutim tladitka spustite zaznam videa a dal$im stisknutim jej ukoncite.

[4] Oto&ny ovlada¢ zavésného zafizeni
Tento oto¢ny ovlada¢ pouzijte k oviadani vykyvného zavésu kamery.

Rizeni dronu
Tato &ast vysvétluje, jak fidite orientaci dronu prostfednictvim vysilace. Vysila¢ je standardné nastaven
do rezimu 2.

Neutralni/stfedni poloha ovladaci paky: Oviadaci paky jsou ve stfedni poloze.
Pohyb oviddaci paky: Oviddaci paka je presunuta mimo stfedni polohu.

© 2016 DJI Visechna prava vyhrazen: 31

Qepejno Anodieq



QEPE|NO ANOMIEQ

UZivatelska priru¢ka Phantom 4

Dalkovy
ovlada¢
(Rezim 2)

(4w Oznacduje smér pridé

Dron

dronu)

Poznamky

Presunutim levé ovladaci paky nahoru a dold
zménite vysku dronu.

Potlagenim péaky od sebe stoupate a pfitazenim
péaky k sobé kleséte.

KdyzZ jsou obé ovladaci paky vystredény, bude
dron Phantom 4 viset na misté.

Cim déle budete péku tlacit mimo stfed, tim
rychleji bude dron Phantom 4 ménit vysku. Paku
vzdy ovladejte jemnym pohybem, zabranite tim
prudkym a neo¢ekavanym zmenam vysky.
Presunutim péky vlevo nebo vpravo ovladate
smérové kormidlo a otaéeni dronu.

Zatlagenim paky vlevo otocite dron proti sméru
hodinovych rucicek, zatlatenim péky vpravo jim
otogite po sméru hodinovych ruci¢ek. Pokud je
péka vystfedéna, dron Phantom 4 bude udrzovat
stavajici orientaci.

Cim déle budete paku tlagit mimo stfed, tim
rychleji se bude dron Phantom 4 otacet.

Presunutim pravé ovladaci paky nahoru a dolt
zménite naklon dron okolo priéné osy (klopeni —
smeérem dopredu/dozadu).

Potlagenim paky od sebe letite dopredu a pritazenim
paky k sobé letite dozadu. Pokud bude paka
vystfedéna, dron Phantom 4 bude viset na misté.
ZatlaGte paku déle od sebe mimo stfedovou polohu
a nastavte tak vétsi Uhel klopeni (maximéalné 30°) a
soucasnée dosahnéte rychlejsiho letu.

Presunutim pravé ovladaci paky doleva a doprava
zménite naklon dron okolo podélné osy (klonéni —
smérem doleva/doprava).

Zatlagenim péky vievo poletite doleva, zatlac¢enim
paky vpravo poletite doprava. Pokud bude paka
vystfedéna, dron Phantom 4 bude viset na misté.

Stisknéte tlacitko inteligentni funkce pozastaveni
letu a ukoncete rezim ActiveTrack, TapFly a rezim
inteligentni navigace. Dron bude viset ve stavajici
pozici.
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Sefizeni ovladacich pacek

Délku ovladacich pacek nastavite tak, ze je uchopite a otacite jimi po sméru
nebo proti sméru hodinovych rugicek. Spravna délka ovladacich pacek vam
umozni zvysit pfesnost oviadani.

Prepina¢ letovych rezim(
Prepinacem lze vybrat pozadovany letovy rezim.
K dispozici jsou rezimy P, S a A.

Poloha  Obrazek Letovy rezim Poloha 122
Poloha 1 @) Rezim P
Poloha2  — k ReZim S Poloha 2 & =
Poloha3 L= Rezim A

Poloha 3 =

Rezim P (Nastaveni pozice): rezim P je nejvhodnéjsi v pripadé, Ze je k dispozici silny signal GPS. Dron
vyuziva sluzbu GPS a systém detekce prekazek k viastni automatické stabilizaci a dokaze navigovat
mezi prekazkami nebo sledovat pohybuiici se pfedmét. V tomto rezimu jsou k dispozici pokrocilé funkce
jako TapFly nebo ActiveTrack.

Rezim S (Sport): Hodnoty zesileni fidicich signalli jsou u dronu nastaveny tak, aby v rezimu S mél co
nejlepsi manévrovatelnost. Maximalni rychlost letu dronu je v tomto reZzimu zvySena na 20 m/s. Méjte na
pameéti, Ze systém detekce prekazek je v tomto rezimu vypnuty.

Rezim A (Aretace letové hladiny): Neni-li k dispozici GPS ani systém detekce prekézek, bude dron
pouze udrzovat konstantni vy$ku na zakladé udaji z vestavéného barometru.

Tlacitko RTH (Navrat do vychozi pozice)

Stisknutim a podrzenim tlacitka RTH (Return-to-Home) zahajite navrat do vychozi pozice. Obvod tlagit-
ka RTH s LED diodami bude mit bilou barvu a bude blikanim signalizovat, Ze dron se nachazi v rezimu
navratu do vychozi pozice. Dron se poté vrati do posledni zaznamenané vychozi pozice (Home Point).
Dalgim stisknutim tohoto tlagitka miZete rezim navratu do vychozi pozice zrudit a znovu prevzit kontrolu
nad dronem.
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Pripojeni vageho mobilniho zafizeni

Sklopte drzak mobilniho zarizeni do poZzadované polohy. Stisknutim tlacitka na boku mobilniho zarizeni
uvolnéte svorku a umistéte mobilni zafizeni do kolébky. Posunutim svorky dolt mobilni zafizeni zajistéte.
Chcete-li zafizeni propojit s délkovym ovladac¢em pomoci USB kabelu, zapojte jeden konec kabelu do
mobilniho zafizeni a druhy konec do USB portu na zadni strané dalkového oviadace.

Oblast optimalniho prenosu
Pfenosovy signal mezi dronem a délkovym ovladagem pracuje nejspolehlivéji v oblasti znazornéné na
schématu nize:

Oblast optimalniho prenosu ‘ﬁ

silny signél slaby signal

Snazte se s dronem vzdy létat v oblasti optimalniho prenosu. Nejlepsi sily signalu dosahnete, pokud bu-
dete mezi dalkovym ovladatem a dronem udrZovat spravné prostorové usporadani.

Stavové kontrolky LED na dalkovém ovladaci

Stavové kontrolky LED znazorriuiji silu prfenosového signédlu mezi délkovym ovladacéem a dronem.
Kontrolka LED funkce navratu do vychozi pozice (RTH) signalizuje momentalni stav této funkce.
V tabulce nize jsou uvedeny dalsi informace o téchto kontrolkach.

LED navratu do vychozi pozice (RTH)

Stavova kontrolka LED
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Stavova kontrolka LED

R — Cervena sviti
G — sviti zelena

R eeeens pomalu blikéa
Cervena

R-G/RY) eeee
stfidavé blika cervena
azelena/

Cervena a zluta

LED navratu do vychozi
pozice (RTH)

W — sviti bila
()R blika bila
() blika bila

Zvukova
signalizace

J Zvukovy ton
J Zvukovy ton

Tyt-tyt-tyte-ooo

Zadny zvuk

Ton
J' zazvonéni

Ty-tyt - oo -

Stav dalkového ovladace

Délkovy ovlada¢ je odpojen od dronu.

Dalkovy ovlada¢ je pripojen k dronu.

Chyba dalkového oviadace.

Spojeni HD kanalu je preruseno.

Stav dalkového ovladace

Dron se vraci do vychozi pozice.
Dronu je odeslan signdl k navratu do vychozi pozice.

Probiha navrat do vychozi pozice.

/N Pii kriticky nizkém stavu nabiti baterie bude kontrolka stavu dalkového ovladace blikat cerveng
a bude znit vystrazny signal.

Sparovani dalkového ovladace

Pred expedici k zakaznikovi je dron s dalkovym ovladadem jiz sparovan. Parovani je tfeba provést pouze
pfi prvnim pouZziti nového dalkového ovladade. Postup parovani nového dalkového oviadade:

1. Zapnéte dalkovy ovlada¢ a pripojte k nému mobilni zafizeni. Spustte aplikaci DJI GO.

2. Zapnéte inteligentni letovou bateri.

3. Vstupte do rezimu ,Camera“ (Kamera), klepnéte na ikonu @ il a poté na tlagitko ,Linking RC*
(Spéarovani dalkového ovladace) podle obrazku nize.

RC Calibration

RC Control Setting

>

Stick Mode

Default stick mode is Mode 2, changing stick modes alters the way the aircraft is controlled
Do not change unless familiar with your new mode.

Button Customization

You can customize the C1 and C2 buttons on the back of the RC.

>

ct | Not Defined J

c2 Not Defined J

Linking RC
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4. Dalkovy ovladac je pfipraven ke sparovani. Kontrolka stavu dalkového ovladace blika modre a zni

pipani.
< RC Control Setting

RC Calibration >

Stick Mode >

Searching for aircraft frequency, he aircraft is controlled

Default stick mode is M:
timeout in 54 seconds

Do not change unless fa|
Press the linking button on the aircraft

Button Customizatio to link this remote controller
CZ—(E tlS Cancel ed
a
ﬂ D ( H c2 Not Defined J

You can customize the C1 and C2 buttons on the back of the RC

Linking RC

5. Vyhledejte parovaci tlacitko na boku dronu (viz obrazek nize). Stisknutim pérovaciho tladitka spustte
parovani. Po Uspésném sparovani ovladace s dronem se kontrolka stavu dalkového ovladace rozsviti

zeleng.

/N« Po sparovani dronu s novym ovladagem bude automaticky zrugeno sparovani plvodnino
délkového ovladage s dronem.
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Kamera a zavésné zarizeni

V této &asti jsou uvedeny technické
parametry kamery a popis zavésného
zafizeni a rezimd jeho ¢innosti.
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Kamera a zavésné zarizeni

Technicky popis kamery

Palubni kamera je vybavena 1/2,3palcovym (6,17 x 4,55 mm) snimacem CMOS, ktery umozriuje
zéznam videa Gi porizovani fotografii. (Video mé rozligeni 4096 x 2160 pixell pri frekvenci 24 sn./s nebo
4 K s maximalni frekvenci 30 sn./s u modelu Phantom 4, statické snimky maiji rozliSeni 12 megapixeld.)
Video Ize nahravat ve formatu MOV nebo MP4. Pri fotografovani je k dispozici rezim sekvenéniho
snimani, souvislého fotografovani nebo ¢asosbér. Na pripojeném mobilnim zafizeni Ize v aplikaci DJI GO
sledovat zivy nahled toho, co kamera ,vidi“.

Slot na kartu Micro SD

Na boku dronu Phantom 4 se nachézi slot, do néjz mlzete pred zapnutim pfistroje zasunout kartu
Micro SD pro ukladani zaznamenanych snimkd a videi. S dronem Phantom 4 se dodava karta Micro SD
s kapacitou 16 GB. Dron podporuje karty Micro SD az do kapacity 64 GB. Doporuéujeme pouzivat
karty UHS-1 Micro SD, nabizejici vysokou rychlost ¢teni i zapisu, coz se hodi zejména pfi ukladani
videozaznamd s vysokym rozlidenim.

@  Kartu Micro SD z dronu Phantom 4 nikdy nevyjimejte v zapnutém stavu.

Q Kvdli zajisténi maximalni stability kamerového zaznamu jsou jednotlivé videozédznamy clenény
na useky o délce 30 minut.

Datovy port kamery
Pokud pfistroj Phantom 4 zapnete a k datovému portu kamery pfipojite USB kabel, mizete z kamery
stahovat fotografie a videa do pocitace.

——eE——[=] D—

A Pristup k souborfim na karté Micro SD je mozny pouze pfi zapnutém dronu.
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Ovladani kamery

Fotografické snimky a videa mdlZete potizovat prostrfednictvim aplikace DJI GO na délkovém ovladaci,
pomoci tladitek Shutter (Spoust), resp. Video Recording (Zaznam videa). Daldi informace o pouZiti téchto

tlacitek najdete v ¢asti ,Ovladani kamery* na str. 31.

LED kontrolka kamery

LED kontrolka kamery se rozsviti po nabiti inteligentni letové baterie. Poskytuje informaci o provoznim

stavu kamery.

LED kontrolka kamery

1Gr zelena rychle blika (0,2 s nesviti, 0,1 s svit)
G zelena blikne jednou (0,5 s nesviti, 0,4 s sviti)
G zelena blikne trikrat (0,3 s nesviti, 0,1 s sviti)

: R - Cervena pomalu blika (1,6 s sviti, 0,8 s nesviti)

‘R Cervena rychle blika (0,5 s nesviti, 0,2 s sviti)

{R-R" Eervena blika s dvojitou frekvenci (0,1 s sviti, 0,1 s

nésviti, 0,1 s sviti, 0,1 s nesuviti)

1R sviti Gervena

G (Ristfidavé blika zelena a Gervena (0,8 s sviti zelend,

0,8 s sviti Cervenad)

Stav kamery
Systém se zahfiva.
Porizeni jednoho snimku.

Pofizeni 3 nebo 5 snimk{ na jedno
stisknuti spousté.

Zaznam videa.

Chyba SD karty.
Kamera je prehréata.
Chyba systému.

Probiha upgrade firmwaru

Zavésné zarizeni

Technicky popis zavésného zafizeni

Trojosé zaveésné zarizeni poskytuje stabilni platformu pro pfipojeni kamery a pofizovani ostrych

a neroztfesenych snimk{ a videozaznamd. Zavésné zarizeni mize kameru natadet v rozsahu 120",

-90°

Uhel naklonu kamery méizete ovladat pomoci otoéného ovladade zavésného zarizeni na dalkovém ovia-

dagi.
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UZivatelska priru¢ka Phantom 4

Pracovni rezimy zavésného zafizeni

K dispozici jsou dva pracovni rezimy zavésného zarizeni. Mezi nimi mizZete prepinat v aplikaci DJI GO
na strance pro nastaveni kamery. Nezapomerite, Ze mobilni zafizeni musi byt pfipojeno k déalkovému
ovladadi, jinak kamera nebude reagovat. Vice se dozvite v nasledujici tabulce:

Follow Mode Uhel nastaveni zavésného zafizeni v(igi pridi dronu zdstava
v (ReZim sledovani) konstantni.

. FPVMode (Pohled  Zavésné zafizeni se synchronizuje s pohybem drona, takze bude
3'/ pilota) stéle nabizet zabér ,z pohledu pilota“.

/N | «V nasleduijicich situacich miize dojit k chyb& motoru zavésného zafizeni:

(1) dron je postaven na nerovném povrchu nebo je zavésnému zafizeni branéno ve volném
pohybu jinym zplsobem;

(2) zavésné zarizeni utrpélo vazny naraz zvnéjsku, napriklad pri kolizi. Pro vzlétnuti proto vzdy
zajistéte rovnou plochu na otevieném prostranstvi a zavésné zafizeni za vSech okolnosti
chrarite pred narazem.

« Pfi létani v husté mize nebo v mracich mize zavésné zafizeni navihnout, coz se mlize projevit
docasnym vypadkem funkci. Po vyschnuti se v8echny jeho funkce piné obnovi.
« Je béZnym projevem zavésného zafizeni, Ze pfi inicializaci vyda kratké pipnuti.
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Aplikace DJI GO

V této &asti jsou popsany &tyfi hlavni funk-
ce aplikace DJI GO.
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Aplikace DJI GO

Aplikace DJI GO je mobilni aplikace vytvorena speciélné pro vybaveni dodavané vyrobcem DJI. Pomoci
této aplikace Ize ovladat zavésné zafizeni, kameru i ostatni funkce dronu. V aplikaci najdete sekce
Equipment (Vybava), Editor, Explore (Inspirace) a Me (Osobni Ucet), v nichz mizete konfigurovat svij
dron nebo upravovat a sdilet své fotografie a videa s ostatnimi. Nejpohodinéji a nejpresnéiji Ize dron
ovladat pomoci tabletu.

Pad 1438 80% )]

r cp

€]

Connect your Aircraft, Take to the Skies

PHANTOM 4

earn More>

Use AEB shoot to get more dynanic image

Enter Camera View

3t i} & A

Equipment (Vybaveni)

Na strance Equipment (Vybaveni) mizete prepnout na pohled kamery (Camera View), navstivit virtualni
leteckou akademii (Academy) nebo zobrazit své letecké rekordy.
Camera View (Pohled kamery)

] [2] 18] @4 B e 8]

[17] el / SAFE TOFLY (GPS)

[16] —

3

[15] —

[14] — [

@
@
(18 —5)
@

M2 —

M — CETICY T . R
s W : ,

42 © 2016 DJI Vsechna prava vyhrazena.




UZivatelska priru¢ka Phantom 4

[1] Stav systému
sserorvers) 1 Jdava aktudlni stav fidiciho systému dronu a také silu signalu GPS.

[2] Kontrolka Urovné nabiti akumulatoru
——o——o : ZNazorfiuje momentalni Uroven nabiti akumulatoru dronu. Jednotlivé Urovné nabiti jsou
oznaceny rdznymi barvami. Jakmile Uroven nabiti klesne pod urditou hodnotu, systém vyzve
uzivatele k odpovidajici akci.

[3

Letovy rezim

3G : Text u této ikony udava aktualni letovy rezim.

Po klepnuti na tuto ikonu miZete nastavit parametry hlavni fidici jednotky, upravit limity pro let
a nastavit hodnoty zesileni fidicich signald.

[4

Sila GPS signélu
il : Udava aktualni siu GPS signélu. Dostate¢né sila GPS signélu je zndzornéna bilymi pruhy.

5

Signal vysilace
& .l : Udava silu signalu dalkového ovladace.

[6

Sila signalu pro kanal HD videa
HD .l : Udava silu signalu pro kanal HD videa mezi dronem a dalkovym ovladacem.

[7] Urover nabiti akumulatoru

A 61% : Zobrazuje aktudlni troveri nabiti akumulatoru.
Klepnutim na tuto ikonu mizete zobrazit nabidku s informacemi o akumulatoru, v niZz Ize nastavit
prahové hodnoty pro varovné upozornéni a zobrazit také zaznam Udajd o akumulatoru.

[8] Obecna nastaveni

e e e : Klepnutim na tuto ikonu otevrete stranku s obecnymi nastavenimi (General Settings), kde Ize
nastavit letové parametry &i zapnout zobrazeni trasy letu (Flight Route).

9

Panel pro ovladani kamery

Tento panel se zobrazi pfi pouZiti palubni kamery.

Nastaveni parametr( pro fotografovani a pofizovani videozaznam.

MENU : Po klepnuti na tuto ikonu miiZete nastavit rdzné parametry kamery, napfiklad barevny rezim
(Color Mode), rozlieni videa (Video Size) nebo rozliseni fotografii (Image Size).

Spoust fotoaparatu

@ : Klepnutim na toto tlagitko pofidite jednotlivy snimek. Stisknutim a podrzenim tlagitka Ize
prepinat mezi rezimy Single Shot (Jednotlivy snimek), Triple Shot (Sekvence tfi snimk() a Timed Shot
(Casovany snimek).

Zaznam videa

@ : Jednim klepnutim na tlacitko spustite nahravani videa, dalsim klepnutim nahravani ukoncite.
Nahravani videa Ize ovladat také pomoci tlacitka zaznamu videa na dalkovém ovladagci.

Prehravani

[»] : Klepnutim na tuto ikonu miizete prochazet pofizené fotografie nebo spustit prehravani
zaznamenanych videi.
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UZivatelska priru¢ka Phantom 4

Nastaveni kamery
EE : Po klepnuti na tuto ikonu mizete nastavit ISO, expozi¢ni ¢as a clonové ¢islo kamery.

[10] Nahled mapy

Zobrazuije trasu aktualnino letu. Klepnutim na nahled mapy mizete prepinat mezi pohledem kamery
a zobrazenim mapy.

[11] Telemetricka data letu

H: 39M D: 210M f‘

s I
\c‘é.aws ‘132 ws | 232m

Letova poloha a funkce radaru:

Letova poloha dronu je zndzornéna ikonou tvaru terce.

(1) Cervena $ipka ukazuje smér pohybu dronu.

(2) Pomér Sedé oblasti k modré oblasti znazorruje Uhel stoupani dronu.
(8) Vodorovna Uroveri Sedé oblasti znazornuje Uhel naklonu dronu.

Letové parametry:

Vyska: Svisla vyska nad Urovni vychozi pozice.

Vzdalenost: Vodorovna vyska nad Urovni vychozi pozice.
Vertikalni rychlost: Rychlost pohybu ve svislém sméru.
Horizontalni rychlost: Rychlost pohybu ve vodorovném sméru.

Vzdalenost dronu:

Horizontalni vzdalenost mezi dronem a obsluhuijici osobou.

[12] Inteligentni letovy rezim
%] . Pomoci toto ikony Ize zobrazit inteligentni letovy reZim, pokud byl dron pfepnut do rezimu F.
Klepnutim vyberete néktery z inteligentnich letovych rezimi. Podrobnosti najdete v ¢asti Inteligentni
letové rezimy (str. 62).

[13] Navrat do vychozi pozice (RTH)

@ : Aktivace navratu do vychozi pozice (RTH). Klepnutim na tuto moznost zajistite navrat dronu do
posledni vychozi pozice.

[14] Pracovni rezim zavésného zafizeni

Tato ikona se zobrazuje pfi pouZiti zavésného zafizeni DJI (nebo kamery). Po klepnuti mizete
vybrat poZadovany rezim nebo zajistit nové vyrovnani zavésného zarizeni.
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Orientace zavésného zarizeni se srovné podle pfidé dronu. Jeden
uzivatel mGze samostatné fidit naklon zavésného zarizeni podle pricné
osy, ale k ovladani natacivého pohybu do stran je tfeba dal$i osoba
s druhym délkovym ovladacem.

Follow Mode
(Rezim
v sledovani)

FPV Mode Zavésné zafizeni se zaaretuje v souladu s pohybem dronu, takze bude
(Pohled pilota)  neustéle nabizet pohled pilota, jako byste sami sedéli v kokpitu.

R

[15] Automaticky vzlet/pfistani
é /i : Klepnutim aktivujete rezim vzletu nebo pfistani.
[16] Zivy pfenos

@ : Tato ikona udava, Ze aktualni video se 7ivé prenasi na YouTube. Nezapomerite zkontrolovat,
zda méte na svém mobilnim zafizeni aktivovany mobilni datoveé sluzby.

[17] Zpét
&1 : Klepnutim na tuto ikonu prejdete zpét do hlavni nabidky.

Editor

V aplikaci DJI GO je zac¢lenén inteligentni editor pro Upravu videa. Jakmile zaznamenate a do mobilniho
zarizeni si stahnete nékolik videoklipl, mizete na vychozi obrazovce prejit do zobrazeni Editor. Mizete
zvolit nékterou Sablonu a uréeny pocet Klipl se automaticky spoji do kratkého filmu, ktery Ize ihned
sdilet.

SkyPixel

Informace o nasich nejnovéjsich akcich, doporucenych produktech a nahraném obsahu na platformé
Skypixel najdete na strance Explore.

Me (Osobni ucet)

Mate-li osobni DJI Ucet, budete se moci Ucastnit diskusi na férech, ziskavat kredity pfi nakupech
v obchodé DJI Store nebo také sdilet svij viastni nasnimany material v komunité dalich uZivateld.
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Let

V této Casti jsou popsany postupy pro
bezpecné létani a také rlizna omezeni.
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Let

Po dokongeni predletovych pfiprav vam doporucujeme vytribit své pilotni dovednosti a praktické
bezpecénostni navyky na letovém simulatoru v aplikaci DJI GO. K Iétani s dronem si vybirejte oteviena
prostranstvi.

Pozadavky na prostredi pro létani

1. Dron nepouZivejte za nepfiznivych povétrnostnich podminek. K nim Ize poditat rychlost vétru
prekracujici 10 m/s, snézeni, dést ¢i mihu.

2. Létejte vzdy pouze na otevieném prostranstvi. Vysoké stavby &i velké kovové konstrukce mohou mit
negativni vliv na presnost palubniho kompasu a GPS systému.

3. Whybejte se prekazkam, mistiim, kde se nachazi mnoho lidi, vedenim vysokého napéti, stromdm
a vodnim plocham.

4. Snazte se omezit rudeni signalu tim, ze se budete vyhybat mistim se siinym elektromagnetickym
polem, v&etné telekomunikacnich stanic ¢i radiokomunikacnich vysilacd.

5. Vykonnostni parametry dronu a jeho akumulatoru zaviseji na vnéjsich faktorech, jako je hustota
vzduchu nebo teplota. Pfi oviadani dronu v nadmorskych vyskach pres 6000 metr(i zachovavejte
maximalni opatrnost, protoZze vykon akumulétoru i samotného dronu mize byt snizen.

6. Dron Phantom 4 neni ur€ena k provozu v polarnich oblastech.

Letova omezeni a bezletové zony

Kazda osoba obsluhujici bezpilotni letadlo se musi fidit zakony dané zemé a predpisy regulaénich
orgéan(, jako je napriklad Mezinarodni organizace pro civilni letectvi (ICAQ) nebo Federalni letecka
sprava (FAA) v USA. Létani s bezpilotnimi letadly je z bezpecnostnich divodd preventivné omezeno,
coz uZivateldm umoznuje s timto produktem zachazet bezpeéné a legéiné. K letovym omezenim patfi
omezeni vysky letu a vzdalenosti a také bezletové zony.

V rezimu P jsou omezeni vysky, vzdalenosti i bezletové zény nastavena automaticky, takze fizeni letu je
bezpecné. V rezimu A jsou uplatnéna pouze omezeni vysky, coz standardné znamena, Ze dron nesmi
vystoupat vySe nez 500 m.

Maximalni vy$ka letu a akéni radius

Omezeni pro maximalni vysku letu a akéni radius Ize nastavit v aplikaci DJI GO. Méjte na paméti, ze
maximalni vyska letu nesmi prekrocit 500 metrd. Podle téchto nastaveni bude pohyb dronu Phantom 4
omezen na pomysliny vélec s rozméry podle nasledujiciho schématu:

Max. polomeér
(akeni radius)

Maximalni vyska letu

\Wychozi pozice

=

Vyska dronu
v okamziku zapnutf
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UZivatelska priru¢ka Phantom 4

Silny signal GPS: G -« Blika zelené

Omezeni letu Aplikace DJI GO Kontrolka stavu dronu
. . Varovani: Bylo
Maximalni Vyska dronu nesmi prekrocit ! V I ,y . o
- N dosazeno limitu Zadna akce.
vyska letu uréenou hodnotu. .
vySky.
Max. polomér Vzdalenost dronu od vychozi pozice  Varovani: Bylo P priblizeni k max. limitu
. p g musi byt mensi nez maximalni dosazeno limitu vzdélenosti bude kontrolka
(akeni radius) o . ) . -
polomeér. vzdalenosti. 8 rychle Cervené blikat.
Slaby signal GPS: (Y ------ Blika Zluté
Omezeni letu Aplikace DJI GO  Kontrolka stavu dronu

Pri slabém signalu GPS
a aktivované funkci vizualniho
stanoveni polohy je vySka omezena  Varovani: Bylo

Maximalni 3 = o N . % s
Ska lotu na 8 metrd. Pfi slabém signdlu GPS  dosazeno limitu Zadna akce.
. a deaktivované funkci vizualniho vySky.
stanoveni polohy je vySka omezena
na 50 metrd.
Max. polomér

. Bez omezeni
(akeni radius)

A « Pokud se dron dostane mimo vymezenou oblast, Ize jej stéle oviadat, ale nelze s nim letét déle.
« Pokud se dron dostane mimo oblast vymezenou maximalnim polomérem, zaleti automaticky
zpét ihned, jak signal GPS opét zesili.

Bezletové zény

Vycet v8ech bezletovych zén je uveden na oficiélnich webovych strankach DJI na adrese http://www.dji.
com/flysafe/no-fly. Bezletové zény se déli na letisté a oblasti s omezenim. Kategorie letigt zahrnuje viechna
hlavni i mala letisté, kde se pohybuji pilotovana letadla v nizkych vyskach. K oblastem s omezenim patfi
hranice mezi staty nebo citlivé objekty. Podrobnosti k bezletovym zénam jsou uvedeny dale:

Letisté

(1) Bezletova zéna letisté je tvofena omezenymi zénami u vzletovych a pristavacich ploch a déle zénami
s omezenou vyskou. Jednotlivé zény jsou tvoreny kruhy o rliznych polomérech.

(2) Ve vzdélenosti R1 km (hodnota R1 zavisi na velikosti a tvaru letisté) od letisté se nachazi zéna se
vzletovym omezenim. V této z6né nelze s dronem vzlétnout.

(8) V mezikruzi vymezeném vzdalenostmi R1 km a R1 + 1,6 km od leti§té je povolena vyska letu
vymezena kuzelovou plochou se sklonem 15 stuprid, pfic¢em?z tato plocha zacina na hranici letisté ve
vysce 20 metrll a trychtyfovité se rozevira nahoru a do stran. Ve vzdalenosti R1+1,6 km od letisté je
povolena vyska letu omezena na 500 metrd.

(4) Jakmile se dron dostane do vzdalenosti 100 metr( od nékteré z bezletovych zon, aplikace DJI GO
zobrazi varovnou zpravu.

48  © 2016 DJI Vaechna préva vyhraze



UZivatelska priru¢ka Phantom 4

« Letisté »|

qp

»«— R1 — |
320 stop| ¢ R2 dl Bezletovazéna  Zéna's omezenim vyky letu Zéna s varovanim

Omezena oblast

(1) Oblasti s omezenim nemaji omezeni tykajici se vysky letu.

(2) Do vzdéalenosti R km od takto oznacené oblasti je zakézano vzlétnout. V této zéné software dronu
neumozni vzlétnout. Hodnota R se v zavislosti na definici jednotlivych omezenych oblasti lisi.

(3) V okoli omezené oblasti je vyty¢ena tzv. ,varovna zéna“. Jakmile se dron dostane do vzdalenosti
100 metrl od této zony, aplikace DJI GO zobrazi varovnou zpravu.

| «—Oblast s omezenim —» |

»p ! <<«

|<—1 00m—>|<— R —PI
o

Bezletova zéna  Zéna s varovanim  Volna zéna
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UZivatelska priru¢ka Phantom 4

Silny signal GRS~ G +----- Blika zelené
. Kontrolka
Zbéna Omezeni Vyzva aplikace DJI GO
stavu dronu
Varovani: Nachazite se
Motory se nespusti. v bezletové zéné. Vzlétnuti je
zakazano.
Bezletova zéna
Pokud dron v rezimu A vieti do
zény s omezenim, ale je posléze | Varovani: Nachéazite se
jej prepnete do rezimu P, v bezletové zéné. Bylo zahajeno
automaticky pristane a motory automatické pristani.
Se vypnou.
R1: Varovani: Nachézite se R oo
Pokud dron v rezimu A vieti v z6né s omezenimi. Probiha Blika
Zona do zény s omezenim, ale je sestup do bezpedné vysky. cervene
s omezenim posléze jej prepnete do rezimu | R2: Varovani: Nachazite se
vysky letu P, sestoupi do odpovidajici v z6né s omezenimi. Maximalni
vysky a setrva priblizné 5 metrd | vysku letu Ize zadat v rozsahu
pod vyskovym limitem. 20 az 500 m. Pri létani dbejte
maximalni opatrnosti.
Zéna L , Varovani: Nachazite se
. Neplati zadna omezeni pro let, e tx v ises .
S varovanim i L. v omezené zong, pri létani doejte
ale zobrazi se varovani. . )
maximalni opatrnosti.
Volna zéna L i ., .,
Neplati Zzddna omezeni. Zadna akce. Zadna akce.

Poloautomaticky sestup: Lze vyuzivat vSechny povely ovliadacich pacek, az na fizeni sestupu
a pristani levou ovladaci packou. Motory se po pfistani automaticky vypnou.

/\ < Pii létani v bezpecné zoné bude stavova kontrolka dronu rychle blikat Servené po dobu
3 sekund, poté se signalizace prepne a bude ukazovat aktudlni stav letu po dobu 5 sekund,
nacez opét zacne blikat Cervené.

« Z bezpecénostnich divodl s dronem nelétejte v blizkosti letist, dalnic, Zzeleznicnich trati
a nadrazi, méstskych center ani jinych podobné citlivych oblasti. S dronem udrzujte za vSech
okolnosti o&ni kontakt.

V ramci predletové pripravy zkontrolujte nasledujici skute¢nosti

. Délkovy ovladag, inteligentni letovy akumulator i mobilni zafizeni jsou pIné nabité.
. V8echny vrtule jsou na kvadrokoptére radné upevnény.

. Karta Micro SD je podle potrfeby zasunuta do pristroje.

. Zavésné zafizeni pracuje spravné.

. Motory Ize nastartovat a funguiji spravné.

. Aplikace DJI GO je Uspésné pripojena k dronu.

. Zkontrolujte Cistotu senzor( systému detekce prekazek.

~N o O~ WD =



UZivatelska priru¢ka Phantom 4

Kalibrace kompasu

Kalibraci kompasu provadéjte pouze na vyzvu aplikace DJI GO nebo indikatoru stavu. Pri kalibraci
kompasu dodrzujte nasledujici pravidla:

Q « Kalibraci kompasu NEPROVADEJTE v mistech, kde hrozi riziko silného magnetického ruseni,
napriklad v mistech vyskytu magnetitu, v parkovacich domech ¢i podzemnich stavebnich
konstrukcich z Zelezobetonu.

« Kalibraci kompasu NEPROVADEJTE, pokud mate u sebe predméty s feromagnetickymi
vlastnostmi, jako napfiklad mobilni telefony.

« Pokud bude po provedeni kalibrace ¢innost kompasu ovlivnéna siinym rusenim, aplikace DJI
GO zobrazi vyzvu k vyfeSeni problému s kompasem. Problém s kompasem vyreste podle
zobrazenych pokyna.

Postup kalibrace

Nasledujici postup provadéjte na vhodném volném prostranstvi.

1. Kompas musi byt vzdy zkalibrovan. Pokud jste kalibraci kompasu neprovedli v rdmci predietové
pripravy nebo pokud jste se od posledni kalibrace premistili na jiné misto, klepnéte v aplikaci na panel
stavu dronu, vyberte moznost ,Calibrate” (Kalibrovat) a poté postupujte podle pokynl na displeji.

2. Podrzte dron ve vodorovné poloze a otocte se s nim okolo své osy o 360 stupridl. Kontrolka stavu
dronu se rozsviti zeleng.
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UZivatelska priru¢ka Phantom 4

4. Pokud kontrolka stavu dronu blika Servenou barvou, provedte kalibraci dronu znovu.

/N« Pokud kontrolka stavu dronu po dokonceni kalibrace blika stfidavé Gervenou a Zlutou barvou,
preneste dron na jiné misto a zkuste postup zopakovat.

Q « Kalibraci kompasu provedte pfed kazdym letem. Spustte aplikaci DJI GO a zkalibrujte kompas
podle pokynl na obrazovce. Kalibraci kompasu NEPROVADEJTE v blizkosti kovovych
konstrukci, napriklad mostd, zaparkovanych automobilli nebo leseni.

« Pokud po polozeni dronu na zem blika kontrolka stavu dronu stfidavé Cervenou a Zlutou
barvou, kompas detekoval magnetické ruseni. Pfesurite se na jiné misto.

Kdy je tfeba kalibrovat kompas

1. Kdyz maji data kompasu nespravné hodnoty a kontrolka stavu dronu blika stfidavé zelenou a Zlutou
barvou.

2. Kdyz se vydate za létanim do nové lokality nebo na misto s odliSnymi podminkami oproti poslednimu
létani.

3. Kdyz doslo k upravam mechanické nebo fyzické struktury dronu Phantom 4.

4. Pokud uvidite, Ze Phantom 4 za letu prudce vybocCuje nespravnym smérem, tzn. neudrzi pfimy smér
letu.

Automaticky vzlet a automatické pristani

Automaticky vzlet

Funkci automatického vzletu pouzivejte pouze tehdy, pokud kontrolky stavu dronu blikaji zelenou

barvou. Chcete-li pouzit funkci automatického vzlétnuti, postupuijte nasledovné:

1. Spust'te aplikaci DJI GO a prejdéte na stranku ,Camera“ (Kamera).

2. Pfepnéte dron do rezimu P.

3. Provedte v8echny kroky v kontrolnim seznamu predletové pfipravy.

4. Klepnéte na ikonu & a overfte, zda panuji podminky vhodné pro létani. Prejetim pres ikonu
potvrd'te akci a provedte vzlet.

5. Dron vzlétne a setrva ve vzduchu pfiblizné 1,2 m nad zemi.

Automatické pristani

Funkci automatického pristani pouzivejte pouze tehdy, pokud kontrolky stavu dronu blikaji zelenou

barvou. Chcete-li pouzit funkci automatického pristani, postupuijte nasledovné:

1. Prepnéte dron do rezimu P.

2. Zkontrolujte misto pristani a poté klepnutim na ikonu i spustte pristavaci manévr. Poté pokraduite
podle pokyn(i na displeji.

/\  Pokud dron ke své stabilizaci vyuZiva systém vizualniho stanoveni polohy, bude kontrolka
stavu dronu rychle blikat. Dron bude automaticky setrvavat ve vy$ce do 3 metr(. Pred aktivaci
funkce automatického vzletu se doporucuje vyckat na potvrzeni dostatecné siiného signélu
GPS.
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Spusténi/vypnuti motord
Spusténi motord

Ke spusténi motorl se pouziva kombinovany povel pacek (CSC). Motory spustite zatlacenim obou
pacek do vnitinich dolnich rohd (k sobé) nebo do vngjdich dolnich rohl (od sebe). Jakmile se motory
zacnou otacet, obé packy najednou uvolnéte.

i@mw nrmg NEBO

é‘ﬂ

Vypnuti motord
Motory Ize vypnout dvéma zpdsoby.
Postup 1: Jakmile Phantom 4 pristéal, zatlacte levou packu dold @ a poté pouZiite stejny kombinovany -

@
povel, ktery se pouziva ke spusténi motord, podle popisu vyde @. Motory se ihned vypnou. Po vypnuti
motord uvolnéte najednou obé packy.

Postup 2: Jakmile dron pristél, zatlacte levou packu dold a podrzte ji. Po tfech sekundach se motory
vypnou.

VRgieyg F

Postup 1 Postup 2

Zastaveni motoru béhem letu

ZatlaGte levou packu do vnitiniho dolniho rohu a soucasné stisknéte tlagitko RTH. Vypnuti motord
béhem letu pouZzivejte pouze v nouzové situaci, kdy takova akce mize omezit riziko zranéni osob nebo
hmotné skody. Dalsi podrobnosti najdete v uzivatelské prirucce.
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Letovy test

Postupy vzlétnuti/pristani

1.

w

Umistéte dron na volné prostranstvi s rovnym povrchem tak, aby kontrolky Urovné nabiti akumulatoru
smérovaly k vam.

. Zapnéte dalkovy ovlada¢ i mobilni zafizeni a poté také inteligentni letovy akumulator.
. Spustte aplikaci DJI GO a prejdéte na stranku Camera (Kamera).
. VyCkejte, dokud kontrolky stavu dronu neza&nou blikat zelené. To znamena, Ze dron zaznamenal

aktualni vychozi pozici a nyni mize bezpecné vzlétnout. Blikaji-li indikatory Zlutou barvou, nepodarilo
se vychozi pozici zaznamenat.

. Nyni mGzete se strojem vzlétnout pomalym zatladenim levé packy smérem nahoru nebo muzete

pouZit funkci automatického vzletu.

. Pomoci aplikace DJI GO mizete nyni porizovat snimky ¢i natacéet video.
. PF¥ed pfistanim nejprve uvedte stroj do setrvalé pozice nad rovnou plochou a poté jej nechte pristat

jemnym zatlacenim levé packy smérem dold.

. Po pristani vypnéte motory kombinovanym povelem popsanym vy$e nebo zatlaéte levou packu dold

a pridrzte ji, dokud se motory nevypnou.

. Nejprve vypnéte inteligentni letovy akumulator a poté i dalkovy ovladac.

/\  «Pokud b&hem letu kontrolky stavu dronu rychle blikaji Zlutou barvou, znamené to, Ze dron

prepnul do bezpecného nouzového rezimu.

« Upozornéni na nizkou uroveri nabiti akumulatoru signalizuji kontrolky stavu dronu rychlym
nebo pomalym blikéanim ¢ervenou barvou.

« Chcete-li ziskat dalsi informace o Iétani s dronem, doporucujeme zhlédnout nase vyukova
videa.

Doporuceni a tipy k zaznamenavani videa

1.

2
3.
4

54

Pred kazdym letem si projdéte kontrolni seznam pro predletovou pripravu.

. V aplikaci DJI GO zvolte poZzadovany provozni rezim zavésného zarizeni.

Video natécejte pouze pfi letu v rezimu P.

. S dronem létejte vzdy pouze za hezkého pocasi a dobrych povétrnostnich podminek. Desti nebo

silnému vétru se naopak vyhnéte.

. Zvolte nastaveni kamery podle svych potfeb. Na kamefe Ize nastavit napriklad format snimkd nebo

kompenzaci expozice.

. Provedte nejprve zkusebni lety, pfi nichZ si vyzkousite letové trasy a prohlédnete snimané scény.
. Na ovladaci packy tlacte jemné, aby byl pohyb dronu plynuly a vyrovnany.



Casté dotazy
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Casté dotazy

Co je ActiveTrack?

Funkce ActiveTrack umozriuje dronu sledovat pohybuijici se osobu nebo objekt bez pouziti samostatného GPS
sledovace (GPS trackeru). Jednoduse staci na displeji mobilnino zafizeni v aplikaci DJI GO klepnutim vybrat
objekt, ktery chcete sledovat. Dron se na tento objekt ,zavési“ a zaéne jej z bezpecné vzdalenosti sledovat.

Co je TapFly?

V rezimu TapFly mlzete zadat cil letu v kterémkoli sméru jednodu$e klepnutim prstu na displej, bez nutnosti
pouzivat dalkovy ovlada¢. Je-li zapnuta detekce prekazek, dron se bude automaticky vyhybat prekazkam,
a pokud neni scéna dostate¢né osvétlena (< 300 Ix) nebo je naopak pfilis jasna (> 10 000 Ix), podle potreby

zpomali nebo setrva na misté.

Co je u dronu Phantom 4 systém detekce piekazek?

Dron Phantom 4 je vybaven systémem detekce prekazek, ktery nepretrzité sleduje prekazky pred dronem a
umoZzriuje mu zabranit kolizi s prekazkami tim, Ze je obleti, preleti nebo prejde do visu.

Proé& ma Phantom 4 konstrukci z hoféikovych slitin?

Revoluéni vnitfni konstrukce z hofc¢ikovych slitin vyznamné zvySuje mechanickou pevnost dronu a omezuje
nezadouci vibrace na minimum. Inercialni fidici jednotka (IMU) tak m(iZze nabidnout vysokou presnost a vyborné
parametry. Diky hor¢ikovym slitinam je také omezena hmotnost pristroje.

Jakymi zménami prosel dalkovy ovladaé verze Phantom 4?

Phantom 4 nové nabizi sportovni rezim, ktery Ize aktivovat jako jeden z trojice rezimd P, S nebo A.

Standardnim rezimem je rezim P (Stanoveni polohy), v némz Ize kromé funkce bézného létani vyuzivat také
inteligentni letové rezimy, funkci ActiveTrack nebo rezim TapFly.

V rezimu S (Sport) je maximalni rychlost letu zvySena na 72kmh.

Rezim A (Aretace letové hladiny) z(stéava stejny jako u pfedchozich verzi a za letu vypina pomocny systém
stabilizace. Pohyb Phantomu je diky tomu plynulejsi a prirozenég;si.

Tladitko ,Prehrat” vpravo nahore na dalkovém ovladaci bylo zménéno na tladitko ,Pozastavit‘, pomoci néjz
mdzete Phantomu v inteligentnim letovém rezimu, rezimu ActiveTrack &i TapFly piikézat setrvani na misté.

Jakymi vylep$enimi prosel systém vizualniho stanoveni polohy ve verzi Phantom 4?

Systém vizuélniho stanoveni polohy nyni vyuZziva ¢tyti senzory, coz zvySuje presnost a spolehlivost pfi setrvani
ve vzduchu na misté a umozriuje nabidnout jesté lepsi odezvu dronu za letu. Byl vylepSen také systém sonaru
a nyni pracuje z vysky az do urovné 10 metrd nad zemi. Kombinace téchto funkci poskytuje systému vizualni
stabilizace dronu Phantom 4 za idedinich podminek presnost setrvani na misté +/- 0,1 m ve svislém sméru a +/-

0,3 m ve vodorovném sméru.
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Jaky je efektivni dosah systému detekce piekazek ve verzi Phantom 4?

Systém detekce prekdzek ma efektivni dosah 0,7 az 15 metrl. | kdyz je aplikace DJI GO schopna rozpoznat
vyskyt pfekazek, pilot musi vzdy dron za letu také sledovat.

Funguje systém detekce prekazek ve véech rezimech?
Systém detekce prekazek Ize zapnout v rezimu ActiveTrack, TapFly, normalnim rezimu a vSech funkcich rezimu
inteligentni navigace.

Jaka jsou hlavni vylep$eni systému vrtulového pohonu ve verzi Phantom 4?

Motor dronu Phantom 4 je navrzen specidlné pro pouZziti nejnovéjsich vrtuli s rychlym upevnénim Push-and-
Release. Diky tomuto upinacimu mechanismu dokazou vrtule odolavat velmi prudkym zménam otacek motoru,
coz dronu dodéva jesté vétsi hbitost a citlivéjsi odezvu na prikazy pilota.

Jak dlouho vydrzi Phantom 4 ve vzduchu s novym inteligentnim letovym akumulatorem?

V nulové nadmorské vysce a za pfiznivych podminek dokaze Phantom 4 pfi letu v rezimu ATTI vydrzet
ve vzduchu po dobu 28 minut. Tato hodnota se mdze pfi rlizném letovém vyuZiti, jinych povétrnostnich
podminkéach ¢i nadmorské vysce lisit.

Jaké jsou hlavni rozdily mezi vrtulemi u model Phantom 4 a Phantom 3?
nez u predchozi generace vrtuli se samodotahovacim mechanismem. Novy upinaci mechanismus umozriuje
dosahnout lepsi akcelerace i brzdéni.

Cim je lepsi zavésné zaizeni modelu Phantom 4 oproti pfedchozimu typu?

toho jsou vyrobeny z pevnéjsich a odolngjsich kompozitnich materiald.

Cim je lepsi kamera modelu Phantom 4 oproti predchozimu typu?

Kamera modelu Phantom 4 byla vylepSena zejména co do kvality obrazu. Chromaticka aberace byla snizena
0 56 % a zkresleni snizeno o0 36 % v porovnani s modelem Phantom 3 Professional. Kromé zdokonaleni ¢ocek
byl vylepSen také firmware kamery, takze kamera nyni dokaze snimat video s frekvenci 120 sn./s v rozlieni
1080p FHD (zorné pole kamery bude pfi snimani v tomto rezimu prekonfigurovano na 47 °), takze nabizi plynuly
obraz i pfi zpomalenych zabérech.

Pro¢ byla do modelu Phantom 4 pfidana dalsi inercialni Fidici jednotka (IMU) a kompas?

Pridana inerciélni fidici jednotka (IMU) a kompas zvy$uji spolehlivost systému. Phantom 4 mdZe nepretrzité
porovnavat data ziskand z obou jednotek IMU, a diky tomu provadi vlastni navigaci na zakladé nanejvys
presnych dat. TotéZ plati i o obou kompasech.
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Jaké jsou hlavni pfednosti dalkového ovladani a zivého pfenosu u modelu Phantom 4?

Délkové ovladani a zivy prenos u modelu Phantom 4 jsou zaloZeny na technologii DJI Lightbridge, kterd na
otevieném prostranstvi bez rugeni umozriuje efektivni fizeni v dosahu az 5 km. Zivy HD prenos nabizi dokonaly
pohled z leteckého pohledu, takze komponovani impozantnich zabérl je velmi snadné.

Ma model Phantom 4 funkci navratu do vychozi pozice?

Ano. Kromé toho nabizi i funkci inteligentniho névratu, pfi niz je za letu aktivovan systém detekce prekazek.
Pokud dron na své cesté do vychozi pozice narazi na prekazku, inteligentné ji obleti.

Co je uéelem sportovniho rezimu?
Sportovni rezim nabizi maximalni rychlost 72 km/h a Ize jej diky této bezprecendentni rychlosti vyuzivat zejména
pro zabavu nebo také k filmovani riiznych mist za dokonalych svételnych podminek.

Jakou ma Phantom 4 v rezimu ATTI rychlost ve vodorovném sméru?

Horizontalni rychlost modelu Phantom 4 v rezimu ATTI je 57,6 km/h.

Cim se lisi rezimy Sport a ATTI?

| kdyZz Phantom 4 v obou rezimech Sport i ATTI dosahuije rychlosti az 72 km/h, v rezimu Sport je vyuzivan
systém GPS/Glonass a systém vizualniho stanoveni polohy, coz umozriuje vysokou pfesnost pfi setrvani na
misté ve vzduchu. V rezimu ATTI systémy vizualniho stanoveni polohy a GPS/Glonass nepracuji, coz dava vétsi
moznosti pffi navigaci dronu nebo pfi jeho ukotveni v setrvalé poloze.

Jak Ize pfi pouziti funkce ActiveTrack ukongéit sledovani objektu? Co se po ukonéeni sledovani stane
s dronem?

Chcete-li ukongit sledovani v rezimu ActiveTrack, klepnéte na tlacitko Stop nalevo na displeji nebo zatlacte
ovladaci péku klopeni dozadu a pridrzte ji po dobu 3 sekund. Po ukonéeni sledovani dron setrva ve své
momentalni pozici. Nyni jej miZete vyslat na jinou misi nebo mu mizete prikazat navrat do vychozi pozice.

Jaké nejmensi objekty dokaze systém detekce prekazek rozpoznat?

Minimalni velikost v pixelech, jakou systém detekce prekazek rozpozna, je 500 pixeld.

Jaka je minimalni vy$ka pro rezim ActiveTrack?

Rezim ActiveTrack Ize vyuzivat od vysky 3 m nad zemi.



Priloha
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Priloha
Technické parametry

Dron

Hmotnost (véetné akumulatoru a vrtuli)
Max. rychlost stoupani

Max. rychlost klesani

Max. rychlost
Max. prakticky dostup

Max. doba letu

Rozsah provozni teploty

Satelitni systémy

ZAavésné zafizeni

Rozsahy ovladatelnosti

Systém detekce prekazek
Rozmezi detekovatelnosti prekazek
Provozni podminky

Systém vizualniho stanoveni polohy
Rozsah rychlosti

Rozsah vysky

Pracovni rozsah

Provozni podminky

Kamera

Snimac
Objektiv

Rozsah citlivosti ISO
Rychlost elektronické zavérky
Max. velikost snimku

Fotografické rezimy

Rezimy nahravani videa

Max. rychlost prenosu pfi ukladani videa

1380 g

6 m/s (ve sportovnim rezimu)

4 m/s (ve sportovnim rezimu)

20 m/s (ve sportovnim rezimu)

6000 m n. m.

(vySkovy limit softwaru: 121 m nad mistem vzlétnuti)
Priblizné 28 min

0az40°C

GPS/GLONASS

Néklon okolo pfi¢né osy: - 90° az + 30°

0,7-15m
Prehledny terén s primérenym osvétlenim (vice nez 15 Ix)

<10 m/s (2 m nad zemi)

0-10 m

0-10m

Prehledny terén s primérenym osvétlenim (vice nez 15 Ix)

1/2,3" Efektivni rozliSeni: 12 M
FOV (zorné pole) 94° 20 mm (ekvivalent 35mm formatu)
/2,8 (zaostreni na oo)
100-3200 (video) 100-1600(fotografie)
8saz 1/8000 s
4000 x 3000
Jednotlivy snimek
Sekvenéni snimani: 3/5/7 snimku
Automatické variovani expozice — autobracketing (AEB):
3/5 variaci snimk{ s posuvem 0,7 EV
Casosbér
HDR
UHD: 4096x2160 (4K) 24 /25 sn.
3840x2160 (4K) 24 /30 sn.
2704x1520 (2,7K) 24 /25 /30 sn.

FHD: 1920x1080 24/25/30/48/50/60/120 sn.
HD:  1280x720 24/25/30/48/50/60 sn.
60 Mb/s
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Podporované souborové systémy
Fotografie
Video

Podporované SD karty

Rozsah provozni teploty

FAT32 (< 32 GBY); exFAT (> 32 GB)

JPEG, DNG (RAW )

MP4 / MOV (MPEG - 4 AVC / H.264)

Micro SD, Max. kapacita: 64 GB. Pozadovana charakteristika:
tfida 10 nebo UHS-1

0az40°C

Dalkovy ovladaé

Provozni kmitoCet
Max. prenosova vzdalenost

Rozsah provozni teploty
Akumulétor

Mobilni drzak zarizeni
Vykon vysilace (EIRP)
Provozni napéti
Nabijecka

Napéti

Jmenovity vykon

2,400 GHz az 2,483 GHz

FCC kompatibilita: 5 km; CE kompatibilita: 3,5 km
(voIné prostranstvi bez ruseni)

0az40°C

6000 mAh LiPo 2S

Tablety a smartphony

FCC: 23 dBm; CE: 17 dBm

74V@12A

17,4V
100 W

Inteligentni letovy akumulétor (PH4 - 5350 mAh - 15,2 V)

Kapacita

Napéti

Typ akumulatoru
Energie

Cista hmotnost

Rozsah provozni teploty
Max. nabijeci vykon

5350 mAh
152V

LiPo 48
81,3 Wh
462 g
-10az 40 °C
100 W

Popis kontrolky stavu dronu

Normalni stav

' Rv" ‘G; Yo Stfidave blikani - Cervend, zelena Zapinani a automaticka diagnostika
azluta
(G e Zelena a Zluta blikaji stfidave Dron se zahfiva
e Zelend pomalu bliké Bezpecny let (rezim P s GPS a vizualnim stanovenim
i polohy)
. Bezpecny let (rezim P s vizualnim stanovenim polohy;,
G/x2------ Dvoji zablikéni - zelena zpecny let (rezim P s vizualni B e
i ale bez GPS)
: . B cny | zim A, avSak P izualnih
o luta pomalu biika ezpecny let (rezim A, avSak bez GPS a vizualniho

stanoveni polohy)
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Vystraha

- Y e Zluté rychle blika Signal dalkového ovladace byl ztracen

3 R SEERES Cervena pomalu blika Vystraha témér vybitého akumulatoru

EGI TR Cervena rychle blika Varovné upozornéni: kriticky nizké nabiti akumulatoru
3 R SEERED Cervena blika stidavé Chyba inercialni fidici jednotky IMU

R — Sviti Cervena Kritick& chyba

{BEY! 2000 Stfidavé blikéni — Cervena a Zluta  Je vyzadovéna kalibrace kompasu

Aktualizace firmwaru

Aktualizujte dron i dalkovy ovlada¢ pomoci aplikace DJI Assistant 2 nebo DJI GO. Pri aktualizaci

firmwaru pomoci aplikace DJI Assistant 2 postupujte nasledovné:

1. Pripojte dron pomoci USB kabelu k pocitaci.

2. Spustte aplikaci DJI Assistant 2 a prihlaste se pod svym uctem DJI.

3. Vyberte polozku ,Phantom 4“ a na panelu nalevo kliknéte na ,Firmware Updates* (Aktualizace
firmwaru).

4. Vlyberte verzi firmwaru, kterou chcete aktualizovat.

. Wekejte na stazeni firmwaru. Aktualizace firmwaru se spusti automaticky.

6. Po dokonceni aktualizace firmwaru restartujte dron.

)]

Q « Aktualizace firmwaru zabere priblizné 15 minut. Béhem tohoto procesu je béznym jevem,
76 zavésné zarizeni plsobi ochable, kontrolka stavu dronu abnormainé blika a dron provadi
restart systému. Vyckejte v klidu na dokonceni aktualizace.

« Béhem aktualizace nebudou znit Zadné zvukové signaly.

« Nezapomerite, ze pocita¢ musi mit pfistup k internetu.

« Zkontrolujte spravné nabiti inteligentniho letového akumulatoru.
« Béhem aktualizace firmwaru neodpojujte dron od pocitace.

Inteligentni letovy rezim

Inteligentni letovy rezim zahrnuije funkce Course Lock (Uzamknuti kurzu), Home Lock (Uzamknuti vychozi
pozice), Point of Interest (POl — Body zajmu), Follow Me (Sledovani) a Waypoints (Body na trase), které
uzivatellm usnadniuji vytvareni profesionalnich leteckych snimkd. Funkce uzamknuti kurzu a uzamknuti
vychozi pozice umoziuje uzamknout smérovou orientaci dronu, takze se pilot mdze lépe soustredit
na jiné ukony. Rezimy Point of Interest, Follow Me a Waypoints zajisti, Ze dron na trase automaticky
provede pfedem stanovené letové manévry.

Uzamknuti kurzu. Touto funkci mizete uzamknout aktualni smér pridé dronu
Course Lock a dron se jej bude nadéle drzet. Dron poleti uzaméenym smérem bez ohledu na
jiné snahy o vyboceni (zménu Uhlu zataceni).
Uzamknuti vychozi pozice. Chcete-li, aby se dron vréatil do své zaznamenané

Home Lock , . ) N e N
vychozi pozice, zatlacte ovladaci paku smeérem dozadu.
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Bod z&jmu. Dron bude automaticky krouzit okolo zvoleného objektu, takze se
Point of Interest uzivatel mize pIné zaméfit na porizovani snimk{ tohoto bodu zajmu &i nataceni
videa.

Funkce ,Nasleduj mé*“. Tato funkce vytvori virtuaini pouto mezi dronem a mobilnim
zafizenim, takZe dron vam pfi vaSem presunu poleti neustéle v patach. Méjte na
paméti, ze ¢innost funkce Follow Me zavisi na pfesnosti signalu GPS ve vasem
mobilnim zafizeni.

Follow Me

Body na trase. V tomto rezimu mizZete zaznamenat letovou trasu a dron poté
Waypoints bude tuto trasu prolétavat opakované, coz vdam umozni zamérfit se na ovladani
parametr a orientace kamery. Letovou trasu Ize uloZit a pozdéji znovu pouzit.

Vicenasobny letovy rezim aktivujete tak, Ze pred prvnim pouZiti inteligentniho letového rezimu spustite
aplikaci DJI GO a pouijete volbu > Camera View (Pohled kamery) > 3 > Advanced Settings (Rozsitena
nastaveni) > Multiple Flight Mode (Vicenasobny letovy rezim).

Poprodejni informace

Informace o zaruce, poprodejnim servisu a dalsich poprodejnich sluzbach najdete na nasledujicich
strankach:

1. Podminky pro poprodejni sluzby: http://www.dji.com/service

2. Podminky pro vraceni penéz: http://www.dji.com/service/refund-return

3. Placeny servis: http://www.dji.com/service/repair-service

4, Zarueni servis: http://www.dji.com/service/warranty-service

Shoda s predpisy FCC

Shoda s predpisy FCC

Toto zafizeni splfuje pozadavky predpist FCC, uvedenym v oddilu 15. Provoz zafizeni musi vyhovét

nasledujicim podminkam:

(1) zafizeni nesmi zplsobovat $kodlivé interference a

(2) musi akceptovat veskeré vngjsi interference véetné interferenci, které mohou nezadoucim zpisobem
ovliviiovat jeho funkce.

Zmény nebo Upravy tohoto produktu, které nejsou schvaleny stranou odpovédnou za shodu s predpisy,

mohou zpUsobit zanik opravnéni uZivatele predmétny produkt pouZivat.

Informace o shodé s predpisy

Varovani FCC

Jakékoli zmény nebo Upravy tohoto produktu, které nejsou schvéleny stranou odpovédnou za shodu
s predpisy, mohou zpUsobit zanik opravnéni uzivatele predmétny produkt pouzivat.

Toto zafizeni splfiuje pozadavky predpist FCC, uvedenym v oddilu 15. Provoz zafizeni musi vyhovét
nasledujicim podminkam: (1) zafizeni nesmi zpUsobovat Skodlivé interference a (2) musi prijmout

veskeré vngjsi interference véetné interferenci, které mohou nezadoucim zpdsobem ovliviiovat jeho
funkce.
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Prohlaseni o shodé s predpisy FCC o vystaveni radiofrekvenénimu zareni:

Toto zafizeni splfiuje limity pro vystaveni radiofrekvenénimu zareni pro nefizené prostredi, stanovené
predpisy FCC. Toto zafizeni musi byt nainstalovano a provozovano tak, aby mezi vysilaem a télem
uZivatele byla dodrzena minimalni vzdalenost 20 cm. Vysilace v tomto zafizeni nesmi byt umistény ani
provozovany spolu s dalsi anténou &i vysilacem.

Poznamka: Zarizeni pros$lo testy a bylo uznano za odpovidajici limitim pro digitaini zafizeni tfidy B,
podle ¢asti 15 pravidel FCC. Tyto limity jsou nastaveny tak, aby zajiStovaly odpovidajici ochranu proti
Skodlivému rugeni pfi instalaci v domacim prostiedi. Toto zafizeni vytvari, vyuziva a mize vyzarovat
energii radiové frekvence, a pokud neni instalovano a pouZivano v souladu s pokyny, mize zpUsobit
Skodlivou interferenci v radiokomunikaénim provozu. Presto neni zarueno, ze nemdze pfi uréitém typu
instalace dojit k rugeni. Pokud toto zafizeni zpUsobi 8kodlivé ruseni radiového nebo televizniho prijmu,
coz Ize Zjistit vypnutim a zapnutim zafizeni, uZivateli se doporucuje pokusit se ruseni korigovat nékterym
z néasleduijicich zptsobU:

— Premistéte nebo jinak nastavte anténu pro prijem.

— ZvétSete vzdalenost oddélujici zarizeni od prijimace.

— Pripojte zafizeni do vystupu na jiném obvodu, nez k jakému je pfipojen prijimac.

— Poradte se s prodejcem nebo se zkugenym technikem specializujicim se na radio/televizi.

Upozornéni tykajici se predpisti IC RSS
Toto zafizeni splriuje poZzadavky smérnice RSS kanadskych primyslovych norem (Industry Canada).
Provoz zafizeni musi vyhovét nasledujicim podminkam: (1) zafizeni nesmi zpdsobovat interference a

(2) musi prijmout jakékoli vngjsi interference véetné interferenci, které mohou nezadoucim zplsobem
ovliviiovat jeho funkce.

Prohlaseni o shodé s predpisy IC o vystaveni radiofrekvenénimu zéareni:

Toto zafizeni splfiuje limity pro vystaveni radiofrekvenénimu zareni pro nerizené prostredi, stanovené
predpisy IC RF. ViysilaCe v tomto zafizeni nesmi byt umistény ani provozovany spolu s dalsi anténou &i
vysilagem.

Toto zafizeni musi byt nainstalovano a provozovano tak, aby mezi vysilatem a télem uZivatele byla
dodrzena minimalni vzdalenost 20 cm.

Jakékoli zmény nebo Upravy tohoto produktu, které nejsou schvaleny stranou odpovédnou za shodu
s predpisy, mohou zpUsobit zanik opravnéni uZivatele predmétny produkt pouZivat.

Upozornéni tykajici se predpist KCC
‘SHEFMEHE 28 & MIELA 7Hs5H0| Y22 2 QIEoMI ptgdFEl Mu|AE= & £ gisLict

“eig FHMLHIE 28 3 MutEd 7Hsdol I8

Upozornéni tykajici se predpisti NCC

RIS RES M BE RN

F+IRERRE SIS RN ERGESEM, EEHT, A8, BRAEREHAGEREEEE,
IR EERER TR ERINEE .
FEHIUREINRFEBH . ERATEEERMTERTESZBE; SBRETERRE, BXER
BTENAHGEESH. IS ZEE, BREGSEIREFEZEBESEE, MERFESHERS
BEBERLE. HEKEERSRESTEEHREZ TE.
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Podpora DJI
http://www.dji.com/support

Obsah tohoto dokumentu mdze byt bez
upozornéni zménén.

Nejnovéjsi verzi ke stazeni naleznete na adrese:
http://www.dji.com/product/phantom-4

V piipadé jakychkoli dotazd ohledné obsahu tohoto dokumentu nevahejte
kontaktovat spole¢nost DJI na adrese DocSupport@dji.com.

PHANTOM je obchodni znamkou spoleénosti DJI.
Copyright © 2016 DJI Viechna préva vyhrazena.
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