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Zieknuti se odpovédnosti a varovani

Vsichni uzivatelé si musi pred pouzitim jakéhokoli produktu Hubsan precist
tyto provozni pokyny a prohlaseni o zfeknuti se odpovédnosti. Pouzivanim
produktd Hubsan uzivatelé zaroven akceptuji veskerou odpovédnost za své
chovani, jednani a veskeré disledky z toho vyplyvajici. Tyto vyrobky
mohou byt pouzity pouze k Ucelim, které jsou v souladu s mistnimi
predpisy, podminkami, platnymi zasadami a pokyny, které muze
spolecnost Hubsan zpfistupnit. Uzivatelé souhlasi s tim, ze budou tyto
smluvni podminky, spolu se vSemi relevantnimi zasadami / smérnicemi
stanovenymi spolecnosti Hubsan, dodrzovat.

V raznych oblastech jsou nékteré funkce létani produktu omezeny.
Jakmile tento produkt pouzijete, ma se za to, ze jste si peclivé precetli
pfislusna narizeni ICAO, ustanoveni o mistni regulaci vzdusného prostoru
a predpisy upravujici UAV. Prebirate veskerou odpovédnost za jakékoli
nedodrzeni vyse uvedeného, jste zodpovédni za dusledky vaseho jednani.

Pozadavky na letové prostiedi

(1) Najdéte oteviené prostredi bez vyskovych budov a vysokych prekazek
(napf. strom0). V blizkosti budov a prekazek mohou byt znacné oslabeny
signaly fizeni letu a GPS signaly; Funkce pouzivajici GPS, jako je rezim GPS a
navrat domd, nemusi fungovat spravné.

(2) Nelétejte ve Spatnych povétrnostnich podminkach (kdyz je vitr, dést,
mlha).

(3) Létejte s dronem pfi ovzdusi o teplotnim rozsahu 0-40 °C.

(4) Pri létani se vyhybejte prekazkam, daviim lidi, dratim s vysokym
napétim, stromtm atd.

(5) Abyste zabranili oslabeni signalu, nelétejte v elektromagnetickém
prostredi (Radio stanice, tovarny na elektfinu atd.)

(6) H501A nelze pouzit v polarnim kruhu nebo na Antarktidé.

(7) Nelétejte v zakazanych zénach.

(8) Nelétejte v okoli s vyskytem ruseni (napr. stozary s vysokym napétim).



ezité bezpecnostni informace

Pouzivani

Pri pouzivani budte opatrni. Malé elektronické ¢astice mohou byt
jednoduse poskozeny pfi padu nebo kontaktu s tekutinou. Abyste zabranili
jakémukoli zranéni, nepouzivejte dron, kdyz je poskozeny.

Udrzba

Neotevirejte, ani se nepokousejte opravovat produkt sami. Kontaktujte
firmu Hubsan, nebo autorizovaného prodejce. Pro vice informaci navstivte
nase webové stranky www.hubsan.com.

Baterie

Baterii nerozebirejte, nemackejte, nepalte, ani s ni nehazejte. Nezkratujte ani
nedavejte kontakt baterie na kov. Nevystavujte baterii teplotdm nad 60°C.
Pred letem baterii nabijte. K nabijeni pouzijte nabijecku urenou spolecnosti
Hubsan. Baterii uchovavejte mimo dosah déti a v suchém prostredi.

Létani

Pri létani dbejte na své zdravi a na zdravi lidi ve vasem okoli.

- Nelétejte ve Spatnych povétrnostnich podminkach.

- Nesnazte se dron chytit po cas letu.

- Tento produkt je ur¢en pro zkusenéjsi piloty starsi 14 let.

- Na konci kazdého letu vypnéte motory dronu a odpojte ho od napajeni.
Poté mizete vypnout dalkové ovladani.

Pied pouzitim si prectéte prohlaseni o odpovédnosti a bezpecnostni pokyny.
Vysvétleni symbolu:

@ Zakazana operace i Instrukce

A Dalezité =, Vysvétleni

Tipy k pouziti

Spole¢nost Hubsan vytvofila nasledujici provozni a bezpecnostni materialy:

Quick start guide (Rychly navod)


http://www.hubsan.com/

Bezpecnostni upozornéni Hubsan pro lithium-polymerové (LIPO) baterie
LiPo baterie se lisi od konvencnich baterii tim, Ze jejich chemicky obsah je uzavien
v relativné lehkém féliovém obalu. To ma vyhodu v tom, Ze se vyznamné snizuje
jejich hmotnost, ale jsou tak zranitelnéjsi, pokud se s nimi bude manipulovat
hrubé nebo nevhodné. Stejné jako u vsech baterii existuje riziko pozaru nebo
vybuchu, pokud jsou ignorovany bezpecnostni postupy:

® Pokud neplanujete produkt pouzivat delsi dobu, uchovavejte baterii nabitou

na ~50 %, abyste zachovali jeji Zivotnost a vykon.

® Pro nabijeni pouzivejte nabijecky firmy Hubsan.

® Vybijejte baterii pfi proudu 5 C, nebo nizsim. Chcete-li se vyhnout

poskozeni baterie vybijenim, dobu vybijeni neprodluzujte.

e Abyste se vyhnuli pozaru, nenabijejte baterie na koberci.

® Baterie, které nepouzivate pres 3 mésice, musite znovu nabit.

. Nerozebirejte ani nesestavujte baterii.

. Nezkratujte baterii.

. Nepouzivejte ani nenabijejte baterii v blizkosti zdroji tepla.

. Nevystavujte baterii kontaktu s vodou ani jinymi tekutinami.
Nenabijejte baterie na slunci nebo blizko ohné.

Nepropichujte ani nevystavujte baterii zadnym druhtim sily.
Baterii nevyhazujte.

Nikdy nenabijejte baterii, ktera byla poskozena, zdeformovana nebo
nabobtnana.

9. Nepéjejte baterii ani nepajejte v jeji blizkosti.

10. Neprebijejte baterii.

11. Nepouzivejte zpétné nabijeni ani neobracejte polaritu baterie.

12.Nepfipojujte baterii k nabijecce do auta, k cigaretovému zapalovaci ani k
jakémukoli nekonvencnimu zdroji energie.
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13. Tato baterie neni ur¢ena pro vsechna zarizeni.

14.Nedotykejte se zadného tekutého odpadu ani jiného vedlejsiho produktu z
baterii. Pokud se pokozka, nebo odév dostane do kontaktu s témito latkami,
oplachnéte je prosim vodou!

15. Nemichejte jiné typy baterii s lithiovymi bateriemi.

16. Neprekracujte stanovenou dobu nabijeni.

17. Nevkladejte baterii do mikrovinné trouby ani do mist s vysokym tlakem.

18. Nevystavujte baterii slunci.

19. Nepouzivejte v prostiedich s vysokou statickou elektrinou (64 V a vice).

20. Nepouzivejte ani nenabijejte pfi teplotach pod 0°C a nad 45°C.

21.Pokud nové zakoupena baterie vytéka, zapacha, nebo jste objevili jiné
abnormality, okamzité se obratte na prodejce.

22. Uchovavejte mimo dosah déti.

23. Pouzivejte vyhrazenou nabijecku a dodrzujte vSechny pozadavky na nabijeni.

24. Nezletili, ktefi pouzivaji baterii a jeji vyhrazenou jednotku, musi byt vzdy pod
dohledem dospélé osoby.
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1.1 Shrnuti komponenti
. Vrtule A

1

2. Vrtule B 1—|

3. LED kontrolka 3 k -9
4. Motor 2 S ‘ e 7
5. Kryt téla 6 :
9. 4K HD Kamera
8
9
1

o |
. Slot na Micro-SD/TF kartu : 4
. Gimbal

. Napajeni

0. Kryt Gimbalu 10

1.2 Nabijeni baterie
LED signalizace vyvaZovaci nabijecky:
Nabijeni:

. e P . Standby rezim| Zelené blikani
Kapacita lithiové baterie dronu:

3000mah, 11,4V nabijecka je vybavena Nabijeni  [Sviti cervené
standardnim adaptérem a vyvazZovaci
nabijeckou. Doba nabijeni je asi 4

PIné nabito | Sviti zelené

hodiny. Abnomalita | Ye CeTvene
Adaptér ~ Vyvazovaci nabijecka
! - Baterie dronu

1.3 Instalace baterie

Nejprve roztdhnéte predni ramena

a poté i zadni ramena do maximalniho

Uhlu. Pritisknéte boky baterie a zatlacte

baterii  dovnitf, dokud  neuslysite I
cvaknuti. Ujistéte se, ze je baterie L
zablokovana na jednom misté. Chcete-li 120°
vyjmout baterii, drzte hlavu letadla,

stisknéte  boky baterie a baterii

vytahnéte.



1.4 Instalace a odstranéni vrtuli

Pred prvni instalaci vrtuli zkontrolujte, zda je kazda vrtule A
sparovana s motorem A a kazda vrtule B sparovana s motorem B.
Poté kazdou vrtuli zajistéte pomoci dodanych Sroubd.
Utdhnéte Srouby ve sméru hodinovych rucicek. Kdyz je tieba
vrtule vyménit, odsroubujte vrtule povolenim $roubl proti sméru
hodinovych rucicek a poté poskozené vrtule vyjméte.

i

2 Dalkové ovladani
2.1 Shrnuti
(1). Plyn a néklon vlevo/vpravo

(2). Vyskovka a smérovka

1.Plyn / smérovka

2.Vyskovka / naklon vlevo /
vpravo

3.Navrat domu (Dron se
vrati na misto vzletu)

4. Napajeni

5.Auto vzlet / pfistani

6. Expertni / normalni rezim

7.LED kontrolky napajeni
8. Foto

9.Video - 12
10. Pfizptisobeni gimbalu i nufr : )

11. Nabijeci port -
12. Wi-Fi anténa
13. Kabel adaptéru

Pfi instalaci mobilniho zafizeni umistéte zafizeni do vyhrazeného
ramecku. Rameckem se nedotykejte tlacitek ovladace.



2.2 Shrnuti funkci ovladace

€. |Tlacitko/packa Funkce
Kdyz pohnete s packou dopfedu, nebo dozadu,
1 Plyn / Smérovk. kvadrokoptéra poleti dopfedu, nebo dozadu.
yn / smerovka Kdyz pohnete s packou doleva, nebo doprava,
kvadrokoptéra se oto¢i po sméru, nebo proti
sméru hodinovych rucicek.

- Kdyz pohnete s packou dopfedu, nebo dozadu,
Vyskovka / kvadrokoptéra zvysi, nebo snizi  vysku.  Kdyz
2 |Naklon doleva pohnete s packou doleva, nebo doprava,

/ doprava kvadrokoptéra poleti doleva, nebo doprava.
Plyn / Kdyz pohnete s packou dopfedu, nebo dozadu,

1) |Naklon dron poleti dopredu, nebo dozadu. Kdyz pohnete

(1 s packou doleva, nebo doprava, dron poleti
Doleva / doprava| doleva, nebo doprava.
- Kdyz pohnete s packou dopredu, nebo dozadu,
'yskovka ron zvysi, nebo snizi svoji vysku. KdyZz pohnete
o) Vyskovk d ysi, nebi ji vysku. Kdyz poh
/ s packou doleva, nebo doprava, dron se otoci po
Smérovka sméru, nebo proti sméru hodinovych rucicek.
Po podrzeni na 1,5 sekundy se kvadrokoptéra
zacne vracet na vzletovou pozici. Navrat mizete
, . zrusit kratkym podrzenim na cca 0,5 sekundy.

3 | Navrat dom( Kazdé tfi sekundy na sebe ovlada¢ upozorni. Tuto
funkci je mozné pouZit jen kdyz je k dispozici 6 a
vice satelitd.

4 Napajeni Stisknutim tlacitka dron zapnete / vypnete.

5 Auto Po podrzeni na 1,5 sekundy kvadrokoptéra sama

vzlet / pfistani vzlétne / pfistane.
Normaélni / Normalni rezim (vlevo): Dron Iétd maximalni
nastavenou rychlosti v aplikaci.

6 Spvgrt (expert) Expertni rezim (vpravo): Dron |été rychlosti

rezim maximalné 10 m/s.

7 Kontrolky Ukazuje stav baterie, kazda kontrolka reprezentuje

napajeni 25 %.

8 Foto Kratkym podrzenim udélate fotku.

. Dlouhym podrzenim zapnete nahravani, kratkym

9 Video ho vypnete.

10 | Prizpusobeni [\ ihel gimbalu.

gimbalu
Nabijeci port (1) Rozhrani nabijeni ovladace
11| Ovladace

(2) Rozhrani propojovaciho kabelu
mobilniho zafizeni




C. | Tladitko / patka  Funkce
Upozornéni
12 na nizkou Ovlada¢ bude pipat (jedno pipnuti za sekundu).
baterii
Po neaktivié 10 sekund zacne ovladac pipat. Po 3
Standby minutach pipani se dalkovy ovlada¢ automaticky

12 ochrana vypne. Pokud opusti standby rezim, pipani

prestane.

2.3 Sparovani s mobilnim zafizenim

2.4 Nabijeni ovladace
Ovladac Ize nabit pomoci Micro USB kabelu. Viz obrazek.

a—(

Doba nabijeni dalkového ovladace je pfiblizné 2,5 hodiny. Béhem
nabijeni kontrolka baterie ovladace blikd. Po dokonceni nabijeni
budou LED kontrolky svitit zelené.
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2.5 Uhel antény ovladace

(1) Upravte Uhel antény délkového ovladani a pokuste se co
nejvice celit sméru letu;

(2) Stav na velkou vzdalenost, vzdalenost mezi dvéma anténami
je spravné utazena, aby byla zachovana smérovost antény;

(3) Blizsi stav, dvé antény jsou spravné oddéleny, aby udrzovaly
siroky dosah pfijimani;

(4) Nevytvarejte okluzi, nebo kfizeni mezi anténami.

3.1 Stahnuti X-Hubsan aplikace

Pred létanim si musi uZivatelé stahnout aplikaci X-Hubsan.
Aplikaci si zadarmo stadhnéte naskenovanim QR kédu. Aplikaci
muzete najit také na App Storu pro iOS, nebo na Google Play pro
Android.




3.2 Navod hlavnim rozhranim

Doméci Status Status SignalSignal  GPS Nastaveni
stranka letu “Imotoru FPV dalkovéhosignal  Stav
" videa ovladani dronu  Baterie

t

bm‘ Nepfipojeno on el snll s Buoos @

-
@
I5)
2
&
3

:::::::%H@ ® @

i Lokace dronu; '

" P

Bezhlavy rezim zap/vyp & :

Auto vzlet/pristani Zobrazenimapy |
Kalibrace mapy

GPS dronu Rychlost dronu
-7 45.877503 , -106.123984  SPEED 0.0M/S 4 s
= 45877503 . 106.123084. 6sm  H: 0.0m  D: 0.0m Pitch 35 Roll 45°  Yaw 25°
GPS ovladace Vyska  Vzdalenost Yerkani Mementini o oace

(Pozn.: Tohle rozhrani najdete v rezimu mapy.)

3.3 9vOXU\OT« dronu

(1) Dlouhym podrzenim napajeciho tlacitka zapnéte dron.

(2) Dlouhym podrzenim napajeciho tlacitka zapnéte ovladac.
Pomoci adaptérového kabelu pfipojte ovladac k vasemu
mobilnimu zafizeni.

Pred Po parovani
parovanim



4.0tevrete rezim vazani (tento krok je nutny pouze pfi prvnim
pouziti, nebo pfi pouziti jiného ovladace. Musi byt
provedeno ru¢né).

1) Bézte do nastaveni aplikace - ovladac, pfipojeni ovladace
a zvolte metodu "Leas”

Modelovladace

Pripojeniovladace © Bluetooth gleas

Nastavit pripojeni ovladace k dronu
Ovladani

Verze hardwaru ovladace

Verze firmwaru ovladace

2) Vyberte "Nastavit pfipojeni ovladace k dronu" pro vyhledani
dronu.

3) Kratce trikrat zmacknéte napajeci tlacitko dronu, abyste ho
dali do vazaciho rezimu.

4) Vyberte detekovany dron a navazte tak spojeni.

& Pipojte dron X

b4

) oviadani HUBSAN_ZINO PRO_XXXXXX

&, Dalkovy

L7 ovladac

Kratce tiikrt zmaknéte .

&]

Tipy:

@ Proces vazby je dokoncen ve vyrobé. Uzivatelim staci, aby
provedli prvni 3 kroky.

@ Kdyz dron prejde do véazaciho rezimu, za¢nou jeho
kontrolky zelené blikat. Jakmile je vazani dokonceno,
blikat prestanou.

@® Pfi navazovani spojeni udrzujte dron a ovlada¢ v maximalni

vzdalenosti 1 m.



3.4 Kalibrace
3.4.1 Horizontalni kalibrace

Pokud se béhem vzletu, nebo letu dron pohybuje nerovnomérng,
provedte horizontalni kalibraci. Pokud pravé létate, tak s nim
pristante, a ujistéte se, Ze jsou vSechny motory v klidu. Dron musi
byt také na zcela plochém a vodorovném povrchu, aby kalibrace
probéhla spravné. Klepnéte na ozubené kolecko nastaveni, poté na
.Jiné “. Vyberte ,Horizontalni kalibrace “ a nechte dron kalibrovat.
Kalibrace je dokoncena, kdyz prestanou blikat vsechny 4 LED
kontrolky. Béhem kalibrace s dronem nijak nehybejte.

Horizontalni kalibrace >
=

Kalibrace kompasu
\é?‘ﬁ' Verze aplikace

Q0

Jiné

3.4.2 Kalibrace kompasu

PFi prvnim pouziti se pred vzletem na displeji objevi kalibrace
kompasu. Postupujte podle pokynl na obrazovce, otacejte
letadlo vodorovné, poté nasmérujte nos letadla dolli a otacejte
jim ve sméru hodinovych rucicek. Kalibracni zprava kompasu
zmizi po dokonceni. Pfed prvnim letem musite provést
kalibraci kompasu.

Kompas je citlivy na elektronické a magnetické ruseni. Mohlo by
vést k nerovnomérnému chovani a ztraté kontroly. Pravidelna
kalibrace poméaha udrzovat pfesnost kompasu. Chcete-li kompas
rucné kalibrovat, klepnéte na ozubené kolecko ,Nastaveni “

v pravém hornim rohu hlavniho rozhrani. Poté vyberte

,Ostatni “ a ,Kalibrace kompasu “

= -~
e R



3.4.3 Test presnosti GPS

Po vstupu do rozhrani aplikace vyberte "Dron”, kliknéte na "Test
presnosti GPS", a poté na "Zapnout / Restartovat test presnosti"
Dron automaticky zahaji test.

Dron
Jméno dronu
® Parametr bodu
&) Test presnosti GPS
=) Sparovani zatizeni
Ry
ap Verze kontroly létani
ao
Verze videa
% D < Test pfesnosti GPS X
ron
Aktudlni pfesnost GPS
S GPS Accuracy Test Timeout
9 Zapnout/ Restartovat test presnosti
i
ao
(e9)




3.5 Zapnuti / vypnuti motoru

Podminky pro zapnuti motord

1. Dron, ovlada¢ a mobilni zafizeni musi byt propojeny.
2. Kompas musi byt zkalibrovan (vsechny kontrolky sviti).
3. Letadlo musi byt na vodorovném povrchu.

Jak zapnout motory:

Soucasné pohnéte s oba joysticky diagonalné dold, jak je
znazornéno na obrazku vyse.

Jak vypnout motory:

Ujistéte se, ze dron dokoncil svij sestup k zemi a opét pohnéte
s joysticky jako u pfedchoziho kroku. Jakmile se motory zastavi,
joysticky uvolnéte.

Vypnuti motoru pfi letu:

Pfi létani mGzZe vnéjsi osmibrana nutit motor k zastaveni na
2 sekundy. Pouzivanim  vypinani motor( pfi letu pouze
v krizovych situacich muazZete snizit riziko poskozeni, nebo
zranéni.



4 Ovladani letu

4.1 Rezimy ovladani

Vznaseni

Vznaseni funguje nejlépe, kdyz je silny GPS signal.

Vyskovy
rezim

Pokud je GPS signal slaby, nebo je kompas
narusen, dron prejde do vyskového rezimu.

V tomto rezimu dron neméni svoji vysku a dal
pokracuje v letu.

Sportovni rezim

Maximalni rychlost letu je 10 m/s.

Normalni rezim

Maximalni rychlost mlze byt upravena v
nastaveni aplikace (10 - 100 %).

4.2 Orientacni kontrolky
(Jednobarevné)

Kalibrace

Zapnuti

Vsechny 4 kontrolky pomalu blikaji.

Kalibrace kompasu 1: LED kontrolky stfidavé

Eallbrace blikaji ve svislych parech.
ompasu Kalibrace kompasu 2: LED kontrolky blikaji
naraz.
Horizontalni Vsechny 4 kontrolky pomalu blikaji.
Kalibrace
Létani
Létani

Vsechny LED kontrolky sviti.

Slaba baterie

Predni LED kontrolky sviti, zadni rychle blikaji.




Predni orientacni kontrolky pomalu blikaji
modfre, zadni orientacni kontrolky sviti
Ztrata kontroly cervené.

(Pokud dojde k problému s nizkou baterii,
rozsviti se priorita.)

Predni LED kontrolky sviti modre, zadni LED

Bezhlavy rezim
y kontrolky blikaji stfidavé ¢ervené.

, . Predni kontrolky sviti modre, zadni sviti
Névrat domu

Cervené.
Foto Zadni LED kontrolky jednou zablikaji.
Video Zadni LED kontrolky stfidavé blikaji.
Vypnuti svétla Dlouze podrzte tlacitko kamery.

4.3 Navrat domu (vzletova pozice)

Existuji tfi druhy navratu: Jednoklavesovy, navrat kvuli
nizké baterii a bezpecnosti. Tato funkce funguje pouze,
pokud ma dron pfistup k 6 nebo vice satelitim. Pokud

pfistup neziska, vrati se na posledni zndmou vzletovou pozici.

Jednoklavesovy navrat

Jednoklavesovy navrat aplikaci / Jednoklavesovy navrat ovladacem




Proces névratu

1. Nahrajte domaci (vzletovou polohu).

2. Spustte podminky pro navrat.

3. Upravte smér hlavy.

4. Vratte se do navratové vysky nastavené v aplikaci.

(1) Bez ohledu na aktualni vysku, pfistane-li dron do 5 metra,,
pristante primo;

(2) Pokud je vzdalenost mezi 5 az 20 metry, vratte se v aktualni
vysce;

(3) Dron se vrati do navratové vysky, zvysi svoji vysku a
provede navrat.

5.Béhem pristavani hledejte pristavaci misto. (Ujistéte se, ze je
tato funkce zapnuta.)

Néavrat kvali nizké baterii

Na ovladaci vyskoci upozornéni, kdyz se spusti varovani o vybiti
baterie.

Dron se automaticky vrati do vzletového bodu, pokud je
dostatecny vykon, jinak pfistane na aktualni pozici. Pokud je bez
signalu GPS, nebo signal neni dost silny, pfistane na aktualni
pozici. |

Pozadavky na vykon:

(1) Prislusné nizkonapétové ochranné napéti se vypocita
automaticky podle nadmortské vysky a vzdalenosti letu;

(2) Po nuceném pristani, nebo havarii s nizkym vykonem, je-li
vykon nizsi nez 10%, prejdéte do rezimu ochrany: vypnéte
prenos obrazu, ale ulozte norméalni datovou komunikaci.

Bezpecnostni navrat

Kdyz dron ztrati kontrolu na dobu delsi jak 5 sekund,
automaticky se vrati na vzletovou pozici, nebo ihned pristane.
Pozadavky na vykon:

(1) Kdyz dron ztrati kontrolu na dobu delsi jak 5 sekund,
automaticky spusti navrat;

(2) Pokud se spojeni obnovi, je mozné navrat zrusit;

(3) Pokud se dron nepfipoji k GPS, nebo jeji signal bude slaby,
pfistane ihned.

(4) Poté, co dron obnovi spojeni, fidici signal priority navaze
spojeni.

Spojeni se nevytvori do 10 sekund po prenosu signalu.
Obrazové spojeni Ize vynutit pomoci klavesové zkratky.




4.4 Hledani pristavaci plochy

Kdyz dron pfistal, nebo se vratil do vysky asi 10 metrGd od
zemé, automaticky zapne hledani pristavaci plochy.

[ | Devices Connected Ao el ok

& 45877503, -106.123984 SPEED 0.0M/S B £
8 45877503 . 106123964, 65m H: 0.0m  D: 0.0m  pich 35 Rellst  vawzs®

(1) Gimbal hleda pfistavaci plochu [H], pozadavky na

pristavaci plochu: 1 ostry kontrast, 2 bilé pismeno ,H “,

3 Citelna plocha bez prekazek.

(2) Dron se nejprve posune nad pfistavaci plochu, poté po
Uspésném rozpoznani hladce klesne. Pfi pfistani z vysky mensi
nez 3 metry dron pfistane bez vahani bez dalSich Gprav
pozice. Pokud je zjisténa chyba, nebo dojde k jinym
neocekavanym okolnostem, ukoncete funkci stisknutim
tlacitka stop.

(3) Pokud dron nerozpozna pristavaci plochu, nebo ma slabou
baterii a je od zemé ve vzdalenosti 5 metr(, pfistane pfimo na
zem.

(4) Tato funkce nefunguje ve video rezimu.

(5) Pokud ji nepottebujete, vypnéte ji v nastaveni.



4.5 Chytry létaci rezim

4.5.1 Bezhlavy rezim

Zaznamenejte letovou drahu, smér hlavy je smér, kterym dron
poleti.

Smér letu dronu je béhem letu nezavisly na sméru hlavy.

[:  Devices Connected

3,-106.123984  SPEED 0.0M/S
- H: 0.0m  D: 0.0m

4.5.2 Kreativni video

Panoramaticka fotografie

(1) Vyberte si smér rotace (po sméru/proti sméru);

(2) Vyberte si Ghel rotace (90 ° -360 °, pfesnost 1°);

(3) Nastavte rychlost (2-30 ° / sek, presnost 1);

(4) Kliknéte na GO, dron se nadnasi a otaci se vdaném sméru,
pfitom nahrava a uklada pofizeny zaznam.

(5) Béhem tohoto rezimu, muazete kliknout na exit pro odchod z
rezimu a ulozeni videa.

I e
a O = ?&“’ 0 Camaien
| Speed

' s




4.5.3 Nasledovani obrazu
V aplikaci vyberte cil. Po Uspésném vybéru kliknéte na "Go", dron
bude sledovat dany cil v rozmezi 5-15 minut.

%No‘;ﬁn'gf o emill il e T G
Mode

. Waypoint
Mode

<= Orbit
.71 Mode

L7 % Follow Me

FE1E roabives [23984 SPEED 0.0M/5
P X T X e

4.5.4 Orbitové krouzeni

Tento rezim zapnete kliknutim na vybér rezimG a vybranim
orbitalniho rezimu. Dron bude krouzit kolem aktuélni pozice,
nebo pozice ovladace. Pilot mlze upravovat rychlost a vzdalenost
mezi dronem a stredovym bodem.

DEvieas ~ - _
52 Normal o el sl 4 o
Mode
4 @)

“ioFollow Me
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4.5.5 Létani po bodech

Dron bude létat podél letové drahy nakreslené na obrazovce, nebo
podle ulozené trasy. BEhem letu mizete upravit jeho rychlost.



Planovani trasovych bodu: Mizete pfednastavit parametry trasovych
body, jako je pocet trasovych bodu, nadmorska vyska jednotlivych
bod a dalsi. Dron bude po aktivaci rezimu sledovat prednastavené
body a parametry. Béhem letu muzete fidit rychlost letu, mizete
rezim pozastavit, ¢i obnovit.

Predvolba bodu: PFi létani mlzete ulozit aktualni bod, kde se dron
nachazi, pomoci ,Memorize Waypoints “. Po ulozeni vSech bod
muzete dron nechat létat mezi nimi.

Zajimava mista: MGzete pro jednotlivé body nastavit zajimava mista,
na které se ma dron pfi kazdém letu kolem bodu otocit. Pokud se
dron nenachazi v pocatecni lokaci, nejprve se vrati na lokaci vychozi.

52 Devices Connected el el o+

Waypoint
I . 6 O
® | | b @®
o Planning Memory -
Tap to enter the operating mode .

4.5.6 Pfimocary let

Vyberte pfimocary let. Nastavte Ghel, vzdalenost a rychlost dronu.
Pozadavky:

1. Vyberte Ghel (0 ~ 360 °, pfesnost 1 °);

Nastavte vzdalenost (10-100 metrd, pfesnost 1 metr); nastavte
rychlost (1-8 m/s, presnost 0,1);

2. Jakmile vSe nastavite, dron zacne s pfimocarym letem. Béhem letu
muze pilot fotit, pofizovat video, nebo rezim pozastavit / obnovit, ¢i
Uplné vypnout.

Funguje pouze packa plynu;

20



3. Let mlzete pozastavit / obnovit, nebo Uplné vypnout.
4. Kdykoliv bude mit dron slabou baterii nebo ztrati signal, jeho
prioritou je vratit se na vzletovou (domaci) pozici.

[ | Devices Conn{Line Fly Mode % h sl 4

Angle: 0 Bl w ® <

360 +—

istance: 10m -
i." Toom ]

Speed: 1. 0m/s

o
L7 e

s |[Preview Route P35 Roll 45w 25

4.6 Kamera a Gimbal

4.6.1 Kamera
V aplikaci nastavte rozliseni videa, vyvazeni bilé, barvy atd. viz
obr.

ll [ & &
Video Resolution 3
«
Ly s s
20res
H white balance N Q
® ,
o Common
Video Format  MP4
H: 0.0m D: 0.0m

4.6.2 Slot na SD kartu

1.Podpora TF/SD karet, U1 nebo Class10 a vyssi 16G/32G/64G/128G;

2.Podporujte hot swap, po vypnuti napéjeni se doporucuje zapojit
TF kartu;

3. Maximalni délka nahravky je 30 minut;
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4.6.3 Uprava os gimbalu

Uprava v aplikaci

Metoda 1: Dlouze stisknéte prazdné misto v rozhrani nahledu
videa, mobilni zafizeni by mélo jednou zavibrovat a pod prstem by
se méla objevit ikona (1), poté muizete pohybovat prstem nahoru a
dolii po obrazovce a upravit tak vysku osy .

Metoda 2: Klepnutim na tladitka pro nastaveni nahoru a doll na
posuvniku osy vyskovych stupnd vyladéni osy stoupani.

[~ Devices Connected Sl el

o

Uprava ovladace
Upravte Uhel nédklonu zavésného zafizeni na vysilaci a nastavte Ghel
gimbalu.

4.7 Bezpecnostni rezimy

4.7.1 Opatfeni proti nizké baterii

Kdyz je baterie dronu nizka, je pravdépodobné, Ze nemé ani
dostatek energie pro navrat. Okamzité s nim pfistarite, jinak dron
spadne a poskodi se. Aby se tomu zabranilo, rozhrani vas
informuje o tom, zda je navrat na domaci lokaci mozny nebo je
nutné okamzité pfistani.
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4.7.2 Opatieni proti ztraté kontroly

Kdyz ztratite signal, dron se vrati na posledni znamou lokaci
ovladace. Tohle mize vyznamné zredukovat riziko ztraty, nebo
padu.

Pfipady, ve kterych je mozné spusténi opatieni:
(1) Ovladac je vypnuty / ztratil signal.
(2) Dron vyletél z dosahu ovladace.

(3) Mezi dronem a ovladacem se nachazi prekazka.

(4) Signal je prerusovan jinym signalem.

@ Pro zajisténi Uspésného navratu musi uzivatel zkontrolovat a
potvrdit pocet satelitt GPS nutnych pro létani v rezimu GPS.
Uzivatelé si také musi byt jisti, ze letové prostiedi je dostatecné cisté
pro nouzovy navrat a pristani.

-Pokud pocet satelitl klesne pod 6 na dobu delsi nez 20 sekund,
zatimco se X4 vraci do vychoziho bodu, dron automaticky sestoupi.

Casto kladené dotazy

1. Dron se nepéruje s telefonem

(1) Podivejte se, jestli se méni ikona signalu.

(2) Android telefony potiebuji pro sparovani USB (Podivejte se
na navod sparovani s telefonem android).

2. Dron se nezobrazuje v seznamu zafizeni

(1) Restartujte dron, dalkové ovladani a aplikaci.

(2) Aktualizujte firmware.

(3) Zkontrolujte jestli kontrolka SD karty sviti. Pokud blika,
dochéazi k abnormalité.

3.Spatny pfenos obrazu, nebo snadna ztrata kontroly

(1) Upravte Ghel antén na dron, neblokujte stied.

(2) Zménte misto letu, nelétejte mezi budovami. Vezméte dron
do volného prostranstvi.

(3) Aktualizujte firmware dronu.
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4.Dron se vznasi nestabilné.

(1) Zménte misto letu, nelétejte mezi budovami. Vezméte
dron do volného prostranstvi.

(2) Udélejte horizontalni a kompasovou kalibraci.

(3) Vitr je moc silny a ovliviiuje let.

5.Dron nedokaze projit testem pfesnosti GPS.

(1) Pouzivejte dron v otevienych mistech, kde je k dispozici vice
satelitd GPS.

(2) Zkuste jiné mobilni zafizeni.

6. Baterie se nenabiji.

Znovu pfipojte nabijecku a baterii.

7.Doba letu je nepravidelna.

Pokud je baterie prebita, prehfata, nebo pokud je v prostredi
s vysokou teplotou, pravdépodobné se snizi jeji Zivotnost.
Doporucuje se, aby byla baterie skladovana s nabitim na 50 %.

8.Uhel sklonu Gimbal je pfili§ velky, nebo vznika zavada.
(1) Restartujte dron pro prekalibrovani.

(2) Zkontrolujte v aplikaci, Ze je aktivita gimbalu v normalu.
9.Selhéni pfi otvirani gimbalu.

Pfed spusténim odstrante ochranny kryt gimbalu a poté jej
zapnéte.

10. Fotky jsou v nizké kvalité

(1)Zkontrolujte, zda neni chranic¢ objektivu poskozen.

(2)Pouzivejte v dobfe osvétleném prostredi.
(3)V aplikaci prenastavte parametry foceni.
(4)Ulozené video je ukladéno na TF kartu s AA soubory.

11.Gimbal je mokry.

(1) Létani ve velké mlze nebo mracich muze zvhl¢it

gimbal. Zménte Ulozné misto.

(2) Po uskladnéni vlozte vysousec do ochranného krytu gimbalu.

12.Ztrata fotek nebo videa.

(1) Po dokonceni nahravani videa nezapomente stisknout
tlacitko Konec, jinak by mohlo dojit k poskozeni, nebo
ztraté videa.

(2) Zkontrolujte, zda je TF karta v poradku.
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ZINO PRO Casti a prislusenstvi
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ZINO000-60
Horni kryt
(Cernf/)

ZINO000-61
Horni kryt
(ferny)

ZINO000-16 ZINO000-62 ZINOO000-63

Tiacitko napdjeni  Spodni kryt . FtnaRSen
+ svételna trubicka (Cerny)  Zadni gimbal proti padu

o

&
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ZINO000-64 ZINO000-20 ZINOO000-21 ZINO000-01 ZINO000-22

Kryt prednich ramen
Kryt zadnich ramen

Rotujici blok+
otoény krouzek

prahledny  kryt gyroskopu  Ochranny kryt

(Cerny) ramene+ hridel gimbalu
4 llam
prrr| AN\ | €%. || o2
ZINOO000-23 ZINOO000-65 ZINO000-66 ZINO000-26 ZINO000-27

Svorky vrtuli

Kryt levé antény
Kryt pravé antény

Dekorace ramene Gumové podlozky Tlumice narazu
Svorka ramene nozicek gimbalu

(Cerny) (Cerny)
| 1L
IXas
AR NN TEL N
ZINO000-28 ZINO000-29 ZINO000-30 ZINOO000-48 ZINOO000-31
Srapnel ramen  vrtule A Vrtule B Vrtule A/B Motor+dlouhy
(se srouby) (se srouby) (se $rouby) $roub pro pfedni rameno

/

Z | 2|

ZINO000-43 ZINO000-32 ZINO000-33 ZINO000-02 ZINOPRO-02

Motor+kratky

ESC (modra)

$roub pro zadni rameno

ESC (Cervend) WIFI Anténa  Zakladni deska
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ZINO PRO Casti a prislusenstvi
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ZINOO000-34 ZINOO000-03 ZINO000-35 ZINO000-04 ZINO000-05
Deska nabijeciho Deska adaptéru Deska tlacitek  Klavesnice Modul
adaptéru FPC FPC kompasu
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ZINOPRO-06 ZINOPRO-07 ZINOPRO-04 ZINOPRO-03 ZINOPRO-01
Gyro modul Gyro FPC Deska relé FPC Deska relé GPS
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Z|NV0000736 ZINO000-37 Z|NQ000*67 ZINOO000-39 ZINOO000-40
Srouby Sroubovak Baterie dronu  Nabjjecka  Adaptér (US)
(Cernad)

Syfsaregic gt

ZINO000-44 ZINOO000-46 ZINO000-47 ZINOO000-45 ZINO000-41

Adaptér (Euro) Adaptér (Aus) Adaptér (Jap) Adaptér (EU) Vyvazovaci
nabijecka

ZINOPRO-10 ZINO000-69 ZINO000-70 ZINO000-71 ZINOO000-42

HTO168 Ovladaé Micro USB . Type C .
adaptér (y,fe'” adapter (Cerny)
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Iphone adaptér
(Cerny)

USB
nabijeci
kabel
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ZINO PRO Casti a prislusenstvi

ZINO000-72

Dekoraéni samolepkyPfenosna taska

(Cernd)

ZINO000-51

ZINO000-52
Adaptér (CN)

ZINO000-53 ZINOO000-54

Autonabije¢ka  32G SD / TF karta

g

-

ZINOO000-55 ZINO000-58 ZINOO000-73

ZINO000-74 ZINOO000-77

Ctetka SD/TF HY010C ND Filtr Kryt kalibrace Ochranny kryt
karet gimbal (ND 4/8/16/32) gimbalu kalibrace gimbalu
ZINO000-79 ZINO000-80 ZINO000-81 ZINO000-82 ZINOPRO-08
Anténa ovladace HYO010C Pohon FPCHY010C Obraz FPC Adaptér Cerné levé piedni
(Cernd) (Korea) rameno (ESC)
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e
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ZINOPRO-09 ZINO000-89 ZINO000-90

Cerné pravé zadni
rameno (ESC)

Cerné levé zadni
rameno (ESC)

Cerné pravé zadni
rameno (ESC)
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Omezeni odpovédnosti

Spolecnost Hubsan neprijima zadnou odpovédnost za skody,
zranéni nebo pravni odskodnéni vzniklé pfimo nebo nepfimo
z pouzivani produktl Hubsan za nasledujicich podminek:

1. Poskozeni, zranéni nebo jakékoli pravni odskodnéni vzniklé v
pripadé poziti alkoholu, drog, nebo anestézii, zavrati, Unavy,
nevolnosti, nebo jinych postizeni, jak fyzickych, tak dusevnich,
které by mohly narusit zdravy Usudek a / nebo osobnost.

2. Subjektivni nespravné posouzeni, nebo imysiné

nespravné vyuziti produktd.

3. VSechny dusevni skody, trauma, poskozeni, nemoc,
kompenzace zpUsobené / vyzadané nehodami, které se tykaji
produktd Hubsan.

4. Provoz produktu v bezletovych zénach (tj. v pfirodnich rezervacich).

5. Poruchy, nebo problémy zplisobené Gpravou, opétovnou
montazi, vyménou nebo pouzivanim s pfislusenstvim / dily
jinych vyrobcl nez Hubsan, nedodrzovani pokynti uvedenych
v pfirucce pfi montazi, nebo provozu.

6. Poskozeni, zranéni nebo jakakoli zdkonna odpovédnost
zplUsobena mechanickymi poruchami zptsobenymi
pfirozenym opotiebenim (¢asovéa doba letu letadla za 100
hodin nebo vice), koroze, starnuti hardwaru atd.

7. Pokracovani letu po spusténi alarm( nizkého napéti.

8. Védomé létani s dronem za neobvyklych podminek
(napriklad kdyz je voda, olej, plachta nebo jiny neznamy
material uvnitf X4, dron nebo vysila¢ jsou netplné
smontovany, hlavni komponenty maji zjevné chyby, zjevnou
vadu nebo chybéjici pfislusenstvi atd.)

9. Létani v nasleduijicich situacich nebo prostiedich: oblasti s
magnetickym rusenim (jako jsou vedeni vysokého napéti, elektrarny,
vysilaci véze a mobilni stanice), radiové ruseni, vladou regulované
bezletové zény, pokud pilot ztrati dohled nad X4, trpi Spatnym
zrakem nebo je jinak nevhodny pro provoz produkt’ Hubsan.

10. Pouziti dronu ve Spatnych povétrnostnich podminkéach, jako
je dést, vitr, snih, krupobiti, blesky, tornada a hurikany.

11. Vyrobky jsou vystaveny srazkam, pozardm, vybuchiim, povodnim,
vlnam tsunami, umélym nebo pfirozenym zhroucenim, ledu, lavinam,
troskam, sesuviim pldy, zemétresenim, atd.
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12. Ziskani veskerych dat, zvuku, videa, které maji za nasledek
poruseni zakona nebo prav pouzitim produkt( Hubsan

(konkrétné, ale nikoli vyhradné).

13. Zneuziti nebo zména baterii, obvodi produktu / letadla,
hardwarové ochrany (véetné ochrannych obvod(), RC modelu a
nabijecek.

14. Jakakoli porucha zafizeni nebo pfislusenstvi, véetné
pamétové karty, ktera ma za nasledek selhani zaznamu
obrazu nebo videa zplsobem, ktery je strojové Citelny.

15. Uzivatelé |étaji bezohledné nebo nebezpecné (s dostatecnym
vycvikem nebo bez néj).

16. Nesoulad s preventivnimi opatfenimi, pokyny, informacemi

a provoznimi pokyny / metodami poskytovanymi

prostiednictvim oficidlnich ozndmeni na webovych strankach
Hubsan, privodcl rychlym zacatkem s produkty, uzivatelskych
prirucek atd.

17. Jiné ztraty, Skody nebo zranéni, které neodpovidaji
hranicim odpovédnosti Hubsan.

Nebezpedi vybuchu baterie je kvili nespravnému typu baterie.
Pouzité baterie zlikvidujte v souladu s mistnimi predpisy.

Drzte prsty a jiné ¢asti téla pry¢ od nebezpecnych pohyblivych
Casti.

Prohlaseni o shodé

Timto Shenzhen hubsan technology co., LTD.,

prohlasuje, Ze tento produkt splruje zakladni pozadavky a dalsi
relevantni pozadavky.

Ustanoveni smérnice 2014/53 / EU. Kopii pavodniho prohlaseni o
shodé Ize ziskat na nasleduijici adrese: 13. patro, budova 1 C,
SHENZHEN NANSHAN SOFTWARE INDUSTRY BASE, Xuefu Road,
Nanshan District, Shenzhen, Cina

Tento produkt je oznacen symbolem selektivniho tfidéni pro
odpadni elektricka a elektronicka zafizeni (WEEE). To znamena, Ze s
timto vyrobkem musi byt zachazeno v souladu s evropskou
smérnici 2012/19 / EU, aby bylo mozné recyklovat nebo
demontovat, aby se minimalizoval jeho dopad na Zivotni prostredi.
Dalsi informace ziskate od mistnich, nebo regionalnich organt.
Elektronické vyrobky nezarazené do procesu selektivniho tridéni
jsou potencialné nebezpecné pro Zivotni prostredi a lidské zdravi v
dusledku pfitomnosti nebezpecnych latek.
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FCC Informace

Tento produkt spliuje limity pro vystaveni vysokofrekvencnimu
zareni FCC stanovené pro nekontrolované prostredi. Tento
produkt také vyhovuje ¢asti 15 pravidel FCC. Provoz podléha
témto dvéma podminkam: (1) Toto zafizeni nesmi zplsobovat
Skodlivé ruseni. (2) Toto zafizeni musi akceptovat jakékoli pijaté
ruseni, véetné ruseni, které méze zplisobit nezadouci provoz.
POZNAMKA: Vyrobce neodpovida za ruseni radiového, nebo
televizniho vysilani zplisobeného neopravnénymi Gpravami nebo
zménami X4. Takové Upravy nebo zmény by mohly zrusit
opravnéni uzivatele k provozovani produktu.

Toto zafizeni bylo testovano a vyhovuije limitdm pro digitalni
zafizeni tfidy B podle casti 15 predpist FCC. Tyto limity jsou
navrzeny tak, aby poskytovaly pfiméfenou ochranu proti
Skodlivému ruseni pfi instalaci v domacnosti. Toto zarizeni
generuje, pouziva a mlze vyzarovat energii vysokofrekvencéniho
zareni. Pokud neni nainstalovan a pouzivan v souladu s pokyny,
mUze zpUsobit skodlivé ruseni radiovych komunikaci. Neexistuje
viak zadna zaruka, Ze k ruseni nedojde v konkrétni instalaci. Pokud
toto zafizeni zplsobuje skodlivé ruseni rozhlasového nebo
televizniho pfijmu (coz Ize zjistit vypnutim a zapnutim zarizeni), je
uZivatel vyzvan, aby se pokusil opravit ruseni jednim nebo vice z
nasledujicich opatreni:

- Otocte nebo premistéte prijimaci anténu.

- Zvétsete vzdalenost mezi letadlem a vysilacem.

- Obratte se na prodejce produktd, nebo pozadejte o pomoc
zkuseného radiového / televizniho technika.

Elektricka a elektronicka zafizeni dodavana s bateriemi
(véetné internich baterii)

WEEE smérnice a likvidace produktu

Na konci své Zivotnosti by se s timto vyrobkem nemélo zachazet jako
s domacim nebo béZnym odpadem. Mél by byt pfedan do pfislusného
sbérného mista pro recyklaci elektrickych a elektronickych zafizeni, nebo
vracen dodavateli k likvidaci. Plati pro interni / dodané baterie.

Tento symbol na baterii znamena, Ze se ma baterie shromazdovat oddélené.
Tato baterie je uréena pro oddéleny sbér na vhodném sbérném misté.
|

30











mailto:service@hubsan.com
http://www.hubsan.com/

	Používání
	Údržba
	Baterie
	Létání
	Tipy k použití
	1.1 Shrnutí komponentů
	1. Vrtule A
	2. Vrtule B 1
	3. LED kontrolka 3 9
	5. Kryt těla 6
	6. 4K HD Kamera 8 4

	1.3 Instalace baterie
	1.4 Instalace a odstranění vrtulí
	2.1 Shrnutí
	2.2 Shrnutí funkcí ovladače
	2.3 Spárování s mobilním zařízením
	2.5 Úhel antény ovladače
	3.1 Stáhnutí X-Hubsan aplikace
	3.2 Návod hlavním rozhraním
	3.3 9V•XU\•T« dronu

	3.4 Kalibrace
	3.4.1 Horizontální kalibrace
	3.4.2 Kalibrace kompasu
	3.4.3 Test přesnosti GPS

	3.5 Zapnutí / vypnutí motorů
	4.1 Režimy ovládání
	4.4 Hledání přistávací plochy
	4.5 Chytrý létací režim
	4.5.1 Bezhlavý režim
	4.5.2 Kreativní video
	4.5.3 Následování obrazu
	4.5.4 Orbitové kroužení
	4.5.5 Létání po bodech
	4.5.6 Přímočarý let

	4.6 Kamera a Gimbal
	4.6.1 Kamera
	4.6.2 Slot na SD kartu
	4.6.3 Úprava os gimbalu

	4.7 Bezpečnostní režimy
	4.7.1 Opatření proti nízké baterii
	4.7.2 Opatření proti ztrátě kontroly
	Společnost Hubsan nepřijímá žádnou odpovědnost za škody, zranění nebo právní odškodnění vzniklé přímo nebo nepřímo  z používání produktů Hubsan za následujících podmínek:
	5. Poruchy, nebo problémy způsobené úpravou, opětovnou montáží, výměnou nebo používáním s příslušenstvím / díly jiných výrobců než Hubsan, nedodržování pokynů uvedených  v příručce při montáži, nebo provozu.
	17. Jiné ztráty, škody nebo zranění, které neodpovídají hranicím odpovědnosti Hubsan.
	Tento produkt splňuje limity pro vystavení vysokofrekvenčnímu záření FCC stanovené pro nekontrolované prostředí. Tento produkt také vyhovuje části 15 pravidel FCC. Provoz podléhá těmto dvěma podmínkám: (1) Toto zařízení nesmí způsobovat škodlivé rušen...



