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Zreknuti se odpovédnosti a varovani

Vsichni uzivatelé si musi pfed pouzitim jakéhokoli produktu Hubsan precist tyto provozni
pokyny a prohlaseni o zfeknuti se odpovédnosti. Pouzivanim produktl Hubsan uzivatelé
zaroven akceptuji veSkerou odpovédnost za své chovani, jedndni a veskeré dlsledky z toho
vyplyvajici. Tyto vyrobky mohou byt pouzity pouze k ucellm, které jsou v souladu s mistnimi
predpisy, podminkami, platnymi zasadami a pokyny, které mlze spole¢nost Hubsan
zpfistupnit. UZivatelé souhlasi s tim, Ze budou tyto smluvni podminky, spolu se vSemi

relevantnimi zasadami stanovenymi spole¢nosti Hubsan, dodrzovat.

V rGznych oblastech jsou nékteré funkce létani produktu omezeny. Jakmile tento produkt
pouZijete, ma se za to, Ze jste si peclivé precetli prislusna nafizeni ICAO, ustanoveni o mistni
regulaci vzdusného prostoru

a predpisy upravujici UAV. Prebirate veskerou odpovédnost za jakékoli nedodrzeni vyse

uvedeného, jste zodpovédni za dlisledky vaseho jednani

Pozadavky na letové prostredi

(1)Najdéte oteviené prostiedi bez vySkovych budov a vysokych prekazek (napfr. strom(). V
blizkosti budov a prekazek mohou byt zna¢né oslabeny signaly Fizeni letu a GPS signaly;
Funkce pouZivajici GPS, jako je rezim GPS a ndvrat domU, nemusi fungovat spravné.
(2)Nelétejte ve Spatnych povétrnostnich podminkach (kdyz je vitr, dést, mlha).

(3)Létejte s dronem pfi ovzdusi o teplotnim rozsahu 0-40 °C.

(4)Pri l1étani se vyhybejte prekazkam, davam lidi, dratlim s vysokym napétim, stromim atd.
(5) Abyste zabranili oslabeni signdlu, nelétejte v elektromagnetickém prostiedi (Radio
stanice, tovarny na elektfrinu atd.)

(6)H501A nelze pouzit v polarnim kruhu nebo na Antarktidé.

(7)Nelétejte v zakazanych zénach.

(8)Nelétejte v okoli s vysokym napétim (napf. stozary s vysokym napétim).



Dllezité bezpecnostni informace
Pouzivani

PFi pouzivani budte opatrni. Malé elektronické ¢astice mohou byt jednoduse poskozeny pfri
padu nebo kontaktu s tekutinou. Abyste zabranili jakémukoli zranéni, nepouzivejte dron,
kdyzZ je poSkozeny.

Udrzba

Neotevirejte, ani se nepokousejte opravovat produkt sami. Kontaktujte firmu Hubsan, nebo
autorizovaného prodejce. Pro vice informaci navstivte nase webové stranky
www.hubsan.com.

Baterie

Baterii nerozebirejte, nemackejte, nepalte, ani s ni nehdazejte. Nezkratujte ani nedavejte
kontakt baterie na kov. Nevystavujte baterii teplotdam nad 60°C. Pfed letem baterii nabijte.
K nabijeni pouzijte nabijecku ur¢enou spolecnosti Hubsan. Baterii uchovavejte mimo dosah
déti a v suchém prostredi.

Létani

Pfi [étani dbejte na své zdravi a na zdravi lidi ve vasem okoli.

- Nelétejte ve Spatnych povétrnostnich podminkach.

- Nesnazte se dron chytit po cas letu.

- Tento produkt je uréen pro zkusenéjsi piloty starsi 14 let.

- Na konci kazdého letu vypnéte motory dronu a odpojte ho od napajeni. Poté
mUZete vypnout dalkové ovladani.

Pred pouzitim si prectéte prohlaseni o odpovédnosti a bezpecnostni pokyny.

Vysvétleni symbol:
) Zakazana operace
& Instrukce
/\ Dulezité
= Vysvétleni

Tipy k pouziti
Spole¢nost Hubsan vytvofila nasledujici provozni a bezpecnostni materialy:
Quick start guide (Rychly navod)



Bezpecnostni upozornéni Hubsan pro lithium-polymerové (LIPO) baterie
LiPo baterie se liSi od konvencnich baterii tim, Ze jejich chemicky obsah je uzavren v
relativné lehkém féliovém obalu. To ma vyhodu v tom, Ze se vyznamné snizuje jejich
hmotnost, ale jsou tak zranitelné;jsi, pokud se s nimi bude manipulovat hrubé nebo
nevhodné. Stejné jako u vSech baterii existuje riziko pozaru nebo vybuchu, pokud jsou
ignorovany bezpecnostni postupy:

ePokud neplanujete produkt pouzivat delSi dobu, uchovavejte baterii nabitou na ~50 %,
abyste zachovali jeji Zivotnost a vykon.

e Pro nabijeni pouzivejte nabijecky firmy Hubsan.

e\/ybijejte baterii pfi proudu 5 C, nebo nizsim. Chcete-li se vyhnout

poskozeni baterie vybijenim, dobu vybijeni neprodluzujte.

e Abyste se vyhnuli pozaru, nenabijejte baterie na koberci.

eBaterie, které nepouzivate pres 3 mésice, musite znovu nabit.

1. Nerozebirejte ani nesestavujte baterii.

2.Nezkratujte baterii.

3.Nepoutzivejte ani nenabijejte baterii v blizkosti zdroju tepla.

4.Nevystavujte baterii kontaktu s vodou ani jinymi tekutinami.

5.Nenabijejte baterie na slunci nebo blizko ohné.

6.Nepropichujte ani nevystavujte baterii Zddnym druhlm sily.

7.Baterii nevyhazujte.

8.Nikdy nenabijejte baterii, ktera byla poskozena, zdeformovana nebo

nabobtnana.

9.Nepajejte baterii ani nepajejte v jeji blizkosti.

10.Neprebijejte baterii.

11.Nepouzivejte zpétné nabijeni ani neobracejte polaritu baterie.

12.Nepfipojujte baterii k nabijecce do auta, k cigaretovému zapalovaci ani k jakémukoli
nekonvencnimu zdroji energie.

13.Tato baterie neni urCena pro vSechna zarizeni.

14.Nedotykejte se Zzadného tekutého odpadu ani jiného vedlejsiho produktu z baterii.
Pokud se pokozka, nebo odév dostane do kontaktu s témito latkami, oplachnéte je prosim
vodou!

15.Nemichejte jiné typy baterii s lithiovymi bateriemi.

16.Neprekracujte stanovenou dobu nabijeni.

17.Nevkladejte baterii do mikrovinné trouby ani do mist s vysokym tlakem.
18.Nevystavujte baterii slunci.

19.Nepouzivejte v prostredich s vysokou statickou elektfinou (64 V a vice).
20.Nepouzivejte ani nenabijejte pri teplotach pod 0°C a nad 45°C.

21.Pokud nové zakoupena baterie vytéka, zapacha, nebo jste objevili jiné abnormality,
okamtzité se obratte na prodejce.

22.Uchovavejte mimo dosah déti.

23.Pouzivejte vyhrazenou nabijecku a dodrzujte vSechny poZzadavky na nabijeni.

24 .Nezletili, ktefi pouzivaji baterii a jeji vyhrazenou jednotku, musi byt vidy pod dohledem
dospélé osoby.
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1.1 Shrnuti komponentt 1

. Vrtule A

. Vrtule B 2
. LED kontrolka

. Motor

. Kryt dronu : dv—
. 4K HD kamera |
. Slot na Micro-SD/TF kartu
. Gimbal Sl
. Napéjeni ~
10. Kryt Gimbalu
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1.2 Nabijeni a instalace baterie
Nabijeni:

Vytahnéte baterii a pripojte ji k vyvazovaci nabijecce, tu pfipojte k adaptéru do zdi.

Adaptér do zdi — VyvaZovaci nabijecka
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PFi nabijeni budou na vyvaZovaci nabijecce svitit cervené kontrolky. KdyzZz bude baterka pIné
nabitd, zacnou svitit zelené.

Instalace:

Nejprve roztahnéte predni ramena a poté zadni do
maximalniho Uhlu. Pfitisknéte boky baterie a zatlacte baterii
dovnitf, dokud neuslysite cvaknuti. Ujistéte se, Ze je baterie
zablokovana na jednom misté. Chcete-li baterii vyjmout,
drzte hlavu letadla a stisknéte boky baterie a baterii
vytahnéte.




1.3 Instalace a oddélani vrtuli

Pfed prvni instalaci vrtuli zkontrolujte, zda je kazda vrtule A sparovana s motorem A a kazda
vrtule B sparovana s motorem B. Potom kazdou vrtuli zajistéte pomoci dodanych Sroubu.
Utahnéte Srouby ve sméru hodinovych rucic¢ek. Kdyz je treba vrtule vyménit, odSroubujte
vrtule povolenim Sroubl proti sméru hodinovych ruci¢ek a poté poskozené vrtule vyjméte.
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1.4 LED kontrolky

Zino ma 4 LED kontrolky, predni jsou modré, zadni jsou Cervené. Jejich signalizace znamena
nasledujici:

Funkce Signalizace kontrolek

Zapinani VSechny kontrolky pomalu blikaji

Horizontalni Vsechny kontrolky pomalu blikaji

kalibrace

Kalibrace kompasu Kalibrovani kompasu 1 = Kontrolky blikaji stfidavé ve vertikalnich parech
Kalibrovani kompasu 2 = VSechny kontrolky blikaji zarover

Létajici rezim Vsechny kontrolky sviti

Nizka baterie Pfedni kontrolky sviti, zadni rychle blikaji

Bezhlavy rezim Predni kontrolky sviti, zadni stfidavé blikaji

Navrat dom( Pfedni kontrolky sviti, zadni pomalu blikaji

Foto Zadni kontrolky jednou bliknou

Video Zadni kontrolky stfidavé blikaji

Status pripojeni Kdyz se ovladac odpoji od dronu, nebo ztrati

ovladani signal, predni kontrolky budou blikat. Jakmile

navaze spojeni, budou stale svitit.




2 X-Hubsan aplikace

2.1 Prehled aplikace
X-Hubsan je aplikace pro ovladani letu uréend pro drony od firmy Hubsan s podporou Wi-Fi.
UZivatelé mohou pomoci aplikace ovladat let, kameru, video a letové parametry. Pro
optimalni vizualni zazZitek se doporucuje pouzivat chytré zafizeni s velkou obrazovkou.

2.2 Stahnuti aplikace

Pred |étanim si musi uZivatelé stdhnout X-Hubsan.

Aplikaci si zadarmo stdhnéte naskenovanim QR kédu vpravo. Aplikaci
mUZete najit také na App Store pro iOS nebo na Google Play pro Android.

2.3 Navod rozhranim
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Pozn.: Tohle rozhrani najdete v rezimu mapy.



3 Ovladac HT016B

3.1 Shrnuti funkci ovladace HT016B
(1). Packa plynu a naklonu vlevo/vpravo

(2). Packa vyskovky a otoceni vlevo/vpravo

1.
2.
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Packa plynu a otoceni vlevo/vpravo

Packa vyskovky a naklonu vlevo/vpravo

. Navrat domuU (Dron se vrati na misto vzletu)
. Napajeni

. Auto vzlet/pfistani

. Expertni/normalni rezim

. LED kontrolky napdjeni

. Foto

. Video

10. PfizplGsobeni gimbalu

11. Nabijeci port

12. Wi-Fi anténa

13. Kabel adaptéru
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Pfi instalaci mobilniho zafizeni umistéte zafizeni do vyhrazeného ramecku, rameckem se
nedotykejte tlacitek ovladace.

3.2 Kabelové pripojeni

Misto pro dalsi kabely




3.3 Shrnuti funkci ovladace

Packa/Tlacitko

Funkce

Plyn/Smérovka

Kdyz pohnete s packou dopfedu, nebo
dozadu, kvadrokoptéra poleti dopfedu, nebo
dozadu. KdyZ pohnete s packou doleva, nebo
doprava, kvadrokoptéra se otoci po sméru,
nebo proti sméru hodinovych rucicek.

Vyskovka/Naklon doleva/doprava

Kdyz pohnete s packou dopfedu nebo dozadu,
kvadrokoptéra zvysi nebo snizi vysku. Kdyz
pohnete s packou doleva nebo doprava,
kvadrokoptéra poleti doleva nebo doprava.

(1)

Plyn/Néaklon doleva/doprava

Kdyz pohnete s packou dopfedu, nebo
dozadu, dron poleti dopfedu, nebo dozadu.
Kdyz pohnete s packou doleva, nebo doprava,
dron poleti doleva, nebo doprava.

(2)

Vyskovka/Smérovka

Kdyz pohnete s packou dopredu, nebo
dozadu, dron zvysi, nebo snizi svoji vysku.
Kdyz pohnete s packou doleva, nebo doprava,
dron se otoci po sméru, nebo proti sméru
hodinovych rucicek.

Navrat domud

Po podrZeni na 1,5 sekundy se kvadrokoptéra
zacne vracet na vzletovou pozici. Navrat
mUZete zrusit kratkym podrZzenim na cca pal
sekundy.

Napajeni

Stisknutim tlacitka dron zapnete/vypnete.

Auto vzlet/pfistani

Po podrzeni na 1,5 sekundy
kvadrokoptéra sama vzlétne/pristane.

Normalni/Sport
rezim

Normalni rezim (vlevo): Plyn 100 %,
Vyskovka 70 %, Naklon 70 %.
Sportovni rezim (vpravo): Vse na 100 %.

Kontrolky napajeni

Ukazuje stav baterie, kazda kontrolka
reprezentuje 25 %.

Foto

Kratkym podrzenim vyfotite fotku.
Dlouhym podrzenim vypnete kontrolky.

Video

Dlouhym podrZzenim zapnete nahravani,
kratkym ho vypnete.

10

PfizpUsobeni gimbalu

Ovlada uhel gimbalu.

11

Nabijeci port ovladace

Pouziva se pro nabiti ovladace.

3.4 Nabijeni ovladace

Ovladac¢ HT016B Ize nabit pomoci

Micro USB kabelu. Viz obrazek

vpravo.

Sl a0
s —
II -'_:"'=E-'\_ ':F I/"E'“{;_ IE__
I 'r:'l O00 '{\ =i
il _— '
— o, S ol




Doporucujeme, aby uzZivatelé pred letem implementovali néjaky letovy vycvik (tj. pouzivali
simuldtor pro leteckou praxi, vyhledali profesiondlni vedeni atd.). Vyberte vhodné letové
prostredi pro let.

4.1 Predletova kontrola

(1) Ujistéte se, Ze je baterie dronu a ovladace dostatecné nabita.
(2) Zkontrolujte spravné nainstalovani vrtuli.

(3) Vlozte Mikro-SD kartu pro ukladani fotek a videi.

(4) Zkontrolujte plynulé fungovani motoru a vrtuli.

(5) Ocistéte cocku kamery.

4.2 Sparovani s mobilnim zarizenim

(1) Dlouze zmacknéte napdjeci tlacitko, abyste zapnuli dron.
(2) Stejnym zpUusobem zapnéte ovladac. Pomoci adaptérového kabelu pfipojte dron
k ovladaci.

Not connected 8 fu el ~..
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Pfed sparovanim
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Po sparovani



(3) Zapnéte X-Hubsan a v hlavnim nastavenim v pravém hornim rohu vyberte
,control settings” (nastaveni ovladani), poté stisknéte ,Wi-Fi“ a ,,Set up
transmitter connection to aircraft” (Nastaveni pripojeni ovladace k dronu).

Transmitter model

@ Transmitter connection ) Bluetooth ®@WIFI >

Set up transmitter connection to aircraft >

(5R) Controls

Transmitter hardware version

|
|
: @ Transmitter firmware version
|

e e e  ——

(4) Obnovte seznam Wi-Fi siti a najdéte Wi-Fi s nazvem vaseho produktu
(Hubsan-Zino-XXXXXX). Kliknéte na ,,Connect” (pfipojit). Po Uspésném pfripojeni
mUzZete dron ovladat ovladacem.

e T i i i e

R £ Scan Aircraft 4

Press refresh to refresh wifi list. Please mak e sure
your phone has connect ed to the air craft.

Hubsan Zino XXXXXX

% CGI"ItI’DlS (Connect




4.3 Kalibrace

4.3.1 Horizontalni kalibrace

Pokud se béhem vzletu nebo letu dron pohybuje nerovnomérné, provedte horizontalni
kalibraci. Pokud pravé |étate, tak s nim pristanite, a ujistéte se, Ze jsou vSechny motory v
klidu. Dron musi byt také na zcela plochém a vodorovném povrchu, aby kalibrace probéhla
spravné. Klepnéte na ozubené kolecko nastaveni, poté na ,Jiné“. Vyberte , Horizontalni
kalibrace” a nechte dron kalibrovat. Kalibrace je dokoncena, kdyz prestanou blikat vsechny
4 LED kontrolky. B€hem kalibrace s dronem nijak nehybejte.

Horizontal Calibration >

Compass Calibration

i APP Version
|

%g Other

4.3.2 Kalibrace kompasu

PFi prvnim pouziti se pred vzletem na displeji objevi kalibrace kompasu. Postupujte podle
pokynU na obrazovce, otacejte letadlo vodorovné, poté nasmérujte nos letadla dolll a
otacejte jej ve sméru hodinovych rucicek. Kalibraéni zprava kompasu zmizi po dokonceni.
Pred prvnim letem musite provést kalibraci kompasu.

Kompas je citlivy na elektronické a magnetické ruseni. Mohlo by vést k nerovhomérnému
chovani a ztraté kontroly. Pravidelna kalibrace pomdaha udrZzovat presnost kompasu.
Chcete-li kompas ru¢né kalibrovat, klepnéte na ozubené kolecko ,Nastaveni“ v pravém
hornim rohu hlavniho rozhrani. Poté vyberte , Ostatni“ a , Kalibrace kompasu®.
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Compass 1 Compass 2



4.3.3. Test presnosti GPS

Po vstupu do rozhrani aplikace vyberte ,Aircraft”, kliknéte na ,,GPS accuracy Test”, a poté
na ,Enable / Restart GPS Accuracy Test.” Dron automaticky zahaji test.

Flight Control Version

98 Video Version

E b/ Aircraft X E
' Aircraft Name :
: ]
: © Waypoint Parameter > E
E 59 GPS Accuracy Test > E
: Devices Pairing > |
I i
I

:

:

Aircraft < GPS Accuracy Test X

Current GPS Accuracy 385288598 |

GPS Accuracy Test Timeout | 15

- R
' ©
" B9 Start / Restart GPS Accuracy Test >
@
, 38




4.4 Létani pres aplikaci

4.4.1 Auto vzlet/pristani

Kdyz dronu sviti vSechny LED kontrolky, je pfipraven k vzletu a pilot mUzZe pouzit
automaticky vzlet/pristani. Nasledujte dalsi kroky:

Auto vzlet:

Prvné se ujistéte, Ze je mozny bezpecny vzlet. Kliknéte na ikonu automatického vzletu; Dron

sam vzlétne a bude udrzovat vysku ~2 m od zemé. lkona auto vzletu se zméni na auto
pristani. Viz obr. 1.

Auto pfristani:

Prvné se ujistéte, Ze je bezpecné pristat. Po klepnuti na auto pfistani mlzete vybrat, jestli
chcete pfistani na vzletové lokaci, lokaci mobilniho zafizeni, nebo aktualni. Viz obr. 2.
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4.4.2 Pokrocilé funkce
1) Bezhlavy rezim

Kliknutim na ikonu kompasu aktivujete tento rezim. Dron poleti smérem, kterym je otocena
jeho predni ¢ast (hlava).
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2) Létani po prednastavenych bodech

V aplikaci vyberte , Aircraft” — ,Waypoint parameter” a nastavte parametry boda (vysku,
rychlost, atd).

i 52  Aircraft < Waypoint Parameter X i
E ® Default Waypoint Altitude 30 i
i Maximum Waypoint Altitude 500 i
i i Maximum Waypoint Length 1000 i
i @ Maximum Waypoint Radius 300 i
i Default Waypoint Hover Time 2 E
i &8 Maximum Waypoint Hover Time 30 :

Kliknéte na ,Mode selection” (Vybér rezimu) a vyberte ,,Waypoint mode” (Iétani po
bodech). Je moiné, Ze budete muset vybrat ,Waypoint planning” (planovani) nebo
»,Waypoint memory”, tedy nahrani pfedvolby.
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Planovani trasovych bod(: MUzZete prednastavit parametry trasovych bodd, jako je pocet
trasovych bodu, nadmorska vyska jednotlivych bod( a dalsi. Dron bude po aktivaci rezimu
sledovat prednastavené body a parametry. BEhem letu mizete fidit rychlost letu nebo
mUZete rezim pozastavit ¢i obnovit.

Pfedvolba bodu: Pfi létani muZete uloZit aktualni bod, kde se dron nachdzi, pomoci
»Memorize Waypoints“. Po uloZeni vSech bodd mUZete dron nechat Iétat mezi nimi.
Zajimava mista: MUzZete pro jednotlivé body nastavit zajimava mista a okolo téchto bodU se
dron mize pri kazdém letu otocit. Pokud se dron nenachazi v pocatecni lokaci, nejprve se
vrati na vychozi.



3) Orbitalni rezim

Tento rezim zapnete kliknutim na vybér rezimQ a vybranim orbitdlniho rezimu. Dron bude
krouzit kolem aktualni pozice, nebo pozice ovladace. Pilot mize upravovat rychlost a
vzdalenost mezi dronem a stfedovym bodem.
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4) Rezim nasledovani

Kdyz je dron ve vzduchu, vyberte rezim ,,Follow mode” a jednu z moznosti nasledovani.
Podle GPS, nebo podle obrazku.
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Nasledovani podle GPS: Dron bude nasledovat pohyb mobilniho zafizeni

Sledovani podle obrazku: V aplikaci vyberte cil. Po UspéSném vybéru a spusténi rezimu
pomoci ,Go“ za¢ne dron sledovat dany cil. Vzdalenost mezi nimi je 5-15 metr0.



5) Kreativni video

Kliknéte na vybér rezimu kreativni video a zvolte ,,Panorama“. Zvolte smér, Uhel a rychlost,
jakou se ma dron pohybovat. Jakmile je vSe nastaveno, dron zacne natacet panorama, které

poté ulozi na SD kartu.
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6) Pfimocary let

Vyberte primocary let. Nastavte uhel, vzdalenost a rychlost dronu. Jakmile je vSe nastaveno,
dron zahdji sv(j let. BEhem letu mzZe pilot potizovat fotografie nebo videa, dale mlize
rezim pozastavit, opétovné spustit, nebo Uplné zastavit.
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Pokrocilé funkce lze pouzit, pouze kdyz dron projde testem presnosti GPS.

Kdykoliv bude mit dron slabou baterii, nebo ztrati signal, jeho prioritou je vratit se na
vzletovou (domdci) pozici.



4.5 Létani pomoci ovladace HT016B

Kdyz je dron pfipojeny k mobilnimu zatizeni a ovladaci, mUzZete ho ovladat pomoci
ovladace.

Jak zapnout motory:
Soucasné pohnéte s obéma joysticky diagondlné dolQ, jak je zndzornéno na obrazku nize.
Jak vypnout motory:

Ujistéte se, Ze dron dokoncil sv(j sestup k zemi a opét pohnéte s joysticky jako u
predchoziho kroku. Jakmile se motory zastavi, joysticky uvolnéte.

Podminky pro zapnuti motora:

1. Dron, ovlada¢ a mobilni zafizeni musi byt propojeny.
2. Kompas musi byt zkalibrovan (vSechny kontrolky sviti).
3. Letadlo musi byt na vodorovném povrchu.

Pti [étani nehybejte s joysticky diagondalné dold, mohlo by dojit k vypnuti motor, padu a
poskozeni dronu.

Pri [étani zachazejte s packami opatrné: po zapnuti/vypnuti motor( packy uvolnéte.



Automaticky vzlet/pristani

KdyZ dronu sviti vSechny LED kontrolky, je pfipraven k vzletu a pilot mGzZe pouZit
automaticky vzlet/pristani. Nasledujte dalsi kroky:

Auto vzlet:

Prvné se ujistéte, Ze je mozny bezpecny vzlet. Kliknéte na ikonu automatického vzletu; Dron
sam vzlétne a bude udrzovat vysku ~2 m od zemé. lkona auto vzletu se zméni na auto
pristani.

Auto pfristani:

Prvné se ujistéte, Ze je bezpecné pristat. Pro pfistani si vyberte oteviené a vodorovné misto.
Kliknéte na auto pristani; dron pomalu klesne a vypne motory.

Automaticky navrat

Navrat Ize pouZit pouze pokud mate 6 nebo vice satelitli GPS. V opacném pripadé se dron
nedokaze vratit.

Pouziti rezimu navratu

Podrzte tlacitko navratu na 1,5 sekundy; Dron se zaCne vracet na prednastavenou lokaci.
UZivatelé mohou nechat dron pfistat, nebo prevzit kontrolu zrusenim rezimu navratu.

ZruSeni rezimu navratu
ReZim vypnete kratkym podrzenim na 0,5 sekundy.




Dalkové ovladani je ve vychozim stavu nastaveno na Rezim 2; v tomto navodu se dozvite

ovladani Rezimu 2.

- Ovladaci packy na ovladaci maiji pruziny, které packy automaticky vycentruiji. -
- Sensitivita joystick(: Ovladac rozpozn3, jak moc hybete s packou.

Dalkové ovladani (rezim 2)

Dron

Vysvétleni ovladani

Zvyseni vysky

gr::ﬁ;fy

¥
SniZeni vysky

Plyn se pouziva k ovladani
vystupu a sestupu dronu.
Zatlacte plyn a dron
stoupa. Zatahnéte plyn
zpét a dron klesa. Kdyz je
joystick vycentrovany
(nehybny), dron si bude
udrzovat svou vysku ve
vzduchu. Plyn musi byt
tlacen vzh(ru za stfedovy
bod, aby dron uplné vzlétl
ze zemé. Cim vice pohnete
s packou, tim rychleji bude
dron stoupat. Zatlacte
plynovou packu plynule,
aby se dron postupné
zvedal a aby se zabranilo
eratickému vzestupu.

Otdéeni ve sméru hodinovych ruéicek

Otaceni proti sméru hodinowych ruticek

Smérovka se pouziva k
fizeni rotace dronu.
Stisknéte joystick doleva a
dron se otodi proti sméru
hodinovych rucicek.
Stisknéte joystick doprava a
dron se otocCi ve sméru
hodinovych rucicek. Kdyz je
joystick vycentrovany
(nehybny), uhlova rychlost
letadla je "0" a letadlo se
neotaéi. Uhlovou rychlost
urcite tim, jak moc packou
pohnete do daného sméru.




Dalkové ovladani (rezim 2)

Dron

Vysvétleni ovladani

Dopfedu

Dozadu

Vyskovka Fidi pohyb
dronu vpred a vzad.
Zatlacte joystick dopredu
a dron se nakloni a leti
dopredu. Potahnéte
joystick dozadu a dron se
nakloni a odleti. Kdyz je
joystick vycentrovany
(nehybny), dron si bude
udrzovat svou vysku ve
vzduchu. Cim vic s paékou
pohnete, tim vyssi bude
rychlost dopredu/dozadu.

Kridla ovladaji naklon a
pohyb dronu doleva a
doprava. Pohnéte
joystickem doleva a dron
se nakloni a leti doleva.
Pohnéte joystickem
doprava a dron se nakloni
a leti vpravo. Kdyz je
joystick vycentrovany
(nehybny), dron si bude
udrzovat svou vygku. Cim
vic packu nahnete, tim vic
se dron nakloni a poleti
rychleji.




5 Bezpecnostni rezimy
5.1 Opatreni proti nizké baterii

Kdyz je baterie dronu nizk3, je pravdépodobné, Zze nema ani dostatek energie
pro navrat. Okamzité s nim pristante, jinak dron spadne a poskodi se. Aby se
tomu zabranilo, rozhrani vas informuje o tom, jestli je mozny ndvrat na domaci
lokaci, nebo je nutné okamzité pristani.

5.2 Opatreni proti ztraté kontroly

Kdyz ztrati signal, vrati se dron na posledni zndmou lokaci ovladace. Tohle mUze
vyznamneé zredukovat riziko ztraty nebo padu.

Pripady, ve kterych je mozné spusténi opatreni:
(1) Ovladac je vypnuty / ztratil signal.

(2) Dron vyletél z dosahu ovladace.

(3) Mezi dronem a ovladacem se nachazi prekazka.

(4) Signal je prerusovan jinym signalem.

Pro zajiSténi UspésSného navratu musi uzivatel zkontrolovat a potvrdit pocet
satelitll GPS nutnych pro létani v rezimu GPS. UZivatelé si také musi byt jisti, Ze
letové prostredi je dostatecné Cisté pro nouzovy navrat a pristani.

-Pokud pocet satelitli klesne pod 6 na dobu delsi nez 20 sekund, zatimco se X4
vraci do vychoziho bodu, dron automaticky sestoupi.



Casto kladené dotaz

1. Dron se neparuje s dalkovym ovladanim

1. Zkontrolujte, jestli je pripojeni pfres WIFI zapnuté.
2. Restartujte dron.

2. Slaby nebo Zadny GPS signal/par nebo Zzadné GPS satelity

Ujistéte se, Ze dron neni vevnitf, nebo mezi budovami. Vezméte dron na volné
prostranstvi.

3. Dron se nevraci na domaci lokaci
Ujistéte se, Ze ma dron pristup k 6 nebo vice GPS satelitim.
4. Dron/videozaznam se tifese

1. Zkontrolujte, Ze vrtule nejsou poskozené nebo deformované. Popripadé je
vymeénte.

2. Zkontrolujte, Ze jsou vSechny Srouby na svém misté.
3. Zkontrolujte, Ze gimbal funguje spravné.

5. Dron nedokaze projit testem presnosti GPS (po dlouhé dobé)

1. Restartujte test a pohybujte s mobilnim zafizenim kolem dronu (ve vzdalenosti
max 3 stopy).
2. Znovu sparujte mobilni zafizeni a dron.

6. Opatreni pri aktualizaci softwaru

1. Nepodporuje format EXFAT32 SD karet.
2. Nevypinejte dron po cas aktualizace.

7. Mobilni telefon a ovladac nelze propojit
Navstivte nase oficialni webové stranky nebo stranky letecké akademie pro stazeni
navodu k pfipojeni.



Casti a prisluSenstvi
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Zreknuti se odpovédnosti a varovani

Spolecnost Hubsan nepfijima zadnou odpovédnost za Skody, zranéni nebo pravni
odskodnéni vzniklé pfimo, nebo nepfimo z pouzivani produktl Hubsan za nasledujicich
podminek:

1. PoSkozeni, zranéni nebo jakékoli pravni odSkodnéni vzniklé v pripadé poziti alkoholu,
drog nebo anestézii, zavrati, Unavy, nevolnosti nebo jinych postizeni, jak fyzickych, tak
dusevnich, které by mohly narusit zdravy usudek nebo osobnost.

2. Subjektivni nespravné posouzeni, nebo UmysIné nesprdvné vyuziti produkta.

3. VSechny dusevni Skody, trauma, poskozeni, nemoc, kompenzace zplsobené / vyZzadané
nehodami, které se tykaji produkt( Hubsan.

4. Provoz produktu v bezletovych zéndch (tj. V prirodnich rezervacich).

5. Poruchy, nebo problémy zplsobené Upravou, opétovnou montazi, vyménou nebo
pouzivanim s pfislusenstvim / dily jinych vyrobcl nez Hubsan, nedodrzovani pokyna
uvedenych

v prirucce pfi montazi, nebo provozu.

6.Poskozeni, zranéni nebo jakakoli zdkonna odpovédnost zplisobena mechanickymi
poruchami zplsobenymi pfirozenym opotiebenim (¢asovd doba letu letadla za 100 hodin
nebo vice), koroze, starnuti hardwaru atd.

7.Pokracovani letu po spusténi alarm nizkého napéti.

8.Védomé létani s dronem za neobvyklych podminek (naptiklad kdyzZ je voda, olej, plachta
nebo jiny neznamy material uvnitr X4, dron nebo vysila¢ jsou nelplné smontovany, hlavni
komponenty maji zjevné chyby, zjevnou vadu nebo chybéjici pfislusenstvi atd.)

9.Létani v nasledujicich situacich nebo prostfedich: oblasti s magnetickym rusenim (jako
jsou vedeni vysokého napéti, elektrarny, vysilaci véZe a mobilni stanice), radiové ruseni,
vladou regulované bezletové zény, pokud pilot ztrati dohled nad X4, trpi Spatnym zrakem
nebo je jinak nevhodny pro provoz produktd Hubsan.

10.PouZiti dronu ve Spatnych povétrnostnich podminkach, jako je dést, vitr, snih, krupobiti,
blesky, tornada a hurikany.

11. Vyrobky jsou vystaveny srazkam, pozardm, vybuchdm, povodnim, vindm tsunami,
umélym nebo pfirozenym zhroucenim, ledu, lavinam, troskam, sesuvim pudy,
zemétresenim, atd.

12.Ziskani veskerych dat, zvuku, videa, které maji za nasledek poruseni zakona nebo prav
pouzitim produktl Hubsan (konkrétné, ale nikoli vyhradné).

13.ZneuZiti nebo zména baterii, obvodU produktu / letadla, hardwarové ochrany (véetné
ochrannych obvod(), RC modelu a nabijecek.



14.Jakakoli porucha zafizeni nebo prislusenstvi, véetné pamétové karty, kterd ma za
nasledek selhani zdznamu obrazu nebo videa zplisobem, ktery je strojoveé Citelny.

15.UzZivatelé |étaji bezohledné nebo nebezpecné (s dostate€nym vycvikem nebo bez néj).
16.Nesoulad s preventivnimi opatfenimi, pokyny, informacemi

a provoznimi pokyny / metodami poskytovanymi prostrednictvim oficidlnich oznameni na
webovych strankach Hubsan, pravodcl rychlym zacatkem s produkty, uzivatelskych
prirucek atd.

17.Jiné ztraty, Skody nebo zranéni, které neodpovidaji hranicim odpovédnosti Hubsan.
Nebezpedi vybuchu baterie je kvlli nespravnému typu baterie.

Pouzité baterie zlikvidujte v souladu s mistnimi predpisy.

Drzte prsty a jiné Casti téla pry¢ od nebezpecnych pohyblivych ¢asti.

Prohlaseni o shodé

Timto Shenzhen hubsan technology co., LTD.,

prohlasuje, Zze tento produkt spliuje zakladni pozadavky a dalsi relevantni pozadavky.

Ustanoveni smérnice 2014/53 / EU. Kopii ptivodniho prohlaseni o shodé lze ziskat na
nasledujici adrese: 13. patro, budova 1 C, SHENZHEN NANSHAN SOFTWARE INDUSTRY
BASE, Xuefu Road,

Nanshan District, Shenzhen, Cina

Tento produkt je oznacen symbolem selektivniho tfidéni pro odpadni elektricka a
elektronicka zafizeni (WEEE). To znamen3, Ze s timto vyrobkem musi byt zachazeno v
souladu s evropskou smérnici 2012/19 / EU, aby bylo mozZné recyklovat nebo demontovat,
aby se minimalizoval jeho dopad na Zivotni prostredi. Dalsi informace ziskate od mistnich,
nebo regionalnich organ.

Elektronické vyrobky nezarazené do procesu selektivniho tfidéni jsou potencialné
nebezpecné pro Zivotni prostredi a lidské zdravi v disledku pfitomnosti nebezpecnych
latek.



FCC informace

Tento produkt spliiuje limity pro vystaveni vysokofrekvenénimu zareni FCC stanovené pro
nekontrolované prostredi. Tento produkt také vyhovuje ¢asti 15 pravidel FCC. Provoz
podléhd témto dvéma podminkam:

(1) Toto zafizeni nesmi zplUsobovat Skodlivé ruseni.

(2) Toto zafizeni musi akceptovat jakékoli pfijaté ruseni, véetné ruseni, které mlze zplsobit
nezddouci provoz.

POZNAMKA: Vyrobce neodpovidd za rudeni radiového, nebo televizniho vysilani
zpUsobeného neopravnénymi Upravami nebo zménami X4. Takové Upravy nebo zmény by
mohly zrusSit opravnéni uzivatele k provozovani produktu.

Toto zafizeni bylo testovadno a vyhovuje limitim pro digitalni zatizeni tfidy B podle ¢3sti 15
predpisti FCC. Tyto limity jsou navrZeny tak, aby poskytovaly pfimérenou ochranu proti
Skodlivému ruseni pti instalaci v domdacnosti. Toto zafizeni generuje, pouzivd a mlze
vyzarovat energii vysokofrekvencniho zareni. Pokud neni nainstalovan a pouzivan v souladu
s pokyny, muze zpUsobit Skodlivé ruseni radiovych komunikaci. Neexistuje vSak Zzadna
zaruka, Ze k ruseni nedojde v konkrétni instalaci. Pokud toto zafizeni zplsobuje Skodlivé
ruseni rozhlasového nebo televizniho pfijmu (coz lze zjistit vypnutim a zapnutim zafizeni), je
uzivatel vyzvan, aby se pokusil opravit ruseni jednim nebo vice z nasledujicich opatreni:

- OtocCte nebo premistéte prijimaci anténu.
- ZvétSete vzdalenost mezi letadlem a vysilacem.

- Obratte se na prodejce produktt, nebo poZzadejte o pomoc zkuseného radiového /
televizniho technika.

Elektricka a elektronicka zarizeni dodavana s bateriemi (v€etné internich baterii)
WEEE smérnice a likvidace produktu

Na konci své Zivotnosti by se s timto vyrobkem nemélo zachdazet jako s domacim nebo
béZznym odpadem. Mél by byt predan do prislusného sbérného mista pro recyklaci
elektrickych a elektronickych zatizeni, nebo vracen dodavateli k likvidaci. Plati pro interni /
dodané baterie.

Tento symbol na baterii znamena3, zZze se ma baterie shromazdovat oddélené. Tato baterie je
urcena pro oddéleny sbér na vhodném sbérném misté.



Pred pouzitim si pozorné prectéte
navod k obsluze!

» Nenechdvejte produkt nabijet bez dohledu

* Po dobiti ihned odpojte napajeci kabel
¢ Vrtule mohou zplsobit poranéni

* Nejednd se o hracku

e Drite mimo dosah déti mladSich 14 let

Nazev produktu:x4 AIR PRO
Cislo produktu: Q/HBS 001-2017

Prodejce:Shenzhen Hubsan Technology Co., Ltd
Adresa: 13th Floor, Block C, Shenzhen Scoftware
IndustrialBase, Xuefu Road, Nanshan District, Shenzhen,
Guangdong Province, China

Email: service@hubsan.com

WWW.HUBSAN.COM
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