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Zrieknutie sa zodpovednosti a varovanie

Vsetci pouZivatelia si musia pred pouzitim akéhokolvek produktu Hubsan precitat
prevadzkové pokyny a toto vyhlasenie o zrieknuti sa zodpovednosti. Pouzivanim produktov
Hubsan akceptuju pouzivatelia zaroven celll zodpovednost za svoje spravanie, konanie a
vsetky dosledky z toho vyplyvajuce pri pouzivani produktov Hubsan. Tieto vyrobky mozu byt
pouZzité iba na ucely, ktoré su spravne a v silade s miestnymi predpismi, podmienkami,
platnymi zasadami a pokynmi, ktoré moze spolo¢nost Hubsan spristupnit. Pouzivatelia
suhlasia s tym, Ze budl dodrziavat tieto zmluvné podmienky, spolu so vsetkymi

relevantnymi zdsadami/smernicami stanovenymi spolo¢nostou Hubsan.

V niektorych oblastiach su niektoré funkcie lietania produktu obmedzené. Ked' tento
produkt pouZijete, ma sa za to, Ze ste si pozorne precitali prislusné nariadenia ICAO,
ustanovenia o miestnej reguldcii vzdusného priestoru a predpisy upravujuce UAV.
Preberate vsetku zodpovednost za akékolvek nedodrzanie vyssie uvedeného, ste
zodpovedni za nasledky vasho konania a za nepriamu a/alebo priamu zodpovednost, ktora

vznikne v dosledku tychto obmedzeni.

Poziadavky na letové prostredie

(1) Vyberte otvorené prostredie bez vyskovych budov a vysokych prekazok (napr. stromov).
V blizkosti budov a prekdazok mozu byt znacne oslabené signaly riadenia letu a GPS signaly;
Funkcie pouzivajuce GPS, ako je rezim GPS a navrat domov nemusia fungovat spravne.

(2) Nelietajte v zlych poveternostnych podmienkach (ako je vietor, ddzd alebo hmla).

(3) Lietajte s dronom v teplotnom rozsahu 0 — 40 °C.

(4) Pri lietani sa vyhybajte prekazkam, davom ludi, drétom s vysokym napatim, stromom
atd.

(5) Aby ste zabranili oslabeniu signalu, nelietajte v elektromagnetickom prostredi (radio
stanice, tovarne na elektrinu atd")

(6) H501A nemozno poufZit v oblasti polarneho kruhu alebo na Antarktide.

(7) Nelietajte v zakdzanych zénach.

(8) Nelietajte v okoli stoZiarov s vysokym napatim.



Doélezité bezpecnostné informacie
Pouzivanie

Pri pouzivani budte opatrni. Malé elektronické komponenty mézu byt jednoducho
poskodené pri pade alebo kontakte s tekutinou. Aby ste zabranili akémukolvek zraneniu,
nepouzivajte dron, ked'je posSkodeny.

Udrzba

Neotvarajte, ani sa nepokusajte opravovat produkty sami. Kontaktujte firmu Hubsan alebo
autorizovaného predajcu. Pre viac informdcii navstivte nase webové stranky
www.hubsan.com.

Batérie

Batériu nerozoberajte, nestlacajte, nespalujte, ani s iou nehadzte. Neskratujte ani
nedavajte kontakt batérie na kov. Nevystavujte batériu teplotam nad 60 °C. Pred letom
batériu nabite. Na nabijanie pouZite nabijacku uréenu spolo¢nostou Hubsan. Batériu
uchovavajte mimo dosahu deti a vlhkosti.

Lietanie

Pri lietani dbajte na zdravie vase a ludi vo vasom okoli.

— Nelietajte v zlych klimatickych podmienkach.

— Nesnazte sa dron chytit pocas letu.

— Tento produkt je uréeny pre skusenejsSich pilotov starSich ako 14 rokov.

— Na konci kazdého letu dronu vypnite motory a odpojte ho od napdajania. Potom mbzete
vypnut dialkové ovladanie.

Pred pouzitim si precitajte vyhlasenie o zodpovednosti a bezpecnostné
pokyny.

Vysvetlenie symbolov:
) Zakazana operacia
¥ Instrukcie
/N Déletité
= Vysvetlenie

Tipy na pouzitie
Spolocnost Hubsan vytvorila nasledujice prevadzkové a bezpecnostné materidly:
Quick start guide (Rychly navod)



Bezpecnostné upozornenie Hubsan pre litium-polymérové (LIPO) batérie
LiPo batérie sa liSia od konvencnych batérii v tom, Ze ich chemicky obsah je zatvoreny v
relativne lahkom féliovom obale. To ma vyhodu v tom, Ze sa vyznamne znizuje ich
hmotnost, ale spdsobuje to, Ze su zranitelnejsie, pokial sa s nimi bude manipulovat hrubo
alebo nevhodne. Rovnako ako u vSetkych batérii existuje riziko poZiaru alebo vybuchu, ak su
ignorované bezpecnostné postupy:
— Ak neplanujete produkt pouzivat dlhsiu dobu, uchovavajte batériu nabitd na ~ 50%, aby
ste zachovali jej Zivotnost a vykon.
— Na nabijanie pouzivajte nabijacky firmy Hubsan.
— Vybijajte batériu pri prade 5 C alebo nizSom. Ak sa chcete vyhnut poskodeniu batérie
sposobenému vybijanim, nepredlzujte dobu vybijania.
— Aby ste sa vyhli poziaru, nenabijajte batérie na koberci.
— Batérie, ktoré nepouZivate viac ako 3 mesiace musite znova nabit.
. Nerozoberajte ani opat nemontujte batériu.
. Neskratujte batériu.
. NepouZivajte ani nenabijajte v blizkosti zdrojov tepla.
. Nevystavujte batériu kontaktu s vodou ani inymi tekutinami.
. Nenabijajte batériu na sinku alebo blizko ohna.
. Neprepichujte ani nevystavujte batériu Ziadnym druhom sily.
. Batériu nevyhadzuijte.
. Nikdy nenabijajte batériu, ktora bola poskodena, deformovana alebo napucana.
. Nespajkujte batériu ani nespajkujte v jej blizkosti.
10. Neprebijajte batériu.
11. Nepouzivajte spatné nabijanie ani neobracajte polaritu batérie.
12. Nepripdjajte batériu k nabijacke do auta/cigaretovému zapalovacu ani k akémukolvek
nekonvencnému zdroju energie.
13. Tato batéria nie je urcena pre vsetky zariadenia.
14. Nedotykajte sa Ziadneho tekutého odpadu ani vedlajsieho produktu z batérii. Ak sa
pokozka alebo odev dostane do kontaktu s tymito latkami, oplachnite ich prosim vodou!
15. Nemiesajte iné typy batérii s litiovymi batériami.
16. Neprekracujte stanovenu dobu nabijania.
17. Nevkladajte batériu do mikrovinnej rdry ani do miest s vysokym tlakom.
18. Nevystavujte batériu sinku.
19. NepouZivajte v prostrediach s vysokou statickou elektrinou (64 V a viac).
20. Nepouzivajte ani nenabijajte pri teplotach pod 0 °C a nad 45 °C.
21. Ak novo zakupena batéria vyteka, ma zdpach alebo iné abnormality, okamzite
kontaktujte predajcu.
22. Uchovavajte mimo dosahu deti.
23. Pouzivajte vyhradenu nabijacku a dodrzujte vsetky poziadavky na nabijanie.
24. Maloleti, ktori pouzivaju batériu a jej vyhradenu jednotku, musia byt vidy pod
dohladom dospelej osoby.
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1.1 Zhrnutie komponentov 1

. Vrtula A

. Vrtula B 7,
. LED kontrolka

. Motor

. Kryt dronu : dv
. 4K HD kamera f
. Slot na Micro-SD/TF kartu '
. Gimbal ”“?Tﬁ
. Napajanie s
10. Kryt gimbalu
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1.2 Nabijanie a inStalacia batérie
Nabijanie:

Vytiahnite batériu a pripojte ju k vyvaZovacej nabijacke, tu pripojte k adaptéru do steny.

Adaptér do zdi — VyvaZovaci nabijecka
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Pri nabijani budu na vyvaZovacej nabijacke svietit cervené kontrolky. Ked bude baterka plne
nabitd, za¢nu svietit zeleno.

Instalacia:

Najprv roztiahnite predné ramena a potom roztiahnite zadné
ramena do maximalneho uhla. Pritlacte boky batérie a
zatlaCte batériu dovnutra, kym nebudete pocut cvaknutie.
Uistite sa, Ze je batéria zablokovana na jednom mieste. Ak
chcete vybrat batériu, drzte hlavu lietadla a stlacte boky
batérie a batériu vytiahnite.




1.3 Instaldcia a demontaz vrtal
Pred prvou instaldciou vrtul skontrolujte, ¢i je kazda vrtula A sparovana s motorom A a
kazda vrtula B je sparovana s motorom B. Potom kazdu vrtulu zaistite pomocou dodanych
skrutiek. Utiahnite skrutky v smere hodinovych rudiciek. Ked treba vrtule vymenit,
odskrutkujte vrtule povolenim skrutiek proti smeru hodinovych ruciciek a potom vyberte

poskodené vrtule.

1.4 LED kontrolky
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Zino ma 4 LED kontrolky, predné su modré, zadné su Cervené. Ich signalizacia znamena

nasledovné:

Funkcia

Signalizacia kontroliek

Zapinanie

Horizontdalna
kalibracia

Vsetky kontrolky pomaly blikaju

Vsetky kontrolky pomaly blikaju

Kalibracia
kompasu

Letovy rezim

Kalibrovanie kompasu 1
Kalibrovanie kompasu 2

Kontrolky blikaju striedavo vo vertikalnych paroch
Vsetky kontrolky blikaju zaroven

Vsetky kontrolky svietia

Slaba batéria

Bezhlavy rezim

Predné kontrolky svietia, zadné rychlo blikaju

Predné kontrolky svietia, zadné striedavo
blikaju

Navrat domov

Foto

Video

Predné kontrolky svietia, zadné pomaly blikaju

Zadné kontrolky bliknu jeden raz

Zadné kontrolky striedavo blikaju

Status pripojenia
ovladania

Ked' sa ovladac odpoji od dronu alebo strati
signal, predné kontrolky budu blikat, ked'
nadviaZe spojenie, budu stéle svietit.



2 X-Hubsan aplikacia

2.1 Prehlad aplikacie

X-Hubsan je aplikdcia na ovladanie letu urc¢end pre drony od firmy Hubsan s podporou WiFi.

Pouzivatelia m6Zzu pomocou aplikacie ovladat let, kameru, video a letové parametre. Na
optimalny vizualny zazitok sa odporuca pouzivat smart zariadenie s velkou obrazovkou.

2.2 Stiahnutie aplikacie
Pred lietanim si musia pouZivatelia stiahnut X-Hubsan.

Aplikaciu si zadarmo stiahnete naskenovanim QR kdédu vpravo.
Aplikaciu mozZete najst tieZz na App Store pre iOS alebo na Google Play

pre Android.
2.3 Navod rozhranim

Doméca strénka Status  Status gigny Siensl P> Nastavenia
letu 7 motoru epy délkového Signal ;
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_____ _. Autovzlet/prigtétie

GPS dronu Rychlost dronu
] ]
o 45.877503 , -106.123984 SPEED 0.0M / S
PQ 45.877503 . -106.123984 . 65m H: 9.0m D: 0.0m
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Pozn.: Toto rozhranie najdete v rezime mapy.
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3 Ovladac HT016B

3.1 Zhrnutie funkcii ovladaca HT016B 2 ﬁ
(1). Packa plynu a naklonu vlavo/vpravo

(2). Packa vyskovky a otocenia vliavo/vpravo ' 345

1. Packa plynu a otocenia vlavo/vpravo

2. Packa vyskovky a naklonu vlavo/vpravo 1 ( 2 ) [ ’ \
3. Navrat domov (dron sa vrati na miesto | o IO 2 ( 1 )
6 - - |
vzletu :
’ 7 —_in 13
4. Napajanie -
5. Auto vzlet/pristatie | —t |

6. Expertny/normalny rezim

7. LED kontrolky napajanie
8. Foto

9. Video

10. Prisp6sobenie gimbalu

11. Nabijaci port

12. WiFi anténa 11
13. Kabel adaptéra

Pri inStalacii mobilného zariadenia umiestnite zariadenie do vyhradeného ramceka, s
ramcekom sa nedotykajte tlacidiel ovladaca.

3.2 Kablové pripojenie



Miesto na dalsie kable

3.3 Zhrnutie funkcii ovladaca

C. Packa/Tlacidlo

Funkce

1 Plyn/Smerovka

Ked pohnete s packou dopredu alebo dozadu,
kvadrokoptéra poleti dopredu alebo dozadu.
Ked pohnete s packou dolava alebo doprava,
kvadrokoptéra sa otoCi v smere alebo proti
smeru hodinovych ruciciek.

2 Vyskovka/Naklon dolava/doprava

Ked pohnete s packou dopredu alebo dozadu,
kvadrokoptéra zvysi alebo znizi vysku. Ked'
pohnete s packou dolava alebo doprava,
kvadrokoptéra poleti dolava alebo doprava.

(1) Plyn/Naklon dolava/doprava

Ked pohnete s packou dopredu alebo dozadu,
dron poleti dopredu alebo dozadu. Ked
pohnete s packou dolfava alebo doprava, dron
poleti dolava alebo doprava.

(2) Vyskovka/Smerovka

Ked pohnete s packou dopredu alebo dozadu,
dron zvysi alebo zniZi svoju vysku. Ked
pohnete s packou dolfava alebo doprava, dron
sa otoci v smere alebo proti smeru
hodinovych ruciciek.

3 Navrat domov

Po podrzani na 1,5 sekundy sa kvadrokoptéra
zacne vracat na vzletovu poziciu. Navrat
mézete zrusit kratkym podrzanim na cca pol
sekundy.

4 Napajanie

Stlacenim tlacidla dron zapnete/vypnete.

5 Auto vzlet/pristatie

Po podrzani na 1,5 sekundy
kvadrokoptéra sama vzlietne/pristane.

Normalny/Sport

Normalny rezim (viavo): Plyn 100%,

6 re3im Vyskovka 70%, Naklon 70%.
Sportovy reZim (vpravo): Vietko na 100%
2 Kontrolkv napaiania Ukazuje stav batérie, kazda kontrolka
¥y napaj reprezentuje 25 %
Kratkym podrzanim urobite fotku. DIhym
8 Foto
vypnete kontrolky.
9 Video DIhym podrzanim zapnete nahravanie,

kratkym ho vypnete.




10 Prispdsobenie gimbalu Ovlada uhol gimbalu

11 Nabijaci port ovladaca Pouziva sa na nabitie ovladaca

3.4 Nabijanie ovladaca

Ovladac¢ HT016B mozno nabit ‘ | ‘
pomocou micro USB kabla (vid’ |

obrazok vpravo). I | DS ~l
®.7.0k
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Odporucame, aby pouZzivatelia pred letom absolvovali nejaky letovy vycvik (t. j. pouzivali
simulator pre letecku prax, vyhladali profesionalne vedenie atd.). Vyberte vhodné letové
prostredie na let.

4.1 Predletova kontrola

(1) Uistite sa, Ze je batéria dronu a ovladaca dostatocne nabitd
(2) Skontrolujte spravne nainstalovanie vrtul

(3) Vlozte microSD kartu na ukladanie fotiek a videi.

(4) Skontrolujte plynulé fungovanie motora a vrtul

(5) Ocistite SoSovku kamery

4.2 Sparovanie s mobilnym zariadenim

(1) DIho stlacte napadjacie tlacidlo, aby ste zapli dron.
(2) Rovnakym sp6sobom zapnite ovladac. Pomocou adaptérového kabla pripojte dron k
ovladacu.

s, | Notconnected 8 Sn ol .. « ©

x E 0% m; 0% ey
T: 0% A 0% o’

Pred sparovanim




Do Connected 38 v oill = 4 ©
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Po sparovani

(3) Zapnite X-Hubsan a v hlavhom nastavenim v pravom hornom rohu vyberte
,Control settings” (nastavenia ovladania), potom stlacte ,WiFi“ a ,Set up
transmitter connection to aircraft” (nastavenie pripojenia ovladaca k dronu).

Transmitter model

@ Transmitter connection () Bluetooth ®WIFI >

3R\ Controls

Transmitter hardware version

I
I
|
|
I
I
I
|
I
Set up transmitter connection to aircraft o
|
|
I
|
I
|
I
I
I

|
|
: @ Transmitter firmware version
|

T e e ——

(4) Obnovte zoznam WiFi sieti a ndjdite WiFi s nazvom vasho produktu
(Hubsan-Zino-XXXXXX). Kliknite na Connect” (pripojit). Po Uspesnom pripojeni
mobZete ovladat dron ovladacom.



B o A

% £ Scan Aircraft »

Press refresh to refresh wifi list. Please mak e sure
your phone has connect ed to the air craft.

Hubsan Zino XXXXXX

(%) Controls




4.3 Kalibracia

4.3.1 Horizontalna kalibracia

Ak sa pocas vzletu alebo letu dron pohybuje nerovnomerne, vykonajte horizontalnu
kalibraciu. Ak prave lietate, tak s nim pristante, a uistite sa, Ze su vSetky motory v pokoji.
Dron musi byt tieZ na Uplne plochom a vodorovnom povrchu, aby kalibracia prebehla
spravne. Kliknite na ozubené koliesko ,,Nastavenia“, potom na , Iné“. Vyberte ,Horizontdlna
kalibracia“ a nechajte dron kalibrovat. Kalibracia je dokoncen3, ked prestanu blikat vsetky 4
LED kontrolky. Pocas kalibracie s dronom nijako nehybte.

Horizontal Calibration >

Compass Calibration

i APP Version
|

%g Other

4.3.2 Kalibracia kompasu

Pri prvom pouZziti sa pred vzletom na displeji objavi kalibracia kompasu. Postupujte podla
pokynov na obrazovke, otacajte lietadlo vodorovne, potom nasmerujte nos lietadla dole a
otacajte ho v smere hodinovych ruciciek. Kalibra¢né sprava kompasu zmizne po dokonceni.
Pred prvym letom musite previest kalibraciu kompasu.

Kompas je citlivy na elektronické a magnetické rusenie. Mohlo by viest k nerovhomernému
spravaniu a strate kontroly. Pravidelna kalibracia pomaha udrziavat presnost kompasu. Ak
chcete kompas manualne kalibrovat, kliknite na ozubené koliesko ,Nastavenia“ v pravom
hornom rohu hlavného rozhrania. Potom vyberte ,Ostatné” a , Kalibracia kompasu®.

P f‘%/ A qul”]l /
e = L _‘——-—__‘— v ]
S m 9 \ Y /
|||I . | b | % R L 4
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: \.\‘ 7/
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Compass 1 Compass 2



4.3.3. Test presnosti GPS

Po vstupe do rozhrania aplikacie vyberte ,Aircraft”, kliknite na ,,GPS accuracy Test”, a
potom na ,Enable/Restart GPS Accuracy Test”. Dron automaticky zacne test.

Flight Control Version

98 Video Version

E b/ Aircraft X E
' Aircraft Name :
: ]
: © Waypoint Parameter > E
E 59 GPS Accuracy Test > E
: Devices Pairing > |
I i
I

:

:

Aircraft < GPS Accuracy Test X

Current GPS Accuracy 385288598 |

GPS Accuracy Test Timeout | 15

- R
' ©
" B9 Start / Restart GPS Accuracy Test >
@
, 38




4.4 Lietanie cez aplikaciu

4.4.1 Auto vzlet/pristatie

Ked dronu svietia vSetky LED kontrolky, je pripraveny na vzlet, pilot m6ze pouzit
automaticky vzlet/pristatie. Postupujte podla nasledujucich krokov:

Auto vzlet:

Najprv sa uistite, Zze je mozny bezpecny vzlet. Kliknite na ikonu automatického vzletu; Dron
sam vzlietne a bude udrZiavat vysku ~ 2 m od zeme. Ikona auto vzletu sa zmeni na auto

pristatie. Vid obr. 1.

Auto pristatie:

Najprv sa uistite, Ze je bezpecné pristat. Po kliknuti na auto pristatie mozete vybrat, Ci
chcete pristatie na vzletovej pozicii, pozicii mobilného zariadenia alebo aktualne;j. Vid obr.

2.

\ Auto
=/ Takeoff

Y ALATTIAN DR L INMA4 #

IR ANTTRED , -1 LEEEEY Sl H: 0.0m

4.4.2 Pokrocilé funkcie

1) Bezhlavy rezim

[ »e | Devices Connected »

gaad 0,0 (s

C

B _I_Devicesﬂﬂnnected ¥

~ --\l'.':.. ~
{ \ &n )
\ e )
F

LY F —

ol

(& Auto
\==) Land

T OARATTIS , 50 BIENE4 P

P, S3ETTIEN , -LOB L2REEA 6l H: 0.0m

Kliknutim na ikonu kompasu aktivujete tento rezim. Dron poleti smerom, ktorym je otocena

jeho predna cast (hlava).
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2) Lietanie po prednastavenych bodoch

V aplikacii vyberte ,Aircraft” —, Waypoint parameter” a nastavte parametre bodov (vysku,

rychlost, atd").

R T L T T T T T TTrTTTEea——

E &  Aircraft < Waypoint Parameter X i
E @ Default Waypoint Altitude 30 i
E Maximum Waypoint Altitude 500 i
E [ Maximum Waypoint Length 1000 i
E @ Maximum Waypoint Radius 300 Ji
E Default Waypoint Hover Time 2 E
E &8 Maximum Waypoint Hover Time 30 :

Kliknite na ,Mode selection” (Vyber rezimu) a vyberte ,, Waypoint mode“ (lietanie po
bodoch). Je mozné, Ze budete musiet vybrat ,,Waypoint planning” (planovanie) alebo
»Waypoint memory“, teda nahranie predvolby.
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Planovanie trasovych bodov: MdZete prednastavit parametre trasovych bodov, ako je pocet
trasovych bodov, nadmorska vyska jednotlivych bodov a dalSie. Dron bude po aktivacii




rezimu sledovat prednastavené body a parametre. Pocas letu mozete riadit rychlost letu,
mozZete rezim pozastavit alebo obnovit.

Predvolba bodov: Pri lietani m6zete uloZit aktualny bod, kde sa dron nachadza pomocou
»Memorize Waypoints“. Po uloZeni vSetkych bodov mdzete dron nechat lietat medzi nimi.

Zaujimavé miesta: Mo6zZete pre jednotlivé body nastavit zaujimavé miesta, na ktoré sa ma
dron pri kazdom lete okolo bodu otocit. Ak sa dron nenachadza v pociatocnej pozicii, najprv
sa vrati na predvolenu poziciu.

3) Orbitalny rezim

Tento rezim zapnete kliknutim na vyber reZimov a vybranim orbitalneho rezimu. Dron bude
kruzit okolo aktualnej pozicie alebo pozicie ovladaca. Pilot mdzZe upravovat rychlost a
vzdialenost medzi dronom a stredovym bodom.
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4) Rezim nasledovania

Ked'je dron vo vzduchu, vyberte rezim ,,Follow mode” a jednu z moznosti, nasledovanie
podla GPS alebo podla obrazka.
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Nasledovanie podla GPS: Dron bude nasledovat pohyb mobilného zariadenia.
Sledovanie podla obrazka: V programe vyberte ciel. Po UspeSnom vybere a spustenim
rezimu pomocou , Go" za¢ne dron sledovat dany ciel. Vzdialenost medzi nimi je 5— 15
metrov.



5) Kreativne video

Kliknite na vyber rezimov, kreativne video a zvolte ,,Panorama®“. Zvolte smer, uhol a rychlost
akou sa ma dron pohybovat. Ked' je vSetko nastavené, dron zac¢ne natacat panoramu, ktoru
potom uloZi na SD kartu.
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6) Priamociary let

Vyberte priamociary let. Nastavte uhol, vzdialenost a rychlost dronu. Ked' je vsetko
nastavené, dron zacne svoj let. Pocas letu moze pilot robit fotografie alebo vided, dalej
moZe reZim pozastavit, opatovne spustit alebo Uplne zastavit.
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Pokrocilé funkcie mozno poufZit len vtedy, ked dron prejde testom presnosti GPS

Kedykolvek bude mat dron slabu batériu alebo strati signal, jeho prioritou je vratit sa na
vzletovu (domacu) poziciu.



4.5 Lietanie pomocou ovliadaca HT016B

Ked' je dron pripojeny k mobilnému zariadeniu a ovladacu, mézete ho ovladat pomocou
ovladaca.

Ako zapnut motory:
Sucasne pohnite obidvoma joystickmi diagondlne dole, ako je zndzornené na obrazku niZsie.
Ako vypnut motory:

Uistite sa, Ze dron dokoncil svoj zostup k zemi a opat pohnite s joystickmi ako v
predchadzajucom kroku. Ked sa motory zastavia, uvolnite joysticky.
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Podmienky na zapnutie motorov:

1. Dron, ovladac¢ a mobilné zariadenie musia byt prepojené.
2. Kompas musi byt kalibrovany (vSetky kontrolky svietia).
3. Lietadlo musi byt na vodorovnom povrchu.

Pri lietani nehybte joystickmi diagonalne nadol, mohlo by dojst k vypnutiu motorov, padu a
poskodeniu dronu.

Pri lietani zaobchadzajte s packami opatrne: po zapnuti/vypnuti motorov packy uvolnite.



Automaticky vzlet/pristatie

Ked' dronu svietia vsetky LED kontrolky, je pripraveny k vzletu, pilot moze pouzit
automaticky vzlet/pristatie. Postupujte podla nasledujucich krokov:

Auto vzlet:

Najprv sa uistite, Ze je mozny bezpecny vzlet. Kliknite na ikonu automatického vzletu; Dron
sam vzlietne a bude udrZiavat vysku ~ 2 m od zeme. Ikona auto vzletu sa zmeni na auto
pristatie.

Auto pristatie:

Najprv sa uistite, Ze je bezpecné pristat. Na pristatie si vyberte otvorené a vodorovné
miesto. Kliknite na auto pristatie; dron pomaly klesne a vypne motory.

Automaticky navrat

Navrat mozno pouZit len ak mate 6 alebo viac satelitov GPS. V opacnom pripade sa dron
nedokaze vratit.

Pouzitie rezimu ndvratu

Podrzte tlacidlo navratu na 1,5 sekundy; Dron sa zacne vracat na prednastavenu poziciu.
Pouzivatelia m6Zzu nechat dron pristat alebo prevziat kontrolu zrusenim rezimu navratu.

ZruSenie rezimu navratu
ReZim vypnete kratkym podrZzanim na 0,5 sekundy.




Dialkové ovladanie je v predvolenom stave nastavené na Rezim 2; v tomto navode sa

dozviete ovladanie Rezimu 2.

- Ovladacie packy na ovladaci maju pruziny, ktoré packy automaticky vycentruju.
— Senzitivita joystickov: Ovladac rozpozna, ako silno hybete s packou.

Dialkové ovlddanie (rezim 2)

Dron

Vysvetlenie ovladania

Zvyseni vysky

':”"‘-_E-ﬁ—ﬂ"_‘ﬁ::'
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SniZeni vysky

Plyn sa pouziva na
ovladanie vystupu a
zostupu dronu. Zatlacte
plyn a dron stupa.
Zatiahnite plyn spat a dron
klesa. Ked' je joystick
vycentrovany (nehybny),
dron si bude udrZiavat
svoju vysku vo vzduchu.
Plyn musi byt tlaceny nahor
za stredovy bod, aby dron
Uplne vzlietol zo zeme. Cim
viac pohnete s packou tym
rychlejSie bude dron
stupat. Zatlacte plynovu
packu plynule, aby sa dron
postupne zdvihal a aby sa
zabranilo eratickému
vzostupu.




Otacanie v smere hodinovych ruciciek

Otacanie proti smeru hodinovych ruciciek

Smerovka sa pouZziva na
riadenie rotacie dronu.
Stlacte joystick dolava a
dron sa otodi proti smeru
hodinovych ruciciek. Stlacte
joystick doprava a dron sa
otoci v smere hodinovych
ruCiCiek. Ked' je joystick
vycentrovany (nehybny),
uhlova rychlost lietadla je
,0“ a lietadlo sa neotaca.
Uhlovu rychlost urdite tym,
ako velmi packou pohnete
do daného smeru.

Dialkové ovlddanie (rezim 2)

Dron

Vysvetlenie ovladania

Dozadu

Vyskovka riadi pohyb
dronu vpred a vzad.
Zatlacte joystick dopredu
a dron sa nakloni a leti
dopredu. Potiahnite
joystick dozadu a dron sa
nakloni a odleti. Ked'je
joystick vycentrovany
(nehybny), dron si bude
udrziavat svoju vysku vo
vzduchu. Cim viac s
packou pohnete, tym
vacsia bude rychlost
dopredu/dozadu.




Kridla ovladaju naklon a
pohyb dronu dolava a
doprava. Pohnite joystick
dolava a dron sa nakloni a
leti dolava. Pohnite
joystick doprava a dron sa
nakloni a leti vpravo. Ked'
je joystick vycentrovany
(nehybny), dron si bude
udrziavat svoju vysku.
Cim viac paéku naklonite,
tym viac sa dron nakloni a
poleti rychlejsie.




5 Bezpecnostné rezimy|
5.1 Opatrenia proti slabej batérii

Ked' je batéria dronu slaba, je pravdepodobné, Zze nema ani dostatok energie na
navrat. Okamzite s nim pristante, inak dron spadne a poskodi sa. Aby sa tomu
zabranilo, rozhranie vas informuje o tom, ¢i je mozny navrat na domacu poziciu
alebo je nutné okamzité pristatie.

5.2 Opatrenia proti strate kontroly

Ked' strati signal, vrati sa dron na poslednu znamu poziciu ovladaca. Toto mbze
vyznamne zredukovat riziko straty alebo padu.

Pripady, v ktorych je mozné spustenie opatrenia

(1) Ovladac je vypnuty/stratil signal.

(2) Dron vyletel z dosahu ovladaca.

(3) Medzi dronom a ovladacom sa nachadza prekazka.

(4) Signal je prerusovany inym signalom.

Na zabezpecenie Uspesného navratu musi pouzivatel skontrolovat a potvrdit
pocet satelitov GPS nutny na lietanie reZime GPS. PouzZivatelia si tieZz musia byt
isti, Ze letové prostredie je dostatocne Cisté na nudzovy ndvrat a pristatie.

-Pokial pocet satelitov klesne pod 6 na dobu dlhSiu ako 20 sekind, zatial o sa
X4 vracia do vychodzieho bodu, dron automaticky zostupi.



Casto kladené otazk

1. Dron sa neparuje s dialkovym ovladanim

1. Skontrolujte, Ci je pripojenie cez WiFi zapnuté.
2. Restartujte dron.

2. Slaby alebo Ziadny GPS signal/par alebo Ziadne GPS satelity

Uistite sa, Ze dron nie je vnutri alebo medzi budovami. Vezmite dron do volného
priestranstva.

3. Dron sa nevracia na domacu poziciu
Uistite sa, Ze ma dron pristup k 6 alebo viac GPS satelitom.
4. Dron/videozaznam sa trasie

1. Skontrolujte, Ze vrtule nie su poskodené alebo zdeformované. Ak ano, vymerite ich.
2. Skontrolujte, Ze su vsetky skrutky na svojom mieste.
3. Skontrolujte, Ze gimbal funguje spravne.

5. Dron nedokazZe prejst testom presnosti GPS (po dlhom ¢éase)

1. Restartujte test a pohybujte s mobilnym zariadenim okolo dronu (vo vzdialenosti
max. 3 stopy).
2. Znovu sparujte mobilné zariadenie a dron.

6. Opatrenia pri aktualizacii softvéru

1. Nepodporuje format EXFAT32 SD kariet.
2. Nevypinajte dron pocas aktualizacie.

7. Mobilny telefén a ovladaé nemozno prepojit
Navstivte nase oficialne webové stranky alebo stranky leteckej akadémie na
stiahnutie ndvodu na pripojenie.



Casti a prisluSenstvo

Zino00-01
Kryt gimbalu

S

Zino00-06
Modul kompasu

Zino00-11
Redukcia
Micro USB

Zino00-12
Horny kryt

Zino00-07
Stlac¢acie + otoéné
Casti

IO

r'f-F-

Zino00-02
WiFi anténa

&

Zino00-07
Gyro modul

Zino00-12
Redukcia
USB-C

Zino00-03
Napajacie tlacidlo
+ LED kontrolka

ePeoee

Zino00-08
Priesvitné cCasti

—_

Zino00-03

Zakladna doska

G

Zino00-08
Gyro FPC

Zino00-13
Redukcia
lightning

Zino00-04
Spodny kryt

Zino00-10
Ochranny kryt
na gimbal

>
Zino00-04

Napajaci
adaptér FPC

ll

Zino00-09
GPS modul

Zino00-14
Dekorativne
samolepky

Zino00-05

Svorka na dosku
+ diely proti padu

rrry

Zino00-11
Svorky vrtal

l

Zino00-05
Klavesnica FPC

Zino00-10
Ovladac HT016B

&

Zino00-01
Horny kryt

Zino00-06
Kryt ramien

Zino00-12
Kryt antény



o ii :
\ ilam .‘: ." -L' * IX ik '
=" =aa IIEH ———c
Zino00-13 Zino00-14 Zino00-15 . Zino00-16 Zino00-17
Dekoracie ramien Podlozka na Tlmice narazov Srapnel ramien Vrtula A (so
+ svorka nohy na gimbal skrutkami)
Zino00-18 Zino00-19 Zino00-20 Zino00-21 Zino00-24
Vrtula B (so Dlhy kabel motora ESC (modry) ESC (Cerveny) Doska adaptéra
skrutkami) (dlhé skrutky) napajania
i i I
L 3ai [ il
C il
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Larennln
Zino00-25 Zino00-26 Zino00-27 Zino00-28 Zino00-29
Zakladna doska Skrutky Skrutkovac LiPo batéria Nabijacka batérie
tlacidiel dronu
S ® L =
Zino00-30 Zino00-31 Zino00-33 Zino00-36 Zino00-37
Adaptér VyvaZovacia Nabijaci kabel Kratky kabel Adaptér (euro)
nabijacka uUsB motora
Zino00-38 Zino00-39 Zino00-40
Adaptér (US) Adaptér (Aus) Adaptér (Jap)



Zrieknutie sa zodpovednosti a varovanie

Spolo¢nost Hubsan neprijima Ziadnu zodpovednost za Skody, zranenia alebo pravne
odskodnenie vzniknuté priamo alebo nepriamo z pouzivania produktov Hubsan za
nasledovnych podmienok:

1. PoSkodenie, zranenie alebo akékolvek pravne odskodnenie vzniknuté v pripade pozitia
alkoholu, drog alebo anestézie, zavratov, Unavy, nevolnosti alebo inych postihnuti, ako
fyzickymi, tak dusevnymi, ktoré by mohli narusit zdravy Usudok a/alebo osobnost.

2. Subjektivne nespravne posudenie alebo Umyselné nespravne vyuzitie produktov.

3. VSetky dusevné skody, traumy, poskodenia, choroba, kompenzacie spésobené/vyziadané
nehodami, ktoré sa tykaju vyrobkov Hubsan.

4. Prevadzka produktu v bezletovych zénach (t. j. v prirodnych rezervaciach).

5. Poruchy alebo problémy sp6sobené Upravou, opatovnou montazou, vymenou alebo
pouzivanim s prislusenstvom/dielmi inych vyrobcov neZ Hubsan, nedodrziavanie pokynov
uvedenych v prirucke pri montazi alebo prevadzke.

6. Poskodenie, zranenia alebo akakolvek zakonna zodpovednost sp6sobena mechanickymi
poruchami sp6sobenymi prirodzenym opotrebovanim (¢asova doba letu lietadla za 100
hodin alebo viac), korézia, starnutie hardvéru atd.

7. PokracCovanie letu po spusteni alarmov nizkeho napatia.

8. Vedomé lietanie s dronom za neobvyklych podmienok (napriklad ked je voda, olej,
plachta alebo iny neznamy materidl vnutri X4, dron a/alebo vysielac nie su Uplne
zmontované, hlavné komponenty maju zjavné chyby, zjavnu zavadu alebo chybajice
prislusenstvo atd’)

9. Lietanie v nasledujucich situaciach a/alebo prostrediach: oblasti s magnetickym rusenim
(ako su vedenia vysokého napétia, elektrarne, vysielacie veze a mobilné stanice), radiové
rusenie, vlddou regulované bezletové zény, ak pilot strati dohlad nad X4, trpi zlym zrakom
alebo je inak nevhodny na prevadzku produktov Hubsan.

10. Pouzitie dronu v zlych poveternostnych podmienkach, ako je dazd, vietor, sneh,
krupobitie, blesky, tornada a hurikany.

11. Vyrobky sa zUcastnuju/su vystavené zrazkam, poZiarom, vybuchom, povodniam, vinam
cunami, umelym a/alebo prirodzenym zruteniam, ladu, lavinam, troskam, zosuvom paody,
zemetraseniu atd.

12. Ziskanie vSetkych dat, zvuku, videa, ktoré maju za nasledok porusenie zakona a/alebo
prav, pouzitim produktov Hubsan (konkrétne, ale nie vyhradne).

13. Zneutzitie a/alebo zmena batérii, obvodov produktu/lietadla, hardvérovej ochrany
(vratane ochrannych obvodov), RC modelu a nabijaciek.

14. Akakolvek porucha zariadenia alebo prislusenstva, vratane pamatovej karty, ktora ma za
nasledok zlyhanie zaznamu obrazu alebo videa sp6sobom, ktory je strojovo Citatelny.

15. Pouzivatelia lietaju bezohladne alebo nebezpecne (s dostatocnym vycvikom alebo bez
neho).

16. Nesulad s preventivnymi opatreniami, pokynmi, informaciami a prevadzkovymi
pokynmi/metédami poskytovanymi prostrednictvom oficialnych oznameni na webovych



strankach Hubsan, sprievodcov rychlym zaciatkom s produktmi, ndvodov atd.
17. Iné straty, Skody alebo zranenia, ktoré nezodpovedaju hraniciam zodpovednosti
Hubsan.

Nebezpecenstvo vybuchu batérie je kvoli nespradvnemu typu batérie.
Pouzité batérie zlikvidujte v sulade s miestnymi predpismi.

Drzte prsty a iné Casti tela prec od nebezpecnych, pohyblivych casti.

Vyhlasenie o zhode
Tymto Shenzhen Hubsan technology co., LTD.,
vyhlasuje, Ze tento vyrobok spifia zakladné poZiadavky a iné relevantné poziadavky.

Ustanovenia smernice 2014/53/EU. Képiu pdvodného vyhldsenia o zhode moino ziskat na
adrese: 13. poschodie, budova 1 C, SHENZHEN Nanshan SOFTWARE INDUSTRY BASE, Xuefu
Road, Nanshan District, Shenzhen, Cina

Tento produkt je oznaceny symbolom selektivneho triedenia pre odpadové elektrické a
elektronické zariadenia (WEEE). To znamen3, Ze s tymto vyrobkom sa musi zaobchadzat v
stlade s eurépskou smernicou 2012/19/EU, aby bolo mozné recyklovat alebo demontovat,
aby sa minimalizoval jeho vplyv na Zivotné prostredie.

Dalsie informacie ziskate od miestnych alebo regionalnych organov. Elektronické vyrobky
nezahrnuté do procesu selektivneho triedenia su potencialne nebezpecéné pre Zivotné
prostredie a ludské zdravie v dosledku pritomnosti nebezpecnych latok.



FCC informacie

Tento produkt spifia limity na vyZarovanie RF FCC stanovené pre nekontrolované
prostredie. Tento produkt tiez vyhovuje Casti 15. pravidiel FCC. Prevadzka podlieha tymto
dvom podmienkam:

(1) Toto zariadenie nesmie sposobovat Skodlivé rusenie.

(2) Toto zariadenie musi akceptovat akékolvek prijaté rusenie, vratane rusenia, ktoré moze
sposobit neZiaducu prevadzku.

POZNAMKA: Vyrobca nezodpoveda za rusenie radiového alebo televizneho vysielania
sposobené neopravnenymi Upravami alebo zmenami X4. Takéto Upravy alebo zmeny by
mohli zrusit opravnenie pouzZivatela na prevadzkovanie produktu.

Toto zariadenie bolo testované a vyhovuje limitom pre digitalne zariadenia triedy B podla
Casti 15 predpisov FCC. Tieto limity su navrhnuté tak, aby poskytovali primeranid ochranu
proti Skodlivému ruseniu pri instalacii v domacnosti. Toto zariadenie generuje, pouZiva a
mozZe vyZarovat energiu vysokofrekvenéného Ziarenia. Ak nie je nainstalovany a pouZzivany v
sulade s pokynmi, mozZe sposobit skodlivé rusenie radiovej komunikacie. Neexistuje vsak
Ziadna zaruka, Ze rusenie nenastane v konkrétnej instaldcii. Ak toto zariadenie spésobuje
Skodlivé rusenie rozhlasového alebo televizneho prijmu (o sa da zistit vypnutim a zapnutim
zariadenia), je pouzivatel vyzvany, aby sa pokusil opravit rusenie jednym alebo viacerymi z
nasledujucich opatreni:

— Otocte alebo premiestnite prijimaciu anténu.

— Zvacdsite vzdialenost medzi lietadlom a vysielacom.

— Obratte sa na predajcu produktov alebo pozZiadajte o pomoc skiseného
radiového/televizneho technika.

Elektrické a elektronické zariadenia dodavana s batériami (vratane internych batérii)
WEEE smernica a likvidacia produktu

Na konci svojej Zivotnosti by sa s tymto vyrobkom nemalo zaobchadzat ako s domacim
alebo beznym odpadom. Mal by byt odovzdany do prislusného zberného miesta na
recyklaciu elektrickych a elektronickych zariadeni alebo vrateny dodavatelovi na likvidaciu.
Plati pre interné/dodané batérie.

Tento symbol na batérii znamen3, Ze sa ma batéria zhromaZdovat oddelene. Tato batéria je
uréena na separovany zber na vhodnom zbernom mieste.



Pred pouzitim si pozorné prectéte
navod k obsluze!

» Nenechdvejte produkt nabijet bez dohledu

* Po dobiti ihned odpojte napajeci kabel
¢ Vrtule mohou zplsobit poranéni

* Nejednd se o hracku

e Drite mimo dosah déti mladSich 14 let

Nazev produktu:x4 AIR PRO
Cislo produktu: Q/HBS 001-2017

Prodejce:Shenzhen Hubsan Technology Co., Ltd
Adresa: 13th Floor, Block C, Shenzhen Scoftware
IndustrialBase, Xuefu Road, Nanshan District, Shenzhen,
Guangdong Province, China

Email: service@hubsan.com

WWW.HUBSAN.COM
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