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Wichtige Sicherheitshinweise

Bedienung:  Seien Sie sehr vorsichtig und verantwortungsbewusst, wenn Sie den
Quadcopter verwenden. Kleine elektronische Komponenten kénnen durch
einen Unfall oder durch Kontakt mit Feuchtigkeit / Fliissigkeit beschadigt
werden. Verwenden Sie den Quadcopter nicht mit defekten oder beschadigten
Komponenten, um Verletzungen zu vermeiden.

Wartung: Versuchen Sie nicht, die Teile selbst zu 6ffnen oder zu reparieren. Wenden Sie
sich an ein Hubsan-Servicecenter oder einen autorisierten Hubsan-Handler.
Weitere Informationen finden Sie auf der offiziellen Website unter
www.hubsan.com

Batterie: Zerlegen oder beschadigen Sie den Akku nicht durch Aufprall, Sturz,
Treten oder auf andere Weise. Schliel3en Sie die Batteriekontakte nicht
kurz oder legen Sie sie nicht auf Metall. Setzen Sie den Akku keinen
Temperaturen Uber 60° C aus. Laden Sie die Flugzeugbatterie vor dem
Flug auf. Verwenden Sie zum Laden ein von Hubsan bestimmtes
Ladegerat. Bewahren Sie den Akku auBerhalb der Reichweite von
Kindern und fern von feuchten Umgebungen auf.

Flug: Denken Sie beim Fliegen an lhre persénliche Sicherheit und die
Sicherheit anderer.
- Verwenden Sie den Quadcopter nicht bei schlechten Wetterbedingungen.
- Versuchen Sie nicht, den Quadcopter im Flug zu fangen.
- Dieses Produkt ist fir erfahrene Piloten tiber 14 Jahre bestimmt.

- Schalten Sie nach jedem Flug die Quadcopter-Motoren aus, trennen
Sie sie vollstandig von der Stromversorgung. Sie kdnnen dann die
Fernbedienung ausschalten.

@ FAN :

Lesen Sie vor der Verwendung die Erklarung und die Sicherheitshinweise.
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Erklarung der Symbole:

Verbotene Handlung Wichtiger Hinweis Anleitung
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Sicherheitshinweise fiir Lithium-Polymer-Batterien (LIPO)

LiPo-Batterien unterscheiden sich von herkommlichen Batterien dadurch, dass ihr chemischer
Gehalt in einer relativ leichten Folienverpackung enthalten ist. Der Vorteil ist, dass ihr Gewicht
erheblich reduziert wird, sie jedoch anfélliger fiir Beschadigungen sind, wenn sie grob oder
unsachgemaf behandelt werden. Wie bei allen Batterien besteht Brand- oder Explosionsgefahr,
wenn Sicherheitsmafinahmen nicht beachtet werden:

. Wenn Sie den Quadcopter langere Zeit nicht fliegen mdchten, lagern Sie den Akku halb aufgeladen, um
seine Leistung und Lebensdauer zu erhalten.

. Verwenden Sie Hubsan-Ladegerate, um die Batterien aufzuladen.

. Entladen Sie den Akku mit einem Strom von 5C oder weniger. Verlangern Sie die Entladezeit nicht, um eine
Beschadigung des Akkus durch Entladung zu vermeiden.

. Laden Sie den Quadcopter nicht auf einem Teppich auf, um einen Brand zu vermeiden.

. Wenn die Batterien langer als 3 Monate nicht verwendet werden, miissen sie aufgeladen werden.

. Zerlegen oder montieren Sie den Akku nicht.

. Schliefien Sie die Batterie nicht kurz.

. Nicht in der Nahe von Warmequellen verwenden oder aufladen.

. Setzen Sie den Akku weder Wasser noch anderen Fliissigkeiten aus.

. Laden Sie Batterien nicht in der Sonne oder in der Nahe eines Feuers auf.

. Die Batterie nicht durchstofien oder einer Krafteinwirkung aussetzen.

. Werfen Sie den Akku nicht oder manipulieren Sie ihn nicht grob.

. Laden Sie niemals einen beschadigten oder deformierten Akku auf.

. Loten Sie nicht an oder in der Nahe der Batterie.

10. Uberladen oder entladen Sie den Akku nicht.

11. Laden Sie den Akku nicht in umgekehrter Reihenfolge auf. Andern Sie nicht die Polaritat der Batterie.
12. SchlieBen Sie den Akku nicht an ein Autoladegerét / einen Zigarettenanziinder oder eine
unkonventionelle Stromquelle an.
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13. Esist verboten, diesen Akku fiir Gerate zu verwenden, die nicht dafiir vorgesehen sind.

14. Beriihren Sie keine fliissigen Abfalle oder Nebenprodukte der Batterie. Wenn Haut oder
Kleidung mit diesen Substanzen in Kontakt kommen, spiilen Sie sie mit Wasser aus!

15. Mischen Sie keine anderen Batterietypen mit Lithiumbatterien.

16. Uberschreiten Sie nicht die angegebene Ladezeit.

17. Stellen Sie den Akku nicht in eine Mikrowelle oder in Bereiche mit hohem Druck.

18. Setzen Sie den Akku nicht der Sonne aus.

19. Nicht in Umgebungen mit hoher statischer Elektrizitat (64V und mehr) verwenden.

20. Nicht bei Temperaturen unter 0°C und {iber 45°C verwenden oder aufladen.

21. Wenn eine neu gekaufte Batterie gebraucht oder undicht ist, einen Geruch oder eine andere
Anomalie erzeugt, senden Sie sie sofort an den Handler zuriick.

22. Darf nicht in die Hande von Kindern gelangen.

23. Verwenden Sie ein spezielles Ladegerat und befolgen Sie alle Ladeanforderungen.
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24. Minderjahrige, die die Batterie und die dafiir vorgesehene Einheit verwenden, miissen immer von einem
Erwachsenen beaufsichtigt werden.



3 verschiedene Flugarten, 3 Konfigurationen

1. Quadcopter + Mobilgerat (Mobiltelefon/Tablet)

H216A mobiles Gerat (Handy/Tablet)

2. Quadcopter + Sender HT009 + Mobilgerat (Mobiltelefon/Tablet)

mobiles Gerat (Handy/Tablet)
4



3. Quadcopter + Sender HTO011 + Mobilgerat (Mobiltelefon/Tablet)

H216A HTOTIA

mobiles Gerit (Mobiltelefon/Tablet
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1.1 Aufgliederung der Flugzeugkomponenten

VriuleB T _—

LED indikétor — =
Hlava kamery HD 1080p
Kryt téla (spodni)

Hubsan-Quadcopter mit GPS-Funktionen unterstiitzen gleichzeitig GPS, GALILEOQ, GLONASS und insgesamt 3
GNSS-Typen.

1.2 Flugzeugbatterie

Das H216A-Flugzeug ist mit einer wiederaufladbaren Batterie Li-Po 7,6 V, 750 mAh ausgestattet.
Verwenden Sie zum Laden unbedingt das mitgelieferte Hubsan-Ladegerat. Laden Sie den Akku vor
dem Flug vollstandig auf.

1. I Installation: Schieben Sie den Akku in das Fach so, dass ihre Kabel weg von der Einheit gerichtet
sind (siehe Abbildung unten). Schlieen Sie das Flugzeug an die Stromleitung des Roboters an
(stellen Sie sicher, dass die Polaritat korrekt ist) und wickeln Sie die Stromleitung in das Fach.




2. Schlieflen Sie den Akku an das USB-Ladekabel an. Schliefien Sie dann das USB-Ladekabel
an einen Computer oder einen Wandadapter an. Wahrend des Ladevorgangs blinkt das
Ladegerat rot; wenn der Ladevorgang abgeschlossen ist, leuchtet das Ladegerat auf. Wenn
der Ladevorgang abgeschlossen ist, entfernen Sie den Akku sofort aus dem Ladegerat. Die

Gesamtladezeit betragt ca. 150 Minuten.
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. Stellen Sie vor jedem Flug sicher, dass der Akku vollstandig aufgeladen ist.
. Lassen Sie das Gerat wahrend des Ladevorgangs nicht unbeaufsichtigt.
e Wenn der Ladevorgang abgeschlossen ist, ziehen Sie sofort den Netzstecker aus der

Steckdose.

1.3 Montage und Demontage von Propellern
Der X4 Quadcopter verwendet 5,3-Zoll-Propeller. Jedes ist mit den Buchstaben A und B gekennzeichnet.
Wenn die Propeller beschidigt sind, ersetzen Sie sie. Uberpriifen Sie vor dem ersten Einbau der Propeller, ob

der Propeller und der Motorarm den Wert "A" oder "B" haben. Beide Buchstaben sollten libereinstimmen.

Propeller B2 Propeller A

\-‘\.. _ /
Propeller A= /J Propeller B E &

Propeller A
Propeller B



Hinweis: by
Achten Sie auf die b

unterschiedlichen Farben D

der Propellerschrauben A
und B!

Propeller B Propeller B

Installation: Bevor Sie die Propeller zum ersten Mal einbauen, stellen Sie sicher, dass jeder Propeller A mit dem Motor A
und jeder Propeller B mit dem Motor B gekoppelt ist. Richten Sie «I- mit der flachen Seite der Motorwelle in -D- Form aus.
Befestigen Sie dann jeden Propeller mit Schrauben und einem Schraubendreher. Propeller A sind mit schwarzen

Propellerschrauben gepaart und gegen den Uhrzeigersinn festgezogen. Propeller B sind mit Silberschrauben gepaart und
I ey
1
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im Uhrzeigersinn festgezogen.
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Wenn Sie den Propeller austauschen miissen, losen Sie die Schraube am Propeller A mit einem Schraubendreher im

Uhrzeigersinn. Losen Sie die Schraube gegen den Uhrzeigersinn, um die Schraube am Propeller B zu entfernen.



Propeller B
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Stellen Sie sicher, dass die Propeller in den richtigen Positionen installiert sind (A bis A, B bis B). Andernfalls kann
das Flugzeug nicht normal fliegen.

Da die Propeller diinn und etwas scharf sind, wird empfohlen, dass Benutzer wahrend der Installation Handschuhe
tragen, um versehentliche Verletzungen zu vermeiden.

1.4 Quadcopter LED-Anzeigen

H216A verfiigt Uber 4 LEDs; die vorderen LEDs sind blau und die hinteren LEDs sind rot. LED-Statusanzeigen sind
wie folgt definiert:

Funktion LED-Statusanzeige

Einschalten und Starten Alle 4 LEDs blinken gleichzeitig

Kompassk Kompasskalibrierung | Alle 4 LEDs blinken im Uhrzeigersinn.
alibrierun |1

g Kompasskalibrierung | Die LEDs blinken abwechselnd in vertikalen Paaren

Horizontale Kalibrierung Alle 4 LEDs blinken gleichzeitig

Flugmodus Alle 4 LEDs leuchten konstant.

Headless-Modus Die vorderen LEDs blinken langsam blau und die hinteren LEDs leuchten
Return to home Die vorderen LEDs leuchten durchgehend blau und die hinteren LEDs
Niedrige Stromversorgung Die blauen vorderen LEDs leuchten dauerhaft und die hinteren roten LEDs

Wenn das Flugzeug nicht an den Sender angeschlossen ist oder vom Sender
Verbindungsstatus der Flugsteuerung | getrennt wurde, blinken die vorderen LEDs blau. Bei Anschluss an den
Sender leuchten die vorderen LEDs kontinuierlich.




2. HT009 Fernbedienungssender

Der HT0O09 ist ein voll ausgestatteter Bluetooth-Sender zur Verwendung mit dem H216A Quadcopter und seinen
verschiedenen Funktionen. Erleben Sie Echtzeit-Video-Streaming iber die X-Hubsan-App auf einem mobilen

Gerat mit hochauflésendem Bildschirm.

2.1 HT009

8 Fotoknopf 9 Videoaufnahme-Knopf 10 Taste zum Einstellen des Kamerakopfes
(voriibergehende Deaktivierung der Funktionen) N

Batteriefach

Rahmen fiir mobile Gerate

. 2 Regler fiir Heben/Fliigel
e 1_ Re?‘" fur (2) Regler fiir
Geschwindigkeit/Richtung Geschwindigkeit/Fliigel
(1) Regler fiir
Heben/Richtung

3 Energieversorgung

4 Return to home 5 Automatischer Start/Landung

6 LED Status des Senders 7 Bluetooth LED Status
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2.2 Auflistung der Funktionen von HT009

Nummer | Taste / Schalter Funktion
1 Geschwindigkeitsregelung | Driicken Sie den Hebel vorwarts oder riickwarts und der Quadcopter
/ Richtungsregelung steigt oder sinkt. Driicken Sie den Hebel nach links oder rechts und der
Quadcopter dreht sich gegen den Uhrzeigersinn.
2 Hohenregler / Driicken Sie den Hebel vorwarts oder riickwarts und der Quadcopter
Fliigelregler fliegt vorwarts oder riickwarts. Driicken Sie den Hebel nach links oder
rechts und der Quadcopter fliegt nach links oder rechts.
) Geschwindigkeitsregelung | Driicken Sie den Hebel vorwarts oder riickwarts und der Quadcopter
/ Fliigelregelung steigt oder sinkt. Driicken Sie den Hebel nach links oder rechts und der
Quadcopter fliegt nach links oder rechts.
2 Héhenregler / Driicken Sie den Hebel vorwarts oder riickwarts und der Quadcopter
Richtungsregler fliegt vorwarts oder riickwarts. Driicken Sie den Hebel nach links oder
rechts und der Quadcopter dreht sich gegen den Uhrzeigersinn.

3 Stromversorgung Halten Sie 1,5 Sekunden lang gedriickt, um den Sender einzuschalten.
Halten Sie zum Ausschalten des Geréts 1,5 Sekunden lang gedriickt,
wahrend der Sender eingeschaltet ist.

4 Return to home Halten Sie 1,5 Sekunden lang gedriickt, und der Quadcopter fliegt nach
Hause. Um die Riickkehr nach Hause zu beenden, driicken Sie die Taste
kurz fiir 0,5 Sekunden.

5 Automatischer Start / Durch langes Driicken fiir 1,5 Sekunden fiihrt der Quadcopter einen

Landung automatischen Start oder eine automatische Landung durch (wenn sich
das Gerat in der Luft befindet).

6 LED-Status des Senders Wenn der Sender eingeschaltet ist, sollte die LED dauerhaft leuchten.
Wenn der Sender schwach ist, blinkt die LED schnell.

7 Bluetooth-LED Status Wenn die Sender- und Quadcopter-Kopplung fehlschldgt oder einfach
getrennt wird, weil das Gerat ausgeschaltet ist, blinkt die LED langsam
blau. Wenn der Sender und das Gerét erfolgreich verbunden wurden,
leuchtet die LED blau.

8 Foto Driicken Sie kurz die Taste, um ein Foto aufzunehmen.

9 Video Driicken Sie kurz, um die Aufnahme zu starten. Um die Aufnahme zu
beenden, driicken Sie wahrend der Aufnahme kurz.

10 Taste zum Einstellen des Deaktiviert voriibergehend die Funktionen.

Kamerakopfes

2.3 Batterieeinbau
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Entfernen Sie die Batteriefach-
Schraube. Schieben Sie die
Fachabdeckung auf.

Legen Sie 4 AAA-Batterien in das
Batteriefach ein. Stellen Sie sicher,
dass Sie die Polaritat richtig
eingestellt haben.

Schieben Sie die Fachabdeckung
zuriick, um sie zu schliefien.
Schrauben Sie sie an.

- Mischen Sie keine neuen und alten Batterien.
« Verwenden Sie nicht verschiedene Batterietypen gleichzeitig.

3. HTONA Fernbedienung/Sender
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3.1 Einfiihrung in HTO11A

Rezim headless
Fotka

1Rychlostni/smérovy joystick | |
(2) Elevaéni/smerovy joystic
Hormélni rezim (bez funkei)
Expertni rezim (bez funkci) |
Parovaci tlacitho

LED zapnuto/vypnuto
Nizkonap&tova LED

LED ukazatel stavu BPS vysilate
Led ukezatel stavu GPS letounu

2.4 Anténe
Nevrat domd

— -

Video

L)
\ |
ﬁﬁ | 2 Eleveéni/kiidlovy joystick
| @j—y—m Rychlostni/kFidlovy joystick
Shaadl

Sportovni rezim 0
Sportovni rezim 1

=g O | L Sportovni reim 2
o o@mo O { } Nésleduj mé
Mapajeni / y Obihanf

Led ukazatel stavu 2 46

Automaticky navrat
Video

Otoény Eiselnik pro nastaveni
wysky (bez funkel)

LED ukazatel stavu WiFi

Rezim heedless

Fotka

Mastaveni visky kol

Mikro-USE port (bez funkef)
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32 Aufgliederung der Funktionen von HTOT1A

SIN Taste Funktion
1 Geschwindigkeitsregelung / Verwenden Sie den Regler, um die horizontale Drift nach links und
Richtungsregelung rechts einzustellen.
2 Hahenregler / Fliigelregler Driicken Sie den Hebel vorwarts oder riickwarts und der Quadcopter
g getreg steigt oder sinkt. Driicken Sie den Hebel nach links oder rechts und der
Quadcopter fliegt nach links oder rechts.
m Geschwindigkeitsregelung / Driicken Sie den Hebel vorwarts oder riickwarts, der Quadcopter
Rii eglre elung 9 steigt oder sinkt. Driicken Sie den Hebel nach links oder rechts und
geiregetung der Quadcopter fliegt nach links oder rechts.
Hohenregler / Driicken Sie den Hebel vorwarts oder riickwarts und der Quadcopter
2 Richtun S?_e ler fliegt vorwarts oder riickwarts. Driicken Sie den Hebel nach links
gsreg oder rechts und der Quadcopter dreht sich gegen den Uhrzeigersinn.
3 Ein- / Ausschalter Lang driicken, um den Sender ein- oder auszuschalten.
4 Pairing Schalten Sie den Sender ein, wihrend Sie die Pairing-Taste gedriickt
5 Foto Driicken Sie kurz, um Fotos aufzunehmen.
6 Video Kurz driicken, um die Videoaufnahme zu starten und zu stoppen.
7 Headless-Modus Halten Sie die Headless-Taste gedriickt, um den Headless-Modus
aufzurufen.
8 Return to home Halten Sie die Return-to-home-Taste gedriickt, um den Riickflug-
Modus aufzurufen. Driicken Sie die Taste erneut kurz, um den Modus
21 varlaccan
9 Orbit-Modus Halten Sie die Orbit-Modus-Taste gedriickt, um den Orbit-Modus
aufzurufen. Driicken Sie die Taste erneut kurz, um den Modus zu
verlassen,
10 Modus: Follow me Halten Sie die Follow me-Taste gedriickt, um den Follow me-Modus
aufzurufen. Driicken Sie die Taste erneut kurz, um den Modus zu
yerlassen
n Warnung vor geringem Der Sender piept.
12 LED ein / aus Durch kurzes Driicken werden die Flugzeug-LEDs eingeschaltet und

durch erneutes kurzes Driicken werden die LEDs ausgeschaltet.
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Statusanzeigen
(blau)

LED

Wenn der Akku vollstandig aufgeladen ist, leuchtet die LED-

Batteriespann JAnzeige kontinuierlich. Wenn die Leistung niedrig ist, blinkt die LED
ung- langsam.
LED-Anzeige | Wenn der Sender Zugriff auf weniger als 6 GPS-Satelliten hat,
des GPS- blinkt die LED langsam. Wenn der Sender auf 6 oder mehr
Senderstatus Satelliten zugreift, leuchtet die LED kontinuierlich.
LED-Anzeige | Wenn der Sender Zugriff auf weniger als 6 GPS-Satelliten hat,
des GPS- blinkt die LED langsam. Wenn der Sender auf 6 oder mehr
Quadcopters Satelliten zugreift, leuchtet die LED kontinuierlich.
WiFi LED- Wenn der Sender nicht (iber WLAN mit dem Gerat verbunden ist,
Anzeige erlischt die LED vollstandig. Wenn der Sender Giber WLAN mit dem
Gerat verbunden ist, leuchtet die LED kontinuierlich.
2.4G Status Wenn der Sender nicht liber die 2,4-G-Frequenz mit dem Gerat
LED gekoppelt / verbunden ist, leuchtet die LED nicht auf. Wenn der

Sender (iber ein 2,4-G-Signal mit dem Geré&t gekoppelt /

varhiindan ict lanchtat dia | EN kantinuiarlich
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3.3 Batterieeinbau

HUSSAN hat eine 1300-mAh-Batterie fiir den Sender HTO11A entwickelt. Laden Sie mit einem 7,4-V-Ladekabel. Die
ungefahre Ladezeit betragt 2 Stunden.

Anweisungen zur Installation der Batterie:

of~—===—"1° ) =
4
ISR s ==

Potdhnéte \jJ}oﬂ

(ffnen Sie den Fachdeckel. Schlieflen Sie den JST-Batterieadapter Schieben Sie den Akku und seine
an den Anschluss im Schacht an. Kabel in das Fach, bevor Sie die
Abdeckung wieder auf den Sender
schieben.

4 X-Hubsan-Anwendung

4.1 Anwendungsubersicht

X-Hubsan ist eine Flugsteuerungsanwendung fiir Flugzeuge, die die HUBSAN WiFi-Technologie unterstiitzen.
Benutzer konnen die Anwendung verwenden, um Flug-, Kamera-, Video- und Flugparameter zu steuern. Fiir ein
optimales visuelles Erlebnis wird empfohlen, Smartphones oder Tablets mit grofiem Bildschirm zu verwenden.

4.2 Herunterladen der Anwendung

Benutzer miissen die X-Hubsan-App vor dem Flug herunterladen.
Laden Sie die App kostenlos herunter, indem Sie den folgenden Code scannen oder iiber den App Store (i0S)

b

oder Google Play (Android).
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4.3 Assistent fir Anwendungsschnittstellen

Fernbedienungssignal GPS Leistun
Signal gsnive

Home FPV (Video) Signal des au Einstellungen
Flugze des
ugs Flugze
) ugs
6w & = EE e oo e b ©
Feen W L Yot P WAl AT R ET el a0 R L
SRR T
i Tobrazit | I
AN R . : lakaci
\‘_Qz [ Letavy reZim RefimHeadless letaunu
iney | . R monutalEnuts oo cabrazeni
24 e Virtwalni joystick zapnuta fypnuta mapy
’ Halibrace magy
\5‘- fr=======-- Autamaticky navrat
g
i ol CRRTCITEES Auta vzletfpfistani
LT

5 Fliegen mit der

Anwendung

5.1 Pairing des Flugzeugs mit dem Mobilgerat

Schlieflen Sie das Flugzeug an die Batterie an und schalten Sie es ein. Gehen Sie zu den WLAN-Einstellungen Ihres Mobilgeréts und
koppeln Sie das Gerat mit dem Flugzeug. Starten Sie dann die X-Hubsan-Anwendung.

(Selifnga WLAN
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4 ) 4 N

o — 0 ——
w0 = (o sssa =
( Sel‘tings WIFI Enter the password for'Hubsan_h216a X00C

cel Enter Password Join

Wi-Fi (@

CHOOSE A NETWORK......

Password 12345678

v/ HUBSAN_H216A _XXXXXX =T

Name: HUBSAN_H216A X00XXXX Passwort: 12345678

5.2 Kompasskalibrierung

Der Kompass muss bei jedem Einschalten des Flugzeugs kalibriert werden. Der Kompass reagiert empfindlich auf Storungen
durch andere elektronische Gerate, magnetische Storungen und Metall, was zu unregelmaBigem Verhalten und Kontrollverlust
fiihren kann. Durch regelmaBige Kalibrierung bleibt die Genauigkeit des Kompasses und sein Wert erhalten.

(1) Geben Sie die X-Hubsan-Flugschnittstelle ein. Folgen Sie den Anweisungen auf dem Anwendungsbildschirm.
(2) Schliefien Sie die Kalibrierung von Kompass 1 und 2 ab. Wenn beide Schritte abgeschlossen sind, verschwindet das
Kalibrierungsfenster.

5.3 Start/Landung

Start

a) Ziehen Sie gleichzeitig die virtuellen Joysticks diagonal nach unten, um die Motoren zu aktivieren (siehe Abbildung unten).
Driicken Sie den Geschwindigkeits-Joystick langsam nach oben. Das Flugzeug hebt ab.

18
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Motoren einschalten Driicken der Joysticks zum Abheben (Modus 2 /
US-Modus)

b) Automatischer Start: Uberpriifen Sie zunéchst, ob die Startbedingungen sicher sind. Klicken Sie auf die Schaltflche fiir den
automatischen Start. Das Flugzeug startet automatisch und schwebt in einer Hohe von ungefahr zwei Metern tiber dem Boden.
Nachdem das Flugzeug zu fliegen beginnt, wechselt der automatische Startknopf zum automatischen Landeknopf.

&
Wiz A
o A2
@) Thkeott
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Landung

a) Manuelle Landung (mit virtuellen Joysticks): Driicken Sie den Geschwindigkeits-Joystick langsam nach unten, bis der
Quadcopter seinen Abstieg zum Boden abgeschlossen hat. Schalten Sie die Motoren aus, indem Sie beide Joysticks gleichzeitig
diagonal nach unten ziehen. Wenn die Motoren vollstandig zum Stillstand gekommen sind, lassen Sie die Joysticks los.

N
-
i
\.

Driicken der Joysticks nach unten (Modus 2 / US-Modus) Motoren abstellen

b) Automatische Landung: Klicken Sie auf das Symbol ,Automatische Landung*. Das Flugzeug sinkt langsam auf den Boden
(Abbildung 1). Heimkehr: Klicken Sie auf das Symbol ,Riickflug* und wéhlen Sie aus, ob das Flugzeug zum Startpunkt oder zur
aktuellen Position des Mobilgeréts zuriickkehren soll. (Bild 2).

'ﬂ': o [ BN Q0 l / ﬁ". g [T I8 [ T T8 l

RrcEE R N R e a ——

o ©)
: | & %

WV Return to
o] Li‘;/ “He Q -.é.- Home
(= Auto (
3 Land ..5-5‘
Bild 1 Bild 2

Stellen Sie vor dem Start sicher, dass sich auf oder um die Flugbahn keine Hindernisse
befinden. Achten Sie bei der Landung darauf, einen flachen, offenen Bereich auszuwahlen.
Verwenden Sie das mobile Gerat nicht fiir andere Zwecke und koppeln Sie das Gerat wahrend
des Betriebs nicht mit einem anderen mobilen Gerat, um einen sicheren Flug zu
gewahrleisten. Wenn Sie das Flugzeug mit einem anderen Gerat fliegen machten, schalten Sie
das Gerat vor dem Neustart aus.
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5.4 Einstellung des Joystick-Modus

Rufen Sie die X-Hubsan-Startoberfldche auf und klicken Sie auf das Zahnrad Einstellungen und dann auf die
Registerkarte Controller. Hier kénnen Sie die Joystick-Einstellungen anpassen.

ELTES (-3 controlier .{, Map (2 Relay 38 others

Virtual joystick shows fixedly @ on Q off

Joystick Mode ® mode2 O mode1

5.5 Horizontale Kalibrierung

Wenn das Flugzeug wahrend des Starts oder Fluges ungleichmaBig driftet oder startet, fiihren Sie eine horizontale
Kalibrierung durch. Klicken Sie auf das Zahnrad Einstellungen und dann auf "Andere". Wahlen Sie "Horizontale
Kalibrierung" und lassen Sie das Flugzeug kalibrieren. Die Kalibrierung ist abgeschlossen, wenn alle 4 LEDs nicht mehr
blinken. Es wird empfohlen, dass Benutzer nach der Kalibrierung 15 bis 20 Sekunden warten, bevor sie erneut fliegen.

[EA Parameters  (38) Controler i} Map b Reky
GPS accuracy test >
GPS accuracy test timeout (5~30s) 10
Device binding >
Horizontal calibration >
Novice guide >

5.6 Headless-Modus

Klicken Sie auf das Kompasssymbol, um den Headless-

Modus zu aktivieren. Das Flugzeug setzt die wal =ma L\ @

Ausgangsrichtung (Vorwartsrichtung) im Headless-Modus : e \\* N

ein, in die es zum Zeitpunkt der Aktivierung fliegen soll. : s Headless
mode
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5.7 Wegpunkte

Wenn die Motoren vollstandig deaktiviert sind, klicken Sie auf das Symbol ,Flugmodus* und wahlen Sie den Modus
Wegpunkte/Waypoint mode aus. Vor dem Senden einer Waypoint Mission kénnen Sie jede Wegpunkthche,
Fahrgeschwindigkeit und andere Parameter einstellen. Nach dem Start fliegt das Flugzeug entlang der angegebenen Route.

5.8 Follow me
Klicken Sie auf das Symbol "Flugmodus” und wahlen Sie die Funktion "Follow me" aus. Das Flugzeug folgt nun dem mobilen
Gerat.

1 e et e -»-u. ks B &
v wew  mow 8 e wic.

S

| B Flalel=2]O

<]

5.9 Orbit-Modus

Klicken Sie auf das Symbol ,Flugmodus* und wahlen Sie den Orbit-Modus. Das Flugzeug fliegt im Kreis um das mobile Gerat.

Die Umlaufbahn kann nur verwendet werden,
wenn das Flugzeug mindestens 3 Meter vom

Mobilgerét entfernt ist.

O

_—

o
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Fliegen Sie das Gerat nur, wenn es an mindestens 6 GPS-Satelliten angeschlossen ist. Wenn 6
Satelliten verfiigbar sind, werden die Modi Wegpunkte, Riickkehr, Orbit und Folge mir freigeschaltet.
Hinweis: GPS kann nicht in Innenrdumen angeschlossen werden.

6 Fliegen mit Fernbedienung/Sender

Es wird empfohlen, dass Benutzer vor dem Flug an einem Flugtraining teilnehmen (d.h. dass sie einen Simulator fiir die
Flugpraxis verwenden, professionelle Anleitung suchen usw.). Wahlen Sie immer eine geeignete Umgebung fiir den Flug.

6.1 Anforderungen an die Flugumgebung

(1) Wahlen Sie fiir den Flug eine offene Umgebung ohne hohe Gebaude und Hindernisse (wie Baume und Séulen).
Flugsteuerungssignale und GPS-Signale kénnen in der Nahe von Gebauden und Hindernissen erheblich geschwacht werden.
GPS-Funktionen wie GPS-Modus und Riickkehr funktionieren mdglicherweise nicht richtig.

(2) Verwenden Sie den Quadcopter nicht bei schlechten Wetterbedingungen (wie Wind, Regen oder Nebel).
(3) Verwenden Sie das Gerét bei einer Umgebungstemperatur von 0-40 ° C.
(4) Vermeiden Sie beim Fliegen Hindernisse, Menschenmassen, Hochspannungsleitungen, Baume, Wasser usw.

(5) Fliegen Sie nicht in einer elektromagnetischen Umgebung (z. B. in der Nahe eines Radiosenders, Kraftwerks oder Turms),
um Interferenzen mit Fernbedienungssignalen zu vermeiden.

(6) Der Quadcopter kann weder am Polarkreis noch in der Antarktis eingesetzt werden.
(7) Verwenden Sie das Gerat nicht in Flugverbotszonen.

(8) Verwenden Sie das Flugzeug nicht in der Nahe von Hochdruckleitungen, Flughéfen oder Gebieten mit starken
magnetischen Storungen.

6.2 Checkliste vor dem Flug

(1) Stellen Sie sicher, dass die Batterien und Mobilgerate aufgeladen sind und {iber ausreichend Strom verfiigen.
(2) Uberpriifen Sie, ob die Propeller richtig installiert sind.

(3) Wenn Sie Fotos aufnehmen, legen Sie die Micro-SD-Karte ein, die zum Aufnehmen von Fotos und Videos erforderlich ist,
bevor Sie das Gerét einschalten.

(4) Stellen Sie sicher, dass die Motoren eingeschaltet sind und reibungslos laufen.

(5) Stellen Sie sicher, dass das Kameraobjektiv sauber ist.
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6.3 Pairing des Flugzeugs mit dem Sender
6.3.1 Pairing von Quadcopter + HT009 + Mobilgerat

(1) SchlieBen Sie das Flugzeug an die Batterie an und schalten Sie es ein. Gehen Sie zu den WLAN-Einstellungen Ihres
Mobilgeréts und koppeln Sie das Gerat mit dem Flugzeug. Starten Sie dann die X-Hubsan-Anwendung.

o = - vy = -

< Settings WIF| Enter the password for' Hubsan_h218a_)00C

| Enter Password Join

Wi-Fi (.

CHOOSE ANETWORK....

Password 12345678

~ HUBSAN_HZ16A XXXXXX o

Name: HUBSAN_H216A_XXXXXX Passwort: 12345678

Schalten Sie den Sender ein. Koppeln Sie ihn mit lhrem Mobilgerat im Bluetooth-Menti.

| ;
. ;
s @' H 1 Joystick operating mode

Settings

Junior Senior

! Using remote control

1. Rufen Sie die Hauptoberflache der Anwendung auf und 2. Klicken Sie auf "Controller" und dann auf

klicken Sie auf das Zahnrad Einstellungen in der oberen rechten "Verwendung der Fernbedienung".
Ecke.

Turn on Bluetooth

Bluetooth connection settings An app on your device wanis

! tum on Blustooth and make yo

Open the remate contral sw

click “Refrash” bution
to refresh the Bluatooth fist

f device discoveratle by ather

HUBSAN HTO09_XXXXXX ‘ devices for 250 seconds. Alow? |

+ ( Rafrasn

4. Die Benutzeroberflache zeigt dann das Menti "Bluetooth- 3. Das Gerat bittet um Erlaubnis zur
Verbindungseinstellungen" an. Wahlen Sie HUBSAN HTO09_XXXXXX  Verwendung von Bluetooth. Klicken Sie
und bestatigen Sie die Verbindung.  "Genehmigen" um fortzufahren.
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Nach einer erfolgreichen Bluetooth-Verbindung wird in der Benutzeroberflache [ ae— \

"Bluetooth-Verbindung erfolgreich" angezeigt. Der HT009-Sender piept.

6.3.2 Pairing von Quadcopter + HT009 + Mobilgerat

Schalten Sie den HTOTA ein (halten Sie den Netzschalter 1,5 Sekunden lang
gedriickt). Gehen Sie zu den WLAN-Einstellungen Ihres Mobilgerats und koppeln
Sie es mit dem WLAN-Signal HTOTIA. - HUERANRTRALA X0

CHOOSE ANETWORK..__

Name: HUBSAN_HTOTIA XXX
Passwort: 12345678
Starten Sie die X-Hubsan-Anwendung. Rufen Sie die Oberflache "Einstellungen" auf und klicken Sie auf die Registerkarte

"Relay". Durch Auswahl der Option "Relay-Verbindung zum Flugzeug einrichten" gelangen Sie zur Seite mit den
Verbindungseinstellungen.

-

Ry scllware vesrion

Ry nama

Setup the relay connecion o arcratt >

6.4 Kompasskalibrierung

Der Kompass muss bei jedem Einschalten des Flugzeugs
kalibriert werden. Der Kompass reagiert empfindlich auf
Storungen durch andere elektronische Gerate, magnetische
Storungen und Metall, was zu unregelmaBigem Verhalten und
Kontrollverlust fiihren kann. Durch regelmafige Kalibrierung
bleibt die Genauigkeit des Kompasses und sein Wert erhalten.

(1) Rufen Sie die X-Hubsan-Flugschnittstelle auf. Folgen Sie den Anweisungen auf dem Anwendungsbildschirm.

(2) Schliefien Sie die Aktionen Kompasskalibrierung 1 und 2 ab. Wenn beide Schritte abgeschlossen sind, verschwindet das
Kalibrierungsfenster.
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6.5 Start/Landung
Start

Manueller Start: Um die Motoren zu starten / einzuschalten, stellen Sie sicher, dass die Joystick-Einstellung aktiviert ist.
Ziehen Sie beide Joysticks gleichzeitig diagonal nach unten, wie in der Abbildung gezeigt. Driicken Sie den

.

Geschwindigkeits-Joystick langsam nach oben, das Flugzeug
steigt und hebt ab.

Automatischer Start: Driicken Sie die Taste Automatischer Start (Bild rechts). Der Quadcopter hebt ab und schwebt in einer
Hahe von ca. 2 Metern. Nachdem das Flugzeug zu fliegen beginnt, wechselt der automatische Startknopf zum
automatischen Landeknopf.

Landung

Manuelle Landung: Driicken Sie den Geschwindigkeits-Joystick langsam nach unten, bis der Quadcopter seinen Abstieg
zum Boden abgeschlossen hat. Schalten Sie die Motoren aus, indem Sie beide Joysticks gleichzeitig diagonal nach unten
ziehen. Wenn die Motoren vollstandig zum Stillstand gekommen sind, lassen Sie die Joysticks los.
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Automatische Landung: Driicken Sie die Taste fiir die
automatische Landung. Das Flugzeug sinkt langsam auf
den Boden. (Bild rechts).

Heimkehr: Klicken Sie auf das Symbol Home. Das Flugzeug
kehrt zum Startpunkt zuriick. (Bild rechts).

Die Hochgeschwindigkeitspropeller sind sehr gefahrlich. Halten Sie das Flugzeug von

Personen, lebenden und nicht lebenden Gegenstanden fern.

Halten Sie das Flugzeug wahrend des gesamten Betriebs der Motoren unter Kontrolle.

Deaktivieren Sie die Motoren nicht wahrend des Fluges. Die Motoren halten in der Luft

an und verursachen einen Sturz des Flugzeugs und andere dhnliche Gefahren. Schalten
Sie die Motoren nur wahrend eines Notfalls wahrend eines Fluges aus.
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6.6 Grundlagen des Flugverkehrs
Die Fernbedienung ist werkseitig auf Modus 2 eingestellt. Dieses Handbuch fiihrt den Flugbetrieb in Modus 2 ein.

. Sender-Joysticks sind selbstzentrierend und federbelastet: Joysticks werden automatisch zentriert.

. Joystickempfindlichkeit: Die Steuerung hangt davon ab, wie viel und wie stark jeder Joystick aus der Mitte
gezogen oder herausgezogen wird.

Fernbedienung Quadcopter Controller-Bedienung
(Modus 2)
Der Geschwindigkeits-Joystick dient zur Steuerung
Start des Auf- und Abstiegs des Flugzeugs. Wenn der

1
TEmA

&

v/

Landung

Joystick hochgezogen wird, steigt das Flugzeug.
Wenn Sie den Joystick nach unten ziehen, fallt das
Flugzeug ab. Befindet sich der Joystick in der Mitte
des Schlitzes (stationar), behalt das Flugzeug seine
Hohe in der Luft bei. Der Joystick muss uber den
Mittelpunkt hinausgezogen werden, damit das
Flugzeug vom Boden abheben kann. Je mehr der
Joystick eingefahren ist, desto schneller steigt das
Flugzeug. Betatigen Sie den Joystick langsam, um
einen unregelmafligen Flug des Flugzeugs zu
verhindern.

Rotation im Uhrzeigersinn
7

Rotation gegen den

Die Richtungssteuerung wird verwendet, um die
Drehung des Flugzeugs zu steuern. Ziehen Sie den
Joystick nach links, um das Flugzeug gegen den
Uhrzeigersinn zu drehen. Ziehen Sie den Joystick
nach rechts, um das Flugzeug im Uhrzeigersinn zu
drehen. Befindet sich der Joystick in der Mitte des
Schlitzes (stationar), betragt die
Winkelgeschwindigkeit des Flugzeugs "0" und das

Uhrzeigersinn Flugzeug dreht sich nicht. Die Rauheit beim Driicken
des Joysticks bestimmt die Drehgeschwindigkeit des
Flugzeugs. Je mehr der Joystick gedriickt wird, desto
schneller dreht sich das Flugzeug.
Nach vorne

Nach hinten

Der Elevations-Joystick steuert die Bewegung des
Flugzeugs nach vorne und nach hinten. Ziehen Sie
den Joystick nach vorne und das Flugzeug wird
kippen und vorwarts fliegen. Ziehen Sie den Joystick
zuriick und das Flugzeug wird kippen und abheben.
Befindet sich der Joystick in der Mitte des Schlitzes
(stationar), behalt das Flugzeug seine Hohe in der Luft
bei.
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Nach rechts Nach links

Die Fliigelsteuerung steuert die Bewegung des
Flugzeugs nach rechts und links. Wenn Sie den
Joystick nach links ziehen, kippt das Flugzeug und
fliegt nach links. Wenn Sie den Joystick nach rechts
ziehen, kippt das Flugzeug und fliegt nach rechts.
Befindet sich der Joystick in der Mitte des Schlitzes
(stationar), behalt das Flugzeug seine Hohe in der Luft
bei. Die Rauheit beim Driicken des Joysticks bestimmt
den Neigungsgrad des Flugzeugs und damit die
Geschwindigkeit seiner linken und rechten
Bewegung. Je mehr der Joystick gedriickt wird, desto
grofer ist der Neigungswinkel des Flugzeugs und die
Fluggeschwindigkeit nach links oder rechts.
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Sicherheitsmodi

Niedriger Batteriestatus

Wenn die Batterie schwach ist, ist wahrscheinlich nicht mehr gentigend Energie in der Batterie vorhanden, damit das
Flugzeug zuriick fliegen kann. Landen Sie das Flugzeug sofort, da es sonst herunterfallt und sowohl das Flugzeug als
auch die umgebenden Objekte beschadigt. Um dies zu verhindern, verwendet die Flugsteuerung des Flugzeugs die
Fluginformationen, um zu bestimmen, ob eine sofortige Riickkehr oder Landung erfolgen soll.

Hinweis: Das Flugzeug verlasst den Heimkehrmodus, wenn Sie die Joysticks bewegen. Um mit RTH fortzufahren, miissen
Sie die Funktion manuell reaktivieren.

Sicherheitsbarrieren fiir den Verlust der Flugkontrolle

Wenn die Flugsteuerungsverbindung zwischen dem Flugzeug und dem Sender unterbrochen wird, landet das Flugzeug
automatisch oder kehrt dorthin zuriick, wo sich der ferngesteuerte Sender zuletzt befand, und landet dort. Dies reduziert
die Maglichkeit eines Unfalls oder Verlusts des Flugzeugs erheblich.

Bedingungen, die zur Aktivierung von Sicherheitsfunktionen fiihren konnen:

. Ausschaltung des Controllers.

. Die Flugentfernung Uberschreitet den Signaliibertragungsbereich der Fernbedienung.
. Zwischen der Fernbedienung und dem Flugzeug befindet sich ein Hindernis.
. Das Flugsteuerungs- oder Sendersignal wird durch externe elektronische Storungen unterbrochen.

Um die erfolgreiche Riickkehr des Flugzeugs bei einem Verbindungsverlust zur Flugsteuerung
sicherzustellen, miissen Benutzer sicherstellen, dass das Flugzeug eine Verbindung zu ausreichend
GPS-Satelliten herstellen kann, um im GPS-Modus sicher fliegen zu kdnnen. Benutzer miissen auch
sicher sein, dass die Flugumgebung fiir die Riickkehr und Landung im Notfall geeignet ist.

Wenn die Anzahl der angeschlossenen Flugzeug-GPS-Satelliten langer als 20 Sekunden unter 6 fallt,
wdahrend X4 zum Startpunkt zurilickkehrt, sinkt das Flugzeug automatisch ab.

X4 kann Hindernissen im Sicherheitsmodus nicht automatisch ausweichen. Benutzer kénnen die
Betriebshohe des Heimkehrmodus einstellen, um Flugzeughindernisse zu vermeiden .
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Haufig gestellte Fragen

1. Ich kann die Motoren nicht starten
1) Stellen Sie sicher, dass Sie den Kompass richtig kalibriert haben.

2) Wenn Sie in Innenraumen fliegen, tiberpriifen Sie im Menii Einstellungen, ob das Flugzeug ohne GPS starten
kann.

2. Schwaches oder nicht vorhandenes GPS-Signal / wenige oder keine GPS-
Satelliten

Stellen Sie sicher, dass sich das Flugzeug nicht in Innenrdumen oder zwischen Geb&uden befindet. Bitte
nehmen Sie das Flugzeug heraus, um Satelliten / GPS-Signale zu empfangen.

3. Das Flugzeug fliegt unregelmafig im Hohenmodus

1 UberprUfen Sie, ob der Luftdrucksensor (Telemetriewert) bei stehendem Flugzeug ungewshnlich ist. Es
sollte 0 anzeigen und sehr wenig schwanken.

2) Uberpriifen Sie, ob sich der Geschwindigkeits-Joystick-Kanal richtig bewegt und richtig zentriert ist. Wenn
nicht, kalibrieren Sie die Sender-Joysticks und stellen Sie den Kanal mit der entsprechenden Trimmtaste (am
Sender) ein.

4, Der Wegpunktmodus funktioniert nicht

1) Stellen Sie sicher, dass das Flugzeug Zugriff auf 6 oder mehr Satelliten hat

2) Uberpriifen Sie, ob alle Joystick-Kanéle auf dem Bildschirm korrekt zentriert sind.
5. Follow-me-Modus funktioniert nicht

1) Stellen Sie sicher, dass sich das Flugzeug im GPS-Haltemodus befindet (der Follow-Me-Modus funktioniert
ohne diesen Modus nicht).

2) Stellen Sie sicher, dass das Flugzeug Zugriff auf 6 oder mehr Satelliten hat (der Follow Me-Modus
funktioniert ohne diesen nicht).

3) Stellen Sie sicher, dass alle Joystick-Kanéle korrekt zentriert sind und dass sich die Joysticks nicht
bewegen, wenn der Follow Me-Modus aktiviert oder aktiv ist. (Das Flugzeug verlasst automatisch den Follow
Me-Modus, wenn Sie die Geschwindigkeits-Joysticks bewegen.)

6. Das Flugzeug kehrt nicht zu dem im Home-Modus festgelegten Punkt zuriick
Stellen Sie sicher, dass das Flugzeug Zugriff auf 6 oder mehr Satelliten hat

7. Das Flugzeug verliert immer GPS-Satellitensignale oder die Anzahl der GPS-
Satellitensignale sinkt auf einmal auf 0

Uberpriifen Sie das Flugzeug auf Quellen hochfrequenter Signalstrungen (z. B. Hochspannungsleitungen,
Signaltiirme usw.).

8. Das Video-Quellen-Bild aus dem Flugzeug ist unscharf

1) Uberpriifen Sie die Flugzeugpropeller auf Verformung oder Bruch. Eventuell ersetzen.

2) Uberpriifen Sie, ob alle Schrauben des Flugzeugkdrpers fest sitzen.

3) Stellen Sie sicher, dass keine Motorwellen gebrochen sind. Wenn die Wellen gebrochen sind, miissen die
Motoren ausgetauscht werden.

9. Man kann keine Videos oder Bilder aufnehmen

Stellen Sie vor dem Einschalten sicher, dass eine SD-Karte im Flugzeug installiert ist. Stellen Sie sicher, dass



die SD-Karte Klasse 10 oder hdher ist (UHS-1 empfohlen), weniger als 64 GB Speicherplatz hat und mit FAT32
formatiert ist.

10. Es kann keine Verbindung zu WLAN hergestellt werden
Starten Sie das Gerat neu.
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Warnung: Lesen Sie die Gebrauchsanweisung vor Gebrauch
sorgfaltig durch. Propeller kdnnen Verletzungen verursachen.
Achtung!

Warnung: Lassen Sie Quadcopter nicht unbeaufsichtigt
aufladen. Trennen Sie den Quadcopter immer vom Ladegerat,
sobald der Ladevorgang abgeschlossen ist.

Das Produkt ist kein Spielzeug und nicht fiir Kinder unter 14
Jahren geeignet.

www.HUBSAN.com
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