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1, Predstaveni produktu

1, TMC2209 je tichy IC driver dvoufazovych krokovych motor(.
Jeho trvaly proud je 2 A, zatimco Spickovy proud je 2,8 A. Ve srovndni s TMC2208 je hnaci proud

tohoto IC zvednut 0 0,6 A - 0,8 A a je zlepsena funkcnost testu zablokovaného motoru.
2, Rozsah napéti: 4,75V —-28V DC

Tento IC ma nékolik patentovanych technologii:
SpreadCycle™ (highly dynamic motor control chopper)
StealthChop2™ (ultra-ticha technologie)

MicroPlyer™ (ovladani mikrokrokd)

StallGuard4™ (test zablokovanych motor()

CoolStep™ (dynamické ovladani proudu)

3, Flexibilni interpolacni jednotka microPlyer je schopna poskytnout 256 mikrostepu.
Test zablokovani motord Stallguard 4™ zajistuje signalizaci pti abnormalnim chodu motoru.
Dynamické ovladani proudu CoolStep™ usetfi az 75 % energie. Sinusoidni ovladani Ize dokonale
realizovat i v systému s omezenou frekvenci pulz{.
Jelikoz se ultra ticha technologie stealthChop2™ Siroce pouziva v 3D tisku, je konstrukce tohoto
komponentu navrzena tak, aby byla kompatibilni s jiz existujicimi 3D tiskarnami, eliminuji se tak
drahé naklady na pfepracovani. Modul ma klasické step / dir rozhrani. Je tedy snadno

pouZitelny.

2, Parametry produktu

Rozmeéry produktu: 15,24 mm x 20,32 mm

Napajeci napéti (VM): 4,75V —28 V DC

Spickovy proud: 2,8 A

RMS proudu: 2 A

Nastaveni mikrokroku: 2, 4, 8, 16 (jde rozdélit do 256 ¢asti)
Maximalni mikrokrok: 256

Operacni rezim: STEP / DIR nebo UART
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3, Vyhody produktu
1, Motor neztraci kroky;
2, Ultra-tichy rezim;
3, Modul obsahuje velkou chladici podlozku, ktera
je schopna ho chladit pri béZném fungovani.
4, Modul muize zamezit otfesim motoru.

5, Modul podporuje test zablokovani motoru.

6, Modul podporuje rezimy STEP / DIR a UART.

4, Velikost jednotky a chladici podlozky
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5, Instrukce k pinim

5.1, Oznaceni
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MS1
MS2

PDN
PDNY @ 4
CLK @ E
STEP |
BIRN @3 BICTREETECH

5.2, Rezim pin(

1 (EN) Zapnuti 1 (VM) Napajeci napéti
2 | (MS1) Nastaveni mikrokroku 2 (GND) Zemé

3 | (MS2) Nastaveni mikrokroku 3 (A2) FazeA

4 | (PDN) UART 4 (A1) FazeA

5 | (PDN) UART 5 (B1) FézeB

6 | (CLK) Cas 6 (B2) FézeB

7 (STEP) Pulzni vstup 7 (VCC_10) Logické napéti
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8 (DIR) Vstup sméru (GND) Zemé

DIAG
Diagnosticky a StallGuard vystup. Vysoka uroven pfi detekci
selhani motoru nebo jednotky. Resetujte pomoci: ENN=high.

VREF Analogové referencni napéti pro Skalovani proudu nebo
referencni proud pro; pouZziti internich snimacich odpor(
(volitelny rezim).

INDEX | Konfigurovatelny vystup indexu. Poskytuje indexovy impuls.
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6, Nastaveni mikrokroku

MS1 / MS2: Konfigurace mikrokrok

MS2 | MS1 Nastaveni mikrokroku
GND GND 8 mikrokroku
GND VCC_I0O |32 mikrokrok (lisi se od TMC2208!)
VCC_10 GND 64 mikrokrok( (lisi se od TMC2208!)
VCC_I0 VCC_IO 16 mikrokrok

7, Vzorec proudu jednotky

325mV 1 Vyrer
IRMS — * *x
Repnsg +20mQ /2 2.5V

1, Vref:0,2V-2,2V

2, Vychozi Vref: 1,2V +0,1V

3, Vychozi proud: 0,9 A

4, Pokyny k regulaci potenciometru:
Otacenim potenciometru ve sméru hodinovych ruci¢ek mazete snizit
napéti Vref a proud jednotky.

Otocenim potenciometru proti sméru hodinovych rucicek zvysite napéti
Vref a proud jednotky.
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8, Operacni rezim
8.1, Nastaveni pin0 rezimu UART

Ve vyrobé byl pin UART pfifazen ke ¢tvrtému pinu, jmenovité tedy PDN_UART
zobrazeny na levé strané obrdazku nize. Pokud je paty pin pouzit jako pin UART,
musi byt odstranén odpor a privaren k nasledujicim dvéma podlozkam, jak je
zndzornéno na pravé strané obrazku nize. PDN je ptivaren k vybéru pin(

odpovidajicich rezimu UART ;
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8.3, Rezim ztlumeni a volba rezimu proti otfesim

Vychozi pouzivany rezim je rezim ztlumeni, jak je zndzornéno
na obrazku vlevo. Pokud je nutny rezim proti otfesiim,
odstrante odpor a privarte jej k nasledujicim dvéma

podlozkam, jak je zndzornéno na obrazku vpravo nize.

SPREAD | 7 DI (pd) Chopper mode selection: Low=StealthChop, High=SpreadCycle
(may be left unconnected)
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9, Zalezitosti vyzadujici pozornost
1, Pred instalaci jednotky se ujistéte, ze jste odpojili napajeni, aby
nedoslo k vyhoreni disku.

2, Pred instalaci jednotky musi uzivatel zkontrolovat jeji smér, aby se
zabranilo zpétnému pripojeni zpisobenému vypalovanim jednotky.

3, Pfi zapojovani vénujte pozornost sekvenci zapojeni a | / O portu.
Pokud je pripojena nespravna linka, ovladac nebude fungovat primo,
prosim pripojte opatrné podle instrukci.

4, Nezapojujte a neodpojujte pohonny modul, kdyz zarizeni pracuje,
aby nedoslo k jeho poskozeni.

5, Kdyz instalujete chladic, ujistéte se, Ze neni pripojen k pinu. Zabrani
se tak zkratu.

6, Produkt je citlivy na statickou elektfinu, proto s nim zachdazejte
opatrné. Je lepsi odstranit baleni pfed pouzitim.

7, Pred pouzitim se ujistéte, Ze je zajistén odvod tepla. (chladici
podlozka, chladici ventilator)
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