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Dear customer,

Thank you for purchasing our product. Please read the following instructions carefully
before first use and keep this user manual for future reference. Pay particular attention
to the safety instructions. If you have any questions or comments about the device,
please contact the customer line.

X www.alza.co.uk/kontakt
© +44 (0)203 514 4411

Importer Alza.cz a.s., Jankovcova 1522/53, HoleSovice, 170 00 Praha 7, www.alza.cz



Disclaimer & Warning

All users must read product operating instruction and liability disclaimer before using
and operating any HUBSAN products. By using a HUBSAN product(s), user accept the
terms and condition of HUBSAN liability and operational guidelines. This product is not
suitable for minors under 14 years of age. When operating a HUBAN product(s), users
also accept all liability and responsibility for their own behaviors, actions as well as any
consequences resulting thereof while using a HUBSAN product(s). These products may
only be used for purposes that are in accordance with local laws and regulations, and
any applicable policies / guidelines HUBSAN may make available. Users agree to comply
with these terms and conditions, along with all relevant policies / guidelines set forth by
HUBSAN. Part of the details of this document may change with the upgrade of the
product software version. Please read the upgrade details carefully before upgrading
the software version.

Instructions

Some of the product flight functions are restricted in certain areas. Once you use this
product, you must strictly read and follow the relevant ICAO regulations, local airspace,
and UAV regulations. You are liable for any non-compliance with the foregoing and are
responsible for the consequences of your actions as well as any indirect and / or direct
liability that arises because of these limitations.

Flight environment requirements

1) Select on open area to fly. Avoid high rise buildings and tall obstacles (such as trees
and poles). Near buildings and obstacles, flight control signals and GPS signals are
severely affected; GPS functions such as GPS mode and Return to Home may not
function properly.

2) Do not fly in bad weather conditions (such as in wind, rain, or fog).

3) Fly the aircraft in ambient temperatures of 0-40°C.

4) When flying, please stay away from obstacles, people and crowds, high voltage lines,
trees, water, etc.

5) To avoid remote control signal interference, do not fly in strong electromagnetic
environment (such as venues with radio stations, power plants and Phone Antenna and
TV towers).

6) The aircraft cannot be used at or near Arctic circle or Antarctica.

7) Do not fly in no-fly zones.

8) Do not operate the aircraft near high pressure lines, airports, or areas with severe
magnetic interference.



Important safety information

Operation

Be extremely cautions and responsible when using the aircraft. Small electronic
components can be damaged due to crashes or exposure to moisture / liquid. To avoid
any injures, do not use the aircraft with damaged components.

Maintenance

Do not try to open or repair the units by yourself. Contact HUBSAN or HUBSAN
authorized dealers for service. For more information, please visit the official website at
www.hubsan.com.

Battery

Do not disassemble, squeeze, impact, burn, drop, or trample the battery. Do not short-
circuit or put the battery terminal in contact with metal. Do not expose the battery to
temperatures above 60°C. Fully Charge the aircraft battery prior to flight. Use only
HUBSAN dedicated supplied charger for charging. Keep the battery out of the reach of
children any away from kind of moisture.

Flight
Please be mindful of personal safety and the safety of others when operating and flying
your drone.

e Do not fly in bad weather conditions.

e Do not attempt to catch the aircraft while it is in flight.

e This product is intended for experiences pilots over the age of 14.

o After every flight, completely disarm the aircraft motors and power off the drone.
Then, power off the remote control.

Read the disclaimer and safety guidelines first before use.

Symbol Explanation:
%) Prohibited Operation 1t Instruction

/\ Important Notice = Explanation / Reference



HUBSAN Safety Notice for Intelligent battery

e If you do not plan to use the product for a long period of time, make sure to
discharge the battery to 60% power. If the battery is more than 60%, the battery
will automatically discharge to 60% after a week. Maintaining and storing the
battery with 60% power can increase battery life.

e Please use only HUBSAN chargers or HUBSAN Charging Hub for battery
charging.

e Discharge the battery at 5C current or below. To avoid discharge related battery
damage, do not discharge for longer period than advised.

e Do notcharge in a flammable and explosive environment to prevent fire.

e Batteries need to be recharged if unused for over 3 months.

. Do not disassemble or reassemble the battery.

. Do not short-circuit the battery.

. Do not use or charge near sources of heat.

. Do not put the battery in contact with water or any kind of liquid.

. Do not charge batteries under sunlight or near fire.

. Do not puncture or subject the battery to force of any kind.

. Do not discard unused batteries to regular trash.

. Never charge a battery that has been damaged, become deformed or swollen.
9. Do not solder on or near the battery.

10. Do not reverse charge or over discharge the battery.

11. Do not reverse charge or reverse the battery polarities.

12. Do not connect the battery to a car charger / cigarette lighter or any kind of
unconventional power source.

13. This battery is prohibited to use with non-designated devices.

14. Do not mix other types of batteries with lithium batteries.

15. Do not exceed the specified charging time.

16. Do not place the battery in a microwave or in areas of high pressure.

17. Do not expose the battery to the sun or excessive heat.

18. Do not fly in places with strong interference (high-voltage line, power stations, base
stations, high-speed rail lines, signal towers, etc.)

19. Do not use or charge in temperatures below 0°C and above 45°C.

20. In a newly purchased battery showing, leaks, possesses a bad smell or other
abnormalities, contact, and return the battery immediately to the vendor.

21. Keep away from the reach of children.

22. Use a dedicated battery charger only and follow all charging guidelines.

23. Adults must supervise minors, if allowed to charge the batteries even when using
dedicated HUBSAN chargers.
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Aircraft

1. Aircraft Spare Part

1) Propeller A

2) Propeller B

3) Motor

4) Tripod (With Antenna)

5) Gimbal Protection Guard

6) Body Shell

7) 3-axis gimbal
8) Intelligent Battery
9) Battery level indicator

10) Battery power switch



11) Bind Button 12) Battery buckle

13) Low-altitude infrared altitude hold system
14) Downward Vision System

15) Aircraft flashlight

NOTE: The aircraft will generate heat when it is running, after the flight, please Avoid
direct skin contact with the bottom heat sink and the metal motor housing.



2. Aircraft Battery

e Aircraft Battery Charging

Aircraft Lithium Battery Capacity: 2400mAh, 7.2V lithium 2S intelligent battery, the
standard version does not come with a charger, so consumers can charge it with an
ordinary cell phone charger, and the charging time with a 9V / 2 A charger is about 2.5
hours.

1) With the intelligent flight battery off, plug the charging adapter into the intelligent
battery connector.

2) Connect the power adapter to AC power and then connect the adapter to the
charging head with the Micro USB cable.

3) Intelligent Battery Level indicator will flash and indicate the current battery level
under charging,

4) Intelligent Battery is fully charged when power indicator lights are all off. Please
remove the Intelligent Battery and power adapter.

5) Please make sure to charge the battery at an ambient temperature between 0-40°C.

NOTE: After using the battery, please recharge it full in time to maintain a good battery
life.

Adapter

Intelligent Charger Head

Charge Manager

(NOTE: The adapter and charging manager are only available in the portable package
version, not in the standard version.)



e Aircraft Battery Installation

1) Take a fully charged battery

2) Insert the battery into battery compartment,
while pressing the left and right edges behind of
the battery (As shown in illustration) push in,
until the battery buckles are fully locked. You
should hear buckle locking sound.

3) Battery top should be flush with aircraft back
that confirms battery is in place.

e Intelligent Battery Functions

1) Power display: The battery has a power indicator, which can display the current batter
power levels.

2) Auto-Discharging Function: To prevent swelling, the full battery automatically
discharges to 96% battery level when it is idle for 1day. It takes approximately five to six
days to discharger the battery to 60%. It is normal to feel moderate heat being emitted
from the battery during the discharging process.

3) Balanced Charging: During charging, the voltages of the battery cells are automatically
balanced.

4) Overcurrent Protection: The battery stops charging if an excess current is detected.
5) Overcharge Protection: The battery stops charging automatically once fully charged.
6) Over-discharge Protection: Discharging stops automatically to prevent excess
discharge.

7) Short Circuit Protection: The power supply is automatically cut if a short circuit is
detected.

8) Battery Cell Damage Protection: HUBSAN App displays a warning message when a
damaged battery cell is detected.

9) Hibernation Mode: When the battery is on and is left unused for over 20 minutes, the
battery will turn off the output after 20 minutes and will enter into a non-working state
to maintain the power. If the battery is left in the drone powered on, the battery will
automatically shut down once battery power drops below 5%. If the drone is turned off,
the battery will automatically enter the sleep state to prevent over-discharge. AT this
time, short pressing the battery switch will not display battery power, the battery can
wake up by charging again.

10) Communication: Information about the battery’s voltage, capacity, and current is
transmitted to the aircraft.



Battery switch Short press to check the battery level, it
will turn off after 3 seconds.

Short press first and then long press to
turn on / off, the indicator light turns on /
off.

e Precautions for Low Temperature

1) If the battery is used in a low-temperature environment (-10°C to 5°C), please fully
charge the battery and keep it warm (over 10°C).

2) Using the battery in an environment below -10°C ma have unpredictable results.

3) In a low-temperature environment, the actual discharge of the battery is likely to be
different than the theoretical discharge capacity. It is recommended to stop flying and
land immediately when the APP prompts a “low battery alarm”.

4) In a low-temperature environment, due to the limitation of battery output power, the
wind resistance of the aircraft will be reduced. Please fly with caution.

e Precautions for Battery

Be sure to fully charge each time before using the Intelligent Battery. Charge the
intelligent battery only with HUBSAN supplied power adapter and intelligent charging
modules.

1) After each flight, battery temperature may be higher. Allow Intelligent Battery to cool
down to normal room temperature before charging.

2) The charging temperature range of intelligent battery is 5°C to 40°C. If the
temperature of the battery cell is not in this range, the battery management system will
stop charging. The optimal charging temperature range is 25 + 3°C. Charging in this
temperature range can extend the battery life.



3. Propellers

Before installing the propeller, please carefully check the letters by the aircraft motors
and the letters on the propeller. You must match those letters when installing
propellers; If the blade is damaged or needs to be replaced, unscrew the screw counter-
clockwise to remove the propeller.

Be sure to replace the propeller together with the original new propeller screws to
prevent accidental screw and propeller loss. (HUBSAN Standard accessories come with
original screws.)

HUBSAN brand new propeller screws



Remote Controller (America Mode 2)

1. Names of Remote Controller Components
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1) Smartphone / Device holder 7) Photo
2-1) Throttle / Rudder Stick 8) Video
2-2) Forward / backward / left / right 9) Gimbal Pitch Control dial
Control levers 10) Custom button
3) Return to Home 11) Antenna
4) Power 12) Remote control extension cable
5)F/ N /S mode: Movie mode / 13) Charging / Adapter Port
Normal mode / sport mode 14) Lanyard hole of transmitter
6) Display 15) Rocker storage slot

16) Cable storage slot



2. Remote Controller Features

S/N Key / Switch

Function

(1) Throttle / Rudder Stick (Mode 1)

Move the stick forward to backward to
ascend or descend the drone. Move the
stick lift or right to rotate the drone
Clockwise or counterclockwise.

(2) Elevator / Aileron Stick (Mode 1)

Move the stick forward or backward to fly
the drone forward or backward. Move the
stick left of right to fly drone left and
right.

1 Throttle / Aileron Stick

Move the stick forward or backward to
ascend or descent the drone. Move the
stick left or right to fly the Drone left and
right.

2 Elevator / Aileron Stick (Mode 1)

Move the stick forward or backward to fly
the drone forward or backward. Move the
stick left or right to rotate the drone
clockwise or counterclockwise.

3 Return to Home

Long press the button to activate Return
to home mode. Remote control will beep
every 3 seconds during return to home
flight.

Short press to cancel return to home.

4 Power switch

Short press, then press hold to power on
or off.

5 F/N/S mode (Movie / Normal /
Sport mode)

Movie mode: Flying speed of the drone is
limited to 1 m/s.

Normal mode: The maximum speed of
the flying machine set by APP Flight,
maximum 10 m/s.

Sport mode: The maximum flight speed
of the aircraft 16 m/s.

6 Display Displays the flight parameters.
7 Photo Short press to take photos.
8 Video Long press to start recording video.

Short press to stop recording video.

9 Gimbal Pitch control dial

Controls the pitch angle of the gimbal.

10  Custom keys

Long press the Fn+ wheel to adjust the
zoom function.

Press and hold Photo+ wheel to adjust
the brightness of the remote-control
screen.

The remote-control buzzer beeps when a
low battery is triggered or Return to



home is activated. Press the Fn button for
1.5 seconds, to stop beeping prompts.
Custom keys, set the function on the APP
and save it when the APP is not
connected, (short press) Fn will not work.
Function one: Exit the current flight
mode.

In this mode, short press Fn to exit the
current flight mode and the aircraft will
hover.

Function two: short press Fn to execute
gimbal return to normal state.

Function three: no function (factory
default function).

11 Charging /Adapter Port Charge the remote control or connect
with a mobile device.
12  Low Battery Warning Low battery warning for the aircraft or

remote control: Remote control “Beeps”
once every second.

13  Standby Protection If Remote controller is left on and unused,
t will start beeping once every 3 seconds
and switch to stand by mode. After 3
minutes of beeping, remote control will
automatically shut down.

3. Charging the Transmitter Battery

The remote is charged using the Micro USB cable as shown:

The remote-control charging time is about 2.5 hours. The remote-control battery
indicator light flashes during charging. When charging is complete, the LED’s will stay on
solid. The use time after fully charged is about 1.5 hours.



4. Remote-control Diagram
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1) Aircraft Battery level 8) Character Area

2) RC Battery level 9) Flight Height

3) Propellers Status 10) Flight Distance0O

4) Aircraft Mode 11) Compass Calibration / Headless
Mode

5) Aircraft GPS Satellite 12) Aircraft speed

6) Aircraft Signals 13) Photo / Video

7) Heading Angle

5. Remote-control Antenna Angle

1) Adjust the angle of the remote-control antenna and try to face the flight direction of
the aircraft as much as possible.

2) Long-distance state, the distance between the two antennas is properly tightened to
maintain the antenna directivity.

3) Closer Sate, the two antennas are properly separated to maintain a wide receiving
range.

4) Do not Form an occlusion or cross between the antennas.




6. Transmitter Calibration

Start Calibration: Push and hold both sticks to the upper left corner as shown in picture
below, and power on the transmitter, the transmitter will enter calibration state and
start Beeping; release the power button and sticks.

Calibrate Sticks: Rotate both sticks in circles to their maximum travel for at least three
times and release the sticks.

Exit and save calibration: long-press any button except the power button until the
remote controller stops beeping and the screen lights on.

Flight

1. Download the X_HUBSAN 2.0 App

Before flying, download and install the X_HUBSAN 2.0 PP. Download the App for free by
scanning the code or search in APP Store (iOS) or Google Play.

X-HUBSAN 2.0



2. Main Interface Guide
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3. Pairing the Aircraft
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Altitude Distance

To use the aircraft for the first time, you need to activate the aircraft first:

1) Press battery switch to power on the aircraft.

Setting

'
1
1
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- Camera Setting

Photo/Video

'~ Switch

| _ Take Photo/Video

L Gallery

2) Press the remote-control switch to connect to the mobile phone and wait for the
remote control to connect the aircraft in success.

3) Open the mobile phone X_HUBSAN 2.0APP, it will automatically jump out of the

activation interface.

4) The new user can register an account as the activation account, and the old user who

has logged in to the APP before can directly e

nter the password to activate it.



e Run X_HUBSAN 2.0 APP and select the aircraft model.

e Short press, the aircraft power button, then press and hold for a few seconds to
turn it on.

e Short press the transmitter power button, then press and hold for a few seconds
to turn it on, connect the transmitter to your mobile device with the RC cable.
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e Start binding (This step is only required when first binding or replacing the
transmitter, you need to do it manually.)

Long press the aircraft bind button to enter the binding mode.

Press and hold the FN + Photo key combination to enter the binding mode, put
the aircraft close to the remote-control to complete the bind.

TIPS:
The binding process has been completed in the factory. The aircraft can take off directly.

After entering binding mode, all LEDs flash rapidly and become solid after binding is
successful.

Please keep the remote controller at least 1 meter away from drone during binding
mode.

4. Aircraft Calibration

e Horizontal Calibration

During the flight, if the drone shows a significant horizontal deviation, please land, and
disarm the drone. Place the drone on a perfectly leveled horizontal ground. Enter the
APP setting interface, select horizontal calibration. Drone will automatically perform the
calibration, the four heading lights will flash, and it will stay on after the calibration is
completed.

Do not move the aircraft during calibration.



e Compass Calibration

When using the drone for the very first time, the compass calibration message will pop
up before takeoff. Follow the instructions on the screen, rotate the drone horizontally,
then point the drone nose to ground and rotate it clockwise. The compass calibration
message will disappear once it is completed. You must complete the compass
calibration before flying the aircraft for the first time.

The compass is susceptible to interference from other electronic devices, resulting in
abnormal flight data. Regular calibration helps to keep the compass and its readings
accurate. Select “Compass Calibration” under APP setting interface.

Compass1 Compass 2

e Starting/Stopping the Motors

Motor starting condition

1) The aircraft, remote-control, and mobile phone have been connected successfully.
2) The aircraft compass has been calibrated (APP does not prompt to calibrate the
compass).

3) The aircraft must be placed on a horizontally leveled ground.

4) Aircraft has not locked sufficient GPS satellites for positioning. Please do not force
take-off.




Starting the Motors

Push both stick down and outwards as shown in picture to start the motors. One the
motors start spinning, release both sticks.

Stopping the Motors

When the motors are running, push both stick down and outwards again to stop the
motors. Release both sticks once motor stop.

Forced Motor Stop

When flying in the air, the motors can be forced to stop in 2 seconds by push both sticks
down and outwards. Use this function with caution, as it can cause the aircraft to fall
and may endanger personal safety.

Aircraft Functions

1. Flight Control Mode

Flight Control Mode
(The flight controller monitors the GPS signals and switches to the
corresponding flight modes)

GPS Mode Use GPS and downward vision positioning system to achieve
precise hovering, stable flight, intelligent flight mode, etc. The
vision system work in a well-lit environment.

Optical flow This mode works indoors only if the altitude is less than 5 meters.

mode More than 5 meters altitude the GPS mode or Attitude mode. In
optical flow mode, the maximum flying speed of the aircraft is 2
m/s.

Attitude mode The aircraft automatically changes to Attitude (ATTI) mode when
the Vision System are unavailable or disabled and when the GPS
signal is weak or the compass experiences interface. It only
supports manual flight and prohibits smart flight modes. In
Attitude mode, the aircraft will not hold position itself, fly with
caution (this mode is only for experienced Drone pilots).

Flight Speed

Movie Mode Maximum speed 1 m/s

Normal Mode Maximum speed is 10 m/s, adjustable in APP settings from 10 -
100%

Sport Mode The maximum speed is 16 m/s, the sport mode is only available

in the GPS mode. Visual obstacle avoidance is not supported in
sports mode.



2. Aircraft Indicator

Video Indicator (red), Image Indicator (yellow), Functions Indicator

Camera error Red LED flashes slowly (1 time/second)
Function error Red LED, Yellow LED off

Booting Red LED, Yellow LED off

Video Indicator Working Red LED solid

Image Indicator Working Yellow LED solid

Binding mode Yellow LED flashes quickly
Disconnected Yellow LED flash quick and slow
Upgrading Red & Yellow LED from flashes quick to

slow (Flashing quickly when transferring
files, and slow flashing when writing
flash.)

3. Return-to-home (Rth)

There are three types of RTH: One-key RTH, Low Battery RTH, and Failsafe RTH. When
taking off, and GPS has locked more than 6 satellites, the aircraft will mark take off point
as home point. If there is no GPS signa and drone is forced to take-off. Whenever GPS
locks more than 6 satellites, it will record that point as home position.

RTH-Process

1. Ensure the “home” points is recorded.

2. Press the return to home icon.

3. The aircraft will adjust its direction.

4. The Aircraft will climb to the safe altitude as set in the App.

e Regardless of the current height of the aircraft, if the aircraft is within 5 meters of
the horizontal distance from home point, it will land.

e If the horizontal distance from home point is between 5 - 20 meters, aircraft will
return at the current altitude.

e If aircraftis more 20 meters away, if the altitude of aircrafts is more than the set
return altitude, it will return on same altitude, else it will climb to set return
altitude, and then return to home

5. Search for the Aircraft parking apron during the landing process (This feature must be
turned on in app before taking off and or landing.



One-key RTH

App one-key RTH / remote control one-key RTH

Low battery RTH
1. The aircraft will automatically Return to home according to its own power calculations
and the distance from the Home Point.

2. Aircraft will land automatically at the same point upon low battery RTH activation if
there is no GPS signal or weak GPS signals.

3. When taking off, if it is forced take off with weak GPS signals or GPS signals are not
good, the aircraft will automatically return to the place where it achieved, good GPS
signal for the first time.

4. If the power is less than 10% or the battery voltage is less than 10.6 V, aircraft will
enter in forces landing mode.

Failsafe RTH

When the aircraft loses connection with the remote control for more than 5 seconds, the
aircraft automatically returns or lands directly. Performance requirements:

1. After the aircraft loses control for 5 seconds, it triggers automatic return.

2. If the drone reconnects, it will continue to perform the returning procedure when
Failsafe RTH mode is activated.

3. Landing directly when there is no GPS signal, or the signal is not strong.

4. Landing Apron Search

When the aircraft is landing or returned to a height of about 10 meters from the ground,
it will automatically enter the search for the drone apron function.
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1) The gimbal camera points downward to optically search for the Aircraft parking apron
(H), Apron requirement: 1 Sharp contrast, 2 while “H" lettering, 3 Apron without
obstruction.

2) Once drone locks the apron visually it will descent smoothly on apron. When landing
to a height of less than 3 meters, the aircraft camera will switch to forward view and no
longer adjust the position of the aircraft. From this altitude aircraft will land quick. If an
error is identified or other unexpected circumstances occur, press the stop button to
exit the function.

3) If aircraft cannot find the parking apron or battery is critically low, the aircraft will land
directly.

4) The search for the Aircraft parking apron function cannot be performed if video is
being recorded.

5) If you do not need to use this feature, please turn it off in app.

5. Optical Flow Vision Positioning System

The aircraft is equipped with a downward optical flow vision positioning system, which is
composed of a downward vision camera and a TOF (time of flight) sensor so that the
drone can hover stably at low altitudes without GPS or when weak GPS signals.

NOTE:

1) The Vision System work best with adequate lighting and clearly marked or textured
obstacles. It is not designed to completely replace the pilot controls and judgement,
please pay attention to the aircraft and HUBSAN APP tips, and do not rely too much on
the Visual system.

e 2) The vision system cannot be used normally in scenes where the ambient light
is too bright, too dark, specular, water, reflective, sparsely textured, etc.

3) The best working range of the downward vision system is 0.5-5 meters. When it
exceeds this range, the positioning performance may decrease. Please fly with caution.

4) Keep the Vision sensors always clean. Do not obstruct and interfere with the Vision
Sensing System.

5) The optical flow vision system can only be used indoors and cannot be used outdoors.
The drone will switch to GPS hold position mode automatically outdoors.



6. Flight Mode

e Headless Mode
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In headless mode, regardless of heading of the drone (Drone nose direction) controls
scheme will stay the same.

e Creative Video

Panorama Photography:

1) Select the direction of rotation (clockwise / counterclockwise).
2) Set the rotation angle, the range of rotation angle (90°-360°, accuracy 1°).

3) Set the rotation speed (1-30°/sec, accuracy 1).

4) Click GO, the aircraft rotates in place hovering at its position, shooting a video during
the rotation.

5) You can click the exit button any time to exit the mode and save the video.
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Comet Mode:

After selecting the center point on the APP, the aircraft will automatically fly along the
eclipse track and record video. Please only use it in an open area.

APP operation:

1) Select the target, the aircraft camera is always aimed at the selected target when
shooting.

2) Select the flying direction (clockwise / counterclockwise).

3. Click GO, the aircraft starts recording the video and performs eclipse flight move.
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e Orbiting

Tap on “Mode Selection” then “Orbit Mode” to set the current location or the position of
the mobile device ad the center. During Orbit mode, you can adjust the speed and
direction by moving the control stick left and right and adjust the orbit radius by moving
the control stick forward and backward.
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e Waypoint

The aircraft will fly along the set flight path drawn on-screen or saved, you can adjust the
speed of the aircraft during flight.
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Waypoint Planning: You can present the waypoint parameters such as the number if
waypoints, the altitude of each waypoints and other parameters. The aircraft will follow
the present parameters after you activate waypoint mode. You can control the flying
speed during flight, or you can pause or resume the Waypoint mode.

Waypoint Memory: After entering the mode, fly the aircraft and ta on “Memorize
Waypoints” on the APP and the aircraft will mark the location. After memorizing all the
waypoints, upload and execute, aircraft will fly according to recorded waypoints. If the
aircraft is not in the starting position, the aircraft will fly to the starting waypoint position
before starting this function.

e Line Fly Mode

Tap on “Mode Selection” then “Line Fly Mode”. Set the angle, distance and speed of the
aircraft.
Performance requirements:
1. Set the angle (0-360°, accuracy 1°)

Set the distance (10-6000 meters, accuracy 1 meter)

Set the speed (1-8 m/s, accuracy 0.1)
2. Once setup is complete, the aircraft will execute Line Fly mode. During the flight, pilots
can take photos or vides manually, or pause / resume / stop the flight at any time.
During the flight, you can control the altitude only.
3. You can pause / resume / stop the flight at any time.
4. When the aircraft is low on battery or lost connection from radio, aircraft will always
return to home.
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e Follow Mode

Enter follow mode, choose Image tracking and or GPS follow.
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Image Tracking: Select the target on the APP by dragging your finger and drawing a
rectangle around the desired target. Tap on “Go” and the aircraft will follow the
movements on the target. The range of tracking altitude and distance 5-15 meters. This
function cannot be turned on within 5 meters of distance between the target and the
aircraft.

GPS follow: The aircraft will follow the device when turning on the GPS follow.



e Hyper lapse

When you choose Hyper lapse mode, you can choose free and Circle.
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Free

The aircraft will take a certain number of photos and compose time-lapse videos
automatically according to the parameters set. During the process of shooting, the user
can control the flight of the aircraft freely.

1) Choose free.
2) Set the shutter interval, the video length, and maximum flight speed.

3) After done, please click “GO” and start shooting.
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Circle

The aircraft will take a certain number of photos and compose time-lapse video
automatically according to the circle point of interest and parameters set. During
shooting, moving aby sticks on controller will automatically quit the task.

1) Select circle.

2) Set the shutter interval, video length and maximum flight speed.

3) Set the circle direction and position the circle center by adjusting the circle radius and
the direction of the aircraft nose.

4) Click “GO” and start shooting.
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¢ Panorama mode

¢

Set the photo mode in the camera settings to panoramic photo, you can choose
spherical, 180°, vertical shooting and wide-angle shooting. In this mode, the aircraft will
perform the shooting task automatically. After the shooting done, you can view photos
and videos from the Built-in eMMC, also export photos and videos and compose them.
You can quit this mode any time during shooting.

NOTE: Aircraft will not stitch and compose the final panoramas or spheres, you will need
to use aftermarket software to perform the stitching.
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7. Gimbal Pitch Adjustment

e Please make sure there are no stickers or impurities on the gimbal before taking
off and place the aircraft on flat and open ground. Please do not bump the
gimbal after the power is turned on.

e The gimbal contains precision parts. If it is hit or damaged, the precision parts will
be damaged, which may cause the performance of the gimbal to decrease.
Please take good care of the gimbal and camera from physical damage.

e Please keep the gimbal clean and avoid the gimbal form contacting foreign
objects such as sand or stone, otherwise it may block the movement of the
gimbal and affect its performance.

e If the aircraft is placed on uneven ground or grass, the ground objects touch the
gimbal, or the gimbal is subjected to excessive external force /such as being
bumped or broken may cause the gimbal motor to be abnormal.

¢ Do not add any objects to the camera head, otherwise it will affect the
performance of the head and even burn the motor.

e Remove the gimbal protection latch before use and then turn it on. Reinstall the
gimbal latch to protect the gimbal during storage or transportation.

e Flying in heavy fog or clouds can cause the gimbal to condense, resulting in
temporary failure. If this happens, the gimbal can return to normal after drying.

APP Adjustment

Method 1: Long press the blank of the video preview interface and the mobile device will
vibrate once. When appears (1) at the position which you press, you can adjust gimbal
pitch by sweeping your finger up and down the screen.

Method 2: You can fine tune the angle of gimbal pitch by clicking up-down button (2) on
the gimbal pitch axis slider in app.
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Transmitter Adjustment

You can adjust the angle of gimbal pitch by fiddling with the control thumbwheel of
gimbal pitch.

FAQ

1. The mobile device and remote control cannot be connected.

e Check whether the status of the APP control signal icon has changed.
e For USB Settings on android phones, check out “Android phone connection
tutorial”.

2. Aircraft WI-FI not available.

e Restart the drone, remote control, and X_ HUBSAN 2.0 APP.
e Update the aircraft firmware.

3. FPV transmission freezing, gets stuck or easy to disconnect.

e Adjust the antenna Angle and point vertical side of the antennas to the aircraft,
without anything blocking between antennas.

¢ Change the flight site, please do not fly near tall buildings, or near signal tower.

e Update the latest firmware.

4. Abnormal aircraft hovering.

¢ Change the flight site, please do not fly near tall buildings, or near signal tower.
e Do the compass calibration and horizontal calibration.
e Wind is too strong to affect the flight.

5. Aircraft GPS accuracy is not precise or cannot pass the GPS accuracy test.

e Inthe open area of the outdoor with GPS over 6 satellite.
e Walk around near the aircraft.
e Replace the mobile device

6. The battery cannot charge.

e Re-plug the charger and battery.



7. Short flight times

e Battery overcharge or high temperature environment can easily lead to reduction
of battery life, it is recommended to keep the remaining 60% or so, full charge
again before use.

8. The tilt Angle of the gimbal is too large, or the gimbal show abnormal behavior.

e Restart the aircraft and re-calibrate the gimbal.
e Check on the APP to see whether the gimbal status is normal.

9. Gimbal initialization fails.

e Before starting the aircraft, take off the protective cover of the gimbal and make
sure nothing blocks gimbal movement.

10. The picture is not clear.

e Check whether the lens protective film is peeled off.
e Flyin a well-lit environment.

11. Lens fogging.

e Humid climate causes lens fogginess, change aircraft storage location.
e Place some desiccant in the protective cover of the gimbal when storing.

12. Picture or video is lost.

e Perform completing recording operation after recording video, otherwise it may
lead to video damage or loss.

Limitation of Liability

HUBSAN accepts no liability for damages, injures or any legal responsibilities directly or
indirectly from the use HUBSAN products under the following conditions:

1. Damages, injures or any legal responsibilities when users are drunk, under the
influence of drugs or anesthesia, dizzy, fatigued, nauseous and / or affected by other
conditions both physical and mental that could impair sound judgement and / or
personal ability.

2. Subjective misjudgment and / or international mis operation of products.

3. All metal damage, trauma, impairment, illness, compensation caused / solicited by
accidents involving HUBSAN products.

4. Product operation in no-fly zones (i.e., natural reserves).



5. Malfunctions or problems caused by modification, refit, replacement or use with non-
HUBSAN accessories / parts, failure to follow the guidance of the manual in assembly or
operation.

6. Damages, injuries or any legal responsibilities caused by mechanical failures due to
natural wear and tear (aircraft flight time clocking in 100 hours or above), corrosion,
aging hardware, etc.

7. Continued flight after low voltage protection alarms are triggered.

8. Deliberately flying aircraft under abnormal conditions (such as when water, oil, soil,
sand, or other unknown material are inside the aircraft and / or transmitter are
incompletely assembled, the main components have obvious faults, obvious defect, or
missing accessories, etc.)

9. Flying in the following situations and / or environments: areas with magnetic
interference (such as high voltage lines, power stations, broadcasting towers and mobile
base stations), radio interference, government regulated no-fly zones, if the pilot loses
sight of the drone and suffers from poor eyesight or is otherwise unsuited for operating
HUBSAN products.

10. Aircraft use on or exposure to bad weather, such as a rain, wind, snow, hail, lighting,
tornadoes, and hurricanes.

11. Products are involved in / exposed to collisions, fire, explosions, floods, tsunamis,
man made and / or natural structure collapses, ice, avalanches, debris, landslides,
earthquakes, etc.

12. The acquisition, through of HUBSAN products (specifically but not limited to aircraft),
or any data, audio, video that results in infringement or low and / or rights.

13. Misuse and /or alternation of batteries, product / aircraft circuits, hardware
protections (including protection circuits), RC model and battery chargers.

14. Any malfunction of equipment or accessory, including memory cards, that results in
the failure of an image or video to be recorded or to be recorded on a way that is
machine readable.

15. Users who engage in reckless, unsafe flying (with or without sufficient training).

16. Noncompliance with precautions, instructions, information, and operation guidelines
/ method given through official HUBSAN website announcements, product quick tart
guides, user manuals, etc.

17. Other losses, damages, or injuries that are not within the boundaries of HUBSAN
responsibility.

RISK OF EXPLOSION IF BATTERY IS REPLACED BY AN INCORRECT TYPE.
DISPOSE OF USED BATTERIES ACCORDING TO THE LOCAL REGULATIONS.
HAZARDOUS MOVING PARTS KEEP FINGERS AND OTHER BODY PARTS AWAY.



Warranty Conditions

A new product purchased in the Alza.cz sales network is guaranteed for 2 years. If you
need repair or other services during the warranty period, contact the product seller
directly, you must provide the original proof of purchase with the date of purchase.

The following are considered to be a conflict with the warranty conditions, for
which the claimed claim may not be recognized:

e Using the product for any purpose other than that for which the product is intended
or failing to follow the instructions for maintenance, operation and service of the
product.

e Damage to the product by a natural disaster, the intervention of an unauthorized
person or mechanically through the fault of the buyer (e.g. during transport, cleaning
by inappropriate means, etc.).

e Natural wear and aging of consumables or components during use (such as
batteries, etc.).

e Exposure to adverse external influences, such as sunlight and other radiation or
electromagnetic fields, fluid intrusion, object intrusion, mains overvoltage,
electrostatic discharge voltage (including lightning), faulty supply or input voltage and
inappropriate polarity of this voltage, chemical processes such as used power
supplies, etc.

e If anyone has made modifications, modifications, alterations to the design or
adaptation to change or extend the functions of the product compared to the
purchased design or use of non-original components.



EU Declaration of Conformity

Identification data of the manufacturer's / importer's authorized representative:
Importer: Alza.cz a.s.
Registered office: Jankovcova 1522/53, HoleSovice, 170 00 Prague 7

ICO: 27082440

Subject of the declaration:
Title: Drone with GPS and Camera

Model / Type: ZINO MINI Pro

The above product has been tested in accordance with the standard(s) used to
demonstrate compliance with the essential requirements laid down in the
Directive(s):

Directive No. (EU) 2014/53/EU

Directive No. (EU) 2011/65/EU as amended 2015/863/EU

Prague, 27.1.2021



WEEE

This product must not be disposed of as normal household waste in accordance with
the EU Directive on Waste Electrical and Electronic Equipment (WEEE - 2012/19 / EU).
Instead, it shall be returned to the place of purchase or handed over to a public
collection point for the recyclable waste. By ensuring this product is disposed of
correctly, you will help prevent potential negative consequences for the environment
and human health, which could otherwise be caused by inappropriate waste handling of
this product. Contact your local authority or the nearest collection point for further
details. Improper disposal of this type of waste may result in fines in accordance with
national regulations.



UZivatelska prirucka k produktu obsahuje funkce produktu, zplsob poufZiti a provozni
postup. Pfectéte si pozorné uzivatelskou prirucku, abyste ziskali co nejlepsi zazitek a
vyhnuli se zbytecnému poskozeni. Uschovejte tuto pfirucku pro budouci pouziti. Pokud
mate jakékoliv dotazy nebo pfipominky k zafizeni, kontaktujte zakaznickou linku.

X www.alza.cz/kontakt
© +420 255 340 111

Dovozce: Alza.cz a.s., Jankovcova 1522/53, HoleSovice, 170 00 Praha 7, www.alza.cz


http://www.alza.cz/

Odpovédnost & varovani

PFed pouzitim jakéhokoliv produktu Hubsan si vSichni uZivatelé musi precist navod k
pouZiti produktu a toto prohlaseni o odpovédnosti. PouzZivanim produktl spolecnosti
Hubsan pfijimaji uzZivatelé podminky odpovédnosti spolec¢nosti Hubsan a provoznich
pokynt. Tento produkt neni vhodny pro nezletilé do 14 let. Pfi provozovani produkt(
spolecnosti Hubsan uZzivatelé rovnéz pfijimaji veSkerou odpovédnost a odpovédnost za
své vlastni chovani, akce i jakékoli dsledky z toho vyplyvajici pfi pouzivani produkt(
spolec¢nosti Hubsan. Tyto produkty Ize pouZivat pouze k fadnym uceldm a v souladu s
mistnimi predpisy, podminkami a veSkerymi platnymi zasadami/pokyny, které
spolecnost Hubsan mUZe zpfistupnit. UZivatelé souhlasi s dodrzovanim téchto podminek
a veskerych pfislusnych zdsad/pokynd stanovenych spolecnosti Hubsan. S aktualizaci
verze softwaru produktu se mohou ¢ast podrobnosti tohoto dokumentu zménit. Pred
upgradem verze softwaru si prosim peclivé prectéte podrobnosti o aktualizaci. Pokyny
nebudou znovu oznameny.

Instrukce

Nékteré funkce letu produktu jsou v urcitych oblastech omezeny. Jakmile pouzijete tento
produkt, predpoklada se, Ze jste si peclivé precetli prislusné predpisy ICAO, mistni
predpisy o kontrole vzdusného prostoru a pfedpisy upravujici UAV. Pfebirate veSkerou
odpovédnost za jakékoliv nedodrZeni vyse uvedeného, jste odpovédni za dlsledky pro
vase jednani, jakoZ i za jakoukoliv nepfimou a/nebo primou odpovédnost, ktera vznikne
v dUsledku téchto omezeni.

PoZadavky na letové prostredi

e \Vyberte oteviené prostredi bez vySkovych budov a vysokych prekazek (jako jsou
stromy a stozZary). V blizkosti budov a prekazek mohou byt signaly fizeni letu a
signaly GPS vaZné oslabeny; Funkce GPS, jako je reZim GPS a Navrat domd,
nemusi fungovat spravné.

¢ Nelétejte za Spatnych povétrnostnich podminek (napf. ve vétru, desti nebo mize).

e Létejte pri okolnich teplotach 0-40 ° C.

e Pfilétani se prosim vyhybejte prekazkam, davu lidi, vedeni vysokého napéti,
stromUm, vodé atd.

e Abyste se vyhnuli ruseni signalu dalkového ovladani, nelétejte ve sloZitém
elektromagnetickém prostredi (napf. radiové stanice, elektrarny a véze).

e Zafizeni nelze pouZzit na severnim polarnim kruhu nebo na Antarktidé.

e Nelétejte v bezletovych zonach.

e NepouZivejte zafizeni v blizkosti vysokotlakych vedeni, letiSt nebo oblasti se
silnym magnetickym rusenim.



Informace

Provoz

PFi pouzivani zafizeni budte velmi opatrni a zodpovédni. Mohlo by dojit k poSkozeni
malych elektronickych soucastek v dUsledku havérie nebo vystaveni vihkosti/kapaliné.
Abyste predesli jakémukoliv zranéni, nepouzivejte zafizeni s poskozenymi nebo
rozbitymi soucastmi.

Udrzba

Nepokousejte se zaFizeni otevirat nebo opravovat sami. PoZzadejte o servis spolecnost

Hubsan nebo autorizované prodejce Hubsan. DalSi informace najdete na oficialnich
webovych strankach www.hubsan.com.

Baterie

Baterie nerozebirejte, nestlacujte, nevystavujte narazim, nespalujte, nehazejte s ni a
neslapejte na ni. Nezkratujte a nedotykejte se svorky baterie s kovem. Nevystavujte
baterii teplotam nad 60°C. Pred letem nabijte baterii dronu. K nabijeni pouZzivejte
vyhrazenou nabijecku Hubsan. Uchovavejte baterii mimo dosah déti a mimo vihkost.

Létani

Béhem letu méjte na paméti osobni bezpecnost a bezpecnost ostatnich.
e Nelétejte za Spatnych povétrnostnich podminek.
e NepokousSejte se dron chytit, kdyZ je v letu.
e Tento produkt je urcen pro zkusené piloty starsi 14 let.

e Po kazdém letu zcela odzbrojte motory dronu a odpojte dron od napajeni. Potom
muZete vypnout dalkové ovladani.

Pred prvnim pouZiti si prectéte informace o zfeknuti
odpovédnosti a bezpecnostni informace.

Vysvétleni symboll:
@ Z3akaz provozu 1ot Instrukce

/\ Dulezité upozornéni = Vysvétleni/reference



HUBSAN pouziva chytré baterie

e Pokud neplanujete létat s dronem delSi dobu, uloZte baterii nabitou na cca 50%,
aby byla zachovana jeji Zivotnost a vykon.

e Knabijeni baterii pouzivejte nabijecky Hubsan.

e Vybijejte baterii proudem 5C nebo nizSim. Aby nedoSlo k poSkozeni baterie
souvisejici s vybitim, neprodluzujte dobu vybijeni.

¢ Nenabijejte na koberci, aby nedoslo k pozaru.

e Pokud baterie nepouzivate déle nez 3 mésice, je tfeba je dobit.

e Baterie nerozebirejte ani znovu nemontuijte.

e Nezkratujte baterii.

e NepouZivejte a nenabijejte v blizkosti zdrojU tepla.

e Nenabijejte baterie na slunci nebo v blizkosti ohné.

e Nepropichujte a nevystavujte baterii silam jakéhokoliv druhu.

e S baterii nehazejte.

e Nikdy nenabijejte baterii, ktera byla poSkozena, zdeformovana nebo nafoukla.

e Nepadjejte na baterii ani v jeji blizkosti.

e Nenabijejte baterii opacnym smérem ani ji pfilis nevybijejte.

e Nenabijejte opacnym zplsobem ani nezaménujte polaritu baterie.

e Nepfipojujte baterii k nabijecce do auta/zapalovaci cigaret ani k Zadnému
neobvyklému zdroji energie.

e Tato baterie je pro zafizeni, ktera k tomu nejsou urcena, zakazana.

o Nemichejte jiné typy baterii s lithiovymi bateriemi.

e Neprekracujte stanovenou dobu nabijeni.

e Neumistujte baterii do mikrovinné trouby ani do mist s vysokym tlakem.

o Nevystavujte baterii slunci.

¢ Nepouzivejte a nenabijejte pfi teplotach pod 0°C a nad 45°C.

e Pokud nové zakoupena baterie netésni, zapacha nebo jsou patrné jiné
abnormality, okamzité ji vratte prodejci.

e Uchovavejte mimo dosah déti.

e PoufZijte vyhrazenou nabijecku baterii a dodrzujte vSechny pozadavky na nabijeni.

o Nezletili, ktefi pouzivaji baterii a jeji specialni jednotku, musi byt pod dohledem
dospélé osoby.



Dron

1. Popis

1) Vrtule A

2) Vrtule B

3) Motor

4) Stativ (s anténou)

5) Ochranny kryt gimbalu

6) Télo dronu

7) 3osy gimbal
8) Inteligentni baterie
9) Indikator baterie

10) Spinac/ vypinac



11) Tlacitko/otvor pro vazbu 12) Pfezka baterie

13) InfraCerveny systém udrZovani nadmorské vysky v nizké nadmorské vysce
14) Systém sestupného vidéni

15) Svitilna dronu

POZNAMKA: Dron bude generovat teplo, kdy?Z je v provozu, po letu se prosim vyvarujte
pfimého kontaktu pokozky se spodnim chladi¢em a kovovym krytem motoru.



2. Baterie dronu

e Nabijeni baterie

Lithiova baterie: 2 400 mAh, 7,2 V lithiova 2S inteligentni baterie, standardni verze neni
dodavana s nabijeckou, takZe ji mohou zakaznici nabijet béznou nabijeckou mobilniho
telefonu. Doba nabijeni pomoci 9 V/ 2 A nabijecky je asi 2,5 hodiny.

1) KdyZ je inteligentni baterie vypnutd, zapojte nabijeci adaptér do konektoru baterie.

2) Pripojte napajeci adaptér ke stfidavému napajeni a poté pripojte adaptér k nabijeci
hlavé pomoci kabelu Micro USB.

3) Indikator baterie bude blikat a bude indikovat aktudIni Uroven nabiti baterie.

4) Inteligentni baterie je plné nabita, kdyZz zadna kontrolka napajeni nesviti. Vyjméte
inteligentni baterii a napajeci adaptér.

5) Nezapomente baterii nabijet pfi okolni teploté mezi 0-40 ° C.

POZNAMKA: Po poufiti baterii plné dobijte, aby byla zachovana jeji dobréa Zivotnost.

=

Inteligentni baterie
Adaptér

Ventil Inteligentni nabijeci hlava

Spravce nabijeni

(POZNAMKA: Adaptér a spravce nabijeni jsou k dispozici pouze ve verzi pfenosného
balicku, nikoli ve standardni verzi)



e Instalace baterie dronu

(1) Vezméte plné nabitou baterii.

(2) Vlozte baterii do prihradky na baterie a
zatlacte na levy a pravy okraj za baterii (jak je
znazornéno na obrazku), dokud nezacvaknou
prezky baterie. Méli byste slySet zvuk zamknuti
prezky.

(3) Horni cast baterie by méla byt v jedné roviné s
dronem vzadu, coZ potvrzuje, Ze je baterie na
svém miste.

e Funkce baterie

(1) Displej: Baterie ma indikator napajeni, ktery zobrazuje aktualni Urovén nabiti baterie.
(2) Funkce automatického vybijeni: PIna baterie se automaticky vybije na 96%, kdyz je 1
den necinna. Vybiti baterie na 60% trva priblizné pét az Sest dni. Béhem vybijeni je citit
mirné teplo vychazejici z baterie.

(3) Vyvazené nabijeni: BEhem nabijeni se napéti clankd baterie automaticky vyrovnava.
4) Ochrana proti nadproudu: Baterie se prestane nabijet, pokud je zjiStén nadmérny
proud.

(5) Ochrana proti prebiti: Baterie se prestane automaticky nabijet, jakmile bude plné
nabita.

(6) Ochrana proti prebiti: Vybijeni se automaticky zastavi, aby se zabranilo nadmérnému
vybiti.

(7) Ochrana proti zkratu: Napajeci zdroj se automaticky prerusi, pokud je detekovan
zkrat.

(8) Ochrana pred poskozenim baterie: Aplikace HUBSAN zobrazi varovnou zpravu, kdyz
je detekovan poskozeny clanek baterie.

(9) Rezim hibernace: Je-li baterie zapnuta a neni-li pouzivana déle nez 20 minut, baterie
po 20 minutach vypne vystup a prejde do nefunkcniho stavu, aby se udrzela vykon.
Pokud baterie zlstane v zapnutém dronu, baterie se automaticky vypne, jakmile vykon
baterie klesne pod 5%. Pokud je dron vypnuty, baterie se automaticky pfepne do rezimu
spanku, aby se zabranilo nadmérnému vybiti. V tuto chvili se kratkym stisknutim
vypinace nezobrazi stav baterie, baterie se mize probudit opétovnym nabijenim.

(10) Komunikace: Informace o napéti, kapacité a proudu baterie jsou pfenaseny do
dronu.



Spinac/ vypinac baterie Kratkym stisknutim zkontrolujete stav
baterie, po 3 sekundach se vypne.

Nejprve kratkym stisknutim a poté
dlouhym stisknutim zapnete / vypnete,
kontrolka se zapne / vypne.

e Bezpecnostni opatfeni pro nizkou teplotu

(1) Pokud je baterie pouzivana v prostredi s nizkou teplotou (-10 ° Caz 5 ° C), pIné ji
nabijte a udrzujte ji v teple (nad 10 ° C).

(2) PouZivani baterie v prostredi s teplotou pod -10 ° C mUZe mit nepredvidatelné
vysledky.

(3) V prostfedi s nizkou teplotou se skutecné vybiti baterie pravdépodobné bude liSit od
teoretické kapacity vybiti. Doporucuje se prestat |état a pfistat okamZzité, kdyz uslysite
»alarm nizké kapacity baterie”.

(4) V prostredi s nizkou teplotou bude z ddvodu omezeni vystupniho vykonu baterie
snizen odpor vétru v{ci dronu. Prosim, litejte s dronem opatrné.

o Bezpecnostni opatrFeni pro baterii

PFed pouzitim inteligentni baterie ji vZdy pokazdé plné nabijte. Inteligentni baterii
nabijejte pouze pomoci napajeciho adaptéru dodavaného spolecnosti HUBSAN a
inteligentnich nabijecich moduld.

(1) Po kazdém letu mUzZe byt teplota baterie vy3si. Pfed nabijenim nechejte inteligentni
baterii vychladnout na normalni pokojovou teplotu.

(2) Rozsah nabijeci teploty inteligentni baterie je 5 ° C az 40 ° C. Pokud teplota baterie
neni vtomto rozmezi, systém spravy baterie zastavi nabijeni. Optimalni teplotni rozsah
nabijeni je 25 + 3 ° C. Nabijeni v tomto teplotnim rozsahu muZze prodlouzit Zivotnost
baterie.



3. Vrtule

PFed instalaci vrtule peclivé zkontrolujte pismena vedle motoru dronu a pismena na
vrtuli. PFi instalaci musi byt tato dvé pismena stejna; Pokud je epel vrtule poSkozena
nebo je tfeba ji vymeénit, vySroubujte Sroub proti sméru hodinovych rucicek a
demontujte vrtuli.

PouZzivejte pouze originalni vrtule HUBSAN, protoZze je dodavana s lepidlem na Srouby,
aby se zabranilo ztraté vrtuli. (Standardni prisluSenstvi HUBSAN se dodava s originalnimi
Srouby)

Zcela nové vrtulové Srouby HUBSAN



Dalkové ovladani (rezim America 2)

1. Popis casti dalkového ovladani
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1) Drzak na chytry telefon 7) Foto
2-1) Packa plynu / kormidla 8) Video
2-2) Ovladaci tlacitka
Dopredu / dozadu / vlevo / vpravo 9) Kolecko pro nastaveni gimbalu
10) Ostatni
3) Navrat Domu 11) Anténa
4) Napajeni 12) Prodluzovaci kabel
5)F/N/S:rezim film/ 13) Port pro nabijeni / adaptér
normal/ sport 14) Otvor pro lanko vysilace
6) Displej 15) Kolébkovy ulozny slot

16) Slot pro kabel
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2. Funkce dalkového ovladani

S/N Tlacitko / spinac

Funkce

(1) Packa plyn/ Pohybem packy dopfedu nebo dozadu dron stoupa nebo
kormidla (rezim 1) klesa. Pohybem packy doleva nebo doprava otocite dron
ve sméru nebo proti sméru hodinovych rucicek.

(2) Packa elevator/ Pohybem packy dopredu nebo dozadu muze dron létat

aileron (rezim 1) dopredu nebo dozadu. Pohybem packy doleva nebo
doprava Iéta dron doleva a doprava.

1 Packa plyn/ aileron Pohybem packy dopfedu nebo dozadu dron stoupa nebo
klesa. Pohybem packy doleva nebo doprava Iéta dron
doleva a doprava.

2 Packa elevator / Pohybem packy dopredu nebo dozadu miZete dron létat

aileron (rezim 1) dopredu nebo dozadu. Pohybem packy doleva nebo
doprava otocite dron ve sméru nebo proti sméru
hodinovych rucicek.

3 Navrat Dom( Dlouhym stisknutim tlacitka aktivujete navrat Domu .
Dalkové ovladani bude béhem navratu pipat kazdé 3
sekundy.

Kratkym stisknutim zrusite ndvrat Domd.

4 Spinac/ vypinac Kratkym stisknutim a naslednym podrzenim zapnete
nebo vypnete napajeni.

5 RezZimF/N/S Filmovy rezim: Letova rychlost dronu je omezenana 1 m
/s.

Normalni rezim: Letova rychlost dronu je maximalné 10
m/s.
Sportovni rezim: Letova rychlost dronu je 16 m/ s.

6 Displej Zobrazuje letové parametry.

7 Foto Kratkym stisknutim pofidite fotografie.

8 Video Dlouhym stisknutim spustite nahravani videa.

Kratkym stisknutim zastavite nahravani videa.
9 Kolecko pro Ovladani dhlu gimbalu.
nastaveni gimbalu
10 Ostatni tlacitka Dlouhym stisknutim kolecka Fn + upravte funkci zvétseni.

Stisknutim a podrzenim kolecka Photo + upravte jas
displeje dalkového ovladani.

Bzucak dalkového ovladani pipne, kdyz je kapacita
baterie nizkd nebo je aktivovan navrat Doma.
Stisknutim tlacitka Fn po dobu 1,5 sekundy zastavite
pipani vyzev.

Ostatni klavesy, jejich funkci nastavite a ulozite na APP,
kdyZ APP neni pfipojena, (kratké stisknuti) Fn nebude
fungovat.

Funkce jedna: Ukonceni aktualniho letového rezimu.



V tomto rezimu kratkym stisknutim Fn opustite aktualni
letovy rezim a dron se bude vznaset.

Funkce dva: kratkym stisknutim Fn provedete navrat
gimbalu do normalniho stavu.

Funkce tri: Zadna funkce (tovarni nastaveni).

11 Port pro nabijeni/
adaptér

Nabijte dalkové ovladani nebo se pfipojte k mobilnimu
zafizeni.

12 Upozornénina
nizkou kapacitu
baterie

Varovani na nizkou kapacitu baterie dronu nebo
dalkového ovladani: Dalkové ovladani ,pipne” jednou za
sekundu.

13 Ochranav
pohotovostnim
rezimu

Pokud je dalkovy ovlada¢ ponechan zapnuty a
nepouzivany, zacne pipat kazdé 3 sekundy a prepne se
do pohotovostniho reZzimu. Po 3 minutach pipani se
dalkové ovladani automaticky vypne.

3. Nabijeni baterie vysilace

Dalkovy ovladac se nabiji pomoci kabelu Micro USB, jak je znazornéno:

Doba nabijeni dalkového ovladace je priblizné 2,5 hodiny. BEhem nabijeni blika
kontrolka baterie na dalkovém ovladaci. Po dokonceni nabijeni zistanou LED diody
trvale svitit. Doba pouZiti po Uplném nabiti je pFiblizné 1,5 hodiny.



4. Schéma dalkového ovladani
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DISTANCE SPEED

1) Stav baterie dronu 8) Oblast znaku

2) Stav baterie RC 9) Vyska letu

3) Stav vrtuli 10) Vzdalenost letu

4) ReZim dronu 11) Kalibrace kompasu / rezim bez hlavy
5) Satelitni GPS dronu 12) Rychlost dronu

6) Signaly dronu 13) Foto / Video

7) Uhel letu

5. Uhel antény dalkového ovladani

(1) Upravte Uhel antény dalkového ovladani a pokuste se co nejvice Celit sméru letu
dronu.

(2) Stav na velkou vzdalenost; vzdalenost mezi dvéma anténami je spravné utazena, aby
byla zachovana jejich smérovost.

(3) Stav priblizeni; obé antény jsou spravné oddéleny, aby byl zachovan Siroky dosah
prijmu.

(4) Nevytvarejte okluzi ani kfizeni mezi anténami.




6. Kalibrace vysilace

Spustit kalibraci: Stisknéte a podrzte obé packy v levém hornim rohu, jak je zndzornéno
na obrazku nize, a zapnéte vysilac, vysilac prejde do stavu kalibrace a zacne pipat;
uvolnéte tlacitko napajeni a packy.

Kalibrace pacek: Otocte je v kruzich na jejich maximalni pohyb po dobu nejméné tfikrat
a poté uvolnéte.

Ukoncit a ulozit kalibraci: Dlouze stisknéte jakékoli tlacitko kromé tlacitka napajeni,
dokud dalkovy ovladac neprfestane pipat a nerozsviti se disple;.

Let

1. Stahnéte si aplikaci X_HUBSAN 2.0

PFed létanim si uZivatelé musi stahnout aplikaci X-Hubsan 2.0.

Stahnéte si aplikaci zdarma skenovanim kddu, jak je znazornéno, nebo stazenim z
obchodu APP Store (10S) nebo Goggle Play.

X-HUBSAN 2.0



2. Pruvodce hlavnim rozhranim  py

(Video)
Stav letu Signal
i GPS
Domovska Pfepinat l Signal signal  (roven
stranka rezimu | stay  délkového dronu paterie
sport i ovladani dronu Nastaveni
|
|
|
|

motoru :r
1
1

[ Not Connected N 88 5y milll panll] nys Bluow ©B-1---d

o Resim let ReZim haedless ) Nast .
__. Rezimletu ————- == 3-L. Nastaveni
) zap/vyp @j =

kamery

Poloha gimbalu : o
CE=) Splnac Foto/
A N/ video

Auto vzlet / Auto
@ o Priblizeni ...._. @ - PoFidit fotografii /

video

\. @ GPS dronu Rychlostdronu  (a3)._|. Galerie
Wz y o=

1 1
/ « 00.000000 , -000.0000 SPEED 0.0M/JS
Py 45.877503, -106.123984 , 65m H: l;.l.t'.lm D: 0.0m

1
1
1
1
1

Vyskovy terc Vysilac GPS Nadmofska Vzdalenost
vy3ka

3. Parovani dronu

Abyste mohli dron pouZivat, musite ho nejprve aktivovat:
(1) Stisknutim spinace zapnéte dron.

(2) Stisknutim spinace dalkového ovladani se pfipojte k mobilnimu telefonu a pockejte,
az dalkové ovladani uspésné dron pripoji.

(3) Otevrete mobilni telefon X_HUBSAN 2.0APP, automaticky vyskoci z aktivacniho
rozhrani.



(4) Novy uZivatel si mlzZe zaregistrovat Ucet jako aktivacni Ucet a stary uZivatel, ktery se
drive prihlasil k aplikaci, mGzZe pfimo zadat heslo pro jeho aktivaci.Run X_HUBSAN 2.0
APP a vybrat model dronu.

e Kratkym stisknutim tlacitka napajeni dronu a naslednym dlouhym stisknutim na
nékolik sekund jej zapnéte.

e Kratkym stisknutim tlacitka napajeni vysilace a naslednym dlouhym stisknutim na
nékolik sekund jej zapnéte, pripojte vysila¢ k mobilnimu zafizeni pomoci RC

kabelu.
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PFed parovanim Po sparovani

e Zahdjit parovani (Tento krok je vyZzadovan pouze pfi prvnim pfipojeni nebo
vymeéneé vysilace, musite provést rucné.)
Dlouhym stisknutim tlacitka parovani dronu vstoupite do rezimu parovani.
Stisknutim a podrZenim kombinace klaves FN + Photo vstoupite do reZzimu
parovani, umistéte dron blizko dalkového ovladani a parovani dokoncete.

TIPY:

Proces parovani byl dokoncen v tovarné. Obecné musi uZivatel udélat pouze prvni 3
kroky.

Po vstupu do rezimu parovani vSechny 4 LED rychle blikaji a po uspéSném sparovani
zhasnou.

4. Kalibrace dronu

e Horizontalni kalibrace

Pokud ma dron béhem letu vyznamnou vodorovnou odchylku, pfistante s nim, vypnéte
motor a umistéte jej na vodorovnou zem. Poté prejdéte do rozhrani nastaveni aplikace,
vyberte horizontalni kalibraci, dron automaticky provede kalibraci, Ctyfi smérova svétla
budou blikat a po dokonceni kalibrace zlstanou svitit.

Béhem kalibrace dronem nepohybuijte.



o Kalibrace kompasu

Pi prvnim pouZiti se pred vzletem objevi kalibrace kompasu. Postupujte podle pokynt
na obrazovce, otocte dron vodorovné, poté ho nasmérujte nosem doll a otocte jej ve
sméru hodinovych rucicek. Po dokonceni zmizi zprava o kalibraci kompasu. Pfed prvnim
letem s dronem musite dokoncit kalibraci kompasu.

Kompas je citlivy na ruSeni elektronickymi zafizenimi, magnetické ruseni a ruseni kovy a
ruseni by mohlo vést k nepravidelnému chovani a ztraté kontroly. Pravidelna kalibrace
pomaha udrzovat pfesny kompas a jeho hodnoty. V ¢asti ,Nastaveni” vyberte v Casti
.Kalibrace” moznost ,Kalibrace kompasu.

-
-

Kompas 1 Kompas 2

e Spusténi/zastaveni motoru

Stav pro spusténi motoru

(1) Dron, dalkové ovladani a mobilni telefon byly ispésné pripojeny.

(2) Kompas dronu byl kalibrovan (aplikace nevyzve ke kalibraci kompasu).

(3) Dron musi byt umistén na vodorovné vyrovnaném podkladu.

(4) Dron nezamkl dostate¢né mnozZstvi satelitdl GPS pro urcovani polohy. Prosim,
nevynucujte vzlet.



(5) Vykon dronu by mél byt > 15%.

Spusténi motor(
Pro spusténi motor( zatlacte obé packy do spodnich vnéjsich roh(. Jakmile se motory
roztoci, uvolnéte soucasné obé packy.

Zastaveni motor(
KdyZ je motor v chodu, zastavte motory zatlacenim obou pacek do vnéjsich rohd. Jakmile
se motory zastavi, uvolnéte obé packy.

Nucené zastaveni motoru

Pfi letu ve vzduchu mohou byt motory nuceny zastavit za 2 sekundy zatlacenim obou
pacek dold a ven. Tuto funkci pouzivejte opatrné, protoze by mohlo dojit k pAdu dronu a
ohrozeni osobni bezpecnosti.

Funkce dronu

1. ReZim Fizeni letu

ReZim Fizeni letu

(Ridici jednotka letu sleduje signaly GPS a pFepina do odpovidajicich letovych

rezimu)

ReZim GPS Pouzijte GPS a systém pro urcovani polohy vidéni doll k dosazeni
presného vznaseni, stabilniho letu, inteligentniho rezimu letu atd.
Systém vidéni pracuje v dobre osvétleném prostredi.

ReZim optického Tento rezim funguje uvnitf, pouze pokud je nadmorska vyska

toku mensi nez 5 metr{. Vice neZ 5 metrd nadmorské vysky rezim GPS
nebo rezim Attitude. V rezimu optického toku je maximalni letova
rychlost2 m/s.

ReZim Attitude Dron se automaticky prepne do rezimu Attitude (ATTI), kdyZ je
systém Vision nedostupny nebo deaktivovany a kdy?z je slaby
signal GPS nebo rozhrani kompasu. Podporuje pouze manualni
let a zakazuje inteligentni letoveé rezimy. V rezimu Attitude
nebude dron drZet pozici sém, létejte s opatrnosti (tento rezim je
pouze pro zkusené piloty dronu).




Rychlost letu

ReZim film Maximalni rychlost 1 m/s

ReZim normal Maximalni rychlost 10 m/s, nastavitelné v nastaveni aplikace od
10 do 100%

ReZim sport Maximalni rychlost je 16 m / s, sportovni rezim je k dispozici

pouze v rezimu GPS. Vizudlni vyhybani se pfekazkam neni ve
sportovnim reZimu podporovano.

2. Indikator dronu

Indikator videa (€erveny), indikator obrazu (Zluty), indikator funkci

Chyba kamery Cervena LED pomalu blika (1krat / s)
Chyba funkci Cervend LED, Zluta LED nesviti
Bootovani Cervend LED, 7luta LED nesviti

Video indikator funguje Cervend LED trvale sviti

Foto indikator funguje Zluta LED trvale sviti

ReZim parovani Zluta LED rychle blika

Odpojeno Zluta LED blika rychle a pomalu

Upgrade Cervend a Zluté kontrolka LED blika rychle

az pomalu (blika rychle pfi prenosu
soubor( a pomalu blika pfi psani.)

3. Navrat domu (RTH)

Existuji tfi typy RTH: RTH jednim tlacitkem, RTH s nizkym stavem baterie a bezpecnostni
RTH. Pfi vzletu GPS uzamkne vice neZ 6 satelitll a dron oznaci misto vzletu jako
domovsky bod.

Proces RTH

1. Zajistéte, aby byly zaznamenany ,domaci” body.

2. Stisknéte ikonu navratu domd.

3. Dron upravi svlj smér.

4. Dron vystoupa do bezpecné vySky stanovené v aplikaci.

e Bez ohledu na aktualni vySku dronu, pokud je dron ve vzdalenosti do 5 metrd od
vodorovné vzdalenosti od domovského bodu, tak pFistane.

e Pokud je vodorovna vzdalenost od domovského bodu mezi 5 - 20 metry, dron se
vrati v aktualni vysce.



e Pokud je dron vzdaleny vice nez 20 metr(, je-li nadmorska vyska dronu vétsi nez
nastavena zpatecni vyska, vrati se do stejné vysky, jinak vystoupa na nastavenou
zpatecni vysku a poté se vrati domd.

5. Vyhledejte pfistavaci plochu dronu béhem procesu pfistani (Tato funkce musi byt
zapnuta v aplikaci pfed vzletem nebo pfistanim.

RTH jednim tlacitkem

Tlacitko RTH v aplikaci/ tlacitko RTH na dalkovém ovladani.

RTH s nizkym stavem baterie

(1) Dron se automaticky vrati domu podle vlastnich vypoctt vykonu a vzdalenosti od
domovského bodu.

(2) Pokud neni k dispozici signal GPS nebo slabé signaly GPS, dron pfistane automaticky
ve stejném bodé po aktivaci RTH s nizkou kapacitou baterie.

(3) Pokud je pfi vzletu nucen vzlet se slabymi signaly GPS nebo signaly GPS nejsou dobré,
dron se automaticky vrati na misto, kde dosahl, poprvé dobrého signalu GPS.

(4) Pokud je vykon mensi nez 10% nebo napéti baterie mensi nez 10,6 V, dron vstoupi do
rezimu nuceného pfistani.

Bezpecnostni RTH

Pokud dron ztrati spojeni s dalkovym ovladanim déle nez 5 sekund, automaticky se vrati
nebo pfistane pfimo. Pozadavky na vykon:

(1) Poté, co dron na 5 sekund ztrati kontrolu, spusti automaticky navrat.
(2) Je-li spojeni obnoveno béhem zpatecniho letu, Ize automaticky navrat zrusit.
(3) PFimé pristani, pokud neni k dispozici signal GPS nebo GPS signal neni silny.

4. Vyhledavani pristavaci plochy dronu

Pokud dron pfristal nebo se vratil do vysky asi 10 metrd od zemé, automaticky vstoupi do
funkce vyhledavani pfistavaci plochy dronu.
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(1) Gimbal prohledava vyhledavani pristavaci plochy dronu [H], poZzadavky na pFistavaci
plochu: 1 ostry kontrast, 2 bilé napisy ,H", 3 pristavaci plocha bez prekazek.

(2) Dron se nejprve natoci na horni ¢ast odbavovaci plochy a uzamkne odbavovaci
plochu, poté po UspéSném rozpoznani hladce sestoupi. Pfi pfistani z vySky mensi nez 3
metry se naklon/naklopeni dronu obnovi do normalniho pohledu a jiz nebude upravovat
polohu dronu a pfistane pfimo. Pokud je zjiSténa chyba nebo nastanou jiné
neocCekavané okolnosti, ukoncete funkci stisknutim tlacitka Stop.

(3) Pokud nebyla nalezena pfistavaci plocha nebo pfi kritickém vybiti baterie, kdyz jiz
pristal do vysky 5 metr(, dron pristane pfimo.

(4) Vyhledani funkce pfistavaci plochy nelze provést v rezimu videa.

(5) Pokud to neni nutné, vypnéte to v nastaveni.

5. Opticky polohovaci systém Vision

Dron je vybaven optickym polohovacim systémem pro optické vidéni dold, ktery se
sklada z kamery pro vyhled dold a senzoru TOF (doba letu), aby se dron mohl stabilné
vznaset v nizkych nadmofrskych vyskach bez GPS nebo pfi slabych GPS signalech.

R —
=0

POZNAMKY:

(1) Systém Vision pracuje nejlépe s odpovidajicim osvétlenim a jasné oznacenymi nebo
texturovanymi prekazkami. Neni navrzen tak, aby nahradil ovlddani a Usudek pilota,
vénujte pozornost dronu a tiplim v aplikaci HUBSAN a nespoléheijte na systém Visual.

(2) Kamerovy systém nelze bézné pouZivat ve scénach, kde je okolni svétlo pfilis jasné,
prilis tmavé, zrcadlové, vodni, reflexni, Fidce strukturované atd.



(3) Nejlepsi pracovni dosah systému pro vyhled doll je 0,5-5 metr(l. KdyZ prekrocite
tento rozsah, mdze se vykon polohovani sniZit. Prosim, lette opatrné.

(4) Optické senzory udrzujte Cisté. Nezakryvejte a nezasahujte do systému Vision
Sensing.

(5) Opticky tokovy systém vidéni Ize pouZzit pouze v interiéru a nelze jej pouzit venku.
Dron se venku automaticky pfepne do rezimu pfidrzeni polohy GPS.

6. ReZim letu

e Rezim headless
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V rezimu headless z(stane schéma ovladani bez ohledu na smér dronu stejné.
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e Kreativni video

Panoramaticka fotografie:

(1) Vyberte smér otaceni (ve sméru/proti sméru hodinovych rucicek).

(2) Nastavte uhel otoceni, rozsah Uhlu otoceni (90°-360°, pfesnost 1°).

(3) Nastavte rychlost (2-30 m/s, pfesnost 1).

(4) Kliknéte na GO, dron se otaci na misté v poloze vznaseni, nataceni béhem otaceni +
ukladani video zaznam.

(5) BEhem provadéni mizete kliknutim na tlacitko Konec opustit rezim a uloZit video.
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Rezim comet:

Po vybéru stfedového bodu v aplikaci bude dron automaticky Iétat po stopé zatmeéni a
nahravat video. PouZivejte jej prosim pouze na volném prostranstvi.

Provoz aplikace:

(1) Vyberte cil, kamera dronu bude pfi nahravani vidy namifena na vybrany cil.
(2) Vyberte smér letu (ve sméru / proti sméru hodinovych rucicek).
(3) Kliknéte na GO, dron zacne nahravat video a provede letovy pohyb zatméni.
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e ReZim obihani / Orbiting

Klepnutim na ,Vybér rezimu” a poté na ,ReZim obihani” nastavite aktualni polohu nebo
polohu mobilniho zafizeni jako stfed. V reZimu Obihani mlzZete nastavit rychlost a smér
pohybem ovladaci paky doleva a doprava a upravit polomér obézné drahy pohybem
ovladdaci paky dopredu a dozadu.
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e ReZim trasovych bodd / Waypoint

Dron bude létat po draze letu nakreslené na displeji nebo uloZzené, mizete upravit
rychlost dronu béhem letu.
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Planovani trasovych bodUu: MUZete prednastavit parametry trasovych bodd, jako je pocet
trasovych bodd, nadmorska vyska kazdého trasového bodu a dalsi parametry. Po
aktivaci rezimu trasového bodu bude dron sledovat pfednastavené parametry. Rychlost
letu mUZete ovladat b&€hem letu nebo mUZete pozastavit nebo obnovit reZzim trasového
bodu.

Pamét trasovych bodu: Po vstupu do reZimu, lette dronem a klepnéte na ,Memorize
Waypoint” v aplikaci a dron tak oznaci misto/bod. Po zapamatovani vSech trasovych
bod(, nahrani a provedeni, bude dron létat podle paméti.

e ReZim linearniho letu / Line Fly

Klepnéte na ,Vybér reZimu” a poté na ,Rezim linedrniho letu”. Nastavte uhel, vzdalenost
a rychlost dronu.



PoZadavky:

(1) Nastavte Uhel (0 ~ 360°, presnost 1°); Nastavte vzdalenost (10-100 metrd, presnost 1
metr); nastavte rychlost (1-12 m /s, pfesnost 0,1).

(2) Jakmile je nastaveni dokonceno, dron provede rezim linearniho letu.

Béhem letu mohou piloti ru¢né pofizovat fotografie nebo videa nebo kdykoliv
pozastavit/obnovit/zastavit let.

B&hem letu je paka plynu ovladatelna a ostatni sméry jsou nekontrolovatelné.

(3) Let mUzZete kdykoli pozastavit/obnovit/zastavit.

(4) Pokud ma dron nizkou kapacitu baterie nebo ztratil spojeni s radiem, vzdy se vrati
domd.
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e RezZim sledovani

Vstupte do rezimu sledovani, zvolte sledovani obrazu nebo sledovani GPS.
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Sledovani obrazu: Vyberte cil v aplikaci tazenim prstu a nakreslenim obdélniku kolem
pozadovaného cile. Klepnéte na ,Go" a dron bude sledovat pohyby na cili. Rozsah
sledovani nadmorské vysky a vzdalenosti 5-15 metrd. Tuto funkci nelze zapnout do 5
metr( od vzdalenosti mezi cilem a dronem.

Sledovani GPS: Dron bude sledovat cil, kdyz zapnete sledovani GPS.
o Casosbé&rné fotografovani

KdyZ zvolite rezim ¢asového zaznamu, mdzete zvolit volny ¢asosbérny zadznam a
prostorove ¢asosbérné zaznamenavani.
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Volny casosbér

Dron poridi urcity pocet fotografii a automaticky vytvori asosbérna videa podle
parametr(, které nastavite. BEhem procesu nataceni mize uzivatel volné Fidit let.
(1) Zvolte volny casosbér.

(2) Nastavte interval zavérky pofizeny dronem, ¢as generovaného videa a maximalni
rychlost letu.

(3) Po dokonceni kliknéte na tlacitko ,GO" a zacnéte zaznamendavat.
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Prostorovy casoshér

Dron poridi urcity pocet fotografii a automaticky vytvori casosbérné video podle bodud v
kruhu a parametrd, které nastavite. BEhem fotografovani ovladaci paka ukol
automaticky ukonci.

(1) vyberte prostorovy casosbér.

(2) nastavte Cas zavérky pofizeny dronem, ¢as generovaného videa a maximalni rychlost
letu.

(3) nastavte smér kruhu a umistéte stfed kruhu nastavenim poloméru kruhu a sméru
nosu dronu.

(4) Po dokonceni kliknéte na tlacitko ,GO" a zacnéte zaznamendavat.
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e ReZim panorama

Nastavte rezim foto v nastaveni na panoramatickou fotografii, mizZete si vybrat sférické,
180 °, vertikalni a Sirokouhlé fotografovani. V tomto rezimu bude dron fotit automaticky.
Po dokonceni fotografovani miZete prohliZet fotografie a videa z vestavéného eMMC,

také je exportovat a vytvaret. Tento rezim muzete kdykoli béhem fotografovani ukoncit.
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7. Nastaveni gimbalu

e Pred vzletem se prosim ujistéte, Ze na gimbalu nejsou Zadné nalepky nebo
necistoty a umistéte dron na rovny a otevieny povrch. Po zapnuti napajeni
nenarazte gimbalu.

e Gimbal obsahuje presné dily. Pokud dojde k narazu nebo poskozeni, dojde k
poskozeni presnych dilll, coz mlze zpUsobit snizeni vykonu gimbalu. O gimbal a
fotoaparat se radné starejte.

e Udrzujte gimbal Cisty a vyvarujte se kontaktu s cizimi pfedméty, jako je pisek
nebo kaminky, jinak by mohlo dojit k zablokovani pohybu gimbalu a ovlivnéni
jeho vykonu.

e Pokud je dron umistén na nerovném povrchu nebo na travé, gimbalu se mohou
dotykat predméty na zemi nebo mdze byt vystaven nadmérné vné;jsi sile / naraz
nebo zlomeni mlZze zplsobit abnormalni chovani a pohyb gimbalu.

e Na hlavu kamery nepfidavejte Zadné predméty, jinak by to ovlivnilo jeji vykon a
spalilo motor.

e Pred pouzitim odstrante ochrannou zapadku gimbalu a poté zapnéte. Znovu
namontujte zapadku, abyste chranili gimbal béhem skladovani nebo prepravy.

e Létaniv husté mize nebo oblacich mlze zpUsobit kondenzaci gimbalu, coz mdze
zpUsobit docasné selhani. Pokud k tomu dojde, mlze se gimbal po vysuseni vratit
do normalu.

Nastaveni v aplikaci

Metoda 1: dlouze stisknéte prazdny nahled rozhrani videa, mobilni zafizeni jednou
zavibruje. Kdyz se na misté, které stisknete, objevi ikona, mUZete upravit osu gimbalu
tazenim prstu nahoru a dold po displeji.

Metoda 2: m{Zete jemné doladit Ghel gimbalu kliknutim na tla¢itko nahoru-doll na
posuvniku osy gimbalu.
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Nastaveni vysilace
Uhel gimbalu muZete upravit ovladanim pomoci ovlddaciho kolecka.

Casto kladené otazky

-_—

. Mobilni zafizeni a dalkové ovladani nelze pfipojit

Zkontrolujte, zda se stav ikony ovladaciho signalu aplikace zménil
Informace o nastaveni USB na telefonech Android naleznete v ,Vyukovy program pro
pripojeni telefonu Android”

N

. Dron nelze vyhledat

e Restartujte dron, dalkové ovladani a aplikaci x-Hubsan 2.0

e Aktualizujte firmware dronu

e Zkontrolujte, zda slot TF karty dronu stale sviti cervené. Pokud blika, oznacuje to
abnormalni stav.

3. Pfenos obrazu je zaseknuty nebo se snadno ztrati pfipojeni a odpoji se

Upravte Uhel antény v(c¢i dronu bez blokovani mezi nimi
Zménte misto letu, nelétejte mezi vysokymi budovami nebo pobliz signalni véze

v

Aktualizujte nejnovéjsi firmware.



4. Dron se nejisté vznasi

ul

Zménte misto letu, nelétejte pobliz vysokych budov a signalnich vézi
Provedte kalibraci kompasu a horizontalni kalibraci dronu
Posudte, zda je vitr pfilis silny na to, aby ovlivnil let.

. GPS dronu je nepresna nebo nemuze projit testem presnosti GPS

Vyhledejte GPS 6 nebo vice ve venkovnich otevienych prostorech
Projdéte se pobliZz dronu
Vymeénte mobilni zafizeni

6. Baterii nelze nabijet

Znovu pripojte baterii a nabijecku.

7. Kratka letova doba

Prebijeni baterie nebo prostiedi s vysokou teplotou mlze snadno vést ke zkraceni
Zivotnosti baterie, doporucuje se ponechat zbyvajicich pFiblizné 50%, pred pouZitim
znovu plné nabit.

8. Uhel naklonu gimbalu je pFili§ velky nebo je gimbal abnormaini

O

10.

12.

Restartujte dron a provedte novou kalibraci gimbalu
Zkontrolujte v aplikaci, zda je stav gimbalu normalni.

. Inicializace gimbalu se nezdafrila

PFed spusténim dronu odstrante ochranny kryt z gimbalu
Obraz neni Cisty

Zkontrolujte, zda je ochranny film ¢ocky odloupnut

Létejte v dobFe osvétleném prostredi

Nastavte parametry snimani v nastaveni kamery v aplikaci

Zdrojové soubory videa se ukladaji do soubor( TF na karté s priponou AA.

. Zamlzovani objektivu

VIhké podnebi zplsobuje zamlZovani objektivu, zménte misto skladovani dronu. P¥i
skladovani vlozte néjaké vysouSedlo do ochranného krytu gimbalu.

Snimek nebo video je ztraceno

Po dokonceni videa provedte operaci dokonceni nahravani, jinak by mohlo dojit k
poskozeni nebo ztraté videa
Zkontrolujte, zda neni karta TF poSkozena



Vylouceni odpovédnosti

Spolecnost Hubsan nepfijima Zzadnou odpovédnost za Skody, zranéni nebo jakékoliv
pravni odpovédnosti vyplyvajici pfimo nebo nepfimo z pouzivani produktl spole¢nosti
Hubsan za nasledujicich podminek:

1. Skody, zranéni nebo jakékoliv pravni odpovédnosti, které vzniknou, kdy? jsou
uZivatelé opili, pod vlivem drog nebo anestézie, zavraté, vyCerpani, nevolni a/nebo
ovlivnéni jinymi fyzickymi i psychickymi podminkami, které by mohly zhorsit zdravy
usudek a/nebo osobni schopnosti.

2. Subjektivni nespravné posouzeni nebo Umysiné nespravné fungovani produktl.

3. Jakékoliv dusevni poskozeni, trauma, nemoc, odskodnéni zplisobené/vyzadané
nehodami produktd Hubsan.

4. Provoz produktu v bezletovych zdnach (tj. pfirodni rezervace).

5. Poruchy nebo problémy zplsobené Upravou, opravou, vyménou nebo pouzitim
prislusenstvi/dill jinych nez Hubsan, nedodrzeni pokyn( uvedenych v pfirucce pfi
montaZi nebo provozu.

6. Poskozeni, zranéni nebo jakakoliv zdkonna odpovédnost zplisobend mechanickymi
poruchami v dusledku pfirozeného opotfebeni (doba letu je 100 hodin nebo vice),
koroze, starnuti hardwaru atd.

7. Pokracuijici let po spusténi alarmU ochrany nizkého napéti.

8. Védomé létani dronem za neobvyklych podminek (napfr. kdyz je voda, olej, piida, pisek
nebo jiny nezndmy material uvnitf X4, dron a/nebo vysilac jsou nedpiné smontovany,
hlavni soucasti maji zjevné chyby, zjevnou vadu nebo chybi prislusenstvi, atd).

9. Létani v nasledujicich situacich a/nebo prostfedich: oblasti s magnetickym rusenim
(jako jsou vedeni vysokého napéti, elektrarny, vysilaci véze a mobilni zakladnové stanice),
radiové ruseni, viadou regulované bezletove zény, pokud pilot ztraci z dohledu X4, trpi
Spatnym zrakem nebo je jinak nevhodny pro provoz produktd Hubsan.

10. PouZiti dronu za Spatného pocasi, jako je dést, vitr, snih, krupobiti, osvétleni, tornada
a hurikany, nebo vystaveni takovému pocasi.

11. Vyrobky jsou srazkam, poZzaru, vybuchidm, povodnim, vindm tsunami, srazkam
zpUsobenym c¢lovékem nebo prirodnimi strukturami, ledu, lavinam, dlomkdm, sesuviim
pudy, zemétreseni atd.

12. Ziskavani jakychkoliv dat, zvuku, videa, které vedou k poruseni zakond a/nebo pray,
pomoci produktd spolecnosti Hubsan (zejména, ale nejen drony).13. ZneuZiti a/nebo
zména baterii, obvodu vyrobk(/drond, hardwarové ochrany (véetné ochrannych
obvodU), RC modelu a nabijecek baterii.



14. Jakakoliv porucha zarizeni nebo pfislusenstvi, véetné pamétovych karet, kterd ma za
nasledek selhani zaznamu obrazu nebo videa nebo jeho zaznamenani strojoveé citelnym
zpUsobem.

15. Uzivatelé, ktefi se zabyvaji neuvazenym a nebezpecnym létanim (s dostatecnym
vycvikem nebo bez néj).

16. NedodrZovani preventivnich opatfeni, pokynd, informaci a dopingovych
pokynl/metod poskytovanych prostfednictvim oficialnich ozndmeni na webovych
strankach Hubsan, pfirucek pro rychly start produktu, uZivatelskych pFirucek atd.

17. Dalsi ztraty, Skody nebo zranéni, ktera nejsou v mezich odpovédnosti spolecnosti
Hubsan.

RIZIKO VYBUCHU, POKUD JE BATERIE VYMENENA NESPRAVNYM TYPEM BATERIE.
POUZITE BATERIE LIKVIDUJTE PODLE Mi{STNiCH PREDPISU.
UDRZUJTE PRSTY A DALSI CASTI TELA MIMO NEBEZPECNE POHYBLIVE CASTI.

Zarucéni podminky

Na novy vyrobek pofizeny v prodejni siti Alza.cz je poskytnuta zaruka 2 roky. Pokud
potfebujete opravu nebo jiné sluzby béhem zarucni doby, kontaktujte prfimo prodejce
vyrobku, je nutné predloZit originaini doklad o zakoupeni s plivodnim datem zakoupeni.
Kopie doklad(l o zakoupeni vyrobku, zménéné, doplnéné, bez plvodnich dajd nebo
jinak poSkozené doklady o zakoupeni vyrobku nebudou povazovany za doklady
prokazujici zakoupeni reklamovaného vyrobku.

Za rozpor se zaru€nimi podminkami, pro ktery nemusi byt uplatnény reklamacéni
narok uznan, se povazuje:

e Pouzivani produktu k jakémukoliv jinému ucelu, nez ke kterému je urcen, nebo
nedodrZeni pokynl pro UdrZzbu, provoz a servis produktu.

e Poskozeni produktu Zivelnou pohromou, zasahem neopravnéné osoby nebo
mechanicky zavinénim kupujiciho (napf. Pfi pfeprave, ¢isténi nevhodnymi prostfedky
atd.).

e Prirozené opotrebeni a starnuti spotfebniho materialu nebo soucasti béhem
pouzivani (jako jsou baterie atd.).

e Vystaveni nepfiznivym vnéjsim vliviim, jako je slunecni svétlo a jiné zareni nebo
elektromagnetické pole, vniknuti tekutin, vniknuti predmétd, prepéti do sité, napéti
elektrostatického vyboje (v€etné blesku), vadné napajeci nebo vstupni napéti a
neprimérena polarita tohoto napéti, chemické procesy jako napf. pouzité napajeci
zdroje atd.



e Pokud nékdo proved| Upravy, Upravy, Upravy designu nebo Upravy za Ucelem zmény
nebo rozsifeni funkci produktu ve srovnani se zakoupenym designem nebo pouzitim
neoriginalnich komponent.

EU Prohlaseni o shodé

Identifikacni tdaje dovozce:
Dovozce: Alza.cz a.s.
Registrované sidlo: Jankovcova 1522/53, HoleSovice, 170 00 Prague 7

1ICO: 27082440

Pfedmét prohlaseni:
Nazev: Drone s GPS a kamerou

Model / Typ: ZINO MINI Pro

VysSe uvedeny produkt byl testovan v souladu s normou (normami) pouzivanymi k
prokazani souladu se zakladnimi poZadavky stanovené smérnici (smérnic):

Smérnice ¢. (EU) 2014/30/EU
Smérnice ¢. 2011/65/EU ve znéni 2015/863/EU

Praha, 27.1.2021



WEEE

Tento produkt nesmi byt likvidovan jako bézny domaci odpad v souladu se smérnici EU
o likvidaci elektrickych a elektronickych zafizeni (WEEE - 2012/19 / EU). Misto toho musi
byt vracen v misté vyroby nebo odévu ve verejné sbérné recyklovatelného odpadu.
Spravna likvidace pfistrojd pomaha zachovat prirodni zdroje a napomaha prevenci
potencialnich negativnich dopadU na Zivotni prostredi a lidské zdravi. DalSi podrobnosti
si vyzadejte od mistniho Uradu nebo nejblizsiho sbérného mista. Pri nespravné likvidaci
tohoto druhu odpadu mohou byt dodrzovany narodni pfedpisy stanovené pokuty.



Vazeny zakaznik,

dakujeme Vam za zakupenie nasho produktu. Prosime, starostlivo si precitajte
nasledujuce inStrukcie pred prvym pouzitim a pouzivatelsku prirucku si odlozte pre
pripad potreby jej dalSieho pouzitia. PredovSetkym dbajte na bezpecnostné pokyny. Ak
mate akékolvek otazky Ci pripomienky suvisiace s produktom, prosime, obratte sa na
zdkaznicku linku.

X www.alza.cz/kontakt
® +420 255 340 111

Dovozca: Alza.cz a.s., Jankovcova 1522/53, HoleSovice, 170 00 Praha 7, www.alza.cz


http://www.alza.cz/

Zodpovednost & varovanie

Pred pouzitim akéhokolvek produktu Hubsan si vSetci pouzivatelia musia precitat navod
na pouzitie produktu a toto vyhlasenie o zodpovednosti. Pouzivanim produktov
spolocnosti Hubsan prijimaju pouZivatelia podmienky zodpovednosti spolo¢nosti
Hubsan a prevadzkové pokyny. Tento produkt nie je vhodny pre osoby vo veku do 14
rokov. Pri pouzivani produktov spolocnosti Hubsan pouZzivatelia rovnako prijimaju celd
zodpovednost za svoje vlastné spravanie, Cinnosti a akékolvek désledky z nich
vyplyvajuce pri pouzivani produktov spolo¢nosti Hubsan. Tieto produkty je mozné
pouzivat len na riadne Ucely a v sulade s miestnymi predpismi, podmienkami a vSetkymi
platnymi zasadami/pokynmi, ktoré spolo¢nost Hubsan moze spristupnit. Pouzivatelia
suhlasia s dodrZiavanim tychto podmienok a vSetkych prislusnych zasad/pokynov
stanovenych spolo¢nostou Hubsan. S aktualizaciou verzie softvéru produktu sa méze
Cast podrobnosti tohto dokumentu zmenit. Pred upgradom verzie softvéru si, prosim,
starostlivo precitajte podrobnosti o aktualizacii. Pokyny nebudu opatovne oznamené.

InStrukcie

Niektoré funkcie letu produktu su v urcitych oblastiach obmedzené. Akonahle pouZijete
tento produkt, predpoklada sa, Ze ste si starostlivo precitali prislusné predpisy ICAO,
miestne predpisy o kontrole vzdusného priestoru a predpisy upravujuce UAV. Preberate
celt zodpovednost za akékolvek nedodrzanie vysSie uvedeného. Ste zodpovedni za
dosledky vasho konania, ako aj za akukolvek priamu a/alebo nepriamu zodpovendost,
ktora vznikne v désledku tychto obmedzeni.

PoZiadavky na letové prostredie

e \Vyberte si otvorené prostredie bez vySkovych budov a vysokych prekazok (akymi
su napriklad stromy a stoziary). V blizkosti budov a prekazok moéZzu byt signaly
riadenia letu a signaly GPS vazne oslabené; Funkcie GPS, ako je napriklad rezim
GPS a Navrat domov, nemusia fungovat spravne.

¢ Nelietajte v pripade zlych poveternostnych podmienok (napriklad vo vetre, v
dazdi alebo v hmle).

e Lietajte pri okolitych teplotach 0-40 ° C.

e Prilietani sa, prosim, vyhybaijte prekazkam, davu ludi, vedeniu vysokého napatia,
stromom, vode a tak dalej.

e Aby ste sa vyhli ruseniu signalu dialkového ovladania, nelietajte v zlozitom
elektromagnetickom prostredi (napriklad radiové stanice, elektrarne a veze).



e Zariadenie nie je mozné pouzit na severnom polarnom kruhu alebo na
Antarktide.

¢ Nelietajte v bezletovych zénach.

e NepouZivajte zariadenie v blizkosti vysokotlakovych vedeni, letisk alebo oblasti so
silnym magnetickym rusenim.

Informacie

Prevadzka

Pri pouzivani zariadenia budte velmi opatrni a zodpovedni. Mohlo by prist k poSkodeniu
malych elektronickych suciastok v désledku havarie alebo vystavenia vlihkosti/kvapaline.
Aby ste predisli akémukolvek zraneniu, nepouzivajte zariadenie s poSkodenymi alebo
rozbitymi sucastami.

Udrzba

NepokuSajte sa zariadenie otvarat alebo opravovat sami. PoZiadajte o servis spolo¢nost

Hubsan alebo autorizovanych predajcov Hubsan. Dalsie informacie najdete na
oficialnych webovych strankach www.hubsan.com.

Batérie

Batérie nerozoberajte, nestlacajte, nevystavujte narazom, nepalte, nehadzte s nimi a
nesliapte na ne. Neskracujte a nedotykajte sa svorky batérie s kovom. Nevystavujte
batériu teplotam nad 60 °C. Pred letom nabite batériu dronu. Na nabijanie pouzivajte
vyhradenu nabijacku Hubsan. Uchovavajte batériu mimo dosahu deti a mimo dosahu
vlhkosti.

Lietanie
Pocas letu majte na pamati osobnu bezpecnost a bezpecnost ostatnych.

¢ Nelietajte za zlych poveternostnych podmienok.
¢ Nepokusajte sa dron chytit, ked je v rezime letu.
e Tento produkt je urCeny pre skusenych pilotov starsich ako 14 rokov.

e Po kazdom lete Uplne odstavte motory dronu a odpojte dron od napajania.
Potom méZzete vypnut dialkové ovladanie.

Pred prvym pouzitim si precitajte informacie o zrieknuti sa
zodpovednosti a bezpe€nostné informacie.

Vysvetlenie symbolov:
(7 Zakaz prevadzky Tk InStrukcie

/\ Dolezité upozornenie = Vysvetlenie/referencie



HUBSAN pouziva inteligentné batérie

Ak neplanujete lietat s dronom pocas dlhsej doby, uloZte batériu nabitd na cca 50
%, aby bola zachovana jej Zivotnost a vykon.

Na nabijanie batérii pouzivajte nabijacky Hubsan.

Vybijajte batériu prudom 5C alebo nizSim. Aby neprislo k poskodeniu batérie
suvisiacemu s vybitim, nepredl|zujte dobu vybijania.

Nenabijajte na koberci, aby neprislo k poziaru.

Ak batérie nepouZivate dlhSie neZ 3 mesiace, je potrebné ich dobit.
Batérie nerozoberajte ani opat nemontujte.

Neskracujte batériu.

NepouZivajte a nenabijajte v blizkosti zdrojov tepla.

Batéria nemdze prist do styku s vodou alebo kvapalinami.
Nenabijajte batérie na sinku alebo v blizkosti ohna.

Neprepichujte a nevystavujte batériu silam akéhokolvek druhu.

S batériou nehadzte.

Nikdy nenabijajte batériu, ktora bola poskodena, zdeformovana alebo nafuknuta.
Nespajkujte na batérii ani v jej blizkosti.

Nenabijajte batériu opacnym smerom ani ju prilis nevybijajte.
Nenabijajte opacnym spdsobom ani nemernte polaritu batérie.

Nepripajajte batériu k nabijacke do auta/zapalovacu cigariet ani k Ziadnemu
nezvyCajnému zdroju energie.

Tato batéria je pre zariadenia, ktoré nie sU na jej pouZitie urcené, zakazana.
NemieSajte iné typy batérii s lithiovymi batériami.

Neprekracujte stanovenu dobu nabijania.

Neumiestnujte batériu do mikrovinnej rdry ani na miesta s vysokym tlakom.
Nevystavujte batériu sInku.

Nepouzivajte a nenabijajte pri teplotach pod 0 °C a nad 45 °C.

Ak prave zaklpena batéria netesni, zapacha alebo su na nej pritomné iné
abnormality, okamzite ju vratte predajcovi.

Uchovavajte mimo dosahu deti.



e Pouzite vyhradenu nabijacku batérii a dodrziavajte vSetky poziadavky na
nabijanie.

e Neplnoleté, ktori pouZzivaju batériu a jej Specialnu jednotku, musia byt pod
dohladom dospelej osoby.

Dron

1. Popis

1) Vrtula A 6) Telo dronu
2) Vrtula B 7) 3-osy gimbal

3) Motor 8) Inteligentna batéria



4) Stativ (s anténou) 9) Indikator batérie

5) Ochranny kryt gimbalu 10) Spinac/vypinac

11) Tlacidlo/otvor na vazbu 12) Pracka batérie

13) InfraCerveny systém udrziavania nadmorskej vysky v nizkej nadmorskej vyske
14) Systém zostupného videnia

15) Svetlo dronu



POZNAMKA: Dron bude generovat teplo, ked je v prevadzke, po lete sa prosim,
vyvarujte, priamemu kontaktu pokozky so spodnym chladicom a kovovym krytom
motora.

2. Batéria dronu

e Nabijanie batérie

Lithiova batéria: 2 400 mAh, 7,2 V lithiova 2S inteligentna batéria, Standardna verzia nie
je dodavana s nabijackou, takze ju mo6Zu zakaznici nabijat beZznou nabijackou mobilného
telefonu. Doba nabijania pomocou 9 V/2 A nabijacky je asi 2,5 hodiny.

1) Ked je inteligentna batéria vypnuta, zapojte nabijaci adaptér do konektora batérie.

2) Pripojte napajaci adaptér k striedavému napajaniu a potom pripojte adaptér k
nabijacej hlave pomocou kabla Micro USB.

3) Indikator batérie bude blikat a bude indikovat aktualnu Uroven nabitia batérie.

4) Inteligentna batéria je plne nabita, ked Ziadna kontrolka napajania nesvieti. Vyberte
inteligentnuy batériu a napajaci adaptér.

5) Nezabudnite batériu nabijat pri okolitej teplote medzi 0 - 40 ° C.

POZNAMKA: Po poufziti batériu tplne dobite, aby bola zachovana jej dobra Zivotnost.

==&

Inteligentna batéria
Adaptér

Ventil Inteligentna nabijacia hlava




(POZNAMKA: Adaptér a spravca nabijania su k dispozicii len vo verzii prenosného
balicka, nie v Standardnej verzii)

e InStalacia batérie dronu

(1) Zoberte Uplne nabitu batériu.

(2) Vlozte batériu do priehradky na batérie a
zatlacte na lavy a pravy okraj batérie (tak, ako je
to znazornené na obrazku), az kym nezacvaknu
pracky batérie. Mali by ste pocut zvuk zamknutia
pracky.

(3) Horna cast batérie by mala byt v jednej rovine
s dronom vzadu, €o potvrdzuje, Ze je batéria na
svojom mieste.

e Funkcie batérie

(1) Displej: Batéria ma indikator napajania, ktory zobrazuje aktualnu Uroveén nabitia
batérie.

(2) Funkcia automatického vybijania: PIna batéria sa automaticky vybije na 96 %, ked'je 1
den necinna. Vybitie batérie na 60 % trva priblizne pat az Sest dni. Pocas vybijania je citit
mierne teplo vychadzajuce z batérie.

(3) Vyvazené nabijanie: Pocas nabijania sa napatie clankov batérie automaticky
vyrovnava.

4) Ochrana proti nadprudu: Batéria sa prestane nabijat v momente, ked je zisteny
nadmerny prud.

(5) Ochrana proti prebitiu: Batérie sa prestane automaticky nabijat v momente, ked
bude Uplne nabita.

(6) Ochrana proti prebitiu: Vybijanie sa automaticky zastavi, aby sa zabranilo
nadmernému vybitiu.

(7) Ochrana proti skratu: Napajaci zdroj sa automaticky prerusi, ked je detekovany skrat.
(8) Ochrana pred poskodenim batérie: Aplikacia HUBSAN zobrazi varovnu spravu, ked je
detekovany poskodeny c¢lanok batérie.

(9) ReZim hibernacie: Ak je batéria zapnuta a nie je pouzivana dlhSie nez 20 minut,
batéria po 20 minutach vypne vystup a prejde do nefunkéného stavu, aby si udrzala
vykon. Ak batéria ostane v zapnutom drone, batéria sa automaticky vypne, akonahle
vykon batérie klesne pod 5 %. Ak je dron vypnuty, batéria sa automaticky prepne do
rezimu spanku, aby sa zabranilo nadmernému vybitiu. V tato chvilu sa kratkym



stlacenim vypinaca nezobrazi stav batérie, batéria sa moze zobudit opatovnym
nabijanim.
(10) Komunikacia: Informacie o napati, kapacite a prude batérie su prenasané do dronu.

Spinac/vypinac batérie Kratkym stlacenim skontrolujete stav batérie,
po 3 sekundach sa vypne.

Najskor kratkym stlacenim a potom dlhym
stlatenim zapnete/vypnete, kontrolka sa
zapne/vypne.

e Bezpecnostné opatrenia pri nizkej teplote

(1) Ak je batéria pouzivana v prostredi s nizkou teplotou (-10 °C az 5 °C), Uplne ju nabite a
udrZiavajte ju v teple (nad 10 ° C).

(2) PouZzivanie batérie v prostredi s teplotou pod -10 °C m&ze mat nepredvidatelné
vysledky.

(3) V prostredi s nizkou teplotou sa skutocné vybitie batérie, pravdepodobne, bude [iSit
od teoretickej kapacity vybitia. Odporuca sa prestat lietat a pristat okamzite v momente,
ked budete pocut ,alarm nizkej kapacity batérie .

(4) V prostredi s nizkou teplotou bude z dévodu obmedzenia vystupného vykonu batérie
znizeny odpor vetru voci dronu. Prosim, lietajte s dronom opatrne.

e Bezpecnostné opatrenia pre batériu

Pred pouzitim inteligentnej batérie ju vZdy Uplne nabite. Inteligentnd batériu nabijajte
len pomocou napajacieho adaptéra dodavaného spolocnostou HUBSAN a inteligentnych
nabijacich modulov.

(1) Po kazdom lete mbZe byt teplota batérie vysSia. Pred nabijanim nechajte inteligentnud
batériu vychladnut na normalnu izbovu teplotu.

(2) Rozsah nabijacej teploty inteligentnej batérie je 5 ° C az 40 ° C. Ak teplota batérie nie
je vtomto rozmedzi, systém spravy batérie zastavi nabijanie. Optimalny teplotny rozsah
nabijania je 25 3 ° C. Nabijanie v tomto teplotnom rozsahu méze predizit Zivotnost
batérie.



3. Vrtula

Pred inStalaciou vrtule starostlivo skontrolujte pismena vedla motora dronu a pismena
na vrtuli. Pri inStalacii musia byt tieto dve pismena rovnaké; Ak je Cepel vrtule
poskodenad, pripadne je potrebné ju vymenit, vyskrutkujte skrutku proti smeru
hodinovych ruciciek a demontujte vrtulu.

Pouzivajte len originalnu vrtulu HUBSAN, pretoZe je dodavana s lepidlom na skrutky, aby
sa zabranilo strate vrtuli. (Standardné prislusenstvo HUBSAN sa dodéava s originalnymi
skrutkami)

Uplne nové vrtulové skrutky HUBSAN



Dialkové ovladanie (rezim America 2)

1. Popis cCasti dialkového ovladania

1) Drziak na inteligentny telefén
2-1) Packa plynu/kormidla

2-2) Ovladacie tlacidla
Dopredu/dozadu/vliavo/vpravo

3) Navrat Domov

4) Napajanie

5)F/N/S: rezim film/
normal/Sport

6) Displej

7) Foto
8) Video

9) Koliesko na nastavenie gimbalu
10) Ostatné
11) Anténa
12) Predizovaci kabel
13) Port na nabijanie/ adaptér
14) Otvor na lanko vysielaca
15) Koliskovy ulozny slot
16) Slot na kabel



2. Funkcie dialkového ovladania

S/N Tlacidlo/spinac

Funkcia

(1) Packa plyn/kormidlo (rezim 1)

Pohybom packy dopredu alebo dozadu dron
stupa, respektive klesa. Pohybom packy dolava
alebo doprava otocite dron v smere,
respektive proti smeru hodinovych ruciciek.

(2) Packa elevator/aileron (rezim 1)

Pohybom packy dopredu alebo dozadu moze
dron lietat dopredu alebo dozadu. Pohybom
packy dolava alebo doprava lieta dron dolava a
doprava.

1 Packa plyn/ aileron

Pohybom packy dopredu alebo dozadu dron
stupa alebo klesa. Pohybom packy dolava
alebo doprava lieta dron dolava a doprava.

2 Packa elevator/aileron (rezim 1)

Pohybom packy dopredu alebo dozadu
mobZzete s dronom lietat dopredu alebo
dozadu. Pohybom packy dolava alebo doprava
otocCite dron ve smere, respektive proti smeru
hodinovych ruciciek.

3 Navrat Domov

DIhym stlacenim tlacidla aktivujete navrat
Domov . Dialkové ovladanie bude pocas
navratu pipat kazdé 3 sekundy.

Kratkym stlacenim zruSite navrat Domov.

4 Spinac/vypinac

Kratkym stlacenim a naslednym podrzanim
zapnete alebo vypnete napajanie.

5 ReZimF/N/S

Filmovy rezim: Letova rychlost dronu je
obmedzena na 1 m/s.

Normalny reZim: Letova rychlost dronu je
maximalne 10 m/s.

Sportovy rezim: Letova rychlost dronu je 16
m/s.

6 Displej Zobrazuje letové parametre.
7 Foto Kratkym stlaenim vytvorite fotografie.
8 Video Dlhym stlacenim spustite nahravanie videa.

Kratkym stlacenim zastavite nahravanie videa.

9 Koliesko na Nastavenie gimbalu

Ovladanie uhla gimbalu.




10  Ostatné tlacidla DIhym stlacenim kolieska Fn + upravte funkciu
zvacsenia.
Stlacenim a podrzanim kolieska Photo +
upravte jas displeja dialkového ovladania.
Bzuciak dialkového ovladania pipne, ked je
kapacita batérie nizka, pripadne je aktivovany
navrat Domov.
Stlacenim tlacidla Fn po dobu 1,5 sekundy
zastavite pipanie vyziev.
Ostatné klavesy, ktorych funkciu nastavite a
uloZite na APP, ked APP nie je pripojena,
(kratke stlacenie) Fn nebude fungovat.
Funkcia jedna: Ukoncenie aktualneho letového
rezimu.
V tomto rezime kratkym stlacenim Fn opustite
aktualny letovy rezim a dron sa bude vznasat.
Funkcia dva: kratkym stlacenim Fn uskutocnite
navrat gimbalu do normalneho stavu.
Funkcia tri: Ziadna funkcia (tovarenské
nastavenia).

11 Port na nabijanie/adaptér Nabite dialkové ovladanie, pripadne sa
pripojte k mobilnému zariadeniu.

12  Upozornenie na nizku kapacitu batérie  Varovanie na nizku kapacitu batérie dronu
alebo dialkového ovladania: Dialkové
ovladanie ,pipne” raz za sekundu.

13  Ochrana v pohotovostnom rezime Ak je dialkovy ovladac ponechany zapnuty a
nepouzivany, zacne pipat kazdé 3 sekundy a
prepne sa do pohotovostného reZzimu. Po 3
minutach pipania sa dialkové ovladanie
automaticky vypne.

3. Nabijanie batérie vysielaca

Dialkovy ovladac sa nabija pomocou kabla Micro USB, tak, ako je to znazornené na
obrazku:
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Doba nabijania dialkového ovladaca je priblizne 2,5 hodiny. Pocas nabijania blika
kontrolka batérie na dialkovom ovladaci. Po dokonceni nabijania ostanu LED di6dy
trvalo svietit. Doba pouZitia po Uplnom nabiti je priblizne 1,5 hodiny.

4. Schéma dialkového ovladania
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1) Stav batérie dronu 8) Oblast znakov

2) Stav batérie RC 9) Vyska letu

3) Stav vrtuli 10) Vzdialenost letu

4) Rezim dronu 11) Kalibracia kompasu/rezim bez hlavy
5) Satelitné GPS dronu 12) Rychlost dronu

6) Signaly dronu 13) Foto/Video

7) Uhol letu

5. Uhol antény dialkového ovladania

(1) Upravte uhol antény dialkového ovladania a pokuste sa o nejviac Celit smeru letu
dronu.



(2) Stav na velku vzdialenost; vzdialenost medzi dvomi anténami je spravne pritiahnuta,
aby bola zachovana ich smerovost.

(3) Stav priblizenia; obe antény su spravne oddelené, aby bol zachovany Siroky dosah
prijmu.

(4) Nevytvarajte okluziu ani krizenie medzi anténami.

6. Kalibracia vysielaca

Spustit kalibraciu: Stlacte a podrzte obe packy v lavom hornom rohu, tak, ako je to
znazornené na obrazku nizSie. Nasledne zapnite vysielac, vysielac prejde do stavu
kalibracie a zacne pipat; uvolnite tlacidlo napajania a packy.

Kalibracia paciek: Otocte ich v kruhoch na ich maximalny pohyb po dobu najmene;j
trikrat a potom ich uvolnite.

Ukoncit a ulozit kalibraciu: DIho stlacte akékolvek tlacidlo okrem tlacidla napajania, az
kym dialkovy ovladac neprestane pipat a nerozsvieti sa displej.

Let

1. Stiahnite si aplikaciu X_HUBSAN 2.0

Pred lietanim si pouZzivatelia musia stiahnut aplikaciu X-Hubsan 2.0.



Stiahnite si aplikaciu zdarma skenovanim kodu, tak, ako je to znazornené na obrazku,
pripadne stiahnutim z obchodu APP Store (I0S), respektive Goggle Play.

X-HUBSAN 2.0

2. Sprievodca hlavhym rozhranim ¢p,
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3. Parovanie dronu

Aby ste mohli dron pouzivat, musite ho najskér aktivovat:
(1) Stlacenim spinaca zapnite dron.

(2) Stlacenim spinaca dialkového ovladania sa pripojte k mobilnému telefénu a pockajte,
kym sa dialkové ovladanie uspeSne neprepoji s dronom.

(3) Otvorte mobilny telefén X_HUBSAN 2.0APP, automaticky vyskoci z aktivacného
rozhrania.

(4) Novy pouzivatel si mbze zaregistrovat Ucet ako aktivacny Ucet a stary pouZzivatel,
ktory sa uz v aplikacii prihlasil v minulosti, m6Ze priamo zadat heslo pre aktivaciu Run
X_HUBSAN 2.0 APP a vybrat model dronu.

e Kratkym stlacenim tlaCidla napajania dronu a naslednym dlhym stlacenim na
niekolko sekdnd ho zapnete.

e Kratkym stlacenim tlaCidla napajania vysielaca a naslednym dlhym stlacenim na
niekolko sekund ho zapnete, pripojte vysiela¢ k mobilnému zariadeniu pomocou
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e Zahdjit parovanie (Tento krok je vyZadovany len pri prvom pripojeni alebo
vymene vysielaca, musite ho uskutocnit ru¢ne.)

DIhym stlacenim tlacidla parovania dronu vstupite do rezimu parovania.
Stlacenim a podrZzanim kombinacie kldvesov FN + Photo vstupite do rezimu
parovania, umiestnite dron blizko dialkového ovladania a parovanie dokoncite.

TIPY:

Proces parovania bol dokonceny v tovarne. VSeobecne musi pouzivatel urobit len prvé 3
kroky.

Po vstupe do rezimu parovania vsetky 4 LED rychlo blikaju a po UspeSnom sparovani
zhasnu.



4. Kalibracia drona

e Horizontalna kalibracia

Ak ma dron pocas letu vyznamnu vodorovnu odchylku, pristarite s nim, vypnite motor a
umiestnite ho na vodorovnu zem. Potom prejdite do rozhrania nastaveni aplikacie,
vyberte horizontalnu kalibraciu. Dron automaticky uskutoc¢ni kalibraciu, Styri smerové
svetla budu blikat a po dokonceni kalibracie ostanu svietit.

Pocas kalibracie dronom nepohybuijte.

o Kalibracia kompasu

Pri prvom poufZiti sa pred vzletom objavi kalibracia kompasu. Postupujte podla pokynov
na obrazovke, otocte dron vodorovne, potom ho nasmerujte nosom nadol a otocte ho
ve smere hodinovych ruciciek. Po dokonceni zmizne sprava o kalibracii kompasu. Pred
prvym letom s dronom musite dokoncit kalibraciu kompasu.

Kompas je citlivy na ruSenie elektronickymi zariadeniami, magnetické rusenie a ruSenie
kovmi. RuSenie by mohlo smerovat k nepravidelnému spravaniu a strate kontroly.
Pravidelna kalibracia pomaha udrzZiavat presny kompas a jeho hodnoty. V Casti
~Nastavenia” vyberte v Casti ,Kalibracia“ moznost ,Kalibracia kompasu.

-
-

Kompas 1 Kompas 2

e Spustenie/zastavenie motorov



Stav na spustenie motora

(1) Dron, dialkové ovladanie a mobilny telefon boli Uspesne pripojené.

(2) Kompas drona bol kalibrovany (aplikacia nevyzve ku kalibracii kompasu).

(3) Dron musi byt umiestneny na vodorovne vyrovnanom podklade.

(4) Dron nezamkol dostatocné mnozstvo satelitov GPS na urcovanie polohy. Prosim,
nevynucujte vzlet.

(5) Vykon dronu by mal byt > 15%.

Spustenie motorov
Na spustenie motorov zatlacte obe packy do spodnych vonkajsich rohov. Akonahle sa
motory roztocia, uvolnite sucasne obe packy.

Zastavenie motorov
Ked je motor v prevadzke, zastavte motory zatlacenim oboch paciek do vonkajsich
rohov. Akonahle sa motory zastavia, uvolnite obe packy.

Ndtené zastavenie motorov

Pri lete vo vzduchu mdzu byt motory nutené zastavit za 2 sekundy zatlacenim oboch
paciek dole a von. Tuto funkciu pouzivajte opatrne, pretoze by mohlo prist k padu dronu
a ohrozeniu osobnej bezpecnosti.

Funkcie dronu

1. ReZim riadenia letu

ReZim riadenia letu
(Riadiaca jednotka letu sleduje signaly GPS a prepina do zodpovedajtcich letovych
reZimov)

ReZim GPS PouZzite GPS a systém na urcovanie polohy videnia nadol k dosiahnutiu
presného vznasania, stabilného letu, inteligentného rezimu letu atd.
Systém videnia pracuje v dobre osvetlenom prostredi.




ReZim optického Tento rezim funguje vo vnutri, len ked je nadmorska vySka mensSia nez 5
toku metrov. Viac nez 5 metrov nadmorskej vysky rezim GPS alebo rezim
Attitude. V reZime optického toku je maximalna letova rychlost 2 m/s.

ReZim Attitude Dron sa automaticky prepne do reZzimu Attitude (ATTI), ked je systém
Vision nedostupny, pripadne deaktivovany a ked je slaby signal GPS
alebo rozhrania kompasu. Podporuje len manualny let a zakazuje
inteligentné letové rezimy. V rezime Attitude si nebude dron drzat
poziciu sam, lietajte s opatrnostou (tento rezim je len pre skusenych
pilotov dronu).

Rychlost letu

ReZim film Maximalna rychlost 1 m/s

ReZim normal Maximalna rychlost 10 m/s, nastavitelné v nastaveni aplikacie od 10 do
100 %

ReZim sport Maximalna rychlost je 16 m/s, Sportovy rezim je k dispozicii len v reZime
GPS. Vizualne vyhybanie sa prekazkam nie je v Sportovom rezime
podporované.

2. Indikator dronu

Indikator videa (€erveny), indikator obrazu (Zlty), indikator funkcii

Chyba kamery Cervena LED pomaly blika (1-krat/s)

Chyba funkcii Cervend LED, 7It4 LED nesvieti

Bootovanie Cervend LED, 7Ita LED nesvieti

Video indikator funguje Cervena LED trvalo svieti

Foto indikator funguje ZIt4 LED trvalo svieti

ReZim parovania ZIt4 LED rychlo blika

Odpojené ZIt4 LED blika rychlo a pomaly

Upgrade Cervena a 7It4 kontrolka LED blika rychlo az

pomaly (blika rychlo pri prenose suborov a
pomaly blika pri pisani.)



3. Navrat domov (RTH)

Existuju tri typy RTH: RTH jednym tlacidlom, RTH s nizkym stavom batérie a
bezpecnostné RTH. Pri vzlete GPS uzamkne viac nez 6 satelitov a dron oznaci miesto
vzletu ako domovsky bod.

Proces RTH

1. Zabezpecte, aby boli zaznamenané ,,domace” body.

2. Stlacte ikonu navratu domov.

3. Dron upravi svoj smer.

4. Dron vystupa do bezpecnej vysky stanovenej v aplikacii.

e Bezohladu na aktualnu vySku dronu, ak je dron vo vzdialenosti do 5 metrov od
vodorovnej vzdialenosti od domovského bodu, tak pristane.

e Ak je vodorovna vzdialenost od domovského bodu medzi 5 - 20 metrami, dron sa
vrati v aktualnej vyske.

e Akje dron vzdialeny viac nez 20 metrov a ak je nadmorska vySka dronu vacsia
nez nastavena spiatocna vyska, vrati sa do rovnakej vysky, inak vystupa na
nastavenu spiatocnu vysku a potom sa vrati domov.

5. Vyhladajte pristavaciu plochu dronu pocas procesu pristania (Tato funkcia musi byt
zapnuta v aplikacii pred vzletom alebo pristanim.

RTH jednym tlacidlom

Tlacidlo RTH v aplikacii/tlacidlo RTH na dialkovom ovladani.

RTH s nizkym stavom batérie

(1) Dron sa automaticky vrati domov podla vlastnych vypoctov vykonu a vzdialenosti od
domovského bodu.

(2) Ak nie je k dispozicii signal GPS alebo slabé signaly GPS, dron pristane automaticky v
rovnakom bode po aktivacii RTH s nizkou kapacitou batérie.

(3) Ak je pri vzlete nuteny vzlet so slabymi signalmi GPS alebo signaly GPS nie su dobré,
dron sa automaticky vrati na miesto, kde dosiahol po prvykrat dobry signal GPS.

(4) Ak je vykon menSi nez 10 % alebo napatie batérie mensie nez 10,6 V, dron vstupi do
rezimu nuteného pristatia.



Bezpecnostné RTH

Ak dron strati spojenie s dialkovym ovladanim na dobu dlhSiu nez 5 sekund, automaticky
sa vrati alebo pristane priamo. PozZiadavky na vykon:

(1) Po tom, ¢o dron na 5 sekund strati kontrolu, spusti automaticky navrat.
(2) Ak je spojenie obnovené pocas spiatocného letu, je mozné automaticky navrat zrusit.
(3) Priame pristatie, ak nie je k dispozicii signal GPS alebo GPS signal nie je silny.

4. Vyhladavanie pristavacej plochy dronu

Ak dron pristal alebo sa vratil do vySky asi 10 metrov od zeme, automaticky vstupi do
funkcie vyhladavania pristavacej plochy dronu.
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(1) Gimbal prehladava vyhladavanie pristavacej plochy dronu [H], poZiadavky na
pristavaciu plochu: 1 ostry kontrast, 2 biele napisy ,H , 3 pristavacia plocha bez
prekazok.

(2) Dron sa najskor natoci na hornu cast odbavovacej plochy a uzamkne odbavovaciu
plochu, potom po UspeSnom rozpoznani hladko zostupi. Pri pristati z vySky mensej nez 3
metre sa naklon/naklopenie dronu obnovi do normalneho pohladu a uz nebude
upravovat polohu dronu a pristane priamo. Ak je zistena chyba alebo nastanu iné
neocakavané okolnosti, ukoncite funkciu stlacenim tlacidla Stop.

(3) Ak nebola najdena pristavacia plocha alebo pri kritickom vybiti batérie, ked uz pristal
do vysky 5 metrov, dron pristane priamo.

(4) Vyhladanie funkcie pristavacej plochy nie je mozné uskutocnit v rezime videa.

(5) Ak to nie je nutné, vypnite to v nastaveniach.

5. Opticky polohovaci systém Vision

Dron je vybaveny optickym polohovacim systémom na optické videnie nadol, ktory sa
sklada z kamery na vyhlad nadol a senzoru TOF (doba letu), aby sa dron mohol stabilne
vznasat v nizkych nadmorskych vysSkach bez GPS, pripadne pri slabych GPS signaloch.



POZNAMKY:

(1) Systém Vision pracuje najlepSie so zodpovedajucim osvetlenim a jasne oznacenymi
alebo textdrovanymi prekazkami. Nie je navrhnuty tak, aby nahradil ovladanie a Usudok
pilota, venujte pozornost dronu a tipom v aplikacii HUBSAN a nespoliehajte sa na
systém Visual.

(2) Kamerovy systém nie je mozné za normalnych okolnosti pouZzivat v scénach, kde je
okolité svetlo prilis jasné, prilis tmavé, zrkadlové, vodné, reflexné, riedko Strukturované
atd.

(3) Najlepsi pracovni dosah systému na vyhlad nadol je 0,5 - 5 metrov. Ked prekrocite
tento rozsah, méze sa vykon polohovania znizit. Prosim, lette opatrne.

(4) Optické senzory udrziavajte Cisté. Nezakryvajte a nezasahujte do systému Vision
Sensing.

(5) Opticky tokovy systém videnia je mozné pouzit len v interiéri a nie je mozné ho pouzit
vonku. Dron sa vonku automaticky prepne do rezimu pridrzania polohy GPS.

6. ReZim letu

e RezZim headless
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V reZzime headless ostane schéma ovlddania bez ohladu na smer dronu rovnaka.



e Kreativne video

Panoramaticka fotografia:

(1) Vyberte smer otacania (v smere/proti smeru hodinovych ruciciek).

(2) Nastavte uhol otocCenia, rozsah uhla otocenia (90° - 360°, presnost 1°).
(3) Nastavte rychlost (2-30 m/s, presnost 1).
(4) Kliknite na GO, dron sa otaca na mieste v polohe vznasania, natacanie pocas otacania

+ uklddanie video zaznamu.

(5) Pocas uskutocnovania mozete kliknutim na tlacidlo Koniec opustit reZzim a uloZit

video.
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ReZzim comet:
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Po vybere stredového bodu v aplikacii bude dron automaticky lietat po stope zatmenia a

nahravat video. Pouzivajte ho, prosim, len na volnom priestranstve.

Prevadzka aplikacie:

(1) Vyberte ciel, kamera dronu bude pri nahravani vzdy namierena na vybrany ciel.
(2) Vyberte smer letu (v smere/proti smeru hodinovych ruciciek).
(3) Kliknite na GO, dron zacne nahravat video a uskutocni letovy pohyb zatmenia.
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e ReZim obiehania/Orbiting

Klepnutim na ,Vyber rezimu” a potom na ,Rezim obiehania"“ nastavite aktualnu polohu
alebo polohu mobilného zariadenia ako stred. V rezime Obiehania mdZete nastavit

rychlost a smer pohybom ovladacej paky dolava a doprava a upravit polomer obeznej
drahy pohybom ovladacej paky dopredu a dozadu.
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ReZim trasovych bodov/Waypoint

Dron bude lietat po drahe letu nakreslenej na displeji alebo uloZenej, moZzete upraviz

rychlost dronu pocas letu.
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Planovanie trasovych bodov: MézZete prednastavit parametre trasovych bodov, ako je
pocet trasovych bodov, nadmorska vyska kazdého trasového bodu a dalSie parametre.
Po aktivacii rezimu trasového bodu bude dron sledovat prednastavené parametre.
Rychlost letu mdZete ovladat pocas letu, pripadne mdZete pozastavit, respektive obnovit

rezim trasového bodu.



Pamat trasovych bodov: Po vstupe do reZimu lette dronom a kliknite na ,,Memorize
Waypoint” v aplikacii. Dron tak oznaci miesto/bod. Po zapamatani vSetkych trasovych
bodov, nahrani a uskutoc¢neni, bude dron lietat podla pamate.

e ReZim linearneho letu / Line Fly

Tuknite na ,Vyber reZimu” a potov na ,ReZim linearneho letu . Nastavte uhol, vzdialenost

a rychlost dronu.

PoZiadavky:

(1) Nastavte uhol (0 ~ 360°, presnost 1°); Nastavte vzdialenost (10 - 100 metrov, presnost
1 metrr); nastavte rychlost (1-12m /s, presnost 0,1).
(2) Akonahle je nastavenie dokoncené, dron uskutocni rezim linearneho letu.

Pocas letu mdZu piloti ru¢ne vytvarat fotografie alebo videa, pripadne kedykolvek
pozastavit/obnovit/zastavit let.
Pocas letu je paka plynu ovladatelna a ostatné smery su nekontrolovatelné.
(3) Let mbzete kedykolvek pozastavit/obnovit/zastavit.
(4) Ak ma dron nizku kapacitu batérie alebo stratil spojenie s radiom, vzdy sa vrati

domov.
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e RezZim sledovania

Vstupte do rezimu sledovania, zvolte sledovanie obrazu alebo sledovanie GPS.
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Sledovanie obrazu: Vyberte ciel v aplikécii tahanim prstu a nakreslenim obd{Znika okolo
poZadovaného ciela. Tuknite na ,Go" a dron bude sledovat pohyby na cieli. Rozsah
sledovania nadmorskej vysky a vzdialenosti 5-15 metrov. Tuto funkciu nie je mozné
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zapnut do 5 metrov od vzdialenosti medzi ciefom a dronom.

Sledovanie GPS: Dron bude sledovat ciel, ked zapnete sledovanie GPS.

o Casozberné fotografovanie

Ked zvolite rezim Casového zaznamu, mézete zvolit volny casozberny zaznam a
priestorové casozberné zaznamenavanie.
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Volny c€asozber

Dron vytvori urcity pocet fotografii a automaticky vytvori casozberné videa podla
parametrov, ktoré nastavite. PoCas procesu natacania méze pouZzivatel volne riadit let.
(1) Zvolte volny Casozber.

(2) Nastavte interval uzavierky vytvoreny dronom, ¢as generovaného videa a maximalnu
rychlost letu.

(3) Po dokonceni kliknite na tlacidlo ,GO" a za¢nite zaznamendavat.
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Priestorovy casozber

Dron vytvori urcity pocet fotografii a automaticky vytvori casozberné video podla bodov
v kruhu a parametrov, ktoré nastavite. Pocas fotografovania ovladacia paka ulohu
automaticky ukonci.

(1) vyberte priestorovy ¢asozber.

(2) nastavte Cas uzavierky vytvoreny dronom, ¢as generovaného videa a maximalnu
rychlost letu.

(3) nastavte smer kruhu a umiestnite stred kruhu nastavenim polomeru kruhu a smeru
nosu dronu.

(4) Po dokonceni kliknite na tlacidlo ,GO" a zaCnite zaznamenavat.
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e ReZim panorama

Nastavte rezim foto v nastaveni na panoramaticku fotografiu, mézete si vybrat sférické,
180 °, vertikalne a Sirokouhlé fotografovanie. V tomto rezime bude dron fotit
automaticky. Po dokonceni fotografovania si mdZete prezerat fotografie a videa z
vstavaného eMMC, taktiez ich exportovat a vytvarat. Tento rezim mozete kedykolvek
pocas fotografovania ukoncit.
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7. Nastavenie gimbalu

e Predvzletom sa, prosim, ubezpecte, Ze na gimbale nie su Ziadne samolepky nebo
necistoty a umiestnite dron na rovny a otvoreny povrch. Po zapnuti napajania
nenarazte gimbal.

e Gimbal obsahuje presné diely. Ak pride k narazu alebo poskodeniu, pride k
poskodeniu presnych dielov, o mdze spbsobit zniZzenie vykonu gimbalu. O
gimbal a fotoaparat sa zodpovedne starajte.



e UdrZiavajte gimbal Cisty a vyvarujte sa kontaktu s cudzimi predmetmi, ako je
piesok alebo kamienky. V opacnom pripade by mohlo prist k zablokovaniu
pohybu gimbalu a ovplyvneniu jeho vykonu.

e Ak je dron umiestneny na nerovnom povrchu alebo na trave, gimbalu sa moézu
dotykat predmety na zemi alebo méze byt vystaveny nadmernej vonkajsej
sile/naraz alebo zlomenie mdze spbsobit abnormalne spravanie a pohyb
gimbalu.

¢ Na hlavu kamery nepridavajte ziadne predmety, inak by to ovplyvnilo jej vykon a
spalilo motor.

e Pred pouzitim odstrante ochrannu zapadku gimbalu a potom zapnite. Opat
namontujte zapadku, aby ste chranili gimbal pocas skladovania alebo prepravy.

e Lietanie v hustej hmle alebo oblakoch mdze spdsobit kondenzaciu gimbalu, ¢o
moze spdsobit docasné zlyhanie. Ak k tomu pride, mdZe sa gimbal po vysuseni
vratit do normalu.

Nastavenie v aplikacii

Metdda 1: dlho stlacte prazdny nahlad rozhrania videa, mobilné zariadenie raz zavibruje.
Ked'sa na mieste, ktoré stlacite, objavi ikona, mdZete upravit os gimbalu tahanim prsta
hore a dole po displeji.

Metoda 2: mbzete jemne doladit uhol gimbalu kliknutim na tlacidlo hote - dole na
posuvniku osi gimbalu.
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Nastavenie vysielaca
Uhol gimbalu mdZete upravit ovladanim pomocou ovladacieho kolieska.



Casto kladené otazky
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. Mobilné zariadenie a dialkové ovladanie nie je mozné prepojit

Skontrolujte, ¢i sa stav ikony ovladacieho signalu aplikacie zmenil

Informacie o nastaveni USB na telefébnoch Android najdete v Casti ,Vyucbovy
program na pripojenie telefonu Android*“

. Dron nie je mozné vyhladat

ReStartujte dron, dialkové ovladanie a aplikaciu x-Hubsan 2.0
Aktualizujte firmvér dronu

Skontrolujte, i svieti slot TF karty drona stale nacerveno. Ak blika, znadi to
abnormalny stav.

. Prenos obrazu je zaseknuty, pripadne sa jednoducho strati pripojenie a odpoji sa

Upravte uhol antény voci dronu bez blokovania medzi nimi

Zmente miesto letu, nelietajte medzi vysokymi budovami alebo v blizkosti signalne;j
veze

Aktualizujte najnovsi firmvér.

. Dron sa vahavo vznéasa

Zmente miesto letu, nelietajte medzi vysokymi budovami alebo v blizkosti signalne;j
veze

Uskutocnite kalibraciu kompasu a horizontalnu kalibraciu drona

Posudete, Ci je vietor prilis silny na to, aby ovplyvnil let.

. GPS dronu je nepresna alebo neméze prejst testom presnosti GPS

Vyhladajte GPS 6 alebo viao ve vonkajSich otvorenych priestoroch
Prejdite sa v blizkosti dronu

Vymente mobilné zariadenie

. Batériu nie je mozné nabijat



Opat pripojte batériu a nabijacku.

7. Kratka letova doba

Prebijanie batérie alebo prostredie s vysokou teplotou mdze jednoducho smerovat
ku skrateniu Zivotnosti batérie, odporuca sa ponechat ostavajucich priblizne 50 % a
pred pouzitim opat Uplne nabit.

8. Uhol ndklonu gimbalu je prilis velky alebo je gimbal abnormalny

ReStartujte dron a uskutocnite novu kalibraciu gimbalu

Skontrolujte v aplikacii, ¢i je stav gimbalu normalny.

9. Inicializicia gimbalu se nepodarila

e Pred spustenim dronu odstrante ochranny kryt z gimbalu

10. Obraz nie je Cisty

e Skontrolujte, i je ochranny film SoSovky odstraneny

e Lietajte v dobre osvetlenom prostredi

e Nastavte parametre snimania v nastaveniach kamery v aplikacii

e Zdrojové subory videa sa ukladaju do suborov TF na karte s priponou AA.
11. Zahmlievanie objektivu

e VIhké podnebie spb6sobuje zahmlievanie objektivu. Zmente miesto skladovania
dronu. Pri skladovani vloZte nejaké odvlhcovadlo do ochranného krytu gimbalu.

12. Snimka alebo video je stretené

e Po dokonceni videa uskutocnite operaciu dokoncenia nahravania, inak by mohlo
prist k poSkodeniu alebo strate videa

e Skontrolujte, ¢i nie je karta TF poSkodena

Obmedzenie zodpovednosti

Spolocnost Hubsan neprijima Ziadnu zodpovednost za Skody, zranenia alebo akékolvek
pravne zodpovednosti vyplyvajuce priamo alebo nepriamo z pouZivania produktov
spolo¢nosti Hubsan, a to za nasledujucich podmienok:

1. Skody, zranenia alebo akékolvek pravne zodpovednosti, ktoré vzniknu, ked su
pouZivatelia pod vplyvom alkoholu, drog alebo anestézie, zavrate, vyCerpania, nevolnosti
a/alebo ovplyvneni inymi fyzickymi Ci psychickymi podmienkami, ktoré by mohli zhorsit
zdravy Usudok a/alebo osobné schopnosti.



2. Subjektivne nespravne posudenie alebo umyselné nespravne fungovanie produktov.

3. Akékolvek dusevné poskodenie, trauma, choroba, odSkodnenie spdsobené/vyziadané
nehodami produktov Hubsan.

4. Prevadzka produktu v bezletovych zénach (t. j. prirodné rezervacie).

5. Poruchy alebo problémy spdsobené Upravou, opravou, vymenou alebo pouzitim
prislusenstva, pripadne dielov inych, nez Hubsan, nedodrzanie pokynov uvedenych v
prirucke pri montazi alebo prevadzke.

6. PoSkodenie, zranenie alebo akakolvek zakonna zodpovednost spdsobena
mechanickymi poruchami v désledku prirodzeného opotrebenia (doba letu je 100 hodin
alebo viac), kordzia, starnutie hardvéru atd.

7. Pokracujuci let po spusteni alarmov ochrany nizkeho napatia.

8. Vedomé lietanie dronom za nezvycajnych podmienok (napriklad ked je voda, olej,
pbdda, piesok alebo iny neznamy material vo vnutri X4, dron a/alebo vysielac su neuplne
zmontované, hlavné sucasti maju zjavné chyby, zjavnu vadu alebo chyba prislusenstvo
atd.).

9. Lietanie v nasledujucich situaciach a/alebo prostrediach: oblasti s magnetickym
rusenim (ako su vedenia vysokého napatia, elektrarne, vysielacie veze a mobilné
zakladnoveé stanice), radiové rusenie, vladou regulované bezletové zény, ak pilot straca z
dohladu X4, trpi zlym zrakom alebo je inak nevhodny na prevadzku produktov Hubsan.

10. Pouzitie dronu za zlého pocasia, akym je napriklad dazd, vietor, sneh, krupobitie,
osvetlenie, tornada a hurikany, pripadne vystavenie takémuto pocasiu.

11. Vyrobky su vystavené zrazkam, poZziaru, vybuchom, povodniam, vinam tsunami,
zrazkam spdsobenym clovekom alebo prirodnymi Strukturami, ladu, lavinam, dlomkom,
zosuvom pddy, zemetraseniu atd.

12. Ziskavanie akychkolvek dat, zvuku, videa, ktoré vedu k poruseniu zakonov a/alebo
prav pomocou produktov spolo¢nosti Hubsan (najma, ale nielen dronmi).

13. Zneuzitie a/alebo zmena batérii, obvodov vyrobkov/dronov, hardvérovej ochrany
(vratane ochrannych obvodov), RC modelu a nabijaciek batérii.

14. Akakolvek porucha zariadenia alebo prislusenstva, a to vratane pamatovych kariet,
ktora ma za nasledok zlyhanie zaznamu obrazu, videa alebo jeho zaznamenanie strojovo
Citatelnym spdsobom.

15. Pouzivatelia, ktori sa zaoberaju neuvazenym a nebezpecnym lietanim (s
dostato¢nym vycvikom alebo bez neho).

16. NedodrzZiavanie preventivnych opatreni, pokynov, informacii a dopingovych
pokynov/metdd poskytovanych prostrednictvom oficialnych ozndmeni na webovych
strankach Hubsan, priruciek na rychly Start produktu, pouzivatelskych priruciek atd.



17. Dalie straty, $kody alebo zranenia, ktoré nie st v medziach zodpovednosti
spolocnosti Hubsan.

RIZIKO VYBUCHU, AK JE BATERIA VYMENENA ZA NESPRAVNY TYP BATERIE.
POUZITE BATERIE LIKVIDUJTE PODLA MIESTNYCH PREDPISOV.
UDRZIAVAJTE PRSTY A DALSIE CASTI TELA MIMO NEBEZPECNYCH POHYBLIVYCH CASTI.

Zarucné podmienky

Na novy produkt zakdpeny v predajne;j sieti Alza.cz je poskytovana zaruka 2 roky. Ak
potrebujete pocas zarucnej doby opravu alebo iné sluzby, obratte sa priamo na predajcu
produktu. Musite poskytnut originalny doklad s povodnym datumom nakupu. Kopie
dokladov o zakupeni vyrobku, zmenené, doplnené, bez pdvodnych udajov, pripadne
inak poskodené doklady o zakupeni vyrobku nebudu povazované za doklady dokazujuce
zakupenie reklamovaného vyrobku.

Za rozpor so zaruénymi podmienkami, kvoli ktorému nemusi byt uplatneny
reklamac€ny narok uznany, sa povaZzuje:

e PouZivanie vyrobku na iny Uc€el, nez na aky je vyrobok urceny alebo nedodrzanie
pokynov na udrzbu, prevadzku a obsluhu vyrobku.

e Poskodenie vyrobku Zivelnou pohromou, zasahom neopravnenej osoby, pripadne
mechanicky vinou kupujuceho (napr. pri preprave, Cisteni nevhodnymi prostriedkami
a pod.).

e Prirodzené opotrebenie a starnutie spotrebného materialu, pripadne jeho sucasti
pocas pouzivania (ako su napr. batérie atd.).

e Vystavenie nepriaznivému vonkajSiemu vplyvu, napr. sine¢nému a inému Ziareniu Ci
elektromagnetickému polu, vniknutie tekutiny, vniknutie predmetu, prepatie v sieti,
vystavenie napatiu vzniknutému pri elektrostatickom vyboji (vratane blesku),
chybnému napajaciemu alebo vstupnému napatiu a nevhodnej polarite tohto
napatia, vplyvu chemickych procesov (napr. pouZzitych napajacich ¢lankov) a
podobne.

e Ak boli kymkolvek uskutocnené upravy, modifikacie, zmeny konsStrukcie alebo
adaptacie ku zmene alebo rozsireniu funkcii vyrobku v porovnani so zakipenym
prevedenim, pripadne boli pouZité neoriginalne suciastky



EU Vyhlasenie o zhode

Identifikacné udaje dovozcu:

Dovozca: Alza.cz a.s.

Registrované sidlo: Jankovcova 1522/53, HoleSovice, 170 00 Praha 7
ICO: 27082440

Predmet vyhlasenia:

Nazov: Drone s GPS a kamerou

Model / Typ: ZINO MINI Pro

VysSie uvedeny produkt bol testovany v sulade s normou (normami) pouZivanymi
na preukazanie suladu so zakladnymi poZiadavkami stanovenymi smernicou
(smernicami):

Snernica ¢. (EU) 2014/30/EU

Smernica ¢. 2011/65/EU v zneni 2015/863/EU

Praha, 27.1.2021



WEEE

Tento produkt nemdze byt likvidovany ako bezny domaci odpad v sulade so smernicou
EU o likvidacii elektrickych a elektronickych zariadeni (WEEE - 2012/19/EU). Miesto toho
musi byt vrateny na mieste zakUpenia alebo odovzdany vo verejnom zbere
recyklovatelného odpadu. Spravnou likvidaciou pristroja pomézete zachovat prirodné
zdroje a napomahate prevencii potencialnych negativnych dopadov na Zivotné
prostredie a ludské zdravie. DalSie podrobnosti si vyZiadajte od miestneho Gradu alebo
najblizSieho zberného miesta. Pri nespravnej likvidacii tohto druhu odpadu mézu byt v
sulade s narodnymi predpismi udelené pokuty.



Tisztelt Ugyfeltnk!

Kdszonjuk, hogy megvasarolta termékunket. Kérjuk, gondosan olvassa el az alabbi
utasitasokat az elsd hasznalat el6tt, és 6rizze meg ezt a felhasznaldi kézikonyvet késébbi
felhasznalas céljabdl. Forditson kulonds figyelmet a biztonsagi el6irasokra. Ha barmilyen

kérdése vagy észrevétele van az eszkdzzel kapcsolatban, kérjuk, [épjen kapcsolatba az
ugyfélszolgalattal.

& www.alza.hu/kapcsolat
© +36-1-701-1111

Importér Alza.cz a.s., Jankovcova 1522/53, HoleSovice, 170 00 Praha 7, www.alza.cz


http://www.alza.cz/

Jogi nyilatkozat és figyelmeztetés

A felhasznalénak el kell olvasnia a termék hasznalati utasitasat és a felel6sségkizard
nyilatkozatot, miel6tt barmilyen HUBSAN terméket hasznalna és tzemeltetne. HUBSAN
termék(ek) hasznalataval a felhasznal6 elfogadja a HUBSAN felel8sségének feltételeit és
hasznalati Utmutatasait. Ez a termék nem alkalmas 14 év alatti kiskordiak szamara. A
HUBSAN termeék(ek) tzemeltetése soran a felhasznalok felel6sséget vallalnak
viselkedésukért, cselekedeteikért, valamint az ezekbdl fakadod kdvetkezményekért a
HUBSAN termék(ek) hasznalata soran. A terméket csak a helyi torvényekkel,
szabalyokkal és a HUBSAN altal rendelkezésre bocsatott rendeletekkel/iranyelvekkel
6sszhangban allé célokra lehet hasznalni. A felhasznaldk vallaljak, hogy betartjak ezeket
a feltételeket, valamint a HUBSAN altal meghatarozott 6sszes vonatkozé
rendelkezést/Utmutatast. E dokumentum részleteinek egy része megvaltozhat a termék
szoftververziojanak frissitésével. Kérjuk, olvassa el figyelmesen a frissités részleteit,
miel&tt frissitené a szoftver verzidjat.

Utasitasok

A termék reptetésének egyes funkcioi bizonyos teruleteken korlatozottak lehetnek. A
termék hasznalatakor szigoruan el kell olvasnia és betartania a vonatkozé ICAO, a helyi
légtérre és a pildta nélkuli reptl6gépekre vonatkozo elSirasokat. On felelés a fentiek be
nem tartasaért, és felelds a cselekedeteinek kdvetkezményeiért, valamint minden olyan
kdzvetett és/vagy kozvetlen felelsségeért, amely e korlatozasok miatt merul fel.

Kovetelmények a repulési kornyezetre vonatkozéan

1) Valasszon ki egy nyilt, szabad teruletet a reptetéshez. Maradjon tavol a tobbemeletes
épliletektd| és magas akadalyoktol (példaul faktol és oszlopoktdl). Epiiletek és akadalyok
kdzelében a repulésvezérlf jelek és a GPS jelek sulyosan gatoltak lehetnek; el6fordulhat,
hogy a GPS funkcioi, példaul a GPS mdéd és a Visszatérés a kezd6ponthoz, nem
muUkodnek megfelel6en.

2) Ne repuljon rossz idgjarasi korulmények kozott (példaul szél, esd vagy kod).

3) Arepul8gépet 0-40 °C kdrnyezeti hdmérsékleten reptesse.

4) Repulés kozben kérjuk, maradjon az akadalyoktol, emberektdl és tomegtdl,
nagyfeszultségl vezetékektdl, faktdl, viztdl, stb., tavol.

5) A tavvezérld jelzavarainak elkerulése érdekében ne repuljon erds elektromagneses
kdrnyezetben (példaul radidallomasokkal rendelkezé helyszineken, erémdavek,
telefonantenndk és TV-tornyok kdzelében).

6) A repiilégép nem hasznélhaté az Eszaki-sarkon vagy az Antarktiszon, vagy azok
kdzelében.



7) Ne repuljon repuléstilalmi zénakban.
8) Ne Uzemeltesse a repulégépet nagynyomasu vezetékek, repulSterek vagy sulyos
magneses interferenciat okozo teruletek kozelében.

Fontos biztonsagi informacidk

Uzemeltetés

Legyen rendkivul 6vatos és felel§sségteljes a repulégép hasznalata soran. A kis
elektronikai alkatrészek megrongaldédhatnak tUtkozés vagy nedvességnek/folyadéknak
vald kitettség miatt. A sérulések elkerulése érdekében ne hasznalja a repulégépet sérult
alkatrészekkel.

Karbantartas

Ne prébalja egyedul kinyitni vagy megjavitani az egységeket. Karbantartasi munkakeért
forduljon a HUBSAN-hoz vagy a HUBSAN hivatalos markakereskedéihez. Tovabbi
informacioért kérjuk, latogasson el hivatalos weboldalunkra: www.hubsan.com.

Akkumulator

Ne szerelje szét, ne nyomja 6ssze, ne Utkdztesse, égesse meg, dobja le és ne Iépjen az
akkumulatorra. Ne zarja rovidre, és ne érintse fémmel az akkumulatort. Ne tegye ki az
akkumulatort 60 °C feletti h6mérsékletnek. Repulés elétt toltse fel teljesen a repulégép
akkumulatorat. Csak a HUBSAN mellékelt tolt6jét hasznalja. Tartsa az akkumulatort
gyermekektdl és nedvességtdl tavol.

Repulés
Kérjik, vegye figyelembe az On személyes és masok biztonsagat, amikor a dronjat
Uzemelteti és repiti.

e Ne repuljon rossz iddjarasi korulmények kozott.

¢ Ne probalja elkapni a repul6gépet repulés kdzben.

e Ezatermék 14 évnél iddsebb pilotak szamara készult.

¢ Minden repulés utan teljesen hatastalanitsa a repul6gép motorijait, és kapcsolja ki
a dront. Ezutan kapcsolja ki a taviranyitot.



Hasznalat el6tt el6sz6r olvassa el a felel6sségkizarasi
nyilatkozatot és a biztonsagi iranyelveket.

Jelmagyarazat:
@) tt Uzemeltetés gk sitas

/\ ‘os figyelmeztetés £ 1agyarazat / Hivatkozas

HUBSAN biztonsagi feljegyzés okos akkumulatorokhoz

e Hanem tervezi a termék hosszu ideig torténé hasznalatat, gy6z6djon meg réla,
hogy az akkumulatort 60%-osan lemeriti. Ha az akkumulator toltottsége
meghaladja a 60%-ot, az akkumulator egy hét mulva automatikusan 60%-ig
lemerul. Az akkumulator 60%-os teljesitménynél torténd karbantartasa és
tarolasa névelheti az akkumulator élettartamat.

e Az akkumulator téltéséhez csak HUBSAN toltéket vagy HUBSAN t61td hubot
hasznaljon.

e Meritse le az akkumulatort 5C vagy annal alacsonyabb aram mellett. Az
akkumulator lemerulésével kapcsolatos karok elkertlése érdekében ne meritse
hosszabb ideig a javasoltnal.

o Atlz elkerulése érdekében ne toltse gyulékony és robbanasveszélyes
kdrnyezetben.

e Az akkumulatorokat Ujra kell tolteni, ha 3 hénapnal hosszabb ideig nem
hasznaljak dket.

. Ne szerelje szét és ne szerelje 6ssze az akkumulatort.

. Ne zarja révidre az akkumulatort.

. Ne hasznalja vagy toltse h&forrasok kozelében.

. Ne tegye az akkumulatort vizzel vagy barmilyen folyadékkal érintkezésbe.

. Ne toltse az elemeket napfény alatt vagy tliz kdzelében.

. Ne szurja ki és ne tegye ki az akkumulatort semmilyen erének.

. Ne dobja ki a fel nem hasznalt elemeket a szokasos hulladéktaroldba.

. Soha ne t6ltsén olyan akkumulatort, amely sérult, deformalodott vagy megduzzadt.
9. Ne forrasszon az akkumulatoron vagy annak kozelében.

10. Ne toltse forditva az akkumulatort, és ne meritse tul.

11. Ne toltse forditva vagy forditsa meg az akkumulator polaritasat.

12. Ne csatlakoztassa az akkumulatort autds téltéhoz/szivargyujtdhoz vagy barmilyen
nem hagyomanyos aramforrashoz.

13. Ezt az akkumulatort tilos az arra nem kijel6lt eszkdzdkkel hasznalni.
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14. Ne keverjen mas tipusu elemeket litium elemekkel.

15. Ne Iépje tul a megadott toltési id6t.

16. Ne helyezze az akkumulatort mikrohullamu sutébe vagy nagy nyomasu helyre.
17. Ne tegye ki az akkumulatort napsutésnek vagy tulzott hének.

18. Ne repuljon erds interferenciaval rendelkezd helyeken (nagyfeszultségl vezeték,
erémd, bazisok, nagysebességl vasutvonalak, jelz6tornyok stb.)

19. Ne hasznalja és ne tdltse 0 °C alatti és 45 °C feletti h6mérsékleten.

20. Amennyiben az Ujonnan vasarolt akkumulator szivarog, rossz szagot araszt vagy
egyéb rendellenességekkel rendelkezik, azonnal forduljon az elad6éhoz.

21. Tartsa tavol gyermekektél.

22. Csak az eszkdzhdz hozzarendelt akkumulatortoltét hasznaljon, és tartsa be az dsszes
toltési iranyelvet.

23. Afelnétteknek felugyelnitik kell a kiskortiakat, ha engedélyezik az akkumulatorok
toltését akkor is, ha tanusitott HUBSAN tolt6ket hasznalnak.

Repulégép

1. Repulégép potalkatrész




1) Propeller A

2) Propeller B

3) Motor

4) Allivany (antennaval)

5) Gimbal véd6eszkodz

11) Bind gomb

6) Burkolat
7) 3 tengelyes gimbal
8) Okos akkumulator

9) Akkumulator toltottségjelzé

10) Akkumulatorkapcsolo

12) Akkumulator csat




13) Kis magassagu infravoros magassagtarto rendszer
14) Lefelé iranyul6 latorendszer

15) Repul6gép zseblampa

MEGJEGYZES: A repllégép miikddés kdzben hét generdl; repiilés utan, kérjik, kerillje az
als6 hitéborda és a fém motorhaz bdérrel valo kdzvetlen érintkezését.

2. Repiilégép akkumulator

o Repulégép akkumulatoranak toltése

Repul6gép litium akkumulator kapacitasa: 2400 mAh, 7,2 V-os litium 2S okos
akkumulator, a standard verzibhoz nem tartozik toltd, igy a fogyasztok egy szokasos
mobiltelefon téltdvel tdlthetik, és a toltési idd 9 V/2 A-os toltdvel kb. 2,5 6ra.

1) Ha az okos akkumulator ki van kapcsolva, csatlakoztassa a toltéadaptert az okos
akkumulator csatlakozéjahoz.

2) Csatlakoztassa a hal6zati adaptert a halozati tapellatashoz, majd az adaptert a
toltéfejhez a mikro USB kabellel.

3) Az okos akkumulator toltottségjelzdje villog és jelzi az akkumulator jelenlegi toltottségi
szintjét.

4) Az okos akkumulator akkor van teljesen feltdltve, ha az toltottségjelzd fények nem
vilagitanak. Kérjuk, tavolitsa el az okos akkumulatort és a hal6zati adaptert.

5) Az akkumulatort mindig 0-40 °C kozotti kdrnyezeti hémérsékleten toltse.

MEGJEGYZES: Az akkumulator élettartama megérzése érdekében az akkumulatort
hasznalat utan idében toltse fel.



Okos

Al-lziimnilA+Av

Toltéskezelb

Okos toltd fej

Adapter

(MEGJEGYZES: Az adapter és a tolteskezelo csak a hordozhaté csomagban érhet6 el, a

standard valtozatban nem.)

e Repulégép akkumulator
telepitése

1) Vegyen egy teljesen feltoltott akkumulatort

2) Helyezze be az akkumulatort az
akkumulatortart6 rekeszbe, mikdzben az
akkumulator mogotti bal és jobb széleket nyomja
le (nyomja meg az abran lathaté médon), amig
az akkucsatok teljesen be nem zarddnak.
Hallania kell a csat reteszelésének hangjat.

3) Amennyiben az akkumulator teteje egy sikban
van a repulégép hatuljaval, az akkumulator a
helyén van.

e Okos akkumulator funkciok

1) Tapfeszultség kijelzés: Az akkumulator rendelkezik egy energiafogyasztasjelzével,

amely megjeleniti az akkumulator aktualis toltottségi szintjét.

2) Automatikus lemerulési funkcié: A duzzadas megel&zése érdekében a teljes
akkumulator automatikusan 96%-ra merul, ha 1 napig nem mukaodteti. Kérulbelll 6t-hat



napig tart az akkumulator 60%-ig torténd lemeritése. Normalis azt érezni, hogy a
lemerulés soran mérsékelt mennyiségl hét bocsat ki az akkumulator.

3) Kiegyensulyozott toltés: Toltés kdzben az akkumulatorcellak feszultsége
automatikusan kiegyensulyozédik.

4) Tuladramvédelem: Az akkumulator leéll, ha tuldramot észlel.

5) Tultoltés elleni védelem: Az akkumulator automatikusan leall, ha teljesen feltdltotte.
6) Tulzott kistlés elleni védelem: A kisulés automatikusan ledll a tulzott kistlés
megakadalyozasa érdekében.

7) Rovidzarlat védelem: A rovidzarlat észlelésekor az aramellatas automatikusan
megszakad.

8) Az akkumulatorcella karosodasvédelem: A HUBSAN App figyelmeztetd Gzenetet jelenit
meg, ha sérult akkumulatorcellat észlel.

9) Hibernacios tzemmadd: Ha az akkumulator be van kapcsolva, és 20 percig hasznalaton
kival marad, az akkumulator 20 perc utan kikapcsolja a kimenetet, és alvd (nem
mU(kddo) allapotba kerul a toltottség fenntartdsa érdekében. Ha az akkumulatort
bekapcsolt dronban hagyjak, automatikusan kikapcsol, ha az akkumulator teljesitménye
5% ala csOkken. Ha a drén kikapcsol, az akkumulator automatikusan alvo allapotba
keral, hogy megel&zze a lemerulést. Ekkor az akkumulatorkapcsolé révid
megnyomasaval az akkumulator toltottségi szintje nem jelenik meg, az akkumulator
Ujratoltéssel makodik csak ujra.

10) Kommunikacio: Az akkumulator feszultségére, kapacitasara és aramara vonatkozé
informacidkat tovabbitjak a repulégépnek.

Akkumulator kapcsolé Révid megnyomassal ellendrizheti az
akkumulator toltottségi szintjét, majd 3
masodperc mulva kikapcsol.

El&szOr réviden, majd hosszan nyomja
meg a be- és kikapcsolashoz, a jelz6fény
be- és kikapcsol.

o Ovintézkedések alacsony hémérséklet esetén

1) Ha az akkumulatort alacsony hédmeérsékletl kdrnyezetben (-10 °C és 5 °C kdzott)
hasznaljak, kérjuk, toltse fel teljesen és tartsa melegen (10 °C felett).

2) Az akkumulator -10 °C alatti kornyezetben torténd hasznalata kiszamithatatlan
eredménnyel jar.

3) Alacsony hémérsékletld kdrnyezetben az akkumulator tényleges lemerulése
valdszinlleg eltér az elméleti kisulési kapacitastodl. Javasoljuk, hogy azonnal hagyja abba
a repulést és a leszallast, amikor az alkalmazas "alacsony toltottség riasztast" ad.

4) Alacsony hémérsékletl kornyezetben az akkumulator kimeneti teljesitményének
korlatozasa miatt a repul&gép szélallésaga csokken. Kérjuk, repuljon évatosan.



e Az akkumulatorral kapcsolatos évintézkedések

Az okos akkumulatort mindig téltse fel teljesen hasznalat el6tt. Az okos akkumulatort
csak a HUBSAN altal szallitott halézati adapterrel és az okos téltdmodulokkal téltse fel.

1) Az akkumulator h&mérséklete magasabb lehet minden egyes repulés utan. Toltés
elétt hagyja az Intelligens akkumulator normal szobahémérsékletre lehdini.

2) Az okos akkumulator toltési hdmeérséklet tartomanya 5 °C és 40 °C kdzott van. Ha az
akkumulatorcelldk hémérséklete nem a tartomanyon belul van, az akkumulatorkezeld
rendszer leallitja a toltést. Az optimalis toltési hémérséklet tartomany 25 + 3 °C. Ebben a
hémérséklet-tartomanyban torténd toltés meghosszabbithatja az akkumulator
élettartamat.

3. Propellerek

A légcsavar felszerelése el6tt gondosan ellendrizze a repulégép motorjain lathato
betlket és a légcsavaron szerepld betlket. A propellerek telepitésekor egyeztetnie kell a
betliket; ha a penge sérult vagy ki kell cserélni, csavarja az 6ramutaté jarasaval
ellentétes iranyba a csavart a propeller eltavolitasahoz.

Ugyeljen arra, hogy a propellert az eredeti Gj propellercsavarokkal egyutt cserélje ki, a
véletlen csavar- és propellervesztés elkerulése érdekében. (A HUBSAN standard
tartozékai eredeti csavarokkal vannak ellatva.)

FPPT
HUBSAN vadonatuj propellercsavarok




Taviranyité (Amerika 2. méd)

1. A taviranyito alkatrészeinek nevei

Q5 =8
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15 16 15
1) Okostelefon-/Eszkoztartd 7) Fotod
2-1) Fojtészelep/Kormanyrud 8) Vided
2-2) Elére/hatra/balra/jobbra 9) Gimbalallité tarcsa
Vezérl6karok 10) Egyedi gomb
3) Visszatérés a kiindulépontra 11) Antenna
4) Tapellatas 12) Taviranyité hosszabbit6 kabel
5)F/N /S mod: Film mod / 13) Toltési / adapter port
Normal méd / sport tzemmad 14) Az ado6 rogzitdnyilasa
6) Kijelzb 15) Billen6 tarolo nyilas

16) Kabeltarold nyilas



2. A taviranyito jellemzéi

S/N Kulcs/kapcsold

Funkcid

1

Fojtoszelep / Kormanylapat (1. méd)

Mozgassa a botot el6re és hatra a drén
fel- vagy leszallasahoz. Mozgassa a botot
balra vagy jobbra a drén az éramutat6
jarasaval megegyezd vagy az 6ramutatd
jarasaval ellentétes iranyba torténé
forgatasahoz.

(2)

Emeld / Cslir6bot (1. mod)

Mozgassa a botot el6re vagy hatra a drén
el6re vagy hatra reptetéséhez. Mozgassa
a botot jobbra vagy balra, hogy a drént
balra és jobbra reptesse.

Fojtoszelep / Cslir6bot

Mozgassa a botot el6re vagy hatra a drén
emeléséhez vagy sullyesztéséhez.
Mozgassa a botot jobbra vagy balra, hogy
a drént balra és jobbra reptesse.

Emeld / Cslrébot (1. mod)

Mozgassa a botot el6re vagy hatra a drén
el6re vagy hatra reptetéséhez. Mozgassa
a botot balra vagy jobbra a drén az
Oramutatd jarasaval megegyezd vagy az
6ramutaté jarasaval ellentétes iranyba
torténd forgatasahoz.

Visszatérés a kiinfuldponthoz

Hosszan nyomja meg a gombot a
Visszatérés a kiinfulbponthoz méd
aktivalasahoz. A tavvezérl6 3
masodpercenként sipol visszatérés soran.
Réviden nyomja meg a visszatérés
torléséhez.

Fékapcsolo

Réviden nyomja meg, majd tartsa
lenyomva a be- vagy kikapcsolashoz.

F/N/Smébd (Mozi/ Normal / Sport
maod)

Film Gzemmaod: A drén repulési
sebessége 1 m/s-ra korlatozédik.

Normal Uzemmad: A repul6gép APP Flight
altal beallitott maximalis sebessége,
maximum 10 m/s.

Sport Uzemmod: A repul8gép maximalis
repulési sebessége 16 m/s.

Kijelzb

Megjeleniti a repulési paramétereket.

N

Fotd

RAvid megnyomasaval fényképezhet.

Vided

Hosszan nyomja meg a vided
rogzitésének megkezdéséhez.
Réviden nyomja meg a vided

rogzitésének leallitasahoz.

Gimbalallitd tarcsa

A gimbaltengely szogét allitja be.
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Egyéni kulcsok

Hosszan nyomja meg az F+ kereket a
zoom funkci6 beallitasahoz.

A taviranyito képerny6 fényerejének
beallitdasahoz nyomja meg és tartsa
lenyomva a Photo+ kereket.

A taviranyit6é hangjelzgje sipol, ha az
akkumulator merul vagy a Visszatérés a
kezddponthoz funkcié aktivalva van.
Nyomja meg az Fn gombot 1,5
masodpercig a hangjelzések leallitasahoz.
Egyéni gombok, allitsa be a funkciét az
alkalmazason és mentse el, ha az APP
nincs csatlakoztatva. (R6vid megnyomas)
Fn nem fog mdkodni.

Elsd funkcio: Kilépés az aktualis repulési
modbol.

Ebben a médban az Fn révid
megnyomasaval lépjen ki az aktualis
repulési modbdl, és a repulégép lebeg.
Masodik funkcié: Roviden nyomja meg az
Fn gombot a gimbal normal allapotba
valé visszatéréséhez.

Harmadik funkcié: nincs funkcio (gyari
alapértelmezés).

1"

Tolt6/Adapter port

Toltse fel a taviranyitot vagy
csatlakoztassa mobileszkozhoz.

12

Alacsony toltottségl akkumulator
figyelmeztetés

Figyelmeztetés a repuldgép vagy a
taviranyitd alacsony akkumulator
toltottségi szintjére: A taviranyitod
masodpercenként egyszer sipol.

13

Készenléti védelem

Ha a tavvezérld be van kapcsolva és nincs
hasznalatban, 3 masodpercenként sipolni
kezd és készenléti uzemmoddra valt. 3
perc sipolas utan a tavvezérlo
automatikusan kikapcsol.




3. Az adé akkumulatoranak feltoltése

A taviranyité mikro USB kabellel tdltend6 az abra szerint:

A taviranyitos toltési id6 korulbelll 2,5 6ra. A taviranyité akkumulatoranak jelz6fénye
toltés kozben villog. A toltés befejezése utan a LED-ek folyamatosan vilagitanak. A
felhasznalasi idd teljesen feltoltott dllapotban kordlbelul 1,5 éra.

4. Taviranyito abra

O E=R"E0)

~ BNE
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m L
HEIGHT

1) Repul6gép akkumulator toltottségi szintje
2) RC elemszint

3) Propellerek allapota

4) Repulb6gép tzemmaod

5) Repulégép GPS mhold

6) Repul6gép jelei

7) Haladasi szo6g

HHE

38

m/s
DISTANCE SPEED

8) Karakterterulet
9) Repulési magassag
10) Repulési tavolsag0
11) Iranytd kalibralasa / Fej nélkali mod
12) Arepul6gép sebessége
13) Foté / Vided



5. Taviranyité antenna sz6g

1) Allitsa be a taviranyit6 antennajanak szdgét és probalja a lehetd legjobban
szembeallitani a repulégép repulési iranyaval.

2) Tavolsagi allapot, a két antenna kozotti tavolsag megfelelden meg van hiuzva az
antenna iranyithatésaganak fenntartasa érdekében.

3) Kdzelebbi allapot, a két antenna megfelel8en el van valasztva a széles vételi
tartomany fenntartasa érdekében.

4) Ne zarja el vagy keresztezze az antennak kozotti teret.

6. Az ado kalibralasa

Kalibralas megkezdése: Nyomja meg és tartsa mindkét botot a bal felsé sarokban az
alabbi abra szerint; kapcsolja be az adét, az adé kalibracios allapotba lép, és sipolni kezd;
engedje fel a bekapcsolégombot és a botokat.

Botok kalibralasa: Forgassa korbe mindkét botot legalabb haromszor maximalis
mértékben, majd engedje el a botokat.

Kilépés és a kalibralds mentése: tartsa lenyomva a bekapcsologomb kivételével
barmelyik gombot, amig a taviranyito leall a sipolassal, és a képernyd vilagitani kezd.




Repiulés

1. Toltse le az X HUBSAN 2.0 alkalmazast

Repulés el6tt toltse le és telepitse az X_HUBSAN 2.0 PP szoftvert. Toltse le ingyen az
alkalmazast a kod beolvasasaval, vagy keressen az APP Store-ban (iOS) vagy a Google
Playen.

X-HUBSAN 2.0



2. F6 interfész utmutaté EPV
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3. Arepulégép parositasa

1
1
1
1
)

Magassa  Tavolsag

A repuldgép elsd hasznalatahoz el8szor be kell kapcsolnia a repulégépet:

1) Nyomja meg az akkumulatorkapcsolét a repulégép bekapcsolasahoz.

2) Nyomja meg a tavvezérld kapcsoldt a mobiltelefonhoz vald csatlakozashoz, és varja
meg, amig a taviranyito sikeresen csatlakoztatja a repulégépet.

3) Nyissa meg az X_HUBSAN 2.0APP mobilalkalmazast és automatikusan kiugrik az

aktivalasi feltletrol.



4) Az Uj felhasznalé regisztralhat egy fidokot aktivalasi fiokként, és az a régi felhasznalo,
aki korabban bejelentkezett az APP-ba, kdzvetlenul megadhatja a jelszét annak
aktivalasahoz.

e Futtassa az X_HUBSAN 2.0 APP alkalmazast, és valassza ki a repulégép modelljét.

e Roviden nyomja meg a repulégép bekapcsolégombjat, majd tartsa lenyomva
néhany masodpercig a bekapcsolashoz.

e Ro&viden nyomja meg az add bekapcsologombjat, majd nyomja meg és tartsa
lenyomva néhany masodpercig a bekapcsolasahoz; az adot a mobil eszk6zho6z az
RC kabellel csatlakoztathatja.

~ T
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e Akotés megkezdése (Ez a [épés csak az add elsd bekdtése vagy cseréje esetén
szukséges, amelyet manualisan kell elvégeznie.)

Hosszan nyomja meg a repuldgép kotés gombjat a kotési médba vald
belépéshez.

Nyomja meg és tartsa lenyomva az FN + Photo billentylkombinaciot a kotési
modba vald belépéshez, a kotés elvégzéséhez helyezze a repuldgépet a
taviranyit6 kozelébe.

TIPPEK:
A kotési folyamat a gyarban megvalosult. A repuldgép kozvetlentl felszallhat.

A kotési modba lépés utan az 6sszes LED gyorsan villog, majd folytonosan vilagit a kotés
sikeres elvégzése utan.

Kétés modban tartsa a taviranyitot legaldbb 1 méterre a drontol.

4. Repuldgép kalibralasa

e Vizszintes kalibralas

A repulés soran, ha a dron jelentds vizszintes eltérést mutat, kérjuk, szalljon le, és
hatastalanitsa a dront. Helyezze a dront egy tokéletesen vizszintes talajra. Lépjen be az
APP beallitasi felUletre, valassza ki a vizszintes kalibralast. A drén automatikusan elvégzi



a kalibralast, a négy iranyjelz6 [ampa villogni kezd, majd a kalibralas befejezése utan is
égve marad.

Kalibralas k6zben ne mozgassa a repulégépet.

e Aziranyti kalibralasa

A drén els6 hasznalatakor az iranytd kalibralasi Gzenete felszallas el6tt megjelenik.
Kdvesse a képernyén megjelend utasitasokat, forgassa vizszintesen a drént, majd
iranyitsa a drén orrat a foldre, és forgassa az 6ramutaté jarasaval megegyez6 iranyba.
Az irdnytl kalibraciés Uzenete eltlnik, ha elkészult. A repulégép elsé repulése eltt be
kell fejeznie az iranytd kalibralasat.

Az iranytd érzékeny mas elektronikus eszkdzok interferenciajara, ami rendellenes
repulési adatokat eredményez. A rendszeres kalibralas segit az iranytd és leolvasasainak
pontossagaban. Valassza az ,Iranytd kalibralasa” lehetdséget az APP beadllitasi feltlet
alatt.

IranytG1 Iranyt(i2

e A motorok beinditasa/leallitasa

Motorinditasi allapot

1) A repul6gép, a taviranyito és a mobiltelefon sikeres csatlakoztatasa megtortént.

2) Arepul8geép iranytljét kalibraltak (az APP nem kéri az iranytU kalibralasat).

3) Arepuldgépet vizszintesen szintezett talajra kell helyezni.

4) A repulégép nem zarolt be elegendd GPS m(holdat a helymeghatarozashoz. Kérjuk,
ne erfltesse a felszallast.

5) A dron teljesitményének > 15%-nak kell lennie.



A motorok beinditasa

A motorok beinditdsahoz nyomja meg a botot lefelé és kifelé, ahogy a képen |athaté.
Amikor az egyik a motor forogni kezd, engedje el mindkét botot.

A motorok leéllitdsa

A motorok jarasa kézben nyomja ismét mindkét botot lefelé és kifelé a motorok
leallitasahoz. Engedje el mindkét botot, ha a motor leall.

Kényszeritett motorleallitas

A levegBben repulve a motorokat 2 masodperc alatt megallasra lehet kényszeriteni,
mindkét botot lefelé és kifelé tolva. Ovatosan hasznalja ezt a funkcidt, hiszen a
repulégép leesését okozhatja, és veszélyeztetheti a személyes biztonsagot.

Repuldgép funkcidk
1. Repulésiranyitasi moéd

Repulésiranyitasi méd
(A replilésvezérlé figyeli a GPS-jeleket és atvalt a megfelel6 repiilési moédokra)

GPS méd A pontos lebegés, stabil repulés, intelligens repulési mad, stb.,
eléréséhez hasznalja a GPS-t és a lefelé irdnyulo latérendszert. A
latérendszer j6l megvilagitott kdrnyezetben mikaodik.

Optikai aramlat  Ez az tzemmd&d csak akkor mikodik beltérben, ha a magassag

uzemmod kevesebb, mint 5 méter. Tobb mint 5 méter magassagban a GPS
vagy az Attitude Gzemmaod mUkodik. Optikai aramlat médban a
repulégép maximalis repulési sebessége 2 m/s.

Attitude méd A repulégép automatikusan Attitude (ATTI) Gzemmodba valt, ha a
latérendszer nem érhetd el vagy le van tiltva, és ha a GPS jel
gyenge vagy az iranytd kapcsolatot érzékel. Csak kézi repulést
tamogat és tiltja az okos repulési mddokat. Attitude mdédban a
repulégép nem fogja megtartani a helyzetét, ezért 6vatosan
reptesse (ez a mdd csak tapasztalt drén felhasznalok szamara
készllt).




Repulési sebesség

Film méd Maximalis sebesség 1 m/s
Normal A maximalis sebesség 10 m/s, az APP beallitasaiban 10 - 100%
uzemméd kozott allithato

Sport Uizemméd A maximalis sebesség 16 m/s, a sport méd csak GPS modban
érhetd el. A vizualis akadalykerulés sport médban nem
tamogatott.

2. Repuldgép kijelzd

Vided jelz6fény (piros), kép jelz6fény (sarga), funkcié jelz6fény

Kamerahiba A piros LED lassan villog (1
alkalom/masodperc)

Funkcidhiba Piros LED, sarga LED ki

Rendszerinditas Piros LED, sarga LED ki

A vide¢ jelz6fény vilagit Piros LED folyamatosan vilagit

Kép jelz6fény vilagit Sarga LED folyamatosan vilagit

Kapcsol6das mod A sarga LED gyorsan villog

Szétkapcsolva A sarga LED gyorsan és lassan villog

Frissités A piros és sarga LED gyors utan lassan

villog (Gyorsan villog fajlatvitelnél, és
lassan villog meghajté irdsakor.)

3. Visszatérés a kiinfuloponthoz (Rth)

Haromféle RTH létezik: egykulcsos RTH, alacsony akkumulatortoltottségld RTH és
Uzembiztos RTH. Felszallaskor a GPS tébb, mint 6 miholdhoz kapcsolédik, a repulégép a
felszallasi pontot fogja kiindulépontként megjeldlni. Ha nincs GPS-jel, a drén felszallasra
kényszerul. Ha a GPS tébb, mint 6 miholdhoz kapcsolodik, a repulégép a felszallasi
pontot fogja kiindulépontként megjeldini.

RTH-folyamat

1. Gy6z6djon meg arrdl, hogy a "kiindulasi pont" rogzitésre kerult.
2. Nyomja meg a Visszatérés a kiinfuloponthoz ikont.
3. Arepul6gép beallitja a repulési iranyat.

4. Arepulégép az alkalmazasban meghatarozott biztonsagos magassagig emelkedik.



e Fuggetlenul a repul6gép aktualis magassagatol, ha a repllégép a kezdéponttdl 5
meéteren belll van vizszintes tavolsagon belul, akkor leszall.

e Ha avizszintes tavolsag a kezddponttdl 5-20 méter kozott van, akkor a repulégép
visszatér az aktualis magassagba.

e Ha arepul6gép 20 méterrel tavolabb van, ha a repul6gép magassaga meghaladja
a beallitott visszatérési magassagot, akkor ugyanazon a magassagon tér vissza,
kildénben a visszatéré magassagig emelkedik, majd a kiindulasi ponthoz visszatér.

5. A leszallas soran keresse meg a repul6gép parkold el6terét (Ezt a funkciot az
alkalmazasban kell bekapcsolni a felszallas és leszallas elbtt.

Egykulcsos RTH

App egygombos RTH / taviranyitdés egygombos RTH

Alacsony toltottség RTH
1. Arepul6gép a sajat teljesitményszamitasai és a kezd6ponttol mért tavolsag alapjan
automatikusan visszatér a kiindulépontra.

2. A repul6gép automatikusan ugyanazon a ponton landol alacsony akkumulator RTH
aktivalas mellett, ha nincs GPS jel vagy gyenge a GPS jel.

3. Ha felszallaskor gyenge vagy nem megfeleld GPS jelek mellett kénytelen felszallni, a
repul6gép automatikusan visszatér arra a helyre, ahol az els6 j6 GPS jelet el6sz6r kapta.

4. Ha a teljesitmény kevesebb, mint 10%, vagy az akkumulator feszultsége 10,6 V-nal
kisebb, a repul6gép kényszeritett leszallasi modba 1ép.

Uzembiztos RTH

Amikor a repul6gép 5 masodpercnél hosszabb ideig elvesziti a kapcsolatot a
taviranyitéval, a repulégép automatikusan visszatér vagy kozvetlenul leszall. A
teljesitményre vonatkozé kévetelmények:

1. Amennyiben a repulégép 5 masodpercre elvesziti az iranyitast, automatikusan
visszatér.

2. Ha a dron Ujracsatlakozik, az tzembiztos RTH mdéd aktivalasakor folytatja a
visszatérési eljarast.

3. Kdzvetlenul szall le, ha nincs GPS-jel, vagy a jel nem erds.

4. Leszallasi elotér keresés



Amikor a repul6gép leszall, vagy a talajtél mintegy 10 méteres magassagig tér vissza,
automatikusan keresésbe |ép a dron eldtér funkcidban.
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1) A gimbal kamera lefelé mutat, hogy optikailag megkereshesse a repulégép parkold
el6terét (H), eltér kovetelmény: 1 éles kontraszt, 2 ,H" bet(, 3 akadalymentes el6tér.

2) Miutan a dron vizualisan rogziti az elSteret, zavartalanul leszall az el6térre. A3
méternél alacsonyabb magassagba torténd leszallaskor a repulégép kameraja elére valt
és mar nem allitja be a repuldgép helyzetét. Ebbdl a magassagbol a repuldgép gyorsan
leszall. Ha hibat észlel vagy mas varatlan kértlmény Iép fel, nyomja meg a leallitas
gombot a funkcidbol valo kilépéshez.

3) Ha a repulégép nem talalja a parkold el6teret vagy az akkumulator kritikusan
alacsony, a repul6égép kozvetlenul leszall.

4) Video rogzitése esetén a repuldgép parkold elotér keresése funkcio nem végezhetd el.
5) Ha nem kell hasznalni ezt a funkciot, kérjuk, kapcsolja ki az alkalmazasban.

5. Optikai aramlas pozicional6 rendszer

A repuldgép lefelé iranyuld optikai aramlas pozicionalé rendszerrel van felszerelve,
amely egy lefelé nézé kamerabdl és egy TOF (repulési id6) érzékel6bdl all, igy a drén
stabilan lebeghet alacsony magassagban GPS nélkul vagy gyenge GPS jelek esetén.

MEGJEGYZES:

1) A latérendszer megfelel6 megyvilagitas mellett és egyértelm(en jelzett vagy texturalt
akadalyokkal mdkodik a legjobban. Nem ugy tervezték, hogy a pildta kezel&szerveit és
megitélését teljesen mértékben helyettesitse, kérjuk, figyeljen a repulégépre és a
HUBSAN APP tippjere, és ne tamaszkodjon tulsagosan a latérendszerre.



e 2)Alatérendszert nem lehet normalisan hasznalni olyan helyzetekben, ahol a
kdrnyezeti fény tul erds, tul sotét, tukrozédik, viz, fényvisszaverd, gyengén
texturalt anyagrél van szo, stb.

3) A lefelé iranyuld latérendszer legjobb mUkddési tavolsaga 0,5-5 méter. Ha meghaladija
ezt a tartomanyt, a helymeghatarozasi teljesitmény csokkenhet. Kérjuk, repuljon
Ovatosan.

4) Tartsa a latdszenzorokat mindig tisztan. Ne akadalyozza és ne zavarja a Vision Sensing
rendszert.

5) Az optikai aramlasi latorendszer csak beltérben hasznalhaté, szabadban nem
hasznalhatd. A dréon kultéren automatikusan GPS helyzetbe kapcsol.

6. Repulési izemmaéd

o Tavfelugyelt méd
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TavfelUgyelt Gzemmodban, fuggetlenul a drén iranyatdl (a drén orranak iranyatol), a
vezérlési séma ugyanaz marad.

e Kreativ videod

Panorama fotézas:

1) Valassza ki a forgatas iranyat (az 6ramutaté jarasaval megegyezd6/ellentétes iranyban).
2) Allitsa be a forgatasi szdget, és tartomanyt (90°-360°, 1° pontossag).

3) Allitsa be a forgatasi sebességet (1-30°/ sec, 1. pontossag).

4) Kattintson a GO gombra, a reptil6gép a helyén forogva lebeg és video6t készit a forgas
kdzben.



5) A moédbdl valo kilépéshez és a vided mentéséhez barmikor kattinthat a kilépés
gombra.

~
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Ustokés méd:

Miutan kivalasztotta a kozéppontot az alkalmazasban, a repulégép automatikusan repul
a csoOva palyajan és videot rogzit. Kérjuk, hogy csak nyilt tertleten hasznalja.

APP mUkodése:

1) Valassza ki a célt, a repulégép kameraja rogzitéskor mindig a kivalasztott célpontra
iranyul.

2) Valassza ki a repulés iranyat (az 6ramutatd jarasaval megegyezd/ellentétes iranyban).
3. Kattintson a GO gombra, a repulégép elkezdi régziteni a videot és elvégzi a csdva

repulési iranyat.
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o Keringés

Erintse meg a ,Méd kivalasztasa”, majd a ,keringés mod” elemet a mobil eszkdz aktudlis
helyének vagy jelenlegi helyzetének beallitdsahoz. Keringés tzemmaddban bedllithatja a



sebességet és az iranyt a vezérlébot balra és jobbra mozgatasaval, a palya sugarat pedig
ugy, hogy a vezérl6palcat el6re és hatra mozgatja.
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e Fordulépont

Arepulégép a képernydn rajzolt vagy mentett beallitott repulési Utvonal mentén repul,
repulés kozben pedig beallithatja a replil6gép sebességét.
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Forduldépontok tervezése: megadhatja a forduldpont paramétereket, példaul a
fordulépontok szamat, az egyes fordulopontok magassagat és egyéb paramétereket. A
repulégép kovetni fogja a jelenlegi paramétereket, miutan aktivalta a fordulopont
uzemmodot. Irdnyithatja a repulési sebességet repulés kdzben, vagy szuneteltetheti
vagy folytathatja a Fordul6pont médot.

Fordulépont memdria: Miutan belépett az tzemmaddba, repuljon a repuldgéppel, és
kattintson az APP ,fordulépontok megjegyzése” elemére, a repul6gép pedig kijeldli a
helyet. Miutan elmentette az dsszes forduldépontot, feltoltotte és végrehajtotta, a
repulégép a rogzitett forduldopontok szerint repul. Ha a repulégép nincs a kiindulasi

7.7



e Egyenes iranyu repulési mod

Erintse meg az ,Uzemmad kivélasztasa”, majd az ,Egyenes irdnyd repiilés” elemet. Allitsa
be a repul&gép szdgét, tavolsagat és sebességét.

A teljesitményre vonatkoz6 kdvetelmények:

1. Allitsa be a széget (0-360°, pontossag 1°)

Allitsa be a tavolsagot (10-6000 méter, 1 méteres pontossag)

Allitsa be a sebességet (1-8 m/s, pontossag 0,1)

2. A beadllitas befejezése utan a repulégép végrehajtja az Egyenes iranyu repulés modot.
A repulés soran a pilétak barmikor fényképezhetnek vagy videdkat készithetnek, vagy
barmikor szuneteltethetik/folytathatjak/leallithatjak a repulést. A repulés soran csak a
magassagot szabalyozhatja.

3. Arepulést barmikor szineteltetheti/folytathatja/leallithatja.

4. Ha a repul6gép toltottségi szintje alacsony, vagy a radidval vald kapcsolat megszakadt,
a repulégép mindig visszatér a kiindulépontra.
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e Kovetés lzemmod

Lépjen be a kovetés mddba, valassza a Képkdvetés és a vagy a GPS kovetés lehetbséget.
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Képkovetés: Valassza ki a célpontot az APP-n az ujjaval a helyre huzva és egy téglalapot
rajzolva a kivant cél koré. Erintse meg a ,Go” gombot, és a replilégép kdvetni fogja a
célpont mozgasait. A kdvetési magassag és tavolsag tavolsaga 5-15 méter. Ez a funkcid
nem kapcsolhatd be 5 méteres tavolsagon belul a cél és a repuldgép kdzott.

GPS kovetés: A repuldgép koveti az eszkdzt, amikor bekapcsolja a GPS kovetést.

e Hiper timelapse

Ha a Hiper timelapse modot valasztja, valaszthatja a szabad és a korkoros lehetéséget.
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Szabad

A repul&gép bizonyos szamu fényképet készit, és a beadllitott paramétereknek
megfelel8en automatikusan timelapse videdkat készit. A forgatas soran a felhasznalo
szabadon iranyithatja a repulégép repulését.

1) Vélassza a szabad elemet.
2) Allitsa be a zaridét, a vided hosszat és a maximalis replilési sebességet.

3) Miutan végzett, kattintson a ,,GO” gombra, és kezdje el a forgatast.
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A repuldgép bizonyos szamu fényképet készit, és a beallitott paramétereknek
megfelel6en automatikusan timelapse videdkat készit az érdekes koralaku teruletrdl és
a beallitott paramétereknek megfelel6en. Fényképezés kdzben a vezérlén lévé botok
mozgatasaval automatikusan kilép a feladatbdl.

®

Korkoros

1) Vélassza ki a kort.

2) Allitsa be a zarid6t, a vide6 hosszat és a maximalis replilési sebességet.

3) Allitsa be a kor irdnyat és helyezze el a kor kézepét a kor sugaranak és a replilégép
orranak iranyanak beallitasaval.

4) Kattintson a ,GO"” gombra, és kezdje el a fényképezést.
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e Panorama moad

Allitsa a fényképezési mddot a fényképez6gép bedllitasai kozott panordmaképre,
valaszthatja a gdmb alaku, a 180°-os, fluggbleges és a nagylatdszogi felvételt. Ebben a
modban a repulégép automatikusan végrehaijtja a fényképezési feladatot. A
felvételkészités utan megtekintheti a beépitett eMMC-b6l szarmazo fényképeket és
videokat, exportalhatja és szerkesztheti is azokat. Fényképezés kdzben barmikor
kiléphet ebbél a médbdl.

MEGJEGYZES: A repiil6gép nem fog dsszedllitani és szerkeszteni a végsé
panoramaképeket vagy gomboket, ennek elvégzéséhez kulon szoftvert szikséges
hasznalni.
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7. Gimbalallité hangolasa

o
Y

e Miel6tt felszallna, ellendrizze, hogy a gimbalon nincsenek-e matricak vagy
szennyez8dések, és helyezze a repulégépet sik és nyilt terepre. Kérjuk, ne
utkdztesse a gimbalt az aram bekapcsolasa utan.

e Agimbal precizios alkatrészeket tartalmaz. Ha megut6dik vagy megsérul, a
precizios alkatrészek is sérilnek, ami a gimbal teljesitményének csokkenését
okozhatja. Kérjuk, 6vja a gimbalt és a fényképezbgépet a fizikai sérialésektdl.

e Kérjuk, tartsa tisztan a gimbalt, kerulje az idegen targyakkal torténé érintkezését,
példaul homokkal vagy kdvel, kilonben akadalyozhatja a gimbal mozgasat és
befolyasolhatja annak teljesitményét.

e Ha arepul6gépet egyenetlen talajra vagy flre helyezik, akkor a talajon l1évd
targyak érintik a gimbalt, vagy a gimbalt tulzott kulsd hatas éri/példaul utkdzés
vagy torés miatt a gimbalmotor rendellenesen mikodik.

e Ne tegyen semmilyen targyat a fényképez6gép fejéhez, mivel ez befolyasolja a fej
teljesitményét, és akar a motort is legégetheti.

e Hasznalat el6tt tavolitsa el a gimbalvédé reteszt, majd kapcsolja be. Helyezze
vissza a gimbalreteszt, hogy a gimbalt védje tarolas vagy szallitas kozben.



e Erds kddben vagy felhdben repulve a gimbal kondenzalédhat, amely atmeneti
meghibasodast okozhat. Ha ez megtorténik, szaradas utan a gimbal Ujra
normalisan mikoddhet.

APP beallitas

1. modszer: Hosszan nyomja meg a video elénézeti fellletének Ures kockajat és a
mobileszkdz egyszer rezeg. Amikor megjelenik az (1) megnyomaskor, beallithatja a
gimbalmagassagot ugy, hogy felfelé és lefelé huzza az ujjat.

2. mbdszer: A gimbalmagassag szégének finomhangolasahoz kattintson a felfelé-lefelé
mutaté gombra (2) a gimbalmagassag tengely csuszkajan az alkalmazasban.
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Az add bedllitasa

/

A gimba délésszogét ugy allithatja be, hogy a gimbalallité vezérldgombjat mozgatja.

GYIK

1. Amobileszkdz és a taviranyité nem csatlakoztathaté.

e Ellendrizze, hogy megvaltozott-e az alkalmazasvezérld jel ikonjanak allapota.



e Az androidos telefonok USB-beallitdsainak megtekintéséhez olvassa el az
+~Android telefonkapcsolat oktatéanyagat”.

N

. Repul6gép WI-FI nem all rendelkezésre.

¢ Inditsa Ujra a dront, a taviranyitét és az X_HUBSAN 2.0 alkalmazast.
e Frissitse a repul6gép firmwarejét.

3. Az FPV adas lefagy, megakad vagy konnyen levalasztodik.

 Allitsa be az antenna sz6gét és az antennak fliggbleges oldalat a repiilégéphez,
anélkul, hogy barmi akadalyoztatna az antennakat.

e Valtoztassa meg a repulési helyet, kérjik, ne repuljon magas épuletek vagy
jelz6torony kozelében.

e Frissitse a legujabb firmware-re.

4. Rendellenes repulégép lebegés.

e Valtoztassa meg a repulési helyet, kérjik, ne repuljon magas épuletek vagy
jelz8torony kozelében.

o Végezze el az iranytl kalibralasat és a vizszintes kalibralast.

e Aszéltul er6s ahhoz, hogy befolyasolja a repulést.

U

. Arepulégép GPS pontossaga nem teljes vagy nem megy at a GPS pontossagi teszten.

e Szabadtéren 6 mUhold feletti GPS.
e Sétaljon arepul6gép kozelében.
e Cserélje ki a mobil eszkozt

6. Az akkumulator nem tud toltédni.

e (Csatlakoztassa Ujra a toltét és az akkumulatort.

~

. Rovid repulési id6k

e Az akkumulator tultoltése vagy a magas hémérsékletld kérnyezet kdnnyen az
akkumulator élettartamanak csokkenéséhez vezethet, ezért hasznalat el6tt tartsa
meg a fennmaradd 60%-ot.

[00]

. A gimbal d6lésszoge tul nagy, vagy a gimbal rendellenes viselkedést mutat.

e Inditsa Ujra a repulégépet, és kalibralja ujra a gimbalt.
e Ellendrizze az alkalmazasban, hogy a gimbal allapota normalis-e.

O

. A gimbal inicializalasa sikertelen.

e Arepull8gép inditasa el6tt vegye le a gimbal védbburkolatat, és gy6z8djon meg
arrél, hogy semmi sem akadalyozza a gimbal mozgasat.

10. A kép nem tiszta.

e Ellendrizze, hogy a lencse véddéfoliaja lehuzddott-e.



e Repuljon jol megyvilagitott kdrnyezetben.
11. A lencse beparasodik.

e Paras kornyezet a lencse beparasodasat okozhatja, ezért valtoztassa meg a
repulégép tarolasi helyét.
e Tarolaskor helyezzen egy kis szaritdszert a gimbal véd6burkolataba.

12. A kép vagy video elveszett.

e Fejezze be a felvételi mlveletet a vide6 rogzitése utan, kulénben az a vide6
karosodashoz vagy vesztéséhez vezethet.

Felel6sség korlatozasa

A HUBSAN nem vallal felel6sséget a HUBSAN termékek hasznalatabol kozvetlenul vagy
kdzvetve bekdvetkezett karokért, sérulésekért vagy jogi felel6sségekért az alabbi
feltételek mellett:

1. Karok, sérulések vagy barmilyen jogi felel8sség, a felhasznaldk részegsége, kabitoszer-
vagy altatészerhasznalata, szédulés, faradtsag, émelygés és/vagy egyéb testi és szellemi
allapotok befolyasoltsaga, amelyek karosithatjak a j6zan itél6képességet és/vagy a
személyes képességeket.

2. A termékek szubjektiv téves megitélése és/vagy nemzetkdzi téves mikodése.

3. AHUBSAN termékekre vonatkozé balesetek altal okozott minden kar, sérulés,
karosodas, betegség, kartérités.

4. A termék Uzemeltetése repuléstilalmi zéndkban (azaz természetvédelmi tertleteken).

5. Meghibasodasok vagy problémak, amelyeket nem HUBSAN kiegészitOk/alkatrészek
modositasa, Ujratelepitése, cseréje vagy hasznalata okoz, a kézikényv Utmutatasainak be
nem tartasa dsszeszereléskor vagy uzemeltetéskor.

6. Karok, sérulések vagy barmilyen jogi felel6sség, amelyet természetes kopas (a
repulégép repulési ideje 100 6ranal vagy annal tébb), korrézio, eldregedett hardver, stb.,
okoznak.

7. Folyamatos repulés kisfeszultségl védelmi riasztasok aktivalasa utan.

8. Arepulbégép szandékos hasznalata rendellenes kordlmények kozott (példaul amikor
viz, olaj, talaj, homok vagy mas ismeretlen anyag van a repulégép belsejében, és/vagy az
adod nincsen teljesen dsszeszerelve, a f6 alkatrészek nyilvanval6 hibai vagy hianyzo
tartozékai esetén, stb.)

9. Repulés a kdvetkezd helyzetekben és/vagy kdrnyezetben: magneses interferenciat
okozo teruletek (példaul nagyfesziltségl vezetékek, erémulvek, miisorszoro tornyok és



mobil bazisallomasok), radié interferencia, allamilag szabalyozott repuléstilalmi zonak,
ha a piléta elvesztette a dront, gyenge a latasa, vagy mas moédon nem alkalmas a
HUBSAN termékek Uzemeltetésére.

10. Repul6gép hasznalata rossz id6jaras esetén, példaul esd, szél, ho, jégesd, vilagitas,
tornadok és hurrikanok.

11. A termékeket Utkdzések, tliz, robbanasok, arvizek, szokdarak, ember alkotta és/vagy
természetes szerkezetek 6sszeomlasa, jég, lavinak, tormelék, féldcsuszamlasok,
foldrengések, stb., érintik/vannak kitéve.

12. HUBSAN termékek (konkrétan, de nem kizarélag a repuldgépek), vagy barmilyen
adat, hang, vided megszerzése, amely jog- vagy torvénysérto.

13. Az akkumulatorok, a termék/repulégép aramkoérok, hardvervédelem (beleértve a
védelmi aramkoroket), RC modell és akkumulatortdltdk rossz
hasznalata/megvaltoztatasa.

14. A berendezésnek vagy tartozékanak, beleértve a memdriakartyakat is, barmilyen
meghibasodasa, amely azt eredményezi, hogy képet vagy video6t gépileg olvashato
maodon nem rogzit.

15. Vakmerd, nem biztonsagos repulést tanusito felhasznalok (megfeleld képzettséggel
vagy anélkal).

16. Az elbvigyazatossag, utasitasok, informaciok és az Gzemeltetési
iranyelvek/modszerek be nem tartasa a HUBSAN hivatalos honlapjan, a termék gyors
kezdési utmutatdiban, felhasznaloi kézikonyvekben stb.

17. Egyéb veszteségek, karok vagy sérulések, amelyek nem tartoznak a HUBSAN
felel6sségeinek korébe.

ROBBANASVESZELY, HA AZ AKKUMULATORT NEM MEGFELELO TiPUSURA CSERELI.

A FELHASZNALT AKKUMULATOROK ARTALMATLANITASA A HELY! SZABALYZATOK
SZERINT.

VESZELYES MOZGO ALKATRESZEK, UJJAKAT ES EGYEB TESTRESZEKET TARTSAK TAVOL.



Garancialis feltételek

Az Alza.cz értékesitési halézataban megvasarolt Uj termékre 2 év garancia érvényes. Ha
javitasra vagy mas karbantartasi munkara van sziksége a jotallasi id6szak alatt, vegye fel
a kapcsolatot kdzvetlenul a termék eladdjaval, a vasarlas bizonylatat benyujtva a
vasarlas datumaval.

A kovetkez6 esetek ellentmondhatnak a jotallasi feltételeknek, amelyek
tekintetében a jotallasi igényt nem lehet elismerni:

¢ Atermék nem rendeltetésszer(i hasznalata, vagy a termék karbantartasara,
Uzemeltetésére és javitasara vonatkozé utasitasok be nem tartasa.

o Termékkarosodas természeti katasztrofa, illetéktelen személy beavatkozasa vagy
mechanikai karosodas kovetkeztében a vevd hibaja miatt (pl: szallitas kozben, nem
megfeleld eszkdzokkel torténd tisztitas, stb).

e FogyOeszkdzok vagy alkatrészek természetes, hasznalat kdzbeni kopasa és
oregedése (példaul elemek, stb.).

e Karos kuls6 hatasok, példaul napfény és mas sugarzas vagy elektromagneses mez&k
kitettsége, folyadék behatolasa, targyak behatolasa, haldzati tulfesziltség,
elektrosztatikus kisulési feszultség (beleértve a villamlast is), hibas tapellatasi vagy
bemeneti feszultség és ennek a feszultségnek a nem megfelel6 polaritasa, kémiai
folyamatok, pl. hasznalt tapegységek stb.

e Ha barki médositast, atalakitast, tervezési valtoztatast vagy atalakitast hajtott végre,
akkor a termék tulajdonsagainak megvaltoztatasa vagy kibdvitése a nem eredeti
alkatrészek megvasarlasakor vagy hasznalataval szemben.



EU-megfeleléségi nyilatkozat

A gyarté / importér meghatalmazott képvisel6jének azonosité adatai:
Forgalmazo: Alza.cz a.s.
Székhely: Jankovcova 1522/53, HoleSovice, 170 00 Praga 7

ICO: 27082440

A nyilatkozat targya:
Cim: Drone GPS-el és kameraval

Modell / tipus: ZINO MINI Pro

A fenti terméket a demonstraciéhoz hasznalt szabvany(ok) szerint tesztelték az
iranyelv(ek)ben megallapitott alapveté kovetelményeknek megfeleléen:

Iranyelv sz. (EU) 2014/53 / EU

Iranyelv sz. 2011/65/EU altal médositott 2015/863/EU

Praga, 2021.1.27



WEEE

Az elektromos és elektronikus berendezések hulladékairdl sz616 EU iranyelv (WEEE -
2012/19 / EU) szerint ezt a terméket nem szabad haztartasi hulladékként
artalmatlanitani. Ehelyett vissza kell juttatni a vasarlas helyére vagy at kell adni az
Ujrahasznosithaté hulladék nyilvanos gyUjtéhelyére. Annak biztositasaval, hogy ezt a
terméket megfelel6 mdédon artalmatlanitjak, el8segitik a kdrnyezetre és az emberi
egészségre gyakorolt lehetséges negativ kovetkezmények elkertlését, amelyeket a
termék nem megfelel6 hulladékkezelése okozhat. Tovabbi részletekért forduljon a helyi
dnkormanyzathoz vagy a legktzelebbi gyljtéponthoz. Az ilyen tipusu hulladék nem
megfeleld artalmatlanitasa a nemzeti el6irasokkal 6sszhangban pénzbirsagot vonhat
maga utan.



Sehr geehrter Kunde,

vielen Dank fur den Kauf unseres Produkts. Bitte lesen Sie die folgenden Anweisungen
vor dem ersten Gebrauch sorgfaltig durch und bewahren Sie diese Bedienungsanleitung
zum spateren Nachschlagen auf. Beachten Sie insbesondere die Sicherheitshinweise.
Wenn Sie Fragen oder Kommentare zum Gerat haben, wenden Sie sich bitte an den
Kundenservice.

X www.alza.de/kontakt www.alza.at/kontakt
© 0800 181 45 44 +43 720 815 999

Lieferant Alza.cz a.s., Jankovcova 1522/53, HoleSovice, 170 00 Prag 7, www.alza.cz


http://www.alza.cz/

Haftungsausschluss & Warnung

Alle Benutzer mussen die Produktbedienungsanleitung und den Haftungsausschluss
lesen, bevor sie HUBSAN-Produkte verwenden und betreiben. Durch die Verwendung
von HUBSAN-Produkten akzeptiert der Benutzer die Bedingungen der HUBSAN-
Haftungs- und Betriebsrichtlinien. Dieses Produkt ist nicht fir Minderjahrige unter 14
Jahren geeignet. Beim Betrieb eines HUBAN-Produktes Ubernimmt der Benutzer auch
die volle Haftung und Verantwortung fur sein eigenes Verhalten, Handeln sowie alle
daraus resultierenden Folgen bei der Verwendung eines HUBSAN-Produktes. Diese
Produkte durfen nur fur Zwecke verwendet werden, die den lokalen Gesetzen und
Vorschriften sowie allen geltenden Richtlinien / Richtlinien entsprechen, die HUBSAN zur
Verfugung stellt. Die Benutzer erklaren sich damit einverstanden, diese Allgemeinen
Geschaftsbedingungen sowie alle relevanten Richtlinien von HUBSAN einzuhalten. Ein
Teil der Details dieses Dokuments kann sich mit der Aktualisierung der
Produktsoftwareversion andern. Bitte lesen Sie die Upgrade-Details sorgfaltig durch,
bevor Sie die Softwareversion aktualisieren.

Anleitung

Einige der Produktflugfunktionen sind in bestimmten Bereichen eingeschrankt. Sobald
Sie dieses Produkt verwenden, mussen Sie die relevanten ICAO-Bestimmungen, lokalen
Luftraum- und UAV-Bestimmungen genau lesen und befolgen. Sie haften fur jede
Nichteinhaltung des Vorstehenden und sind verantwortlich fur die Folgen Ihrer
Handlungen sowie fur jede indirekte und / oder direkte Haftung, die aufgrund dieser
Einschrankungen entsteht.

Anforderungen an die Flugumgebung

1) Wahlen Sie einen offenen Bereich zum Fliegen aus. Vermeiden Sie Hochhauser und
hohe Hindernisse (wie Baume und Masten). In der Nahe von Gebauden und
Hindernissen sind Flugkontrollsignale und GPS-Signale stark betroffen; GPS-Funktionen
wie der GPS-Modus und Return to Home funktionieren moglicherweise nicht richtig.
2) Fliegen Sie nicht bei schlechten Wetterbedingungen (wie Wind, Regen oder Nebel).
3) Fliegen Sie die Drohne bei Umgebungstemperaturen von 0-40 °C.

4) Halten Sie sich beim Fliegen von Hindernissen, Menschen und Menschenmengen,
Hochspannungsleitungen, Baumen, Wasser usw. fern

5) Um Interferenzen mit dem Fernbedienungssignal zu vermeiden, fliegen Sie nicht in
einer starken elektromagnetischen Umgebung (z. B. Orte mit Radiosendern,
Kraftwerken und Telefonantennen und Fernsehtirmen).



6) Die Drohne kann nicht am oder in der Nahe des Polarkreises oder der Antarktis
eingesetzt werden.

7) Fliegen Sie nicht in Flugverbotszonen.

8) Betreiben Sie die Drohne nicht in der Nahe von Hochdruckleitungen, Flughafen oder
Bereichen mit starken magnetischen Stérungen.

Wichtiger Sicherheitshinweis

Operation

Seien Sie dul3erst vorsichtig und verantwortungsbewusst, wenn Sie die Drohne
benutzen. Kleine elektronische Bauteile kdnnen durch Sturze oder Einwirkung von
Feuchtigkeit / Flussigkeit beschadigt werden. Um Verletzungen zu vermeiden,
verwenden Sie das Fluggerat nicht mit beschadigten Komponenten.

Instandhaltung

Versuchen Sie nicht, die Gerate selbst zu 6ffnen oder zu reparieren. Wenden Sie sich
zwecks Service an HUBSAN oder einen autorisierten HUBSAN-Handler. Weitere
Informationen finden Sie auf der offiziellen Website unter www.hubsan.com.

Batterie

Den Akku nicht zerlegen, quetschen, schlagen, verbrennen, fallen lassen oder
zertrampeln. Den Batterieblock nicht kurzschlieRen oder mit Metall in Kontakt bringen.
Setzen Sie den Akku keinen Temperaturen Gber 60 °C aus. Laden Sie den Drohnenakku
vor dem Flug vollstandig auf. Verwenden Sie zum Aufladen nur das von HUBSAN
bereitgestellte Ladegerat. Bewahren Sie die Batterie aul3erhalb der Reichweite von
Kindern und jeglicher Art von Feuchtigkeit auf.

Flug
Bitte achten Sie beim Betrieb und beim Fliegen lhrer Drohne auf die personliche
Sicherheit und die Sicherheit anderer.

e Fliegen Sie nicht bei schlechten Wetterbedingungen.

e Versuchen Sie nicht, die Drohne wahrend des Fluges zu fangen.

e Dieses Produkt ist fur erfahrene Piloten ab 14 Jahren bestimmt.

e Sichern Sie nach jedem Flug die Drohnenmotoren vollstandig und schalten Sie
die Drohne aus. Schalten Sie dann die Fernbedienung aus.



Lesen Sie vor der Verwendung zuerst den Haftungsausschluss
und die Sicherheitsrichtlinien.

Symbolerklarung:
) Verbotener Betrieb - Anweisung
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VAN Wichtiger Hinweis =) Erklarung / Referenz

HUBSAN Sicherheitshinweis fir intelligente Batterie

e Wenn Sie das Produkt uber einen langeren Zeitraum nicht verwenden mdéchten,
stellen Sie sicher, dass der Akku auf 60 % entladen ist. Wenn der Akkustand
mehr als 60 % betragt, wird der Akku nach einer Woche automatisch auf 60 %
entladen. Die Wartung und Lagerung der Batterie mit 60 % Leistung kann die
Batterielebensdauer verlangern.

e Bitte verwenden Sie zum Laden des Akkus ausschlie3lich HUBSAN-Ladegerate
oder den HUBSAN Lade Hub.

¢ Entladen Sie die Batterie bei 5C Strom oder darunter. Entladen Sie die Batterie
nicht langer als empfohlen, um entladungsbedingte Batterieschaden zu
vermeiden.

e Laden Sie nicht in einer brennbaren und explosiven Umgebung auf, um Feuer
zu vermeiden.

e Batterien mussen aufgeladen werden, wenn sie langer als 3 Monate nicht
verwendet werden.

. Den Akku nicht zerlegen oder wieder zusammenbauen.

. SchlieBen Sie die Batterie nicht kurz.

. Nicht in der Nahe von Warmequellen verwenden oder aufladen.

. Bringen Sie den Akku nicht in Kontakt mit Wasser oder anderen Flussigkeiten.

. Laden Sie Batterien nicht unter Sonnenlicht oder in der Nahe von Feuer auf.

. Durchstechen Sie den Akku nicht und setzen Sie ihn keiner Kraft aus.

. Werfen Sie unbenutzte Batterien nicht in den normalen Hausmull.

. Laden Sie niemals einen beschadigten, verformten oder geschwollenen Akku auf.
9. Loten Sie nicht an oder in der Nahe der Batterie.

10. Laden Sie den Akku nicht rickwarts auf oder entladen Sie ihn nicht zu stark.

11. Das Aufladen oder die Polaritat der Batterie nicht umkehren.

12. SchlieBen Sie den Akku nicht an ein Autoladegerat / Zigarettenanzinder oder eine
andere unkonventionelle Stromquelle an.

13. Diese Batterie darf nicht mit nicht dafiir vorgesehenen Geraten verwendet werden.

0O NdO Ul b~ WN -



14. Mischen Sie keine anderen Batterietypen mit Lithiumbatterien.

15. Uberschreiten Sie nicht die angegebene Ladezeit.

16. Legen Sie den Akku nicht in eine Mikrowelle oder in Bereiche mit hohem Druck.

17. Setzen Sie den Akku nicht der Sonne oder UbermalRiger Hitze aus.

18. Fliegen Sie nicht an Orten mit starken Stérungen (Hochspannungsleitung,
Kraftwerke, Basisstationen, Hochgeschwindigkeitsstrecken, Signalsaulen usw.)

19. Nicht bei Temperaturen unter 0 °C und Uber 45 °C verwenden oder aufladen.

20. Wenn eine neu gekaufte Batterie auslauft, einen schlechten Geruch aufweist oder
andere Auffalligkeiten aufweist, kontaktieren Sie uns und senden Sie die Batterie sofort
an den Verkaufer zuruck.

21. AulBer Reichweite von Kindern aufbewahren.

22.Verwenden Sie nur ein spezielles Batterieladegerat und befolgen Sie alle
Laderichtlinien.

23. Erwachsene mussen Minderjahrige beaufsichtigen, wenn sie die Batterien auch mit
speziellen HUBSAN-Ladegeraten aufladen durfen.

Drohne

1. Drohnenbestandteile




1) Propeller A 6) Drohnenkdorper

2) Propeller B 7) 3-Achsen-Gimbal

3) Motor 8) Intelligente Batterie
4) Stativ (mit Antenne) 9) Batterieanzeige

5) Gimbal-Schutz 10) Batterieknopf

11) Verbindungstaste 12) Batterieschnalle

13) Infrarot-Héhenhaltesystem fur niedrige Hohen
14) Abwarts gerichtetes Sichtsystem

15) Drohnenlampe



HINWEIS: Die Drohne erzeugt im Betrieb Warme. Bitte vermeiden Sie nach dem Flug
direkten Hautkontakt mit dem unteren Kihlkérper und dem Metallmotorgehause.

2. Drohnenbatterie

e Aufladen der Drohnenbatterie

Lithium-Akkukapazitat fur Drohnen: 2400mAh, 7,2 V Lithium 2S intelligenter Akku, die
Standardversion wird nicht mit einem Ladegerat geliefert, sodass die Verbraucher es mit
einem normalen Handy-Ladegerat aufladen kdnnen, und die Ladezeit mit einem 9V /2
A-Ladegerat betragt 2,5 Stunden.

1) Stecken Sie bei ausgeschaltetem Ladeadapter den intelligenten Drohnen Akku in den
Ladeadapter.

2) SchlieRen Sie das Netzteil an das Stromnetz an und verbinden Sie dann das Netzteil
mit dem Micro-USB-Kabel und dem Ladeanschluss.

3) Die intelligente Batterieanzeige blinkt und zeigt den aktuellen Batteriestand beim
Laden an.

4) Die intelligente Batterie ist vollstandig aufgeladen, wenn alle Betriebsanzeigeleuchten
aus sind. Bitte entfernen Sie die Intelligente Batterie aus dem Netzteil.

5) Bitte achten Sie darauf, den Akku bei einer Umgebungstemperatur zwischen 0-40 °C
aufzuladen.

HINWEIS: Laden Sie den Akku nach Gebrauch rechtzeitig vollstandig auf, um eine gute
Akkulaufzeit zu gewahrleisten.



Intelligente
Batterie

Adapter

Beluftungsoffnungen Intelligenter Ladekopf

Lademanager

(HINWEIS: Der Adapter una aer Laoemanager sind nur in der portablen Paketversion
verfugbar, nicht in der Standardversion.)

Einlegen der Drohnen Batterie

1) Nehmen Sie einen voll aufgeladenen Akku

2) Legen Sie den Akku in das Akkufach ein,
wahrend Sie die linke und rechte Kante hinter
dem Akku (wie in der Abbildung gezeigt)
hineindrucken, bis die Akkuschnallen vollstandig
verriegelt sind. Sie sollten ein Gerdusch beim
SchlieRen der Schnalle héren.

3) Die Batterieoberseite sollte bundig mit der
Ruckseite des Flugzeugs abschlieBen, was
bestatigt, dass die Batterie eingesetzt ist.

o Intelligente Batteriefunktionen

1) Power-Display: Der Akku verfugt Uber eine Power-Anzeige, die die aktuellen Akku-
Power-Level anzeigen kann.

2) Auto-Entladefunktion: Um ein Uberladen zu verhindern, wird der volle Akku
automatisch auf 96% Akkustand entladen, wenn er 1 Tag lang nicht verwendet wird. Es



dauert ungefahr funf bis sechs Tage, um den Akku auf 60 % zu entladen. Es ist normal,
dass der Akku wahrend des Entladevorgangs maliige Warme abgibt.
3) Ausbalanciertes Laden: Wahrend des Ladevorgangs werden die Spannungen der
Akkuzellen automatisch ausgeglichen.
4) Uberstromschutz: Die Batterie stoppt den Ladevorgang, wenn ein Uberstrom erkannt
wird.
5) Uberladeschutz: Der Akku stoppt automatisch, wenn er vollstandig aufgeladen ist.
6) Tiefentladungsschutz: Die Entladung stoppt automatisch, um eine tbermaRige
Entladung zu verhindern.
7) Kurzschlussschutz: Die Stromversorgung wird automatisch unterbrochen, wenn ein
Kurzschluss erkannt wird.
8) Schutz vor Batteriezellenschaden: Die HUBSAN App zeigt eine Warnmeldung an, wenn
eine beschadigte Batteriezelle erkannt wird.
9) Ruhezustand: Wenn der Akku eingeschaltet ist und langer als 20 Minuten nicht
verwendet wird, schaltet sich der Akku nach 20 Minuten aus und wechselt in einen
Ruhemodus, um die Stromversorgung aufrechtzuerhalten. Wenn der Akku in der
eingeschalteten Drohne belassen wird, schaltet sich der Akku automatisch ab, sobald die
Akkuleistung unter 5 % fallt. Wenn die Drohne ausgeschaltet ist, wechselt der Akku
automatisch in den Ruhezustand, um eine Tiefentladung zu verhindern. Zu diesem
Zeitpunkt wird durch kurzes Drucken des Batterieschalters keine Batterieleistung
angezeigt, die Batterie kann durch erneutes Aufladen aufgeweckt werden.
10) Kommunikation: Informationen Uber Spannung, Kapazitat und Strom der Batterie
werden an die Drohne Ubertragen.
Batterieschalter Kurz dricken, um den Akkustand zu
Uberprufen, er schaltet sich nach 3
Sekunden aus.
Zuerst kurz drucken und dann lange
driicken, um ein- / auszuschalten, die
Kontrollleuchte schaltet sich ein / aus.

e VorsichtsmaBnahmen bei niedrigen Temperaturen

1) Wenn der Akku in einer Umgebung mit niedrigen Temperaturen (-10 °C bis 5 °C)
verwendet wird, laden Sie den Akku bitte vollstandig auf und halten Sie ihn warm (Uber
10 °Q).

2) Die Verwendung des Akkus in einer Umgebung unter -10 °C kann zu
unvorhersehbaren Ergebnissen fuhren.

3) In einer Umgebung mit niedrigen Temperaturen weicht die tatsachliche Entladung der
Batterie wahrscheinlich von der theoretischen Entladungskapazitat ab. Es wird



empfohlen, beim Fliegen sofort zu landen, wenn die APP einen ,,Alarm bei schwacher
Batterie” ausgibt.

4) In einer Umgebung mit niedrigen Temperaturen wird aufgrund der Begrenzung der
Batterieausgangsleistung der Windwiderstand des Flugzeugs verringert. Bitte fliegen Sie
mit Vorsicht.

e VorsichtsmafRnahmen fiir Batterie

Laden Sie die Intelligente Batterie jedes Mal vollstandig auf, bevor Sie sie verwenden.
Laden Sie den intelligenten Akku nur mit dem von HUBSAN mitgelieferten Netzteil und
den intelligenten Lademodulen auf.

1) Nach jedem Flug kann die Akkutemperatur héher sein. Lassen Sie Intelligente Batterie
vor dem Laden auf normale Raumtemperatur abkuhlen.

2) Der Ladetemperaturbereich der intelligenten Batterie betragt 5 °C bis 40 °C. Wenn die
Temperatur der Batteriezelle nicht in diesem Bereich liegt, stoppt das
Batteriemanagementsystem den Ladevorgang. Der optimale Ladetemperaturbereich
betragt 25 + 3°C. Das Laden in diesem Temperaturbereich kann die Batterielebensdauer
verlangern.



3. Rotoren/ Propeller

Bitte Uberprufen Sie vor dem Einbau der Rotoren sorgfaltig die Buchstaben an den
Drohnenmotoren und die Buchstaben am Rotor. Diese Buchstaben mussen
Ubereinstimmen, wenn Sie Rotoren installieren; Wenn das Rotorblatt beschadigt ist oder
ersetzt werden muss, drehen Sie die Schraube gegen den Uhrzeigersinn heraus, um den
Rotor zu entfernen.

Achten Sie darauf, den Propeller zusammen mit den originalen neuen
Propellerschrauben zu ersetzen, um einen versehentlichen Schrauben- und
Propellerverlust zu vermeiden. (HUBSAN Standardzubehor wird mit Originalschrauben
geliefert.)

HUBSAN nagelneue Propellerschrauben



Fernbedienung (Amerika-Modus 2)

1. Namen der Fernbedienungskomponenten
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1) Smartphone / Geratehalter 7) Foto
2-1) Gas-/Ruderknuppel 8) Video
2-2) Vorwarts / rickwarts / links / rechts 9) Gimbal-Pitch-Regler
Steuerhebel 10) Benutzerdefinierte Schaltflache
3) Zuriick nach Hause 11) Antenne
4) Leistung 12) Verlangerungskabel der Fernbedienung
5) F/ N/ S-Modus: Filmmodus / 13) Lade-/Adapteranschluss
Normalmodus / Sportmodus 14) Fangriemendse des Senders
6) Anzeige 15) Rocker-Slot

16) Kabelaufbewahrungsschlitz



2. Funktionen der Fernbedienung

S/N SchlUsselschalter

Funktion

1

Gas-/Ruderknuppel (Modus 1)

Bewegen Sie den Stick von vorn nach
hinten, um mit der Drohne auf- oder
abzusteigen. Bewegen Sie den Stick nach
oben oder nach rechts, um die Drohne im
oder gegen den Uhrzeigersinn zu drehen.

(2)

Hohenruder-/Querruderknippel
(Modus 1)

Bewegen Sie den Stick vorwarts oder
rackwarts, um die Drohne vorwarts oder
rackwarts zu fliegen. Bewegen Sie den
Stick nach links oder rechts, um die
Drohne nach links und rechts zu fliegen.

Gas-/Querruderkntppel

Bewegen Sie den Stick nach vorne oder
hinten, um die Drohne auf- oder
absteigen zu lassen. Bewegen Sie den
Stick nach links oder rechts, um die
Drohne nach links und rechts zu fliegen.

Hohenruder-/Querruderknippel
(Modus 1)

Bewegen Sie den Stick vorwarts oder
rackwarts, um die Drohne vorwarts oder
rackwarts zu fliegen. Bewegen Sie den
Stick nach links oder rechts, um die
Drohne im oder gegen den Uhrzeigersinn
zu drehen.

Nach Hause zurtickkehren

Drucken Sie lange auf die Taste, um die
Ruckkehr zum Ausgangsmodus zu
aktivieren. Die Fernbedienung piept alle 3
Sekunden wahrend des Ruckflugs zum
Heimflug.

Kurz dricken, um die Rickkehr nach
Hause abzubrechen.

Stromschalter

Kurz drucken, dann gedruckt halten, um
das Gerat ein- oder auszuschalten.

F/N/S-Modus (Film / Normal /
Sport-Modus)

Filmmodus: Die Fluggeschwindigkeit der
Drohne ist auf 1 m/s begrenzt.
Normalmodus: Die von APP Flight
eingestellte Hochstgeschwindigkeit der
Drohne ist maximal 10 m/s.
Sportmodus: Die maximale
Fluggeschwindigkeit der Drohne ist 16
m/s.

Anzeige

Zeigt die Flugparameter an.

N

Foto

Kurz dricken, um Fotos aufzunehmen.

Video

Lange drtcken, um die Videoaufnahme
zu starten.



Kurz dricken, um die Videoaufnahme zu
stoppen.
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Drehregler fur Gimbal-Pitch

Steuert den Neigungswinkel des Gimbals.

10

Benutzerdefinierte Tasten

Drucken Sie lange auf das Fn+-Rad, um
die Zoomfunktion anzupassen.

Halten Sie Foto+ Rad gedruckt, um die
Helligkeit des Fernbedienungsbildschirms
anzupassen.

Der Summer der Fernbedienung piept bei
einer schwachen Batterie oder wenn die
Ruckkehr nach Hause aktiviert wird.
Drucken Sie die Fn-Taste 1,5 Sekunden
lang, um das Piepen von Aufforderungen
zu beenden.

Benutzerdefinierte Tasten, stellen Sie die
Funktion in der APP ein und speichern Sie
sie, wenn die APP nicht verbunden ist
(kurz drucken) Fn funktioniert nicht.
Funktion eins: Beendet den aktuellen
Flugmodus.

Drucken Sie in diesem Modus kurz Fn, um
den aktuellen Flugmodus zu verlassen
und die Drohne schwebt.

Funktion 2: Dricken Sie kurz Fn, um die
Gimbal-Ruckkehr in den Normalzustand
auszufthren.

Funktion drei: keine Funktion (werkseitige
Standardfunktion).

1"

Lade-/Adapteranschluss

Laden Sie die Fernbedienung auf oder
stellen Sie eine Verbindung mit einem
Mobilgerat her.

12

Warnung bei schwacher Batterie

Warnung bei niedrigem Batteriestand fur
das Fluggerat oder die Fernbedienung:
Die Fernbedienung ,piepst” einmal pro
Sekunde.

13

Standby-Schutz

Wenn die Fernbedienung eingeschaltet
und nicht verwendet wird, ertdnt alle 3
Sekunden ein Piepton und wechselt in
den Standby-Modus. Nach 3 Minuten
Piepton schaltet sich die Fernbedienung
automatisch aus.




3. Laden des Senderakkus

Die Fernbedienung wird wie abgebildet Gber das Micro-USB-Kabel aufgeladen:

——————————————————————————————————————————————————

| I — |

Die Ladezeit der Fernbedienung betragt ca. 2,5 Stunden. Die Batteriekontrollleuchte der
Fernbedienung blinkt wahrend des Ladevorgangs. Wenn der Ladevorgang
abgeschlossen ist, leuchten die LEDs durchgehend. Die Nutzungszeit nach vollstandiger
Aufladung betragt ca. 1,5 Stunden.

4. Fernbedienungsdiagramm
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1) Batteriestand des Flugzeugs 8) Zeichenbereich

2) RC-Batteriestand 9) Flughohe

3) Propellerstatus 10) Flugentfernung0

4) Flugzeugmodus 11) Kompasskalibrierung / Headless-
Modus

5) Flugzeug-GPS-Satellit 12) Flugzeuggeschwindigkeit

6) Drohnensignale 13) Foto / Video

7) Kurswinkel



5. Antennenwinkel der Fernbedienung

1) Passen Sie den Winkel der Fernbedienungsantenne an und versuchen Sie, so weit wie
moglich in die Flugrichtung der Drohne zu justieren.

2) Langstreckenzustand, der Abstand zwischen den beiden Antennen ist richtig
festgezogen, um die Antennenrichtwirkung beizubehalten.

3) Nahflug, die beiden Antennen sind getrennt, um einen grol3en Empfangsbereich
abzudecken.

4) Keine Okklusion oder Kreuzung zwischen den Antennen bilden.

6. Senderkalibrierung

Kalibrierung starten: Drucken und halten Sie beide Knuppel in die obere linke Ecke, wie
in der Abbildung unten gezeigt, und schalten Sie den Sender ein. Der Sender wechselt in
den Kalibrierungszustand und beginnt zu piepen; Lassen Sie den Netzschalter und die
Sticks los.

Sticks kalibrieren: Drehen Sie beide Sticks mindestens dreimal im Kreis bis zum
maximalen Hub und lassen Sie die Sticks los.

Kalibrierung beenden und speichern: Drucken Sie lange auf eine beliebige Taste aulRer
der Ein-/Aus-Taste, bis die Fernbedienung aufhort zu piepen und der Bildschirm
aufleuchtet.




Flug

1. Laden Sie die X_HUBSAN 2.0-App herunter

Laden Sie vor dem Flug das X_HUBSAN 2.0 PP herunter und installieren Sie es. Laden Sie
die App kostenlos herunter, indem Sie den Code scannen oder im APP Store (iOS) oder
bei Google Play suchen.

X-HUBSAN 2.0



2. Anleitung zur Hauptschnittstelle
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3. Die Drohne koppeln

Um die Drohne zum ersten Mal zu verwenden, mussen Sie die Drohne zuerst aktivieren:
1) Driicken Sie den Batterieschalter, um die Drohne einzuschalten.

2) Drucken Sie den Fernbedienungsschalter, um eine Verbindung zum Mobiltelefon
herzustellen, und warten Sie, bis die Fernbedienung die Drohne erfolgreich verbunden
hat.

3) Offnen Sie das Mobiltelefon X_HUBSAN 2.0APP, es springt automatisch zur
Aktivierungsoberflache.



4) Als neuer Benutzer bendtigt man ein Konto zur Aktivierung, daher muss man sich
registrieren. Als bestehender Benutzer, der sich zuvor bei der APP angemeldet hat, kann
direkt das Passwort eingeben, um es zu aktivieren.

e Filhren Sie die X_ HUBSAN 2.0 APP aus und wahlen Sie Ihr Drohnenmodell aus.

e Drucken Sie kurz den Netzschalter der Drohne und halten Sie ihn dann einige
Sekunden lang gedrickt, um ihn einzuschalten.

e Drucken Sie kurz die Einschalttaste des Senders, halten Sie sie dann einige
Sekunden lang gedruckt, um sie einzuschalten. Verbinden Sie den Sender mit
dem RC-Kabel mit Ihrem Mobilgerat.
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e Verbindung starten (Dieser Schritt ist nur beim ersten Verbinden oder
Austauschen des Senders erforderlich, Sie missen dies manuell tun.)

Drucken Sie lange die Verbindentaste der Drohne, um in den Verbindungsmodus
zu gelangen.

Halten Sie die Tastenkombination FN + Foto gedruckt, um in den
Verbindungsmodus zu gelangen, und halten Sie die Drohne in die Nahe der
Fernbedienung, um die Verbindung abzuschliel3en.

TIPPS:
Der Verbindungsvorgang ist abgeschlossen. Das Flugzeug kann direkt abheben.

Nach dem Aufrufen des Verbindungsmodus blinken alle LEDs schnell und leuchten nach
erfolgreicher Verbindung.

Bitte halten Sie die Fernbedienung wahrend des Verbindungsmodus mindestens 1
Meter von der Drohne entfernt.

4. Flugzeugkalibrierung

e Horizontale Kalibrierung

Wenn die Drohne wahrend des Flugs eine erhebliche horizontale Abweichung aufweist,
landen Sie bitte und sichern Sie die Drohne. Stellen Sie die Drohne auf einen perfekt



horizontalen Boden. Rufen Sie die APP-Einstellungsschnittstelle auf, wahlen Sie die
horizontale Kalibrierung. Die Drohne fuhrt die Kalibrierung automatisch durch, die vier
Fahrtrichtungslichter blinken und bleiben nach Abschluss der Kalibrierung an.

Bewegen Sie die Drohne wahrend der Kalibrierung nicht.

e Kompasskalibrierung

Wenn Sie die Drohne zum ersten Mal verwenden, wird die
Kompasskalibrierungsmeldung vor dem Start angezeigt. Folgen Sie den Anweisungen
auf dem Bildschirm, drehen Sie die Drohne horizontal, richten Sie dann die Nase der
Drohne auf den Boden und drehen Sie sie im Uhrzeigersinn. Die Meldung zur
Kompasskalibrierung verschwindet, sobald sie abgeschlossen ist. Sie miUssen die
Kompasskalibrierung durchfuhren, bevor Sie die Drohne zum ersten Mal fliegen.

Der Kompass ist anfallig fur Stérungen durch andere elektronische Gerate, was zu
abnormalen Flugdaten fuhrt. Eine regelmalRige Kalibrierung hilft, den Kompass und
seine Messwerte genau zu halten. Wahlen Sie ,,Kompasskalibrierung” unter der APP-
Einstellungsschnittstelle.

Kompass1 Kompass 2

e Starten/Stoppen der Motoren

Motorstartbedingung

1) Die Drohne, die Fernbedienung und das Mobiltelefon wurden erfolgreich verbunden.
2) Der Drohnenkompass wurde kalibriert (APP fordert nicht auf, den Kompass zu
kalibrieren).

3) Die Drohne muss auf einem waagrechten Boden aufgestellt werden.

4) Die Drohne hat nicht genugend GPS-Satelliten fur die Positionsbestimmung erfasst.
Bitte erzwingen Sie keinen Start.



Starten der Motoren

Drucken Sie beide Knuppel wie in der Abbildung gezeigt nach unten und auf3en, um die
Motoren zu starten. Wenn sich die Motoren zu drehen beginnen, lassen Sie beide
Knuppel los.

Stoppen der Motoren

Wenn die Motoren laufen, drucken Sie beide Knuppel nach unten und wieder nach
aul’en, um die Motoren zu stoppen. Lassen Sie beide Knuppel los, sobald der Motor
stoppt.

Erzwungener Motorstopp

Beim Fliegen in der Luft kdnnen die Motoren in 2 Sekunden zum Stoppen gezwungen
werden, indem beide KnlUppel nach unten und auf3en gedrickt werden. Verwenden Sie
diese Funktion mit Vorsicht, da die Drohne herunterfallt und die personliche Sicherheit
gefahrden kann.

Flugzeugfunktionen

1. Flugsteuerungsmodus

Flugsteuerungsmodus
(Der Flugcontroller tiberwacht die GPS-Signale und schaltet in die
entsprechenden Flugmodi um)

GPS-Modus Verwenden Sie GPS und ein nach unten gerichtetes
Sichtpositionierungssystem, um einen prazisen Schwebeflug,
einen stabilen Flug, einen intelligenten Flugmodus usw. zu
erzielen. Das Sichtsystem funktioniert in einer gut beleuchteten

Umgebung.
Optischer Dieser Modus funktioniert nur in Innenrdaumen, wenn die Hohe
Flussmodus weniger als 5 Meter betragt. Mehr als 5 Meter Héhe im GPS-

Modus oder Attitude-Modus. Im optischen Flussmodus betragt
die maximale Fluggeschwindigkeit des Flugzeugs 2 m/s.



Haltungsmodus

Das Fluggerat wechselt automatisch in den Attitude (ATTI)-Modus,
wenn das Sichtsystem nicht verfligbar oder deaktiviert ist und
das GPS-Signal schwach ist oder der Kompass eine
Uberschneidung hat. Es unterstitzt nur manuellen Flug und
verbietet intelligente Flugmodi. Im Attitude-Modus halt das
Flugzeug die Position nicht selbst, fliegen Sie mit Vorsicht (dieser
Modus ist nur fur erfahrene Drohnenpiloten).

Fluggeschwindigkeit

Filmmodus

Hochstgeschwindigkeit 1 m/s

Normaler Modus

Die maximale Geschwindigkeit betragt 10 m/s, einstellbar in den
APP-Einstellungen von 10 - 100 %

Sportmodus

Die Hochstgeschwindigkeit betragt 16 m/s, der Sportmodus ist
nur im GPS-Modus verflgbar. Die visuelle Hindernisvermeidung
wird im Sportmodus nicht unterstutzt.

2. Flugzeuganzeige

Videoanzeige (rot), Bildanzeige (gelb), Funktionsanzeige

Kamerafehler

Rote LED blinkt langsam (1 mal/Sekunde)

Funktionsfehler

Rote LED, Gelbe LED aus

Booten

Rote LED, Gelbe LED aus

Videoanzeige funktioniert Rote LED durchgehend

Bildanzeige funktioniert Gelbe LED durchgehend
Verbindungsmodus Gelbe LED blinkt schnell

Getrennt Gelbe LED blinkt schnell und langsam

Upgrade durchfiihren Rote und gelbe LED von schnell zu

langsam blinken (schnelles Blinken beim
Ubertragen von Dateien und langsames
Blinken beim Schreiben von Flash.)

3. Ruckkehr nach Hause (Rth)

Es gibt drei Arten von RTH: One-Key-RTH, geringe Batterie RTH und Fehlersicherheit
RTH. Beim Abheben und GPS hat mehr als 6 Satelliten erfasst, markiert die Drohne den
Startpunkt als Startpunkt. Wenn kein GPS-Signal vorhanden ist und die Drohne zum
Abheben gezwungen wird. Immer wenn GPS mehr als 6 Satelliten erfasst, zeichnet es
diesen Punkt als Ausgangsposition auf.

RTH-Prozess

1. Stellen Sie sicher, dass die ,Home"-Punkte aufgezeichnet werden.



2. Drucken Sie auf das Symbol fur die Ruckkehr nach Hause.
3. Die Drohne passt seine Richtung an.
4. Die Drohne steigt auf die sichere Hohe, die in der App eingestellt ist.

e Unabhangig von der aktuellen Hohe der Drohne wird sie landen, wenn sie sich
innerhalb von 5 Metern von der horizontalen Entfernung vom Heimatpunkt
befindet.

e Wenn die horizontale Entfernung vom Startpunkt zwischen 5 - 20 Metern
betragt, kehrt die Drohne auf die aktuelle Hohe zurtck.

¢ Wenn die Drohne mehr als 20 Meter entfernt ist und die Flughdhe der Drohne
die eingestellte Ruckflughdhe Uberschreitet, kehrt sie auf derselben Hohe zuruck,
andernfalls steigt sie auf die eingestellte Ruckflughdhe und kehrt dann zur
Heimat zurick

5. Suchen Sie wahrend des Landevorgangs nach dem Drohnenparkplatz (Diese Funktion
muss vor dem Start und/oder der Landung in der App aktiviert werden.

Ein-Tasten-RTH

App Ein-Tasten-RTH / Fernbedienung Ein-Tasten-RTH

Niedriger Batterie-RTH

1. Die Drohne kehrt gemal ihrer eigenen Leistungsberechnungen und der Entfernung
vom Heimatpunkt automatisch zum Heimatpunkt zurtck.

2. Die Drohne landet automatisch an der gleichen Stelle, wenn das RTH-Signal bei
schwacher Batterie aktiviert wird, wenn kein GPS-Signal oder schwache GPS-Signale
vorhanden sind.

3. Wenn beim Abheben mit schwachen GPS-Signalen erzwungen wird oder die GPS-
Signale nicht gut sind, kehrt die Drohne automatisch an den Ort zurtick, an dem sie zum
ersten Mal ein gutes GPS-Signal erreicht hat.

4. Wenn die Leistung weniger als 10 % betragt oder die Batteriespannung weniger als
10,6 V betragt, wechselt die Drohne in den Zwangslandemodus.

Ausfallsicherer RTH

Wenn die Drohne fur mehr als 5 Sekunden die Verbindung mit der Fernbedienung
verliert, kehrt die Drohne automatisch zurtck oder landet direkt.
Leistungsanforderungen:

1. Nachdem die Drohne 5 Sekunden lang die Kontrolle verloren hat, |8st sie die
automatische Ruckkehr aus.



2. Wenn sich die Drohne wieder verbindet, fuhrt sie den Ruckkehrvorgang fort, wenn der
Fehlersicherheits- RTH-Modus aktiviert ist.

3. Direkte Landung, wenn kein GPS-Signal vorhanden oder das Signal nicht stark ist.

4. Suche nach dem Landevorfeld

Wenn die Drohne landet oder auf eine Hohe von etwa 10 Metern Uber dem Boden
zuruckkehrt, geht sie automatisch in die Suche nach der Drohnen-Vorfeldfunktion.
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1) Die Gimbal-Kamera zeigt nach unten, um optisch nach der Drohnenparkrampe (H) zu
suchen, Rampenanforderung: 1 Scharfer Kontrast, 2 dabei ,H"-Schriftzug, 3 Rampe ohne
Behinderung.

2) Sobald die Drohne das Vorfeld visuell sichert, sinkt sie sanft auf das Vorfeld. Bei einer
Landung auf einer Hohe von weniger als 3 Metern wechselt die Drohnenkamera in die
Vorwartsansicht und passt die Position der Drohne nicht mehr an. Ab dieser Héhe
landen Drohnen schnell. Wenn ein Fehler festgestellt wird oder andere unerwartete
Vorkommnisse eintreten, drticken Sie die Stopptaste, um die Funktion zu verlassen.

3) Wenn die Drohne das Parkvorfeld nicht finden kann oder die Batterie kritisch niedrig
ist, wird die Drohne direkt landen.

4) Die Suche nach der Funktion Drohnenparkplatzvorfeld kann nicht durchgefuhrt
werden, wenn ein Video aufgezeichnet wird.

5) Wenn Sie diese Funktion nicht benotigen, schalten Sie sie bitte in der App aus.

5. Optisches Flusssicht-Positionierungssystem

Die Drohne ist mit einem nach unten gerichteten optischen Flusssicht-
Positionierungssystem ausgestattet, das aus einer nach unten gerichteten Sichtkamera
und einem TOF-Sensor (Flugzeit) besteht, damit die Drohne in niedrigen Hohen ohne
GPS oder bei schwachen GPS-Signalen stabil schweben kann.



HINWEIS:

1) Das Vision-System funktioniert am besten bei ausreichender Beleuchtung und klar
markierten oder strukturierten Hindernissen. Es ist nicht dafur ausgelegt, die Steuerung
und Einschatzung des Piloten vollstandig zu ersetzen. Bitte beachten Sie die Tipps zur
Drohne und zur HUBSAN APP und verlassen Sie sich nicht zu sehr auf das visuelle
System.

e 2)Das Bildverarbeitungssystem kann nicht normal in Szenen verwendet werden,
in denen das Umgebungslicht zu hell, zu dunkel, spiegelnd, wasserreich,
reflektierend, sparlich strukturiert usw. ist.

3) Der beste Arbeitsbereich des nach unten gerichteten Sichtsystems betragt 0,5-5
Meter. Wenn dieser Bereich Uberschritten wird, kann die Positionierungsleistung
abnehmen. Bitte fliegen Sie mit Vorsicht.

4) Halten Sie die Vision-Sensoren immer sauber. Damit das Vision Sensoren System
nicht blockiert und gestort wird.

5) Das optische Flusssichtsystem kann nur in Innenraumen und nicht im Freien
verwendet werden. Die Drohne wechselt im Freien automatisch in den GPS-
Haltepositionsmodus.

6. Flugmodus

o Kopfloser Modus
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Im Headless-Modus bleibt das Steuerschema der Drohne (Drone Nose Direction)
unabhangig vom Kurs der Drohne gleich.

e Kreatives Video

Panoramafotografie:

1) Wahlen Sie die Drehrichtung (im Uhrzeigersinn / gegen den Uhrzeigersinn).

2) Stellen Sie den Drehwinkel ein, der Drehwinkelbereich ist (90°-360°, Genauigkeit 1°).
3) Stellen Sie die Rotationsgeschwindigkeit ein (1-30°/Sek., Genauigkeit 1).

4) Klicken Sie auf GO, die Drohne dreht sich an Ort und Stelle, schwebt an ihre Position
und nimmt wahrend der Drehung ein Video auf.

5) Sie konnen jederzeit auf die Schaltflache Beenden klicken, um den Modus zu
verlassen und das Video zu speichern.
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Kometenmodus:

Nach Auswahl des Mittelpunkts in der APP fliegt die Drohne automatisch entlang der der
Flugbahn und zeichnet ein Video auf. Bitte nur im Freien verwenden.

APP-Betrieb:

1) Wahlen Sie das Ziel aus, die Drohnenkamera ist beim SchieRen immer auf das
ausgewahlte Ziel ausgerichtet.

2) Wahlen Sie die Flugrichtung (im Uhrzeigersinn / gegen den Uhrzeigersinn).

3. Klicken Sie auf GO, die Drohne beginnt mit der Videoaufnahme und fuhrt eine
Flugbewegung auf der Linie durch.
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Tippen Sie auf ,Modusauswahl” und dann auf ,Orbit-Modus"”, um den aktuellen Standort
oder die Position des Mobilgerats in der Mitte festzulegen. Im Orbit-Modus kénnen Sie
die Geschwindigkeit und Richtung durch Bewegen des Steuerknutppels nach links und
rechts und den Orbit-Radius durch Vor- und Zurtickbewegen des Steuerkntppels
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o Wegpunkt

Die Drohne fliegt entlang der eingestellten Flugbahn, die auf dem Bildschirm gezeichnet
oder gespeichert wird. Sie kdnnen die Geschwindigkeit der Drohne wahrend des Fluges

anpassen.
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Wegpunktplanung: Sie kdnnen die Wegpunktparameter wie die Anzahl der Wegpunkte,
die Hohe der einzelnen Wegpunkte und andere Parameter anzeigen. Die Drohne folgt
den aktuellen Parametern, nachdem Sie den Wegpunktmodus aktiviert haben. Sie
kdnnen die Fluggeschwindigkeit wahrend des Fluges steuern oder den Wegpunktmodus
anhalten oder fortsetzen.

Wegpunktspeicher: Nachdem Sie den Modus aktiviert haben, fliegen Sie die Drohne und
tippen Sie auf ,Wegpunkte speichern” in der APP und die Drohne wird den Standort
markieren. Nachdem alle Wegpunkte gespeichert, hochgeladen und ausgefuhrt wurden,
fliegt die Drohne gemal3 den aufgezeichneten Wegpunkten. Wenn sich die Drohne nicht
in der Startposition befindet, fliegt die Drohne zur Start-Wegpunktposition, bevor diese
Funktion gestartet wird.

e Linienflugmodus

Ill

Tippen Sie auf ,Modusauswahl” und dann auf ,Linienflugmodus”. Stellen Sie den Winkel,
die Entfernung und die Geschwindigkeit der Drohne ein.

Leistungsanforderungen:

1. Stellen Sie den Winkel ein (0-360°, Genauigkeit 1°)

Stellen Sie die Entfernung ein (10-6000 Meter, Genauigkeit 1 Meter)

Geschwindigkeit einstellen (1-8 m/s, Genauigkeit 0,1)

2. Sobald die Einrichtung abgeschlossen ist, fuhrt die Drohne den Fluglinie-Modus aus.
Wahrend des Fluges kdnnen Piloten manuell Fotos oder Videos aufnehmen oder den
Flug jederzeit pausieren / fortsetzen / stoppen. Wahrend des Fluges kénnen Sie nur die
Hbéhe steuern.

3. Sie kdnnen den Flug jederzeit pausieren / fortsetzen / stoppen.

4. Wenn der Akku des Fluggerats schwach ist oder die Funkverbindung verloren geht,
kehrt das Fluggerat immer nach Hause zuruck.
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e Folgemodus

Rufen Sie den Folgemodus auf, wahlen Sie Bildverfolgung und oder GPS-Folge.
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Bildverfolgung: Wahlen Sie das Ziel in der APP aus, indem Sie lhren Finger ziehen und
ein Rechteck um das gewunschte Ziel ziehen. Tippen Sie auf ,Go"” und die Drohne folgt
den Bewegungen auf dem Ziel. Der Bereich der Tracking-Hohe und Entfernung 5-15
Meter. Diese Funktion kann innerhalb von 5 Metern Entfernung zwischen dem Ziel und

der Drohne nicht eingeschaltet werden.

GPS-Verfolgung: Das Fluggerat folgt dem Gerat, wenn die GPS-Verfolgung eingeschaltet

wird.



e Hyper-Lapse

Wenn Sie den Hyper-Lapse-Modus wahlen, kénnen Sie den Frei-Modus und Kreis-Modus
wahlen.

/ L | Hovermode N 38 Sy milll el Yonss B &

X))

@ @

G O | @
free surround
time-lapse time-lapse

O

Frei-Modus

Die Drohne nimmt eine bestimmte Anzahl von Fotos auf und erstellt automatisch
Zeitraffervideos gemal den eingestellten Parametern. Wahrend des Schiel3vorgangs
kann der Benutzer den Flug der Drohne frei steuern.

1) Wahlen Sie frei.

2) Stellen Sie das Verschlussintervall, die Videolange und die maximale
Fluggeschwindigkeit ein.

3) Nachdem Sie fertig sind, klicken Sie bitte auf "GO" und beginnen Sie mit der
Aufnahme.
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Kreis-Modus

Die Drohne nimmt eine bestimmte Anzahl von Fotos auf und erstellt automatisch
Zeitraffervideos entsprechend der Kreispunkte und den eingestellten Parametern.
Wahrend des Schiel3ens wird die Aufgabe automatisch beendet, wenn Sie die Sticks auf
dem Controller bewegen.

1) Kreis auswahlen.

2) Stellen Sie das Verschlussintervall, die Videolange und die maximale
Fluggeschwindigkeit ein.

3) Stellen Sie die Kreisrichtung ein und positionieren Sie den Kreismittelpunkt, indem Sie
den Kreisradius und die Richtung der Drohnennase anpassen.

4) Klicken Sie auf ,GO" und starten Sie die Aufnahme.
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¢ Panoramamodus

Stellen Sie den Fotomodus in den Kameraeinstellungen auf Panoramafoto ein, Sie
kédnnen Kugel-, 180°-, Vertikal- und Weitwinkelaufnahmen wahlen. In diesem Modus
fuhrt die Drohne die Aufnahmeaufgabe automatisch aus. Nach der Aufnahme kénnen



Sie Fotos und Videos von der integrierten eMMC anzeigen, Fotos und Videos exportieren
und zusammenstellen. Sie konnen diesen Modus wahrend der Aufnahme jederzeit
beenden.

HINWEIS: Die Drohne wird die endgultigen Panoramen oder Kugeln nicht
zusammenfugen und zusammensetzen. Sie mussen eine After-Market-Software
verwenden, um das Zusammenfugen durchzufuhren.
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7. Gimbal-Pitch-Einstellung
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e Bitte vergewissern Sie sich vor dem Abheben, dass sich keine Aufkleber oder
Verunreinigungen auf dem Gimbal befinden und stellen Sie das Flugzeug auf
ebenem und offenem Boden ab. Bitte stof3en Sie den Gimbal nach dem
Einschalten nicht an.

e Der Gimbal enthalt Prazisionsteile. Wenn es getroffen oder beschadigt wird,
werden die Prazisionsteile beschadigt, was dazu fuhren kann, dass die Leistung
des Gimbals nachlasst. Bitte achten Sie gut auf den Gimbal und die Kamera vor
physischen Schaden.

¢ Bitte halten Sie den Gimbal sauber und vermeiden Sie, dass die Gimbal-Form mit
Fremdkorpern wie Sand oder Stein in Kontakt kommt, da sonst die Bewegung
des Gimbals blockiert und seine Leistung beeintrachtigt werden kann.

e Wenn das Fluggerat auf unebenem Boden oder Gras platziert wird, berthren die
Bodenobjekte den Gimbal oder der Gimbal wird Ubermaliger aul3erer Kraft
ausgesetzt / wie zum Beispiel StoRe oder Bruch kann dazu fuhren, dass der
Gimbal-Motor fehlerhaft ist.

e FlUgen Sie dem Kamerakopf keine Gegenstande hinzu, da dies die Leistung des
Kopfes beeintrachtigt und sogar den Motor zerstort.

e Entfernen Sie vor der Verwendung die Gimbal-Schutzverriegelung und schalten
Sie sie dann ein. Bringen Sie die Gimbal-Verriegelung wieder an, um den Gimbal
wahrend der Lagerung oder des Transports zu schitzen.

e Das Fliegen in dichtem Nebel oder Wolken kann dazu fuhren, dass der Gimbal
kondensiert, was zu einem vorubergehenden Ausfall fuhrt. In diesem Fall kann
sich der Gimbal nach dem Trocknen wieder normalisieren.



APP-Anpassung

Methode 1: Drucken Sie lange auf die Leerstelle der Videovorschau-Oberflache und das
Mobilgerat vibriert einmal. Wenn an der Position, die Sie drtcken, (1) erscheint, kdnnen
Sie die Gimbal-Tonhéhe anpassen, indem Sie Ihren Finger auf dem Bildschirm nach
oben und unten bewegen.

Methode 2: Sie kdnnen den Neigungswinkel des Gimbals fein einstellen, indem Sie auf
die Auf-Ab-Schaltflache (2) auf dem Schieberegler der Gimbal-Neigungsachse in der App
klicken.
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Sendereinstellung
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Sie kdnnen den Neigungswinkel des Gimbals einstellen, indem Sie mit dem Daumenrad
der Gimbal-Neigung herumspielen.

FAQ

1. Das Mobilgerat und die Fernbedienung kdnnen nicht verbunden werden.

e Prufen Sie, ob sich der Status des APP-Steuersignalsymbols geandert hat.



¢ Informationen zu den USB-Einstellungen auf Android-Telefonen finden Sie unter
LTutorial zur Verbindung mit Android-Telefonen”.

2. Drohnen-WI-FI nicht verfugbar.

e Starten Sie die Drohne, die Fernbedienung und die X_HUBSAN 2.0 APP neu.
e Aktualisieren Sie die Drohnen-Firmware.

3. FPV-Ubertragung friert ein, bleibt hangen oder wird getrennt.

e Stellen Sie den Antennenwinkel ein und richten Sie die vertikale Seite der
Antennen auf die Drohne aus, ohne dass die Antennen blockiert.

e Wechseln Sie den Flugplatz, fliegen Sie bitte nicht in der Nahe von hohen
Gebauden oder in der Nahe von Signaltirmen.

e Aktualisieren Sie die neueste Firmware.

4. Fehlerhaftes Schweben des Flugzeugs.

e Wechseln Sie den Flugplatz, fliegen Sie bitte nicht in der Nahe von hohen
Gebauden oder in der Nahe von Signaltirmen.

e Fuhren Sie die Kompasskalibrierung und die horizontale Kalibrierung durch.

e Der Wind ist zu stark und beeintrachtigt den Flug.

5. Die GPS-Genauigkeit der Drohne ist nicht prazise oder kann den GPS-Genauigkeitstest
nicht bestehen.

e |Im Freien mit GPS Uber 6 Satellit.
e Gehen Sie um die Drohne herum.
e Ersetzen Sie das Mobilgerat

6. Der Akku kann nicht geladen werden.
e SchlieBen Sie das Ladegerat und den Akku wieder an.
7. Kurze Flugzeiten

e FEine Uberladung des Akkus oder eine Umgebung mit hohen Temperaturen kann
leicht zu einer Verkurzung der Akkulebensdauer fuhren. Es wird empfohlen, die
restlichen 60 % oder so vor der Verwendung wieder vollstandig aufzuladen.

8. Der Neigungswinkel des Gimbal ist zu grol3 oder der Gimbal zeigt ein fehlerhaftes
Verhalten.

e Starten Sie das Fluggerat neu und kalibrieren Sie den Gimbal neu.
. UberprUfen Sie in der APP, ob der Gimbal-Status normal ist.

9. Gimbal-Initialisierung schlagt fehl.

e Nehmen Sie vor dem Starten der Drohne die Schutzhulle des Gimbals ab und
stellen Sie sicher, dass nichts die Bewegung des Gimbal blockiert.



10. Das Bild ist nicht klar.

e Prufen Sie, ob die Schutzfolie des Objektivs abgezogen ist.
e Fliegen Sie in einer gut beleuchteten Umgebung.

11. Linsenbeschlag.

e Feuchtes Klima verursacht Linsenbeschlag, Flugzeuglagerort andern.
e Geben Sie bei der Lagerung etwas Trockenmittel in die Schutzhulle des Gimbals.

12. Bild oder Video geht verloren.

e Fuhren Sie den Aufnahmevorgang nach der Videoaufnahme durch, andernfalls
kann es zu Videoschaden oder -verlust kommen.

Haftungsbeschrankung

HUBSAN ubernimmt unter den folgenden Bedingungen keine Haftung fur Schaden,
Verletzungen oder rechtliche Verantwortlichkeiten, die direkt oder indirekt aus der
Verwendung von HUBSAN-Produkten resultieren:

1. Schaden, Verletzungen oder jegliche rechtliche Verantwortung, wenn Benutzer
betrunken sind, unter dem Einfluss von Drogen oder Anasthesie, Schwindel, Mudigkeit,
Ubelkeit und / oder anderen kérperlichen und geistigen Zustanden unterliegen, die das
gesunde Urteilsvermdgen und / oder die persdnlichen Fahigkeiten beeintrachtigen
kdnnten.

2. Subjektive Fehleinschatzung und/oder internationale Verfehlungen mit den
Produkten.

3. Alle Metallschaden, Traumata, Beeintrachtigungen, Krankheiten, Entschadigungen, die
durch Unfalle mit HUBSAN-Produkten verursacht / provoziert wurden.

4. Produktbetrieb in Flugverbotszonen (d.h. Naturreservaten).

5. Fehlfunktionen oder Probleme, die durch Modifikation, Nachrustung, Austausch oder
Verwendung mit Nicht-HUBSAN-Zubehor / -Teilen verursacht wurden, Nichtbeachtung
der Anleitungen des Handbuchs bei der Montage oder Bedienung.

6. Schaden, Verletzungen oder rechtliche Verantwortlichkeiten, die durch mechanische
Fehler aufgrund naturlicher Abnutzung (Flugzeit mit 100 Stunden oder mehr), Korrosion,
alternde Hardware usw. verursacht werden.

7. Weiterflug nach Auslésen von Unterspannungsschutzalarmen.

8. Absichtliches Fliegen von Drohnen unter fehlerhaften Bedingungen (z. B. wenn
Wasser, Ol, Erde, Sand oder anderes unbekanntes Material im Inneren der Drohne ist



und / oder der Sender unvollstandig zusammengebaut ist, die Hauptkomponenten
offensichtliche Fehler, offensichtliche Mangel oder fehlendes Zubehor aufweisen, usw.)

9. Fliegen in den folgenden Situationen und / oder Umgebungen: Bereiche mit
magnetischen Stérungen (wie Hochspannungsleitungen, Kraftwerke, Sendemasten und
Mobilfunkbasisstationen), Funkstérungen, staatlich regulierte Flugverbotszonen, wenn
der Pilot die Sicht zur Drohne verliert, an Sehschwache leidet oder ist anderweitig fur
den Betrieb von HUBSAN-Produkten ungeeignet.

10. Einsatz von Luftfahrzeugen bei schlechtem Wetter, wie Regen, Wind, Schnee, Hagel,
Beleuchtung, Tornados und Hurrikans.

11. Produkte sind Kollisionen, Feuer, Explosionen, Uberschwemmungen, Tsunamis,
Einbrichen von kinstlichen und / oder naturlichen Strukturen, Eis, Lawinen, Schutt,
Erdrutschen, Erdbeben usw. beteiligt / ausgesetzt.

12. Der Erwerb von HUBSAN-Produkten (insbesondere, aber nicht beschrankt auf
Drohnen) zur Produktion von Daten, Audio, Video, die zu einer Verletzung der Rechte
von Dritten flhrt.

13. Missbrauch und/oder Austausch von Batterien, Produkt-/Drohnenschaltungen,
Hardwareschutz (einschlie8lich Schutzschaltungen), RC-Modellen und
Batterieladegeraten.

14. Jede Fehlfunktion von Ausrustung oder Zubehdr, einschliel3lich Speicherkarten, die
dazu fuhrt, dass ein Bild oder Video nicht aufgezeichnet oder maschinenlesbar
aufgezeichnet werden kann.

15. Benutzer, die rucksichtslos und unsicher fliegen (mit oder ohne ausreichende
Ausbildung).

16. Nichteinhaltung von VorsichtsmalBnahmen, Anweisungen, Informationen und
Betriebsrichtlinien/-methoden, die auf offiziellen HUBSAN-Website-Ankundigungen,
Produkt-Kurzanleitungen, Bedienungsanleitungen usw ausgeschrieben sind.

17. Sonstige Verluste, Schaden oder Verletzungen, die nicht im Verantwortungsbereich
von HUBSAN liegen.

EXPLOSIONSGEFAHR, WENN DIE BATTERIE DURCH EINEN FALSCHEN TYP ERSETZT WIRD.
ENTSORGEN SIE GEBRAUCHTE BATTERIEN GEMASS DEN LOKALEN VORSCHRIFTEN.

HALTEN SIE FINGER UND ANDERE KORPERTEILE VON GEFAHRLICH BEWEGLICHEN
TEILEN FERN.



Garantiebedingungen

Auf ein neues Produkt, das im Vertriebsnetz von Alza gekauft wurde, wird eine Garantie
von 2 Jahren gewahrt. Wenn Sie wahrend der Garantiezeit eine Reparatur oder andere
Dienstleistungen benotigen, wenden Sie sich direkt an den Produktverkaufer. Sie
mussen den Originalkaufbeleg mit dem Kaufdatum vorlegen.

Als Widerspruch zu den Garantiebedingungen, fiir die der geltend gemachte
Anspruch nicht anerkannt werden kann, gelten:

Verwendung des Produkts fur einen anderen Zweck als den, fur den das Produkt
bestimmt ist, oder Nichtbeachtung der Anweisungen fur Wartung, Betrieb und
Service des Produkts.

Beschadigung des Produkts durch Naturkatastrophe, Eingriff einer unbefugten
Person oder mechanisch durch Verschulden des Kaufers (z.B. beim Transport,
Reinigung mit unsachgemalen Mitteln usw.).

Naturlicher Verschleil3 und Alterung von Verbrauchsmaterialien oder Komponenten
wahrend des Gebrauchs (wie Batterien usw.).

Exposition gegenlber nachteiligen dulBeren Einflissen wie Sonnenlicht und anderen
Strahlungen oder elektromagnetischen Feldern, Eindringen von Flussigkeiten,
Eindringen von Gegenstanden, Netziberspannung, elektrostatische
Entladungsspannung (einschlieB3lich Blitzschlag), fehlerhafte Versorgungs- oder
Eingangsspannung und falsche Polaritat dieser Spannung, chemische Prozesse wie
verwendet Netzteile usw.

Wenn jemand Anderungen, Modifikationen, Konstruktionsanderungen oder
Anpassungen vorgenommen hat, um die Funktionen des Produkts gegenuber der
gekauften Konstruktion zu andern oder zu erweitern oder nicht originale
Komponenten zu verwenden.



EU-Konformitatserklarung

Identifikationsdaten des Bevollmachtigten des Herstellers / Importeurs:
Importeur: Alza.cz a.s.
Sitz: Jankovcova 1522/53, HoleSovice, 170 00 Prag 7

ID-Nummer: 27082440

Gegenstand der Erklarung:
Titel: Drohne mit GPS und Kamera

Modell / Typ: ZINO MINI Pro

Das obige Produkt wurde in Ubereinstimmung mit der/den Norm(en) getestet, die
zum Nachweis der Ubereinstimmung mit den grundlegenden Anforderungen der
Richtlinie(n) verwendet wurden:

Richtlinie Nr. (EU) 2014/53/EU
Richtlinie Nr. (EU) 2011/65/EU in der geanderten Fassung 2015/863/EU

Prag, 27.1.2021



WEEE

Dieses Produkt darf gemal3 der EU-Richtlinie Gber Elektro- und Elektronik-Altgerate
(WEEE - 2012/19 / EU) nicht Uber den normalen Hausmull entsorgt werden. Stattdessen
ist es an die Verkaufsstelle zurlickzugeben oder an einer 6ffentlichen Sammelstelle fur
Wertstoffabfalle abzugeben. Indem Sie sicherstellen, dass dieses Produkt
ordnungsgemal? entsorgt wird, tragen Sie dazu bei, mdgliche negative Folgen fur die
Umwelt und die menschliche Gesundheit zu vermeiden, die andernfalls durch
unsachgemalle Entsorgung dieses Produkts verursacht werden kdnnten. Weitere
Informationen erhalten Sie bei Ihrer 6rtlichen Behdrde oder der nachstgelegenen
Sammelstelle. Die unsachgemalle Entsorgung dieser Art von Abfall kann gemal3 den
nationalen Vorschriften zu Bul3geldern fuhren.
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